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Sio vadovo autoriaus teises priklauso ,Vacon Ltd". Visos teisés saugomos. Vadovas gali biti

kei¢iamas i$ anksto nejspéjus. Sios instrukcijos pradiné kalba yra anglu k.

Siame vadove galite skaityti apie ., VACON®" daznio keitiklio funkcijas ir tai, kaip keitiklis yra
naudojamas. Vadovo struktira yra tokia pati, kaip ir daznio keitiklio meniu (1 ir 4-8 skyriai).

1 skyrius ,, Trumpasis paleisties vadovas”

»  Kaip paleisti ir dirbti su valdymo skydu.
2 skyrius, ,,Vedliai“
* Programos konfiglracijos pasirinkimas.

»  Greita programos saranka.
« Skirtingos programos su pavyzdziais.

3 skyrius, ,,Vartotojo sasajos”
» Ekranu tipai ir valdymo skydo naudojimas.

«  Kompiuteriné programa ,VACON® Live".
« Fieldbus” funkcijos.

4 skyrius ,,Meniu elementu stebéjimas”

« Duomenys apie stebimasias reikSmes.

5 skyrius ,,Parametru meniu”

« Visu daznio keitiklio parametru sarasas.
6 skyrius ,,Diagnostikos meniu®

7 skyrius ,lvadu / iSvadu ir aparatinés jrangos meniu”

8 skyrius, ,,Vartotojo nustatymai, parankiniai ir vartotojo lygio meniu”

9 skyrius, ,.Stebimu verciu aprasymas”
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10 skyrius, ,,Parametru aprasymas”

» Parametru naudojimas.
»  Skaitmeniniu ir analoginiu jvadu programavimas.
* Specifinés programos funkcijos.

11 skyrius, ,, Trik¢iu sekimas™
« Triktys ir ju priezastys.
e Trik¢iy atkdrimas.

12 skyrius, ,,Priedas”

* Informacija apie skirtingas numatytasias programu vertes.

Siame vadove pateikiama daug parametru lenteliu. Instrukcijose nurodoma, kaip Sias
lenteles skaityti.

R} KK KK X

Index Parameter ax Unit Default | ID Description

A. Parametro vieta meniu, t. y. parametro F. Verté, kuri buvo nustatyta gamykloje.
numeris. G. Parametro ID numeris.

B. Parametro pavadinimas. H. Trumpas parametru verciu ir (arba)

C. Minimali parametro verte. funkciju apibidinimas.

D. Maksimali parametro verte.

E. Parametro vertés matavimo vienetas.

Matavimo vienetas nurodomas, jei jis
yra.
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.VACON®" DAZNIO KEITIKLIO FUNKCIJOS

«  Galite pasirinkti jasu procesui reikiama programa: standartine, SVOK, PID valdymo, keliu
siurbliu (vieno inverterio) arba keliy siurbliu (keliu inverteriu). Keitiklis automatiskai
atlieka kai kuriuos batinus nustatymus, kurie padeda lengvai paleisti irengini.

« Pirmojo paleidimo ir gaisro rezimo vedliai.

«  Vedliai kiekvienai programai: standartinei, SVOK, PID valdymo, keliu siurbliu (vieno
inverterio) ir keliu siurbliu (keliy inverteriu).

*  FUNCT mygtukas, skirtas paprastai persijungti tarp vietinio ir nuotolinio valdymo vietu.
Nuotolinio valdymo vieta gali bati jvadai / iSvadai arba ,Fieldbus” magistralé. Nuotolinio
valdymo vieta pasirinkite naudodami parametra.

¢ 8is anksto nustatyti dazniai.

» Variklio potenciometro funkcijos.

*  Praplovimo funkcija.

« 2 kreivés kritimo trukmeés, kurias galite uzprogramuoti, 2 stebéjimo funkcijos ir 2
draudziamuju dazniointervalai.

*  Priverstinis sustabdymas.

» Valdymo puslapis, skirtas greitai valdyti ir stebéti svarbiausias vertes.

« Fieldbus” duomenu siejimas.

* Automatinis atkdrimas.

« Skirtingi pakaitinimo rezimai padeda iSvengti kondensacijos problemuy.

* Maksimalus iSeinancios srovés daznis - 320 Hz.

« Realiojo laiko laikrodzZio ir laikmacio funkcijos (reikia atskirai jsigyjamos baterijos).
Galima uzprogramuoti 3 laiko kanalus skirtingoms daznio keitiklio funkcijoms.

« Yraisorinis PID valdiklis. Galite jj naudoti, pavyzdZiui, voZtuvui su daznio keitiklio jvadais /
iSvadais valdyti.

« Miego rezimo funkcija, kuri automatiskai jjungia ir iSjungia daznio keitiklj ir taip taupo
energija.

» 2 zony PID valdiklis su 2 skirtingais atsako signalais: minimalios ir maksimalios vertés
nustatymas.

« 2 nustatytyju tasku Saltiniai PID valdikliams. Pasirinkti galite per skaitmeninj jvada.

« PID nustatytojo tasko intensyvinimo funkcija.

« Tiesioginio perdavimo funkcija, pagerinanti atsaka j procesinius pokycius.

* Procesinés vertés stebéjimas.

»  Keliu siurbliu valdymas vieno inverterio ir keliu inverteriu sistemoms.

« . Multi-Master” ir ,Multi-Follower™ reZimai keliu dazniokeitikliu sistemoje.

«  Keliu siurbliu sistema, kuri naudoja realiojo laiko laikrodij siurbliams automatiskai
perjungti.

« Techninés priezilras skaitiklis.

«  Siurblio valdymo sistemos: uZpildymo siurblio valdymas, . Jockey” siurblio valdymas,
automatinis siurbliaracio valdymas, j siurblj patenkancio slégio stebéjimas ir apsaugos
nuo Serksno funkcija.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 6

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




TURINYS VACON -7

TURINYS

Ivadas
DoKUMENTO AETALES ... 3
API S VAAOVE ..ot 3
LWVACON®" daznio Keitiklio fUNKCIOS .........oo oo 5
T Trumpasis Paleisties VatOoVAs ..o 12
1.1 Valdymo pultelis ir KLaviatlra ..o 12
1.2 EKIrano FOAINIAN ... 12
1.3 Pirmasis PaleidiMmas ..........c.cooiiioieeeee e 14
1.4 Programu apraSyMas ... 15
1.4.1 Standartine ir SVOK (angl. HVAC) programos ... 15
1.4.2 PID valdymo programa ..........cccccoceiiiiieioieceeeeeeeee e 22
1.4.3 Keliy siurbliy (vieno inverterio) programa ..........cccocooeeeeeoeiceeeeeeeenn. 31
1.4.4 Keliu siurbliy (keliy inverteriu) programa ............coccooooveoeeorecoeeeeceeee, 46
2 VEALIAT ... 82
2.1 Standartinés programos VEALYS ............c.coovioiiiiieceeeeeeeeeeeeee e, 82
2.2 SVOK (angl. HVAC) Programos VEALYS ..............ccoooomormrreeeeosoeeeeeeeeeeeeeeseeseeeeeeeesesseeeeeseeens 83
2.3 PID valdymo programos VEALYS ..o 84
2.4 Keliy siurbliu (vieno inverterio) programos vedlys ...l 87
2.5  Keliy siurbliu (keliu inverteriu) programos vedlys ..........co.cocoooivoeioeeeeee. 90
2.6 GaiSro reZiMOo VEALYS ..o 94
3 Vartot0]J0 SASAJOS ... 96
3.1 Narsymas naudojantis Klaviatlra ..............cccoooooioiioieeeeeeeeeeeeee e 96
3.2 Grafinio ekrano rodinio NAUAOJIMAS .........c.cocoiuiviioiiicceeeee e 98
3.2.1 Verciu redagaVvimas ... 98
3.2.2 Trikties atstatymas ..o 101
3.2.3 Mygtukas FUNCT (fUNKCija) ..o 101
3.2.4 Parametru Kopijavimas ..., 105
3.2.5 Parametry palyginimas . ..o 106
3.2.6 Pagalbiniai tekStai ........ocoooiiiii e 108
3.2.7 Meniu ,Favourites” (Parankiniai) naudojimas ..., 109
3.3 Tekstinio ekrano rodinio NAUdOJIMAS .........cc.cccoviviiiiiieeceeeeeeeeeee e, 109
3.3.1 Verciu redagaviMas ..o 110
3.3.2 Trikties atstatymas ..........ccoooiiieeee e 111
3.3.3 Mygtukas FUNCT (FUNKCIja) ..o (AN
3.4 MeNiU STFUKEUIA ..o 115
3.4.1 .Quick setup” (greitasis NnUStatymas) ..........c.cocoooiooooeeeeeeeeenn. 116
3.4.2 Monitor™ [SteDEIMas) ... 116
35 LVACON® LIVe™ e 118

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 8 TURINYS
b4 SEED@JIMO MENIU ..ottt 119
4.1 SEEDEJIMO GIUPE ..o 119
4.1.1 MULLIMONITOTS ... 119

4.1.2 LTrend curve” (Tendencijos KreiVe) ..o 120

4.1.3 BazZiN@S VEITES ... 123

4.1.4 IV LISV. e 125

4.1.5 Temperatlros IVESTYS ..o 125

4.1.6 Papildomi ir iSpléstiniai NUST. ..........coooiiiieeeeeeeeeee e 126

4.1.7 Laikmacio funkciju stebéjimas ... 128

4.1.8 PID valdiklio steb&jimas ...........ccccovoiivoiieeeeeeeeeeeeeeee e, 129

4.1.9 [Sorinio PID valdiklio steb&jimas ..........ocoooiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 130

4.1.10 Keliu varikliu valdymo stebéjimas ..o, 130

4.1.11 Techninés priezitros skaitikliai .............occooooiiiioeeeeeeeeeeee 132

4.1.12 .Fieldbus” proceso duomenu stebéjimas ..........cocoveeieeeeeeoeeeeeeee, 133

4.1.13 Inverterio jrankio Steb@jimas ..., 134

5 ParametrU MENIU ... 135
5.1 3.1 grupé: Variklio nUStatymMal .........c.o.oooiiieeeeeeeeeeeeeeeeeee 135
5.2 3.2 grupé: Paleidimo / stabdymo nustatymas ...........coccooooiooeoeeeeeeeeeeeeeeae 139
5.3 3.3 grup@: NUOTOTAOS ...ooviiiiiieeeeeeeeeeeeeeeee et 142
5.4 3.4 grupé: Tolygiojo greicio kitimo ir stabdZiy saranka ..............cccccooooviieicei, 145
5.5 3.5 grupé: Jvady /isvadu KonfigUracija ........coocooeveeeeeeeeeeeeeee e 148
5.6 3.6 grupé: Fieldbus” magistralés duomenu priskyrimas ............ccccccoovveeiveeeennne. 159
5.7 3.7 grupé: DraudZiami daZnial ..........occoooioioooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 161
5.8 3.8 grupe: StEDEJIMAI ..o 162
5.9 3.9 GrUPE: APSQUGA ..o 163
5.10 3.10 grupé: Automatinis atkUrimas ...........c.cooiiiiceeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeen 169
5.11  3.11 grupé: Programos NUStatyMai .........cccooiiioiieoeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeen 170
5.12  3.12 grupé: Laikmacio fUNKCIJOS ..o 170
513 313 grupe: PID valdiklis ........cooooioiioeeeeeeeeeeeeeeee e 173
5.14  3.14 grupe: 1Sorinis PID valdikLlis ...........ccccooeveieieieeeee e 189
5.15  3.15 grupe: Keliu varikliu valdymas ..o, 193
5.16  3.16 grupé: Techninés priezitros skaitikliai ............ccccooooooeooieeeeeeeeeeeeee 196
5.17  3.17 grup€: GaiSro MEZIMAS ........coioeieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 197
5.18 3.18 grupé: Variklio pasildymo parametrai ...........cocooooovooieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeen, 198
5.19  3.19 grupé: Inverterio taik. Irankis ..o 198
5.20  3.271 grupeé: SIurblio Vald. ... 199
5.21 3.23 grupé: Pazangus harmoninis filtras ..o, 202
6 DIagnOStIKOS MENIU ...t 203
6.1 JActive faults™ (@KtyVIos tHIKEYS) ... 203
6.2 .Reset faults” (iSjungti triktis) ............ccocoiiiiiiooee e 203
6.3 LFault history” (triKCIU iStOrIJal ..o 203
6.4 ,Total counters” (bendrieji sKaitiKliai) ...........cocovovoeoeoeeeeeeeeeeeeeeeeee e 203
6.5  ,Trip counters” (suveikimo sKaitiKliai) ..........ocoooioorooeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 205
6.6 ,Software info” [programinés jrangos informacija) ..........ccccooooeoioioioieeeeeeee 207

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/



TURINYS VACON - 9

7 Meniu,Iv./iSV. ir aparatin@ ir. e 208
7.1 .Basic /0" (Baziniai jvadai / i8vadai) ...........cccooooivoieooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee . 208
7.2 Papildomos PLOKStES LIZAAT ..........o.oooeeieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 210
7.3 Realiojo Laiko LaiKrodis ...........c.ooiiieeeee e 211
7.4 Maitinimo BLOKO NUSTAtYMIAI ... 211
7.5 LAV, et 213
7.6 LFIldDUS ™ e 214

8 Vartotojo nustatymai, parankiniai ir vartotojo lygiomeniu ..., 215
8.1 JUser settings” (vartotojo nUStatyMai) ...........coocoooioooioeeeeeeeeeee e 215

8.1.1 .User settings” (vartotojo nustatymai) .............ccoocoioioioooieeeee 215
8.1.2 .Parameter backup” (parametru atsarginé kopija) .........ccccocovovivieenn.. 216
8.2 ParanKini@l .......o.o.ooioceeeee e 216
8.2.1 Pridéjimas prie parankiniU ... 217
8.2.2 Elemento pasalinimas iS parankiniu ...........cccocoooooiiioieceeeeeeeee, 217
8.3 Vartot0]O Ly GIai ..o 218
8.3.1 Vartotojo lygio prieigos kodo pakeitimas ...............c.ccocoevviiiieeee, 219

9 Steb@jimo VErciu @PraSyMaAi ............o.ooooiiiioeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 221
9.1 BAZINES VEITES ...ttt 221
0.2 IV ISV ettt 222
9.3 TeMPEratlroS IVESTYS ..ot 223
9.4 Papildomi ir iSplestiniai NUSE. ..o 224
9.5 LaikmacCio fUNKCIJOS ..o 226
9.6 PID ValdiKLIS ....ooieieie e 227
9.7 1SOrinis PID ValdiKLiS ..o 227
9.8 Keliu SIUTDLIU VAlAYM@S ..ot 228
9.9  Techninés prieziliros skaitikliai .............coccoooiooooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 229
910  LFieldbus™ dUOMENYS ......o.iiiieeeeeeeeeeeeee e 229
Q1T INVErterio taiK. JFANKIS ..., 233

10 Parametru QPraSYMai ... ......o.oooooiiooeeeeeeeeeeeeeeeeeeee et 235
10.1 . Trend curve” [Tendencijos KreiVe) ... 235
10.2  Variklio NUSTAtYMIAI ....o.oiiiiceeeeeeeeeeeeeee e 236

10.2.1 Variklio pavadinimo plokstelés parametrai ..o 236
10.2.2 Variklio valdymo parametrai ... 236
10.2.3 Variklio FIBOS ... 241
10.2.4 AtVIros Kilpos Parametrai c.....c.oo oo, 241
10.2.5 1/f paleidimo FUNKCI]A ... 245
10.3 Paleidimo / sustabdymo NUStatYMas ..........c.coooiviveieeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 246
104 NUOTOAOS ... 256
10.4.1 NUStAtYLas AAZNIS ..., 256
10.4.2 [Sankst. NUSt. dAZNIAi .......coooiioeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeen 257
10.4.3 Variklio potenciometro parametrai ... 261
10.4.4 Praplovimo parametrai ............cccoooioiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 263

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 10 TURINYS
10.5 Tolygiojo greicio kitimo ir stabdZiy saranka ..o 263
10.5.1 TKI@IVE .o 263

10.5.2 2 KFIVE L.ttt 264

10.5.3 Pal. pradinis imagnetinimas ... 266

10.5.4 Stabdymo NUOL SFOVE ..o, 266

10.5.5 Nuol. srauto stabdymas ... 267

10.6  |vadu /idvadu KONFIQUIraCija .......o.ovoieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e, 267
10.6.1 Skaitmeniniy ir analoginiu jvadu programavimas ..............cccccoccoeveuenn... 267

10.6.2 Numatytosios uzprogramuojamuy jvadu funkcijos ..o, 278

10.6.3 SK. VAT .ot 278

10.6.4 ANaloginiai Vad@T ........coooiiieeeceeeeeeee e 284

10.6.5 SKSVAAQAT ..o 289

10.6.6 ANAlogini@i ISVAAAI .......o.ooovoveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e, 293

10.7  .Fieldbus” duomenu PriSKYMIMas ..o 297
10.8  DraudZiami dAZNIAT .......c.co.ooieeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 298
10,9 SEEDEJIMAI oottt 300
TOT0 APSQUGA .ot 300
TOT0.T  BENATA L 300
10.10.2  Variklio Siluming @pSauga .........co.ovovovioeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 302
10.10.3  Variklio apsauga NUO UZStrigimo ............coovovoieeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 306
10.10.4  Apsauga nuo per mazos apkrovos (siurblys veikia tuscia eiga) ............ 308
10.10.5  Greitasis stabd. ... 310
10.10.6 Al ZEMA @PSAUGA ... 312

10.71 Automatinis @atKUrIMAs ........ccovoiiiieeeee e 313
10.12 Programos NUSEAtYMAT .........cooooviiiieeeeeeeeeeeeeeee e 315
10,13 LaiKmMaCio FUNKCIOS ... 315
1014 PID VALAIKLS ..o 320
10.14.1  Bazinial NUSTAtYMai ...t 320
10.14.2  Nustatytie]i taSKai ..o 322
TOTAZ  ALSAKAS ..o 323
10.14.4  Tiesiogine eiga (HEeKimMO) ..o 323
10.14.5  MIEGO FUNKCIJA. L. oo 325
10.14.6  Atsako STEDEJIMAs ... 327
10.14.7  Slégio nuostolio KOMPENSAVIMAS ........cccoiiiiiieiceeeeeeeeeeeeeeeee 329
10.14.8  SKLANAUS UZPILAYMAS ..o 330
10.14.9  JeinancCio slégio StEeDEJIMAS .........cocoivimieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 332
10.14.10 Miego rezimo funkcija, kai nenustatytas joks poreikis ...............cc.......... 334

10.15 180rinis PID ValAIKUS .........co.ooivcoeeceeeeeeeeeeee e 336
10.16  Keliu SIUrBLiu FUNKC. oo 336
10.16.1  Keliu siurbliu (keliu inverteriu) sistemos perdavimo eksploatuoti
ZYMIMASIS SATASAS ... 336

10.16.2  Sistemos KoNfigUracCija .........ccooovoeoeoooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeen 339
10.16.3  BLOK@VIM@I 1o 344
10.16.4  Atsako jutiklio prijungimas keliu siurbliu sistemoje ............cccococoeevennn. 345
10.16.5 Per didelio slégio stebe&jimas ..o 354
10.16.6  Siurblio veik. laiko sKait. ..., 355
10.16.7  ISPLESHINIAI MUST. ..o 357

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/



TURINYS VACON - 11

10.17 Techninés priezitros skaitikliai .............o.oooooioiooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeen 358
10.18  GAISIO FEZIMAS ... 359
10.19 Variklio pasSildymo fUNKCIA .........o.ooiiooeoeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 362
10.20 Inverterio taik. JTANKIS ........c.ooiioeeeeeeeeeeeeee e, 363
10.2T  SIUFBLIO VAL, ..o 363
10211 AUL VALYIMIAS oo 363
10.21.2  LJOCKEY" SIUIDLYS ..o 366
10.21.3  UzZpildymo SIUMBLYS .......o.ooieeeeeeeeeeee e, 368
10.21.4  Antiblokavimo fUNKCIa .........ocooiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e, 369
10.21.5  Apsauga NUO UZSALIMO ......o.ooviiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeen 369

10.22  SKAITTKLIAI .ot 370
10.22.1  Veikimo laiko skaitiKlis ..........cccooviviiiiiieee e 370
10.22.2  Veikimo laiko suveikimo skaitiklis ... 371
10.22.3  Veikimo laiko skaitiKlis ..o 371
10.22.4  ]]. l@aiko SKaItIKLIS .....ooeieie e 372
10.22.5  Energijos SKaitikLis .........oooiioeieeeeeeeeeeee e, 372
10.22.6  Energijos suveikimo skaitiklis ...............cccooooioioiieeeeeeeeeeee 373

10.23 Pazangus harmoninis filtras ............cccooioeoeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 374
11 TEIKCIU SEKIMAS ...ttt 376
11.1  Jjungiamas trikties VaiZAas ..........ccoooiooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 376
11.1.1 Atstatymas naudojant atstatymo mygtuka ... 376

11.1.2 Atstatymas parametru grafiniame ekrano rodinyje ... 376

11.1.3 Atstatymas parametru tekstiniame ekrano rodinyje ................cccccocoo..... 377

11.2  LFault history™ [(triKCIU iSTOFTA) ... 378
11.2.1 Trikciu istorijos nagrinéjimas grafiniame ekrano rodinyje ................... 378

11.2.2 Trikciy istorijos nagrinéjimas tekstiniame ekrano rodinyje ................ 379

T1.3 TrIKCIU KOGQAT ..o 381
T2 T PFIEAAS ... 397
12.1  Numatytosios skirtingu programu parametru vertés .............cccocoeveveecececececeeeennnn, 397

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 12 TRUMPASIS PALEISTIES VADOVAS

1 TRUMPASIS PALEISTIES VADOVAS

1.1 VALDYMO PULTELIS IR KLAVIATURA

Valdymo pultelis yra sasaja, kuri palaiko rysj tarp daznio keitiklio ir vartotojo. Valdymo
pulteliu galite kontroliuoti variklio greitj ir stebéti daznio keitiklio blsena. Taip pat galite
nustatyti daznio keitiklio parametrus.

Pav. 1: Klaviatdros mygtukai

A. Mygtukas BACK/RESET (grjzti / D. Rodyklés DESINEN mygtukas.
atstatyti). Naudokite ji norédami pereiti | Paleidimo mygtukas START (paleisti).
Zzemesnj meniu lygj, iSeiti iS redagavimo F. Rodyklées ZEMYN mygtukas. Naudokite ji
rezimo, trikCiai atstatyti. slinkti meniu Zemyn ir vertei sumazinti.

m

B. Rodykles | VIRSU mygtukas. Naudokite jj  G. Mygtukas STOP (sustabdyti).
slinkti meniu j virsu ir vertei padidinti. H. Rodyklés KAIREN mygtukas. Naudokite
C. Mygtukas FUNCT (funkcija). Naudokite ji ji norédami pereiti Zymekliu j kaire.
variklio sukimosi krypciai pakeisti, I. Mygtukas OK (gerai). Naudokite jj
valdymo puslapiui pasiekti ir valdymo noréedami aktyvinti lygi ar elementa arba
vietai pakeisti. Daugiau informacijos zr. patvirtinti pasirinkima.

3.3.3 Mygtukas FUNCT [Funkcija).

1.2 EKRANO RODINIAI

Naudojami 2 tipu ekrano rodiniai: grafinis rodinys ir tekstinis rodinys. Valdymo pultelis
visuomet turi ta pacia klaviatira ir mygtukus.

Ekrane rodomi Sie duomenys.

» Variklio ir keitiklio bisena.

» Variklio ir keitiklio triktys.

» Jasu vieta meniu struktdroje.
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PP PP @

STOP|Cj| READY| / |’ 10

Ma:l.n Menu

Qu1ck Setup /©

Mon1t

(5 )
= Parameters
(12 )

Pav. 2: Grafinis ekrano rodinys

A. Pirmasis bsenos laukelis: STOP/RUN F. Vietos laukelis: parametro ID numeris ir
(sustabdyti / paleisti) esama vieta meniu

B. Variklio sukimosi kryptis. G. Aktyvinta grupé ar elementas

C. Antrasis blsenos laukelis: READY H. Elementy skaicius svarstomoje grupéje

(paruosta) / NOT READY (neparuosta) /
FAULT (triktis)
D. Signalo laukelis: ALARM/- (signalas/-)
E. Valdymo vietos laukelis: PK
(kompiuteris) / 10 (ivadas / iSvadas) /
KEYPAD (klaviatara) / FIELDBUS

(magistraleé)

READY RUN STOP ALARM FAULT
“quick seTy

M I
m 1 06

_©

v v

FWD REV II0 KEYPAD BUS

@

Pav. 3: Tekstinis ekrano rodinys. Jei tekstas yra per ilgas, kad baty galima jj parodyti, jis
automatiskai slenka ekrano rodinyje.

A. Busenos indikatoriai D. Esama vieta meniu

B. Signalo ir trikties indikatoriai E. Valdymo vietos indikatoriai

C. Grupés pavadinimas arba esamos vietos ~ F. Sukimosi krypties indikatoriai
elementas
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VACON - 14 TRUMPASIS PALEISTIES VADOVAS

1.3 PIRMASIS PALEIDIMAS

ISjungus keitiklj, jungiamas paleisties vedlys.
Paleisties vedlys nurodo jums pateikti reikiamus duomenis, kad keitiklis galéty valdyti jusu

procedura.
1 Kalbos pasirinkimas (P6.1) Visuose kalbu paketuose pasirinkimas ski-
riasi
Vasaros laikas* (P5.5.5)
Rusija
2 JAV
ES
1SJ.
3 Laikas* (P5.5.2) vv:mm:ss
4 Metai* (P5.5.4) mmmm
5 Data* (P5.5.3) dd.mm.
* Jei baterija yra idéta, Zr. Siuos veiksmus
Paleisti paleidimo vedlj?
6 Taip
Ne

Pasirinkite Yes (taip) ir nuspauskite mygtuka OK (gerai). Pasirinkus No (ne), daznio keitiklio
paleisties vedlys iSjungiamas.

Norédami rankiniu badu nustatyti vertes, pasirinkite No [ne) ir nuspauskite mygtuka OK
(gerail.

Pasirinkite programa (P1.2 programa, 1D212)

Standarta

HVAC

PID valdymas

Keliu siurbliy (vieno inverterio) sistema
Keliu siurbliy (keliy inverteriy) sistema

Norédami testi 7 veiksme pasirinktos programos veldj, pasirinkite Yes (taip) ir nuspauskite
mygtuka OK (gerail. Zr. programu vedliu aprasyma skyriuje 2 Vedliai.

Pasirinkus No (ne] ir nuspaudus mygtuka OK (gerail, paleisties vedlys sustoja ir visas
parametru vertes reikia pasirinkti rankiniu badu.

Norédami paleisti paleisties vedlj, turite 2 alternatyvas. Eikite j parametra ,P6.5.1 Restore
Factory Defaults” (atkurti numatytuosius gamyklinius nustatymus) arba ,.B1.1.2 Startup
Wizard” (paleisties vedlys). Tuomet nustatykite verte ties Activate (suaktyvinti).
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1.4 PROGRAMU APRASYMAS

Dazniu keitiklio programai pasirinkti naudokite parametra P1.2 (programa). IS karto, kai
pasikeicia P1.2 parametras, parametru grupei pateikiamos iS anksto nustatytos vertés.

1.4.1 STANDARTINE IR SVOK (ANGL. HVAC) PROGRAMOS

Standartine ir SVOK (angl. HVAC) programas naudokite, pavyzdZiui, siurbliams arba
ventiliatoriams valdyti.

Daznio keitiklj galima valdyti naudojant klaviatira, magistrale arba jvadu / iSvadu gnybtus.

Kai valdote daznio keitiklj naudodami jvadu / iSvadu gnybta, nuor. daznio signalas yra
prijungtas prie Al1 (0-10 V) arba Al2 (4-20 mA). Jungti nurodo signalo tipas. Taip pat yra 3 i$
anksto nustatyti nuor. dazniai. IS anksto nustatytus nuor. daznius galite aktyvinti naudodami
Dl4 ir DI5. Daznio keitiklio paleidimo ir sustabdymo signalai yra prijungti prie DI1 (paleisti
tiesiogine eiga) ir DI2 (paleisti atbuline eiga).

Visas daznio keitiklio iSvestis visose programose galima lengvai sukonfigtruoti. Pagrindinéje

jvady / iSvady plokstéje yra 1 analoginé iSvestis (iSvesties daznis) ir 3 relés isvestys (,Run”
(veikia), ..Fault” (triktis), ,Ready” (paruostal).

Zr. parametru apradymus skyriuje 10 Parametry aprasymai.
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VACON - 16 TRUMPASIS PALEISTIES VADOVAS

Standartiné I/0 plokste
Gnybtas |___steb. | Apibiidinimas
_I‘R\_ ‘I_I 1 | | +10 Vref | | Standartinis i§vadas|| |
LA
|
\
Nuor. | —.| 2 All+ 1+ analoginis jvadas . .
lpotenciometras| Nuor. daznis
=10 19 I (numatytasis
3 All- 1- analoginis jvadas | | hustatymas - 0-10 V)
4 AI2+ 2+ analoginis jvadas| | Nuor. daZnis
(numatytasis
. nustatymas - 4-20 V)
5 Al2- 2- analoginis jvadas
S SRRERRRRESSSSEEEE 6 |[24vis. @ | [24 v pagalbine jtampa | | |
E / | 7 | | GND ® | |1vadu_/i§vadqiieminimas || |
e {1 8 |[bn1 | |1 skaitmeninis jvadas | | Paleisti tiesiogine eiga |
- —’// -------- -I 9 | | DI2 | |2 skaitmeninis jvadas | | Paleisti atbuline eiga |
E—— B -I 10 | | DI3 | |3 skaitmeninis jvadas | | ISoriné triktis |
| 11 | | CM ® | |Bendrasis igjimas DI1-DI6 | | |
E | 12 | | 24 V is. ® | |24 V pagalbine jtampa | | |
E p—— -I 13 | | GND ® | |1vadq/ idvady {zeminimas | | |
| . |
Lo__-7 __ _:_ _____ 14 DI4 4 skaitmeninis jvadas Atidaryti |Atidaryti |1 analoginis jéjimas
i . ! Sujungta |Atidaryti |1 i$ anksto nust. dazn
1 - 1 Atidaryti [Sujungta |2 i$ anksto nust. daz
Lo_o- ERRLEEEE 15 | | DI5 | | 5 skaitmeninis jvadas | Sujjl:;ta slﬁu:gtz 3 é Zﬂkitﬁ :uzt. d:i:
E- T Ll o - -I 16 | | DI6 | | 6 skaitmeninis jvadas | | Trikties atstatymas
H 1
! ! 17 CM ® Bendrasis {¢jimas DI1-DI6
. - I
E K A \'- -r----1 18 AO1+ 1+ analoginis iSvadas I&einandios sroves
po mA danis (0-20 mA)
N et 19 AO1- ® | | 1- analoginis iSvadas
1 1
! 1
1 ! i 5
; | 30 | | +24 Vin 24 V pagalbine
! ! leinanti jtampa
1 1 . s '’
; : A RS485 el DY Rama Modbus RTU,
5 | B_| [Rs485 MaorehlAl° B ma N2, BACnet
1
, 21 RO1/1 NC :
| VYKDYMAS | 1 reles
: b 22 RO1/2 CM iséjimas VYKDYMAS
®1 ------- 23 | | RO1/3 NO —
! 1
; ! 24 | | RO2/1 NC 2 relés
: TRIKTIS [ 25 ROZ/Z CM |§eJ|mas TRIKTIS
1
- @ -------- 26 | | RO2/3 NO —
3
28 TIi+ Termistoriaus )
29 | [ TI1- lvadas
RO3/2 CM 3 relés N * %
32 / Eejimas PARUOSTA )
33 | [ RO3/3 NO

Pav. 4: Standartinés ir SVOK (angl. HVAC] programy numatytosios valdymo jungtys
* = prieinama tik su ,VACON® 100 X".
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** = VACON® 100 X" DIP jungiklio konfigtracijas zr. ,VACON 100® X" montavimo vadove.

<) G
S)
ol
o Sl |
n ® AR
= (S)
Sl DIO*
S)

GNI

ST O T T T
DODDD

Pav. 5: DIP jungiklis

A. Sk.jvadai C. Sujungtas su GND (numatytoji parinktis)
B. Nejzemintas

Lent. 2: M1.1 Vedliai

Parametras Vieneta |Numatyto

Apibudinimas

0 = Neaktyvinta
1 = aktyvinti

1.1.1 pal. vedlys 0 1 0 1170 | Parinktis ,Activate”
(aktyvinti) paleidzia
paleisties vedlj (Zr.
Lent. 1 Paleisties ved-
lys).

Parinktis , Activate”
(aktyvinti) paleidzia
gaisro rezima (zr. 2.6
Gaisro reZimo vedlys).

1.1.2 Gaisro rez. vedlys 0 1 0 1672
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Lent. 3: M1 spartusis nustatymas

Parametras in. Apibudinimas

0 = standart.

1.2 1= SVOK (angl. HVAC])
2 = PID vald.

0 pr- 0 4 0 212 3 = Keliu siurbliy (vieno

inverterio) sistema
4 = Keliy siurbliy (keliy
inverteriu) sistema

13 Ma2|au5|vas. nustat. 0.00 P14 Hy 0.0 101 MaZ|au5|a§ priimamas
daznis nustat. daznis.

14 Didziausias nustat. P13 320.0 Hy 50.0/ 102 Didziausias priimamas

daznis 60.0 nustat. daznis.

Nurodomas laiko tar-
pas, per kurj iSvesties
1.5 1 greitéjimo laikas 0.1 3000.0 sek. 5.0 103 | daznis padidéja nuo
nulinio iki didZiausio
daznio.

Nurodomas laiko tar-
pas, per kurj iSvesties
daZnis sumaZzéja nuo
didziausio iki nulinio.

1.6 1 letéjimo trukme 0.1 3000.0 sek. 5.0 104

Didziausia variklio
1.7 Variklio srovés riba IH*0.1 IS A skiriasi 107 sroveé i$ daznio keitik-
lio.

0 = asinchroninis
variklis

1.8 var.tipas 0 2 0 650 1 = nuolatinio magneto
variklis

2 = magnetinés varzos
variklis

Sia verte Un rasite
variklio pavadinimo
ploksteléje.

Variklio nominalioji 110 PASTABA!
itampa
Suzinokite, ar varikliui
naudojamas sujungi-
mas yra ., Trikampis”

ar ,Zvaigzde”.

skiriasi | skiriasi Y skiriasi

Variklio nominalusis éia vert fn rasite
1.10 8.0 320.0 Hz 50/ 60 111 variklio pavadinimo

daznis ploksteléje.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




TRUMPASIS PALEISTIES VADOVAS VACON - 19

Lent. 3: M1 spartusis nustatymas

Vieneta |Numatyto

Parametras Apibudinimas

Sia verte nn rasite
skiriasi 112 |variklio pavadinimo
ploksteléje.

111 Variklio no.njlnalu5|s 2% 19200 sU_k./
greitis min.

Sia verte In rasite
IH*0.1 IH*2 A skiriasi 113  |variklio pavadinimo
ploksteléje.

Variklio nominalioji

1.12 .
srove

Sia verte rasite variklio
0.30 1.00 skiriasi 120 |pavadinimo plokste-
Léje.

Variklio Cos Phi

113 (galios koeficientas)

Daznio keitiklis iesko
minimalios variklio
srovés, kad galéety tau-
pyti energija ir suma-
zinti variklio veikimo
triukdma. Sia funkcija
0 1 0 666 |naudokite, pavyzdZiui,
ventiliatoriaus ir siur-
blio procesams.

Energijos optimizavi-
mas

1.14

0 = iSjungtas
1 =jjungtas

Identifikavimo proce-
dira apskaiciuoja arba
iSmatuoja variklio
parametrus, kurie yra
batini siekiant uztikrinti
gera variklio ir greicio
valdyma.

1.15 Identifikacija 0 2 0 631
0 = veiksmo néra
1 = sustojus
2 = sukantis

Pries identifikavimo
proceddra turite nusta-
tyti variklio parametrus
nuo tipo plokstelés.

0 = kreives (pjaklinis)
1.16 pal. funkcija 0 1 0 505 |signalas

1 =jsibégéjimo uzve-
dimo signalas
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Lent. 3: M1 spartusis nustatymas

Parametras Vieneta |Numatyto

Apibudinimas

0 = jsibégéjimo signa-

1.17 Stabd. funkcija 0 1 0 506 las
1 = kreivés [pjaklinis)
signalas

1.18 aut. atkar. 0 1 0 731 0 = iSjungtas
1 =jjungtas

0 = veiksmo néra

1 =|spéjimo signalas

2 = triktis (sustabdy-

0 3 2 701 mas pagal sustabdymo
rezima)

3 = triktis (sustabdy-
mas iSnaudojant vidine
inercija)

Atsakas j iSorine

119 klaida

0 = veiksmo néra

1 =|spéjimo signalas

2 = jspéjimas + nusta-

tytasis jspéjimo daznis

(P3.9.1.13)

Atsakas.j igmo Al 0 5 0 700 3=j§péjirngs+anks—
triktj tesnis daznis

4 = triktis (sustabdy-

mas pagal sustabdymo

rezima)

5 = triktis (sustabdy-

mas iSnaudojant vidine

inercija)

1.20

Nuotolinés valdymo
vietos (paleidimo /
sustabdymo) pasirinki-
mas).

1.21 Nuot. vald. vieta 0 1 0 172

0 = Jvaduy / idvadu (1/0)
valdymas

1 =, Fieldbus” valdy-
mas
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Lent. 3: M1 spartusis nustatymas

Parametras in. Apibudinimas

1.22

Jvady / isvady kont-
rolinés nuorodos A
pasirinkimas

20

17

Nuor. daZnio pasirinki-
mas, kai valdymo vieta
yra jvadu / idvadu
plokste.

0 = kompiuteris

1 =101 anksto nustaty-
tas daznis

2 = klaviatdros
komanda

3 =, Fieldbus” magist-
rale

4=Al

5=AI2

5=AI1+AI2

7 = PID komanda

8 = variklio potencio-
metras

11 =1 bloko iv.

12 = 2 bloko isv.

13 = 3 bloko i3v.

14 = 4 bloko iSv.

15 =5 bloko iv.

16 = 6 bloko iSv.

17 =7 bloko isv.

18 = 8 bloko isv.

19 = 9 bloko idv.

20 =10 bloko iv.

Programa, kuria nusta-
tote naudodami para-
metra 1.2 pateikia
numatytasias vertes.

1.23

Klaviatdros valdymo
komandos pasirinki-
mas

20

121

Nuor. daZnio pasirinki-
mas, kai valdymo vieta
yra klaviatira.
Zr.P1.22.

1.24

.Fieldbus™ magistra-

lés valdymo nuoro-
dos pasirinkimas

20

122

Nuor. daznio pasirinki-
mas, kai valdymo vieta
yra . Fieldbus” magist-
ralé.

Zr. P1.22.

1.25

Al1 signalo diap.

379

0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

1.26

Al2 signalo diap.

390

0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
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Lent. 3: M1 spartusis nustatymas

Vieneta |Numatyto

Parametras Apibudinimas
1.27 RO1 Function 0 73 2 11001 |Zr. P3.5.3.2.1
1.28 RO2 funkcija 0 73 3 11004 |Zr. P3.5.3.2.1
1.29 RO3 funkcija 0 73 1 11007 |Zr. P3.5.3.2.1
1.30 AO1 funkcija 0 31 2 10050 |Zr. P3.5.4.1.1

Lent. 4: M1.31 Standart. / M1.32 SVOK (angl. HVAC]

Parametras Vieneta |Numatyto

Apibidinimas

IS anksto nustatyta
P1.3 P1.4 Hz 10.0 105 |daznj pasirinkite skait-
menine jvestimi Dl4.

1i$ anksto nustaty-

1311 tas daznis

2 i$ anksto nustaty- IS anksto nustatyta

1.31.2 - P1.3 P1.4 Hz 15.0 106 |daznj pasirinkite skait-
tas daznis M S
menine jvestimi DI5.
IS anksto nustatyta
1313 3is ankstovngstaty— P13 P14 Hz 20.0 126 dazn.,l pas[rmklte.sk.alt-
tas daznis meninemis jvestimis

Dl4 ir DI5.

1.4.2 PID VALDYMO PROGRAMA

Galite naudoti PID valdymo programa su procesais, kuriu metu galite valdyti proceso
kintamuosius, pavyzdziui, slégj, kontroliuodami variklio greit;.

éioje programoje vidinis daznio keitiklio PID valdiklis yra sukonfigiruotas 1 nust. taskui ir 1
atsako signalui.

Galite naudoti 2 valdymo vietas. Naudodami DI6, pasirinkite valdymo vieta. Kai A valdymo
vieta yra aktyvi, DI1 duoda paleidimo ir sustabdymo komandas, o PID valdiklis pateikia daznio
nuoroda. Kai B valdymo vieta yra aktyvi, DI4 duoda paleidimo ir sustabdymo komandas, o Al1
valdiklis pateikia daznio nuoroda.

Visas daznio keitiklio iSvestis visose programose galite lengvai sukonfigiruoti. Pagrindinéje
jvady / isvadu plokstéje yra 1 analoginé iSvestis (iSvesties daznis) ir 3 relés iSvestys (,,Run”
(veikia), ..Fault” (triktis), ,Ready” (paruostal).

Zr. parametry aprasymus skyriuje Lent. T Paleisties vedlys.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




TRUMPASIS PALEISTIES VADOVAS VACON - 23

Standartiné I/0 ploksté
Gnybtas |__steb. |  Apibidinimas
_rk— ] 1 || +10 vref | | Standartinis ivadas| | |
sl Tl A vieta: PID nut
potenciometrag \ P vieta: nuts.
1-10 kQ | _| 2 AIl+ 1+ analoginis jvadas tagkas (nuor.)
| B vieta: Nuor. daznis
Dvilaidis siystuvas 3 AIl- 1- analoginis jvadas grlulrgavt)ytasm nustatymas:
Faktiné - | a4 A2+ 2+ analoginis jvadas| | PID atsakas
verte (faktine ver_té)
(numatytasis nustatymas:
T 5 AI2- 2- analoginis jvadas | | 4-20 mA)
|
1= (IO_)4_—2_0_mf: - ::: - 6 || 2aVis ® | [24 v pagalbine jtampa | | |
| . [ _I 7 | | GND [ ) | |1vadq/ idvady {zeminimas | | |
| - e
ToooT oo -I 8 | | DI1 | | 1 skaitmeninis jvadas | PaYé?s?i'priekine eiga (PID valdiklis) |
I . ——
R AUIREEEEEEE { o |[ D12 | |2 skaitmeninis jvadas | [ I8oriné triktis |
o7 -I 10 | | DI3 | |3 skaitmeninis jvadas | | Trikties atstatymas |
| 11 | | CM [ ) | |Bendrasis {éjimas DI1-DI6 | | |
e .| 12 | | 24V is. o | |24V pagalbiné jtampa | | |
A r---- ‘I 13 | | GND o | |Ivadu_/ i$vady {zeminimas | | |
E s : . L B vieta: Paleisti priekine eiga
P B 14 DI4 4 skaitmeninis jvadas (nuor daZnis P3.3.1.6)
1 - s 1
p---?’ —--t----{ 15 || DI5 | [5 skaitmeninis jvadas | | 1 i§ anksto nustatytas daznis |
5— SRR Fo--- -I 16 | | DI6 | | 6 skaitmeninis jvadas | | Valdymo vieta A / B pasirinkimas |
1 1
! 17 CM L Bendrasis {¢jimas DI1-DI6
' PSS 1 o
v “oro---1 18 || AO1+ 1+ analoginis iSvadas I8einandios sroves daznis
Lo mA ,' ! (0-20 mA)
Seoefimd---- 1 19 AO1-/GND [ ] 1- analoginis iSvadas
! 1
, |
! ! . 24\ pagalbiné
H | 30 +24 Vin jeinanti jtampa
1 1
| | A_| [Rsass N> Rogtorma vodbus RTU
| | B | [Rs485 T
1 1
| VYKDYMAS | 21 | | ROL/1 NC 7 1 relés idéjimas
' :— ----- 22 RO1/2 CM VYKDYMAS
@ ------- 23 | [ RO1/3 NO —
! 1
E ! 24 | | RO2/1 NC 7 2 relés i&éjimas
\ TRIKTIS | I 25 R02/2 CM TRIKTIS
1
- @ -------- 26 | [ RO2/3 NO —
28 TIi+ Termistoriaus *
29 TI1- jvadas )
32 RO3/2 CM |3 relés igéjimas PARUOSTA ok
33 RO3/3 NO L

Pav. é: PID valdymo programos numatytosios valdymo jungtys

* = prieinama tik su ,VACON® 100 X".
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** = VACON® 100 X" DIP jungiklio konfigtracijas zr. ,VACON® 100 X" montavimo vadove.

<) G
S)
ol
o Sl |
n ® AR
= (S)
Sl DIO*
S)

GNI

ST O T T T
DODDD

Pav. 7: DIP jungiklis

A. Sk. jvadai
B. Nejzemintas

Lent. 5: M1.1 Vedliai

Parametras in. . Apibudinimas

0 = Neaktyvinta
1 = aktyvinti

1.1.1 pal. vedlys 0 1 0 1170 Parinktis . Activate”

(aktyvinti) paleidzia
paleisties vedlj (zr. 1.3
Pirmasis paleidimas).

Parinktis ., Activate”
(aktyvinti) paleidzia
gaisro rezima (zr. 2.6
Gaisro reZimo vedlys).

1.1.2 Gaisro rez. vedlys 0 1 0 1672
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Lent. 6: M1 spartusis nustatymas

Parametras in. Apibudinimas

0 = standart.

1.2 1= SVOK (angl. HVAC])
2 = PID vald.

0 pr- 0 4 2 212 3 = Keliu siurbliy (vieno

inverterio) sistema
4 = Keliy siurbliy (keliy
inverteriu) sistema

13 Ma2|au5|vas. nustat. 0.00 P14 Hy 0.0 101 MaZ|au5|a§ priimamas
daznis nustat. daznis.

14 D|d2|au5|vag nustat. P13 3200 Hy 50.0/ 102 D|dZ|au5|avs Prnmamas
daznis 60.0 nustat. daznis.

Nurodomas laiko tar-
pas, per kurj iSvesties
1.5 1 greitéjimo laikas 0.1 3000.0 sek. 5.0 103 | daznis padidéja nuo
nulinio iki didZiausio
daznio.

Nurodomas laiko tar-
pas, per kurj iSvesties
daZnis sumaZzéja nuo
didziausio iki nulinio.

1.6 1 letéjimo trukme 0.1 3000.0 sek. 5.0 104

Didziausia variklio
1.7 Variklio srovés riba IH*0.1 IS A skiriasi 107 sroveé i$ daznio keitik-
lio.

0 = asinchroninis
variklis

1.8 var.tipas 0 2 0 650 1 = nuolatinio magneto
variklis

2 = magnetinés varzos
variklis

Sia verte Un rasite
variklio pavadinimo

ploksteléje.
1.9 Variklio nominalioji | i iogi | skiriasi |V skiriasi | 110 |PASTABAI
Itampa
Suzinokite, ar varikliui
naudojamas sujungi-
mas yra , Trikampis”
ar . Zvaigzde”.
Variklio nominalusis 50.0 / Sia verte fn rasite
1.10 . 8.0 320.0 Hz 1111 variklio pavadinimo
daznis 60.0

ploksteléje.
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Lent. 6: M1 spartusis nustatymas

Vieneta |Numatyto

Parametras Apibudinimas

Sia verte nn rasite
skiriasi 112 |variklio pavadinimo
ploksteléje.

111 Variklio no.njlnalu5|s 2% 19200 sU_k./
greitis min.

Sia verte In rasite
IH*0.1 IS A skiriasi 113  |variklio pavadinimo
ploksteléje.

Variklio nominalioji

1.12 .
srove

Sia verte rasite variklio
0.30 1.00 skiriasi 120 |pavadinimo plokste-
Léje.

Variklio Cos Phi

113 (galios koeficientas)

Daznio keitiklis iesko
minimalios variklio
srovés, kad galéety tau-
pyti energija ir suma-
zinti variklio veikimo
triukdma. Sia funkcija
0 1 0 666 |naudokite, pavyzdZiui,
ventiliatoriaus ir siur-
blio procesams.

Energijos optimizavi-
mas

1.14

0 = iSjungtas
1 =jjungtas

Identifikavimo proce-
dira apskaiciuoja arba
iSmatuoja variklio
parametrus, kurie yra
batini siekiant uztikrinti
gera variklio ir greicio
valdyma.

1.15 Identifikacija 0 2 0 631
0 = veiksmo néra
1 = sustojus
2 = sukantis

Pries identifikavimo
proceddra turite nusta-
tyti variklio parametrus
nuo tipo plokstelés.

0 = kreives (pjaklinis)
1.16 pal. funkcija 0 1 0 505 |signalas

1 =jsibégéjimo uzve-
dimo signalas
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Lent. 6: M1 spartusis nustatymas

Parametras Vieneta |Numatyto

Apibudinimas

0 = jsibégéjimo signa-

1.17 Stabd. funkcija 0 1 0 506 las
1 = kreivés [pjaklinis)
signalas

1.18 aut. atkar. 0 1 0 731 0 = iSjungtas
1 =jjungtas

0 = veiksmo néra

1 =|spéjimo signalas

2 = triktis (sustabdy-

0 3 2 701 mas pagal sustabdymo
rezima)

3 = triktis (sustabdy-
mas iSnaudojant vidine
inercija)

Atsakas j iSorine

119 klaida

0 = veiksmo néra

1 =|spéjimo signalas

2 = jspéjimas + nusta-

tytasis jspéjimo daznis

(P3.9.1.13)

Atsakas.j igmo Al 0 5 0 700 3=j§péjirngs+anks—
triktj tesnis daznis

4 = triktis (sustabdy-

mas pagal sustabdymo

rezima)

5 = triktis (sustabdy-

mas iSnaudojant vidine

inercija)

1.20

Nuotolinés valdymo
vietos (paleidimo /
sustabdymo) pasirinki-
mas).

1.21 Nuot. vald. vieta 0 1 0 172

0 = Jvaduy / idvadu (1/0)
valdymas

1 =, Fieldbus” valdy-
mas
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Lent. 6: M1 spartusis nustatymas

Parametras in. Apibudinimas

Nuor. daZnio pasirinki-
mas, kai valdymo vieta
yra jvadu / idvadu
plokste.

0 = kompiuteris

1 =101 anksto nustaty-
tas daznis

2 = klaviatiros
komanda

3 =, Fieldbus” magist-
rale

4=Al

5=AI2

oy 6=AI1+AI2
Ivadu / iSvadu kont- 7 = PID komanda

1.22 rolinés nuorodos A 1 20 6 117

pasirinkimas 8 = variklio potencio-

metras

11 =1 bloko iv.
12 = 2 bloko isv.
13 = 3 bloko i3v.
14 = 4 bloko iSv.
15 = 5 bloko i8v.
16 = 6 bloko iSv.
17 =7 bloko isv.
18 = 8 bloko isv.
19 = 9 bloko idv.
20 = 10 bloko isv.

Programa, kuria nusta-
tote naudodami para-
metra 1.2 pateikia
numatytasias vertes.

Klaviatdros valdymo Zr.P1.22.
1.23 komandos pasirinki- 1 20 1 121
mas
.Fieldbus” magistra- Zr. P1.22.
1.24 lés valdymo nuoro- 1 20 2 122

dos pasirinkimas

1.25 Al1 signalo diap. 0 1 0 379 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

1.26 Al2 signalo diap. 0 1 1 390 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

1.27 RO1 Function 0 73 2 11001 |Zr.P3.5.3.2.1

1.28 RO2 funkcija 0 73 3 11004 |Zr. P3.5.3.2.1
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Lent. 6: M1 spartusis nustatymas

Parametras in. . Apibudinimas
1.29 RO3 funkcija 0 73 1 11007 |Zr. P3.5.3.2.1
1.30 AO1 funkcija 0 31 2 10050 |Zr. P3.5.4.1.1
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Lent. 7: M1.33 PID valdymas

Parametras in. Apibuadinimas
Jei parametro verté yra
nustatyta j 100 %,
. o paklaidos vertés poky-
1.33.1 PID gavimas 0.00 100.00 %o 100.00 118 tis 10 % nulems valdik-
lio iSvesties pasikei-
tima 10 %.
Jei Sio parametro verté
yra nustatyta j 1,00
PID intearaciios lai- sek., paklaidos vertés
1.33.2 graci 0.00 600.00 sek. 1.00 119 | pokytis 10 % nulems
kas A ; .
valdiklio iSvesties pasi-
keitima 10,00 %. per
sekunde
Jei Sio parametro verteé
yra nustatyta j 1,00
PID diferenciiavimo sek., paklaidos vertés
1.33.3 encty 0.00 100.00 sek. 0.00 1132 [pokytis 10 % per 1,00
laikas S
sek. nulems valdiklio
iSvesties pasikeitima
10,00 %.
proceso vienetu pasi- Pasirinkite eigos prie-
1.33.4 rinkimas ! 4 1 1036 taisa. Zr. P3.13.1.4
roceso vienetu proceso vieneto verte,
1.33.5 pminimali verte skiriasi | skiriasi skiriasi 1033 | kuriyra tokia pati, kaip
0 % PID atsako signalo.
proceso vieneto verte,
Proceso vienetu o . S kuri yra tokia pati, kaip
1.33.6 maksimali verte skiriasi | skiriasi skiriasi 1034 100 % PID atsako sig-
nalo.
133.7 1 atsgkp s.altlnlo 0 30 2 334 Zr.P3.13.3.3
pasirinkimas
133.8 v1 n-ugtatytqp talsko 0 32 1 332 Zr.P3.13.2.6
Saltinio pasirinkimas
1.33.9 | "Klaviatdros nusta- | (i | okiriasi | skiriasi 0 167
tytasis taskas
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Lent. 7: M1.33 PID valdymas

Parametras Vieneta |Numatyto

Apibudinimas

Jeigu iSvesties signalo
daznis uz Sia ribine
reikSme blna mazes-
nis ilgiau nei para-

SP1 miego rezimo 0.0 320.0 Hz 0.0 1016 |Melru -Miego rezimo
daznio riba atidéjimas” nurodyta
trukme, daznio keitiklis
pradeda veikti miego

rezimu.
0 = nenaudojamas

1.33.10

Minimalus laiko tarpas,
kurj daznis turi islikti
Zemesnis nei persijun-
0 3000 sek. 0 1017 |gimo j miego rezima
riba iki daznio keitiklio
sustabdymo.

0 = nenaudojamas

SP1 miego rezimo

1.33.11 atidéjimas

PID1 atsako stebéjimo
pazadinimo verté. 1
pazadinimo lygiui nau-
dojami pasirinkti eigos
prietaisai.

0 = nenaudojamas

1.33.12 | SP1 pazadinimo lygis | skiriasi | skiriasi | skiriasi | skiriasi 1018

IS anksto nustatytas
1is ankstovngstaty— P13 P14 Hy 10.0 105 dazpls, kL.Jrlllp_asm.enka

tas daznis skaitmeniné jvestis
DI5.

1.33.12

1.4.3 KELIU SIURBLIU (VIENO INVERTERIO) PROGRAMA

Keliu siurbliu (vieno inverterio) programa galite naudoti programose, kuriose 1 inverteris
valdo sistema, turincia daugiausiai 8 lygiagreciai veikiancius variklius, pavyzdziui, siurblius,
ventiliatorius arba kompresorius. Pagal numatytuosius nustatymus keliy siurbliy (vieno
inverterio) programa yra sukonfigiruota 3 lygiagreciai veikiantiems varikliams.

daznio keitiklis prijungtas prie vieno is varikliu, kuris tampa reguliuojanciu varikliu. Vidinis
daznio keitiklio PID valdiklis valdo reguliuojancio variklio greitj ir relés iSvestimis duoda
valdymo signalus, paleidZiancius arba sustabdancius pagalbinius variklius. ISoriniai
kontaktoriai (jungiklis) prijungia iSorinius variklius prie maitinimo tinklo.

Galite valdyti proceso kintamuosius, slégj, pavyzdziui, kontroliuodami reguliuojancio variklio
greitj ir nustatydami veikianciu varikliu skaiciu.

Zr. parametru apradymus skyriuje 10 Parametry aprasymai.
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3 ~
Paleidimas / [
sustabdymas

 S—

)= ) D)) E=
M1 M2 M3
M1
>
M2
—> S —>
M3
>

Pav. 8: Keliy siurbliy (vieno inverterio] konfigiracija

Automatinio perjungimo funkcija [paleidimo eilés pakeitimas) uztikrina tolygesnj sistemos
varikliy nusidévéjima. Automatinio perjungimo funkcija stebi veikimo valandu skaiciu ir
nustato kiekvieno variklio paleidimo tvarka. Variklis, kurio veikimo valandy skaicius yra
maziausias, paleidziamas pirmiausiai, o variklis, kurio veikimo valanduy skaicius didziausias,
paleidZiamas véliausiai. Galite sukonfiglruoti automatinj paleidimo perjungima remdamiesi
daznio keitiklio vidinio realaus laiko laikrodzio (reikalinga RTC baterija) nustatytu
automatinio perjungimo intervalu.

Automatinj perjungima galima sukonfiguruoti visiems sistemos varikliams arba tik
pagalbiniams varikliams.
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%
M3

M1 M2

Pav. 9: Valdymo schema, kurioje automatinis perjungimas sukonfigiruojamas tik pagalbiniams
varikliams.

K1 K1i.1 K2 | K2.1 K2 | K3.1

Pav. 10: Valdymo schema, kurioje automatinis perjungimas sukonfigiruojamas visiems
pagalbiniams varikliams.

Galite naudoti 2 valdymo vietas. Naudodami DI6, pasirinkite valdymo vieta. Naudodami DI6,
pasirinkite A arba B valdymo vieta. Kai A valdymo vieta yra aktyvi, DI1 duoda paleidimo ir
sustabdymo komandas, o PID valdiklis pateikia daznio nuoroda. Kai B valdymo vieta yra
aktyvi, DI4 duoda paleidimo ir sustabdymo komandas, o Al1 valdiklis pateikia daznio nuoroda.
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Visas daznio keitiklio iSvestis visose programose galite lengvai sukonfiglruoti. Pagrindinéje
jvady / isvady plokstéje yra 1 analoginé isvestis (iSvesties daznis) ir 3 relés iSvestys (,Run”
(veikia), .Fault” (triktis), .Ready” [paruostal).
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Standartiné I/0 ploksté
Gnybtas | steb. | Apibidinimas
"k_ ‘l_l 1 | | +10 Vref | | Itampa uZzduodiai | | |
Nuor. r‘— -
potenciometrag \ S A vieta: nenaudojama
1-10 KQ | _ 2 All+ 1+ analoginis jvadas B vieta: nuor. daznis
L (numatytasis
Dvilaidis siystuvas 3 All- 1- analoginis jvadas nustatymas: 0-10 V)
T _ A2+ e PID atsakas
ar;C. e 7| -__ ] 4 2+ analoginis jvadas (faktine verté)
verte (numatytasis
77 5 AI2- 2- analoginis jvadas nustatymas: -20 mA)
|
1= f‘i"ffo_m_’*: - ::: - 6 | 24Vidv. @ | |24 V pagalbine jtampa | | |
: . [ _I 7 | | GND ® | |1vadq/ iSvady jzeminimas | | |
U _I 8 | | DI1 | | 1 skaitmeninis jvadas | A vieta: paleisti priekine
| P 0
RS EEE 1 9 || b2 | |2 skaitmeninis ivadas | [ S iaun st 53 3.3.6) |
Lol -I 10 | | DI3 | |3 skaitmeninis jvadas | |C0ntr0| place A/B selection |
| 11 | | CM ® | |Bendrasis iéjimas DI1-DI6 | | |
. T 12| 24visv. @ | 24 v pagalbine jtampa | | |
. r---- -I 13 | | GND o | |Ivadq/ ivady jzeminimas | | |
1 P 1
AR S 14 | | DI4 4 skaitmeninis jvadas | | 1 variklio blokavimas
1 1
E.___’/ ---E------I 15 | | DI5 | |55kaitmeninis jvadas | |2 variklio blokavimas |
E----’/ --—:--———-I 16 | | DI6 | |6 skaitmeninis jvadas | |3 variklio blokavimas |
1 1
! 17 CM ® Bendrasis j¢jimas DI1-DI6 |
' PN 1
— mA\\n_ T ‘I 18 | AOCT+ 1+ analoginis iSvadas | | 1«ainangios sroves daznis
N P (numatytasis nustatymas:
' Seoef ok 19 AO1-/GND @ | |1- analoginis i$vadas 0-20 mA)
. 1
1 1
| | 24V
! 30 +24 Vin pagalbiné jeinanti jtahipa
1 1
. N KI 3
| | A_| [[Rsass N aorebiiL tgama odbue RTG
| N kT
' X B RS485 madistrale. teigiama
1 1
! 21 RO1/1 NC / o 1 variklio valdymas
A1 lA2 koo 22 RO1/2 CM 1 relés iséjimas| (,Multi-Pump®
fommm- - D--_-: ....... 23 RO1/3 NO K2 kontaktas)
! 1
' ! 24 RO2/1 NC j 2 variklio valdymas
! [ 25 2 relés iSéjimas| | (,Multi-Pump®
AL A2 RO2/2 M K2 kontakt
| ontaktas
oo Dr ------ 26 | | RO2/3 NO — )
1
1
! | 28 || TIi+ " Termistoriaus »
; l 29 | [ Ti1- | ladas )
1
! L____1 32 RO3/2 CM v 3 variklio valdymas
L A1 A2 / L 3reles iSejimas; | ¢ Multi-Pump" %)
R B s 33 RO3/3 NO . K2 kontaktas)

Pav. 11: Numatytosios keliy siurbliy (vieno inverterio] programos valdymo jungtys

* = prieinama tik s

u ..VACON® 100 X".
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** = VACON® 100 X" DIP jungiklio konfigtracijas zr. ,VACON® 100 X" montavimo vadove.

<) G
S)
ol
o Sl |
n ® AR
= (S)
Sl DIO*
S)

GNI

ST O T T T
DODDD

Pav. 12: DIP jungiklis

A. Sk. jvadai
B. Nejzemintas

Lent. 8: M1.1 Vedliai

Parametras in. . Apibudinimas

0 = Neaktyvinta
1 = aktyvinti

1.1.1 pal. vedlys 0 1 0 1170 Parinktis . Activate”

(aktyvinti) paleidzia
paleisties vedlj (zr. 1.3
Pirmasis paleidimas).

Parinktis ., Activate”
(aktyvinti) paleidzia
gaisro rezima (zr. 2.6
Gaisro reZimo vedlys).

1.1.2 Gaisro rez. vedlys 0 1 0 1672
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Lent. 9: M1 spartusis nustatymas

Parametras

pr.

212

Apibudinimas

0 = standart.

1= SVOK (angl. HVAC)
2 = PID vald.

3 = Keliu siurbliy (vieno
inverterio) sistema

4 = Keliu siurbliu (keliy
inverteriu) sistema

Maziausias nustat.
daznis

0.00

P1.4

Hz

0.0

101

Maziausias priimamas
nustat. daznis.

Didziausias nustat.
daznis

P1.3

320.0

Hz

50.0/
60.0

102

DidZiausias priimamas
nustat. daznis.

1 greitéjimo laikas

0.1

3000.0

sek.

5.0

103

Nurodomas laiko tar-
pas, per kurj iSvesties
daznis padidéja nuo
nulinio iki didZiausio
daznio.

1 létéjimo trukme

0.1

3000.0

sek.

5.0

104

Nurodomas laiko tar-
pas, per kurj iSvesties
daZnis sumaZzéja nuo
didziausio iki nulinio.

Variklio srovés riba

[H*0.1

skiriasi

107

Didziausia variklio
sroveé i$ daznio keitik-
lio.

var.tipas

650

0 = asinchroninis
variklis

1 = nuolatinio magneto
variklis

2 = magnetinés varzos
variklis

Variklio nominalioji
itampa

skiriasi

skiriasi

skiriasi

110

Sia verte Un rasite
variklio pavadinimo
ploksteléje.

PASTABA!

Suzinokite, ar varikliui
naudojamas sujungi-
mas yra , Trikampis”
ar . Zvaigzde”.

1.10

Variklio nominalusis
daznis

8.0

320.0

Hz

50.0/
60.0

1

Sia verte fn rasite
variklio pavadinimo
ploksteléje.
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Lent. 9: M1 spartusis nustatymas

Vieneta |Numatyto

Parametras Apibudinimas

Sia verte nn rasite
skiriasi 112 |variklio pavadinimo
ploksteléje.

111 Variklio no.njlnalu5|s 2% 19200 sU_k./
greitis min.

Sia verte In rasite
IH*0.1 IS A skiriasi 113  |variklio pavadinimo
ploksteléje.

Variklio nominalioji

1.12 .
srove

Sia verte rasite variklio
0.30 1.00 skiriasi 120 |pavadinimo plokste-
Léje.

Variklio Cos Phi

113 (galios koeficientas)

Daznio keitiklis iesko
minimalios variklio
srovés, kad galéety tau-
pyti energija ir suma-
zinti variklio veikimo
triukdma. Sia funkcija
0 1 0 666 |naudokite, pavyzdZiui,
ventiliatoriaus ir siur-
blio procesams.

Energijos optimizavi-
mas

1.14

0 = iSjungtas
1 =jjungtas

Identifikavimo proce-
dira apskaiciuoja arba
iSmatuoja variklio
parametrus, kurie yra
batini siekiant uztikrinti
gera variklio ir greicio
valdyma.

1.15 Identifikacija 0 2 0 631
0 = veiksmo néra
1 = sustojus
2 = sukantis

Pries identifikavimo
proceddra turite nusta-
tyti variklio parametrus
nuo tipo plokstelés.

0 = kreives (pjaklinis)
1.16 pal. funkcija 0 1 0 505 |signalas

1 =jsibégéjimo uzve-
dimo signalas
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Lent. 9: M1 spartusis nustatymas

Parametras Vieneta |Numatyto

Apibudinimas

0 = jsibégéjimo signa-

1.17 Stabd. funkcija 0 1 0 506 las
1 = kreivés [pjaklinis)
signalas

1.18 aut. atkar. 0 1 0 731 0 = iSjungtas
1 =jjungtas

0 = veiksmo néra

1 =|spéjimo signalas

2 = triktis (sustabdy-

0 3 2 701 mas pagal sustabdymo
rezima)

3 = triktis (sustabdy-
mas iSnaudojant vidine
inercija)

Atsakas j iSorine

119 klaida

0 = veiksmo néra

1 =|spéjimo signalas

2 = jspéjimas + nusta-

tytasis jspéjimo daznis

(P3.9.1.13)

Atsakas.j igmo Al 0 5 0 700 3=j§péjirngs+anks—
triktj tesnis daznis

4 = triktis (sustabdy-

mas pagal sustabdymo

rezima)

5 = triktis (sustabdy-

mas iSnaudojant vidine

inercija)

1.20

Nuotolinés valdymo
vietos (paleidimo /
sustabdymo) pasirinki-
mas).

1.21 Nuot. vald. vieta 0 1 0 172

0 = Jvaduy / idvadu (1/0)
valdymas

1 =, Fieldbus” valdy-
mas
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Lent. 9: M1 spartusis nustatymas

Parametras in. Apibudinimas

Nuor. daZnio pasirinki-
mas, kai valdymo vieta
yra jvadu / idvadu
plokste.

0 = kompiuteris

1 =101 anksto nustaty-
tas daznis

2 = klaviatiros
komanda

3 =, Fieldbus” magist-
rale

4=Al

5=AI2

oy 6=AI1+AI2
Ivadu / iSvadu kont- 7 = PID komanda

1.22 rolinés nuorodos A 1 20 6 117

pasirinkimas 8 = variklio potencio-

metras

11 =1 bloko iv.
12 = 2 bloko isv.
13 = 3 bloko i3v.
14 = 4 bloko iSv.
15 = 5 bloko i8v.
16 = 6 bloko iSv.
17 =7 bloko isv.
18 = 8 bloko isv.
19 = 9 bloko idv.
20 = 10 bloko isv.

Programa, kuria nusta-
tote naudodami para-
metra 1.2 pateikia
numatytasias vertes.

Klaviatdros valdymo Zr.P1.22.
1.23 komandos pasirinki- 1 20 1 121
mas
.Fieldbus” magistra- Zr. P1.22.
1.24 lés valdymo nuoro- 1 20 2 122

dos pasirinkimas

1.25 Al1 signalo diap. 0 1 0 379 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

1.26 Al2 signalo diap. 0 1 1 390 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

1.27 RO1 Function 0 73 2 11001 |Zr.P3.5.3.2.1

1.28 RO2 funkcija 0 73 3 11004 |Zr. P3.5.3.2.1
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Lent. 9: M1 spartusis nustatymas

Parametras in. . Apibudinimas
1.29 RO3 funkcija 0 73 1 11007 |Zr. P3.5.3.2.1
1.30 AO1 funkcija 0 31 2 10050 |Zr. P3.5.4.1.1
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Lent. 10: M1.34 Keliy siurbliu [vieno inverterio) sistema

Parametras Vienetas Apibudinimas
Jei parametro
verté yra nustatyta
i 100 %, paklaidos
1.34.1 PID gavimas 0.00 100.00 % 100.00 118 vertés pokytis 10 %
nulems valdiklio
iSvesties pasikei-
tima 10 %.
Jei Sio parametro
verté yra nustatyta
i 1,00 sek., paklai-
1342 | PP integracijos 0.00 600.00 sek. | 1.00 119  [998 vertés pokytis
laikas 10 % nulems val-
diklio iSvesties
pasikeitima 10,00
%. per sekunde
Jei Sio parametro
verté yra nustatyta
i 1,00 sek., paklai-
PID diferencija- dos vertés pokytis
1.34.3 vimo Laikas 0.00 100.00 sek. 0.00 1132 10 % per 1,00 sek.
nulems valdiklio
iSvesties pasikei-
tima 10,00 %.
Foceso vienetu Pasirinkite eigos
1.34.4 P asirinkimas ’ 1 A 1 1036 prietaisa. Zr.
P P3.13.1.4
proceso vieneto
proceso vienety . S . verte, kuri yra tokia
1.34.5 minimali verté skiriasi skiriasi skiriasi 1033 pati, kaip 0 % PID
atsako signalo.
proceso vieneto
134.6 Proceso vienety Kiriasi Kiriasi Kiriasi 1034 verte, kuri yra tokia
o maksimali verté sKirias skiras sKiras pati, kaip 100 %
PID atsako signalo.
134.7 1 atsgkp s.altmlo 0 30 2 334 Zr.P3.13.3.3
pasirinkimas
1 nustatytojo Zr.P3.13.2.6
1.34.8 tasko Saltinio 0 32 1 332
pasirinkimas
1 klaviatdros
1.34.9 nustatytasis tas- skiriasi skiriasi skiriasi 0 167
kas
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Lent. 10: M1.34 Keliy siurbliu [vieno inverterio) sistema

Parametras in. Vienetas

Apibudinimas

SP1 miego
1.34.10 rezimo daznio 0.0 320.0 Hz 0.0 1016
riba

Jeigu iSvesties sig-
nalo daznis uZ Sia
ribine reikSme
blna mazesnis
ilgiau nei para-
metru ,Miego
rezimo atidéjimas”
nurodyta trukme,
daznio keitiklis
pradeda veikti
miego rezimu.

0 = nenaudojamas

SP1 miego
1.34.11 rezimo atidéji- 0 3000 sek. 0 1017
mas

Minimalus laiko
tarpas, kurj daznis
turi islikti Zemesnis
nei persijungimo j
miego reZima riba
iki daznio keitiklio
sustabdymo.

0 = nenaudojamas

SP1 pazadinimo

1.34.12 .
lygis

skiriasi skiriasi skiriasi | skiriasi 1018

PID1 atsako stebé-
jimo pazadinimo
verté. 1 pazadinimo
lygiui naudojami
pasirinkti eigos
prietaisai.

0 = nenaudojamas

Keliy siurbliy

1.34.13 v
rez.

0 2 0 1785

Parenkamas keliu
siurbliu rez.

0= vienas daznio
keit.
1= . Multi-Follo-
wer”
2 =, Multi-Mas-
ter™”

1.34.14 | Siurbliu skaicius 1 8 1 1001

Bendras skaicius

varikliu (siurbliu /
ventiliatoriu), nau-
dojamy keliu siur-
bliy sistemoje.
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Lent. 10: M1.34 Keliy siurbliu [vieno inverterio) sistema

1.34.15

Parametras

Siurblio blok.

Vienetas

1032

Apibudinimas

Bloky jjungimas /
iSjungimas. Blokai
nurodo sistemai, ar
variklis yra prijung-
tas, ar ne.

0 = iSjungtas
1 =jjungtas

1.34.16

Aut. pakeit.

1027

ISjungiama / jjun-
giama varikliu
paleidimo eilés
tvarkos ir prioriteto
rotacija.

0 = iSjungtas

1 =jj. (intervalas)
2 = jj. (Siokiadie-
niai)

1.34.17

Automatiskai
perjungtas
siurblys

1028

0 = pagalbinis
siurblys
1 = visi siurbliai

1.34.18

Automatinio per-
jungimo interva-
las

0.0

3000.0

48.0

1029

Kai naudojamas Sio
parametro nustaty-
tas laikas, palei-
dziama automatinio
perjungimo funk-
cija. Taciau auto-
matinis perjungi-
mas paleidZziamas
tik, jei galia yra
mazesneé uz
P1.34.21ir P1.34.22
parametruy nuro-

dyta lygi.

1.34.19

Automatinio per-
jungimo dienos

127

15904

Diapazonas

B0 = sekmadienis
B1 = pirmadienis
B2 = antradienis
B3 = treciadienis
B4 = ketvirtadienis
B5 = penktadienis
Bé6 = Sestadienis
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Lent. 10: M1.34 Keliy siurbliu [vieno inverterio) sistema

Parametras in. Vienetas

Apibudinimas

Automatinio per-
1.34.20 jungimo dienos 00:00:00 23:59:59 laikas
laikas

15905

Diapazonas:
00:00:00-23:59:59

Automatinis
1.34.21 pakeitimas: Daz- 0.00 P3.3.1.2 Hz
nio riba

25:00

1031

134,22 | Automatinis 1 6
pakeitimas: riba

1030

Sie parametrai
nustato lygj,
Zemiau kurio nau-
dojama galia turi
bati islaikoma, kad
galétu vykti auto-
matinis perjungi-
mas.

daZniojuostos

1.34.23 plotis

0 100 %

10

1097

Nustatytojo tasko
procentiné
iSraiska. Pavyz-
dziui,

Nust. taskas =5
bar.

dazniojuostos plo-
tis=10 %

Kai atsako verteé
siekia 4,5-5,5 bar.,
variklis lieka pri-
jungtas.

dazniojuost. plo-

1.34.24 v. . 0 3600 sek.
cio atid.

10

1098

Kai atsakas iseina
uz dazniojuos plo-
¢io ribu, turi praeiti
Sis nustatytas lai-
kotarpis, iki kol
siurbliai bus pride-
dami arba Sali-
nami.

1.34.25 1 siurblio blok.

.DigIN
Slot0.

426

OPEN = neaktyvus
CLOSED = aktyvus

1.34.26 2 siurblio blok.

.DigIN
Slot0.

427

Zr.1.34.25

1.34.27 3 siurblio blok.

.DigIN
Slot0.

428

Zr.1.34.25

1.34.28 4 siurblio blok.

.DigIN
Slot0.

429

Zr. 1.34.25
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Lent. 10: M1.34 Keliy siurbliu [vieno inverterio) sistema

Parametras in. Vienetas Apibudinimas

.DigIN Zr.1.34.25
1.34.29 | 5 siurblio blok. Slot0. 430
e
.DigIN Zr.1.34.25
1.34.30 | 6 siurblio blok. Slot0. 486
1"
.DigIN Zr.1.34.25
1.34.31 | 7 siurblio blok. Slot0. 487
1"
.DigIN Zr.1.34.25
1.34.32 | 8 siurblio blok. Slot0. 488
e

1.4.4 KELIU SIURBLIU (KELIU INVERTERIU) PROGRAMA

Keliy siurbliy (keliy inverteriy) programa galite naudoti sistemoje, kurioje yra maks. 8
lygiagreciai veikiantys skirtingu greiciu varikliai, pavyzdziui, siurbliai, ventiliatoriai arba
kompresoriai. Pagal numatytuosius nustatymus keliu siurbliu (keliu inverteriu) programa yra
sukonfiglruota 3 lygiagreciai veikiantiems varikliams.

Zr. parametry aprasymus skyriuje 10 Parametry aprasymai.

Keliu siurbliu (keliu inverteriu) sistemos perdavimo eksploatuoti Zymimasis sarasas
pateikiamas 10.76.1 Keliy siurbliy (keliy inverteriy] sistemos perdavimo eksploatuoti Zymimasis
sgrasas.

Kiekvienas variklis turi daznio keitiklj, kuris kontroliuoja ta taikoma variklj. Sistemos daznio
keitikliai palaiko rysj vienas su kitu ,Modbus RTU" rysiu.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




TRUMPASIS PALEISTIES VADOVAS VACON - 47

3N

Paleidimas /D D

sustabdymas

| | | FB_ ||

= S e
.-3 o) 2= )| ES

M1 M2 M3

—

9B QB Q3
|

Pav. 13: Keliy siurbliy (keliy inverteriy] konfigiracija

Galite valdyti proceso kintamuosius, slégj, pavyzdziui, kontroliuodami reguliuojancio variklio
greitj ir nustatydami veikianciu varikliu skaiciu. Vidinis reguliuojancio variklio daznio keitiklio
PID valdiklis kontroliuoja greitj, varikliu paleidima ir sustabdyma.

Sistemos veikimas yra nurodomas pasirinktu veikimo rezimu. ,Multi-Follower” reZimu
pagalbiniai varikliai vadovaujasi reguliuojancio variklio greiciu.

1 siurblys kontroliuoja, o 2 ir 3 siurbliai vadovaujasi 1 siurblio greiciu, kaip vaizduoja A kreive.
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aps./min.

maks. d

min. d.

Pav. 14: Valdymas ., Multi-Follower " reZimu

Toliau esanciame paveikslélyje pateiktas ..Multi-Master™” rezimo pavyzdys, kai reguliuojantis
variklis uzfiksuoja pastovu gamybos greitj B paleidus kita variklj. A kreivés vaizduoja siurbliy
reguliavima.

aps./min. B

maks.

min. d

) o t
98 48 28
— —
P1 P2 P3

Pav. 15: Valdymas .. Multi-Master " reZimu

Automatinio perjungimo funkcija (paleidimo eilés pakeitimas) uztikrina tolygesnj sistemos
varikliu nusidévéjima. Automatinio perjungimo funkcija stebi veikimo valandu skaiciy ir
nustato kiekvieno variklio paleidimo tvarka. Variklis, kurio veikimo valandu skaicius yra
maziausias, paleidziamas pirmiausiai, o variklis, kurio veikimo valandu skaicius didZiausias,
paleidZziamas véliausiai. Galite sukonfiglruoti automatinj paleidimo perjungima remdamiesi
daznio keitiklio vidinio realaus laiko laikrodzio (reikalinga RTC baterija) nustatytu
automatinio perjungimo intervalu.
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9

Dvilaidis daviklis

Faktiné verté -

1 gnybta B kituose
dazniy keitikliuose

(0) 0-20 mA| -
|
-
v
: -
NP
- k-
\ 1
| . !
Lo
. 1
: |
\ - =~ 1
: /, \\—-L_
E CmA
NP
. 1
| 1
: 1
\ 1
' 1
: |
: 1
: I :
D b
I i |
N '
' v X
' " VYKDYMALS_
: i X
: :F"@----:--_
| " !
\J :: !
Lanybta 1 |
A kituose 1! TRIKTIS L _
dazniy |,
keitikliuose ! - X )-=-=--
Y

Standartiné I/0 ploksteé

Gnybtas [ steb. | Apibidinimas

| 1 || +10V,, | | Itampa uzduotiai || |
2 All+ 1+ analoginis jvadas| | Nenaudojama pagal
numatytuosius nustatymus
(numatytasis nustatymas:
3 All- 1- analoginis jvadas | |0-10 V)
4 Al2+ 2+ analoginis {vadas| | pID atsakas (faktiné verte)
(numatytasis nustatymas:
o 4-20mA)
5 AI2- 2- analoginis jvadas
6 | 24 V., ® | |24 V pagalbiné jtampa | | |
7 | | GND @ | |1vadq/ iSvady jzeminimas | | |
1 8 || DIt | |1 skaitmeninis jvadas | | Paleisti tiesiogine eiga |
19 ][D2 | |2 skaitmeninis jvadas | [ FroRoiinim asngy o ¢ |
'I 10 | | DI3 | | 3 skaitmeninis jvadas | | (ftI\dD—nSlifi\asgﬁjlfaourz)daaflrsPZ Klaviatiira) |
| 11 | | CM | |Bendrasis i¢jimas DI1-DI6 || |
[12][24v, @ | [24 v pagalbine jtampa | | |
'I 13 | | GND o | |1vadq/i§vadqiieminimas | | |
4 14 D14 4 skaitmeninis jvadas Trikties atstatymas
—| 15 | | DI5 | |5 skaitmeninis jvadas | | (saitlfdr_bgongrlacfk.jidar, = yra) |
—| 16 | | DI6 | |65kaitmeninis jvadas | | iSor. triktis |
17 CM Bendrasis j¢jimas DI1-DI6
1+ analoginis iSvadas . . .. . . .
1 18 | AO1+ 9 ISeinancios srovés daznis
(0-20 mA)
1 19 AO1- [ ] 1- analoginis iSvadas
24 V pagalbinis
30 +24V, jvesties jtampa
A RS485 Nuosekliojo rysio magistrale, RysSys is dazniy keitiklio
YT dagnlq keltukll[L
- B RS485 yelijgisaenl'(\go‘]o rySio magistralé, é,,MOd bus RTU“)
21 | | RO1/1 NC 1 relés
14 22 RO1/2 CM iSéjimas VYKDYMAS
23 RO1/3 NO —
1 25 | [ RO2/2 CM is&jimas TRIKTIS
26 RO2/3 NO —
28 TI1+ Termistoriaus *)
29 | [ TI1- ivadas
32 RO3/2 CM "3 relés \ * %
/ Eejimas PARUOSTA )
33 RO3/3 NO

Pav. 16: Numatytosios keliy siurbliy (keliy inverteriy) programos valdymo jungtys

* = prieinama tik su ,VACON® 100 X".
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** = VACON® X" DIP jungiklio konfigdracijas zr. .VACON® 100 X" montavimo vadove.

<) G
S)
ol
o Sl |
n ® AR
= (S)
Sl DIO*
S)

GNI

ST O T T T
DODDD

Pav. 17: DIP jungiklis
A. Sk.jvadai C. Sujungtas su GND (numatytoji parinktis)
B. Nejzemintas

Kiekvienas daznio keitiklis turi slégio jutiklj. Kai mechanizmu dubliavimo lydis yra aukstas,
daznio keitiklio ir slégio jutikliai dubliuojasi.

« Sugedus daznio keitikliui, kitas daznio keitiklis pradeda veikti kaip pagrindinis.
»  Sugedus jutikliui, kitas daznio keitiklis (turintis atskira jutikli] pradeda veikti kaip
pagrindinis.

Atskiras jungiklis su automatinio rezimo, iSjungimo ir rankinio rezimo nustatymais
kontroliuoja kiekviena daznio keitiklj.
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NIY KEIT.

100 FL

0 FL

1 DAZNIU KEIT. 2 DAZNIU KEIT. 3 DAZ

) 351E“

;|

i

1 DAZNIY KEIT.

1
1
1
1
1
1
DVILAIDIS ,,VACON 100 FLOW“ 1
SIYSTUVAS P12 pr. = kel. siurbliy (kel. dazn. k it.):sisl,
P3.15.3  Siurblio ID numeris =1
[5) 1 SLEGIO P3.15.4 pal. ir atsakas = signalai prijungti :
I [JUTIKUS 1] +10 V_| Atskaitos jtampa X
H - 2| A2+ ] 1
NENAUDOJAMA (0-10 V
3| _AlL- ©-10Vv) 1
4] Al2+ ]PID ATSAKAS (4-20 mA) :
L_ 5[ AI2- 1
6[9+24V,, 24 V pagalbinis jtampos isy. 1
r— 7 GND Ivady / iSvady jzeminimas| :
8 DIN1 PALEISTI PRIEKINE EIGA :
9 DIN2 FMSE%VéPﬁ‘Qﬁne eiga + praploJimp daznis)

w0

PID NUST. TASKO PASIRINKIMAS |
10] | DIN3 || (atie. = Sp1 Kiaviatira, usdar.= SP2 Kidviatara)

11 CM ¢|| Bendrasis j¢jimas DI1-DI§
12[3+24 V[[| 24 V pagalbinis jtampos isV.

13| GND Ivady / iSvady jzeminimas|
14| DIN4 TRIKTIES ATST.

SIURBLIO BLOKAVIMAS )
15[ DIN5S (nenaudojama pagal numatytugsids nustatymus)
16| DIN6||| ISORINE TRIKTIS
17 CM Bendrasis j¢jimas DI1-DI{
18| AO1+ ]IéE;NANélos SROVES
19| AO1- DAZNIS (0-20 mA)
30[ +24V, |24 V pagalbinis j{tampos jv.
A | RS485 |Rysys i§ dazniy keitiklio
B| RS485 i dazniy keitiklj (,Modbus RTU"
1 relés iSv.
22| RO1 (VYKDYMAS)
23] RO1 |—
24| RO2 2 relés isv.
25| RO2 (TRIKTIS)
26| RO2 —

|~ 3relésidv.
32 RO3 (PARUOSTA)

33| RO3
. DIO AIl AO
N ==y==n

RS485

. RS4:
AL2 isjungimas
monig
| |

1
1
1
1
1
i
[
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
21| RO1 :
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
i
1
1

Pav. 18: Keliy siurbliy (keliy inverteriy] sistemos elektros kabeliy schema, 1A pavyzdys
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00 FL

1 DAZNIY KEIT.

2 DA

ZNIU KEIT.

100 FL

3 DAZ

351E“

NIY KEIT.

2 DAZNIY KEIT.

DVILAIDIS
SIUSTUVAS

P 2 SLEGIO
I [ummus

+ -

~VACON 100 FLOW"

P1.2 pr.
P3.15.3  Siurblio ID numeris =2
P3.15.4 pal. ir atsakas = signalai prijungti

= kel. siurbliy (kel. dazn. k

(Y]

1| +10V [ Atskaitos jtampa
2| A2+ ]

NENAUDOJAMA (0-10 V
3| AIl- ( )
4] Al2+ ]PID ATSAKAS (4-20 mA)
5| AI2-
6[9+24V,, 24 V pagalbinis jtampos isy.
7 GND Ivady / iSvady jzeminimas|
8 DIN1 PALEISTI PRIEKINE EIGA
9 DIN2 E’MSE‘%‘/&P’i‘Qﬁne eiga + praploy
o[ [ DIN [] 1851, TARK0, PSR
11 CM ¢|| Bendrasis j¢jimas DI1-DIg
12[3+24 V[[| 24 V pagalbinis jtampos isV.
13| GND Ivady / iSvady jzeminimas|
14| DIN4 TRIKTIES ATST.

15] DINS[[| feratidoiama paga namatytu
16| DIN6||| ISORINE TRIKTIS
17 CM Bendrasis j¢jimas DI1-DI{
18| AO1+ ]IéE;NANélos SROVES
19| AO1- DAZNIS (0-20 mA)
30[ +24V, |24 V pagalbinis j{tampos jv.
A | RS485 |Rysys i§ dazniy keitiklio
B| RS485 i dazniy keitiklj (,Modbus RTU"
21 ROL 1 relés isv.
22| ROL (VYKDYMAS)
23] RO1 |—
24| RO2 2 relés isv.
25| RO2 (TRIKTIS)
26/ RO2 3 reles i
32 RO3 relés idv.
PARUOSTA
33 ROz | ¢ )
DIO AlL

INEIZEMIINTAS U || |
GND |l T _||

AO
V]
1

AI2

S4
i§jungimas
H
| |

RS485

it.) si

imp daznis)

w0

|
Niafara)

S

s nustatymus)

Pav. 19: Keliy siurbliy (keliy inverteriy] sistemos elektros kabeliy schema, 1B pavyzdys
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ZNIU KEIT.

100 FL

| EEEEEEEE R e L

3 DAZNIY KEIT.

1
1
1
1
1
1
DVILAIDIS ,,VACON 100 FLOW“ 1
SIYSTUVAS P12 pr. = kel. siurbliy (kel. dazn. k it.):sisl,
P3.15.3  Siurblio ID numeris =3
[5) 3 SLEGIO P3.15.4 pal. ir atsakas = signalai prijungti :
I [JUTIKUS 1] +10 V_| Atskaitos jtampa X
H - 2| A2+ ] 1
NENAUDOJAMA (0-10 V
3| _AlL- ©-10Vv) 1
4] Al2+ ]PID ATSAKAS (4-20 mA) :
L_ 5[ AI2- 1
6[9+24V,, 24 V pagalbinis jtampos isy. 1
r— 7 GND Ivady / iSvady jzeminimas| :
8 DIN1 PALEISTI PRIEKINE EIGA :
9 DIN2 FMSE%VéPﬁ‘Qﬁne eiga + praploJimp daznis)

w0

PID NUST. TASKO PASIRINKIMAS |
10] | DIN3 || (atie. = Sp1 Kiaviatira, usdar.= SP2 Kidviatara)

11 CM ¢|| Bendrasis j¢jimas DI1-DI§
12[3+24 V[[| 24 V pagalbinis jtampos isV.

13| GND Ivady / iSvady jzeminimas|
14| DIN4 TRIKTIES ATST.

15 DINS (SggﬁaBuL(}%a‘arhg}é%\élal\lllﬁﬁmatytu sids nustatymus)

17 CM Bendrasis j¢jimas DI1-DI{

18| AO1+ ]IéE;NANélos SROVES

19| AO1- DAZNIS (0-20 mA)

30[ +24V, |24 V pagalbinis j{tampos jv.

A | RS485 |Rysys i§ dazniy keitiklio

B| RS485 i dazniy keitiklj (,Modbus RTU"
1 relés iSv.

22| RO1 (VYKDYMAS)

23] RO1 |—

24| RO2 2 relés isv.

25| RO2 (TRIKTIS)

26| RO2 —

|~ 3relésidv.
32 RO3 (PARUOSTA)

33| RO3
. DIO AIl AO
N ==y==n

RS485

. RS4:
AL2 isjungimas
monig
| |

I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
: 16| DING|[| ISORINE TRIKTIS
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
1
I

1
1
1
1
1
i
[
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
21| RO1 :
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
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1
1
1
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1
1
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1
1
1

Pav. 20: Keliy siurbliy (keliy inverteriy] sistemos elektros kabeliy schema, 1C pavyzdys
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1 jutiklis yra prijungtas prie visy daznio keitikliu. Mechanizmu dubliavimo lydis yra Zemas,
nes dubliuojasi tik daznio keitikliai.

» Sugedus daznio keitikliui, kitas daznio keitiklis pradeda veikti kaip pagrindinis.
« Atsiradus jutiklio trikciai, sistema sustabdoma.

Atskiras jungiklis su automatinio rezimo, iSjungimo ir rankinio rezimo nustatymais
kontroliuoja kiekviena daznio keitiklj.

17 gnybtas tiekia +24 V elektros srove tarp 1ir 2 daznio keitikliu. ISoriniai diodai yra
prijungiamitarp 1ir 2 jungCiu. Skaitmenineés jvesties signalai yra neigiami (ON = 0V).
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1 DAZNIY KEIW:. 2 DAZNIY KEIT. 3 DAZNIY KEIT.

'VACON 100 FLOW.

'VACON 100 Fi

E I

=l

.,
\ 1
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
L

1 DAZNIY KEIT.
DVILAIDIS :
I

SIYSTUVAS ,,VACON 100 FLOW"
N P1.2 pr. = kel. siurbliy (kel. dazn. kett.) sist.
P JIUST'EEEIIS P3.153  Siurblio ID numeris =1 ]
I P3.15.4 pal. ir atsakas = signalai prijungti :
+ - I[+10V_] Atskaitos jtampa :
2| AI2+ 1
NENAUDOJAMA (0-10 V
3| AIl- ] ( ) X
> 41 A2+ ] PID ATSAKAS (4-20 mA \
C 5| Alz- (4-20 mAY 1
6 |¢+24 V| 24V pagalbinis {tampos [Sv.
L 7 || GND Ivady / idvady 1ieminimas:
07 8 || DIN1 || PALEISTI PRIEKINE EIGA |
9 DIN2 (PgaﬁSiLsct)ivélyi]&Sivne eiga + praplpvimo daznis)
[ To[[DIN3 || {ib st TaKOPSRINAET
11]| CM Bendrasis j¢jimas DI1-D16,

12|e+24 V||| 24 V pagalbinis jtampos [SV.
I
13| GND Ivady / i$vady jzeminimgs

14| DIN4 TRIKTIES ATST. !

IURBLIO BLOKAVIMAS !
15| DINS %nenau ojama pagal numatytfiosius nustatymus)

16| DIN6||| ISORINE TRIKTIS I

17| CM ¥]| Bendrasis j¢jimas DI1-DI6,
18[ AO1+ ] ISEINANCIOS SROVES DA?;NIS
19] AO1- (0-20 mA) |

30| +24 V| 24V pagalbinis jtampos v.:
A | RS485 ] Ry3ys i§ dazniy keitiklio | dazriykeitiklj

(,Modbus RTU")

21| RO1

1 relés iSv.
22| RO1

(VYKDYMAS)
23| rRO1 —
24| RO2

>5[ RO2 ;‘ 2 relés isv.
(TRIKTIS)
26 RO2 —

32 RO3 | 3reles iSv.
33 RO3 (PARUOETA)

DIO Al AO
INE[ZE! H H H
LT 11 T ]
RS485
AI2 isjungimas
—H|
L I |

Pav. 21: Keliy siurbliy (keliy inverteriy] sistemos elektros kabeliy schema, 2A pavyzdys
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1 DAZNIY KEIT. 2 DAZNIY KEIT. 3 DAZNIY KEIT.

'VACON 100 Fi

E I

i

1
T
|
v 1
2 DAZNIU KEIT. !
l
l
~ACON 100 FLOW" |
P1.2 pr. = kel. siurbliy (kel. dazn. eh.) sist.
P3.15.3  Siurblio ID numeris =2 !
P3.15.4 pal. ir atsakas = signalai prijungti :
I[+10V_] Atskaitos jtampa :
2| A2+ 1
3 ATIC ] NENAUDOJAMA (0-10 V) :
41 A2+ PID ATSAKAS (4-20 mA \
5| Alz- (4-20 mAY 1
6 |¢+24 V| 24V pagalbinis {tampos [Sv.
7 || GND Ivady / idvady 1ieminimas:
8 || DIN1 || PALEISTI PRIEKINE EIGA |
9 DIN2 (PgaﬁSiLsct)ivélyi]&Sivne eiga + praplpvimo daznis)
10| DINS || NS F e, asd - s papratora)
11]| CM Bendrasis j¢jimas DI1-D16,

12[e+24 V||| 24V pagalbinis jtampos [SV.
I
13| GND Ivady / i$vady jzeminimgs

14| DIN4 TRIKTIES ATST. !

IURBLIO BLOKAVIMAS !
15| DINS %nenau ojama pagal numatytfiosius nustatymus)

16| DIN6||| ISORINE TRIKTIS I

17| CM ¥]| Bendrasis j¢jimas DI1-DI6,
18[ AO1+ ] ISEINANCIOS SROVES DA?;NIS
19] AO1- (0-20 mA) |

30| +24 V| 24V pagalbinis jtampos v.:
A | RS485 ] Ry3ys i§ dazniy keitiklio | dazriykeitiklj

(,Modbus RTU")

21| RO1

1 relés isv.
§§ &81 (VYKDYMAS)
24| RO2 o
25| RO2 2 relés isv.

56 RO2 L (TRIKTIS)
32 RO3 | 3reles iSv.
33 RO3 (PARUOETA)

DIO Al AO

INE[ZE! H H H
LT 11 T ]
RS485

AI2 isjungimas

—H|
L I |

Pav. 22: Keliy siurbliy (keliy inverteriy] sistemos elektros kabeliy schema, 2B pavyzdys
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1 DAZNIY KEIT. 2 DAZNIY KEIT. 3 DAZNIY KEI'II*.

'VACON 100 FLOW.

'VACON 100 FL

L =T

1
l
1
v 1
3 DAZNIUY KEIT. !
l
l
~ACON 100 FLOW" |
P1.2 pr. = kel. siurbliy (kel. dazn. eh.) sist.
P3.15.3  Siurblio ID numeris =3 !
P3.15.4 pal. ir atsakas = signalai prijungti :
I[+10V_] Atskaitos jtampa :
2| A2+ 1
3 ATIC ] NENAUDOJAMA (0-10 V) :
41 A2+ PID ATSAKAS (4-20 mA \
5| Alz- (4-20 mAY 1
6 |¢+24 V| 24V pagalbinis {tampos [Sv.
7 || GND Ivady / idvady 1ieminimas:
8 || DIN1 || PALEISTI PRIEKINE EIGA |
9 DIN2 (PgaﬁSiLsct)ivélyi]&Sivne eiga + praplpvimo daznis)
10| DINS || NS F e, asd - s papratora)
11]| CM Bendrasis j¢jimas DI1-D16,

12[e+24 V||| 24V pagalbinis jtampos [SV.
I
13| GND Ivady / i$vady jzeminimgs

14| DIN4 TRIKTIES ATST. !

IURBLIO BLOKAVIMAS !
15| DINS %nenau ojama pagal numatytfiosius nustatymus)

16| DIN6||| ISORINE TRIKTIS I

17| CM ¥]| Bendrasis j¢jimas DI1-DI6,
18[ AO1+ ] ISEINANCIOS SROVES DA?;NIS
19] AO1- (0-20 mA) |

30| +24 V| 24V pagalbinis jtampos v.:
A | RS485 ] Ry3ys i§ dazniy keitiklio | dazriykeitiklj

(,Modbus RTU")

21| RO1

1 relés isv.
§§ &81 (VYKDYMAS)
24| RO2 o
25| RO2 2 relés isv.

56 RO2 L (TRIKTIS)
32 RO3 | 3reles iSv.
33 RO3 (PARUOETA)

DIO Al AO
INE[ZE! H H H
LT 11 T ]
RS485
AI2 isjungimas
—H|
L I |

Pav. 23: Keliy siurbliy (keliy inverteriy] sistemos elektros kabeliy schema, 2C pavyzdys
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2 daznio keitikliai turi atskirus sléegio jutiklius. Mechanizmu dubliavimo lydis yra vidutinis,
nes dubliuojasi slégio jutikliai ir daznio keitikliai.

» Sugedus daznio keitikliui, antrasis daznio keitiklis pradeda veikti kaip pagrindinis.
»  Sugedus jutikliui, antrasis daznio keitiklis (turintis atskira jutiklj] pradeda veikti kaip
pagrindinis.

Atskiras jungiklis su automatinio rezimo, iSjungimo ir rankinio rezimo nustatymais
kontroliuoja kiekviena daznio keitiklj.
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2 DAZNIY KEIT. 3 DAZNIY KEIT.

EER

1 DAZNIY KEIT.

DVILAIDIS

A\Y
SIYSTUVAS ,,VACON 100 FLOW
. P1.2 pr. = kel. siurbliy (kel. dazn. keit.) sist
P 1 teelo P3.153 Siurblio ID numeris =1
I P3.15.4 pal. ir atsakas = signalai prijungti
+ -

+10 Vre_J Atskaitos jtampa
AI2+
Ali- ]

NENAUDOJAMA (0-10 V)

I

I

I

I

I

I

I

I

I

it

I

I

I

I

I

I

I

A2+ |
AlI2- |
+24 V| 24V pagalbinis jtampos isy.
I

I

I

1}

] PID ATSAKAS (4-20 mA)

L
C |

GND Ivady, / i$vady jZeminimas|
DIN1 PALEISTI PRIEKINE EIGA

DIN2 (PgaﬁSiLsct)ivélyi]&Sivne eiga + praployj
10| DIN3 || O N e ast e

11]| CM Bendrasis j¢jimas DI1-DI{
12[e+24 V||| 24V pagalbinis jtampos isy.
13| GND Ivady / i$vady jZeminimas|

14| DIN4 TRIKTIES ATST.

|
1
\
1
1
1
15| DINS f&é’ﬁfu" %Snlﬁ(a)‘é@élamﬁﬁmatytu I§|us nustatymus)
1
I
L
d

O| 0| N[O U AW N =

16| DIN6||| ISORINE TRIKTIS

17 CM Bendrasis j¢jimas DI1-DI{

18] AO1+ ] ISEINANCIOS SROVES DAZNIS

19| AO1- (0-20 mA)

30] +24 V, | 24V pagalbinis jtampos iV

A | RS485 | Rysys i dazniy keitiklio | dazniykeitiklj

B | RS485 (»,Modbus RTU")

21} RO1 1 relés iSv

22| RO1 \
(VYKDYMAS)

23] RO1L —

24| RO2

56 RO2 L (TRIKTIS)
32 RO3 " 3reles iSv.
33 RO3 (PARUOETA)

DIO Al AO
NE[ZE| H H H
LT 11 T ]
RS485
AI2 isjungimas
—Hi|
L ]

1
1
1
|
1
1
1
1
1
1
:
1
2 relés idv.
25| RO2 _—/" relés isv, :
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

Pav. 24: Keliy siurbliy (keliy inverteriy] sistemos elektros kabeliy schema, 3A pavyzdys
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3 DAZNIY KEIT.

1 DAZNIY KEIT.

DVILAIDIS
SIYSTUVAS ~ACON 100 FLOW"
. P1.2 pr. = kel. siurbliy (kel. dazn. keit.) sist
P ! SLEGIS P3.15.3  Siurblio ID numeris =1
I JUTIKLL P3.15.4 pal. ir atsakas = signalai prijungti

I
I
I
I
I
I
I
I
I
It
I
I
I
+10 V| Atskaitos jtampa :
AI2+ \
All- :
AI2+ \
AI2- :
+24 V| 24V pagalbinis jtampos isy.
I
I
I
]

] NENAUDOJAMA (0-10 V)

] PID ATSAKAS (4-20 mA)

L
C |

GND Ivady, / i$vady jZeminimas|
DIN1 PALEISTI PRIEKINE EIGA
DIN2 (PgaﬁSiLsct)ivélyi]&Sivne eiga + praployj
10| DIN3 || O N e ast e

11]| CM Bendrasis j¢jimas DI1-DI{
12[e+24 V||| 24V pagalbinis jtampos isy.
13| GND Ivady / i$vady jZeminimas|

14| DIN4 TRIKTIES ATST.

|
1
\
1
1
1
15| DINS f&é’ﬁfu" %Snlﬁ(a)‘é@élamﬁﬁmatytu I§|us nustatymus)
1
I
L
d

O| 0| N[O U AW N =

16| DIN6||| ISORINE TRIKTIS

17 CM Bendrasis j¢jimas DI1-DI{

18] AO1+ ] ISEINANCIOS SROVES DAZNIS

19| AO1- (0-20 mA)

30] +24 V, | 24V pagalbinis jtampos iV

A | RS485 | Rysys i dazniy keitiklio | dazniykeitiklj

B | RS485 (»,Modbus RTU")

21} RO1 1 relés iSv

22| RO1 \
(VYKDYMAS)

23] RO1L —

24| RO2

56 RO2 L (TRIKTIS)
32 RO3 " 3reles iSv.
33 RO3 (PARUOETA)

DIO Al AO
NE[ZE| H H H
LT 11 T ]
RS485
AI2 isjungimas
—Hi|
L ]

1
1
1
|
1
1
1
1
1
1
:
1
2 relés idv.
25| RO2 _—/" relés isv, :
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

Pav. 25: Keliy siurbliy (keliy inverteriy] sistemos elektros kabeliy schema, 3B pavyzdys
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Inal

EEEEEEEE)EooEEEE0EEE0EE0EEEa0EE

0
0
0

0
0

3 DAZNIY KEIT.
,VACON 100 FLOW"

I
I
I
I
I
I
I
I
I
it.

P1.2 pr. = kel. siurbliy (kel. dazn. keit.) sist.
P3.15.3  Siurblio ID numeris =3
P3.15.4 pal. ir atsakas = signalai prijungti

1[+10V | Atskaitos jtampa

2| AI2+

NENAUDOJAMA (0-10 V

3 AIl- ] ( )

41 AL+ PID ATSAKAS (4-20 mA

5| Alz- (4-20 mA)

6 |¢+24 V| 24V pagalbinis {tampos isy.

7 || GND Ivady / idvady jzeminimas|

8 || DIN1 || PALEISTI PRIEKINE EIGA

9 DIN2 (PgaﬁSiLsct)ivélyi]&Sivne eiga + praployimo daznis)

(Atid. = SP1 Klaviatdra, uzdar.= SP2 kI
11]| CM Bendrasis j¢jimas DI1-DI{
12[e+24 V||| 24V pagalbinis jtampos isy.
13| GND Ivady / iSvady jzeminimas|
14| DIN4 TRIKTIES ATST.

TIURBLIO BLOKAVIMAS
15| DIN5 %nenau ojama pagal numatytu

16| DIN6||| ISORINE TRIKTIS

iatara)

us nustatymus)

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
N
1
1
1
1
10| | DIN3 PID NUST. TASKO PASIRINKIMI’%
|
1
\f
1
1
1
|
P
1
|
|
4

17 CM Bendrasis j¢jimas DI1-DI{

18] AO1+ ] ISEINANCIOS SROVES DAZNIS

19| AO1- (0-20 mA)

30] +24 V, | 24V pagalbinis jtampos iV

A | RS485 | Rysys i dazniy keitiklio | dazniykeitiklj

B | RS485 (»,Modbus RTU")

21} RO1 1 relés iSv

22| RO1 \
(VYKDYMAS)

23] RO1L —

24| RO2

I
I
|
|
]
I
I
I
I
I
:
I
>5[ RO2 ;‘ 2 relés iSv. 1
(TRIKTIS) !

26| rRO2 — :
I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

32 RO3 " 3reles iSv.
33 RO3 (PARUOETA)

DIO Al AO
NE[ZE| H H H
LT 11 T ]
RS485
AI2 isjungimas
—Hi|
L ]

Pav. 26: Keliy siurbliy (keliy inverteriy] sistemos elektros kabeliy schema, 3C pavyzdys
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1 bendras slégio jutiklis yra prijungtas prie 2 daznio keitikliu. Mechanizmu dubliavimo lydis
yra Zzemas, nes dubliuojasi tik daznio keitikliai.

» Sugedus daznio keitikliui, antrasis daznio keitiklis pradeda veikti kaip pagrindinis.
« Atsiradus jutiklio trikciai, sistema sustabdoma.

Atskiras jungiklis su automatinio rezimo, iSjungimo ir rankinio rezimo nustatymais
kontroliuoja kiekviena daznio keitiklj.

17 gnybtas tiekia +24 V elektros srove tarp 1ir 2 daznio keitikliu. ISoriniai diodai yra
prijungiamitarp 1ir 2 jungCiu. Skaitmenineés jvesties signalai yra neigiami (ON = 0V).
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VACON - 63

2 DAZNIY KEIT.

3 DAZNIUY KEIT.

VACON 100 FLOW.

VACON 100 FLOW.

DVILAIDIS
SIUSTUVAS

P 1 SLEGIO

1 DAZNIY KEIT.

~ACON 100 FLOW"

P1.2 pr. = kel. siurbliy (kel. dazn.
P3.15.3  Siurblio ID numeris =1

I JUTIKLIS

P3.15.4 pal. ir atsakas

= signalai prijungti

DIO Al AO
INE[ZE! H H H
LT 11 T ]
RS485
AI2 isjungimas
—H|
L I |

I

I

I
1[+10V | Atskaitos jtampa :
2| A2+ |
3 ATIC ] NENAUDOJAMA (0-10 V) :
41 A2+ PID ATSAKAS (4-20 mA) !
5| Al2- ] (G-20mA) |
6 |¢+24 V| 24V pagalbinis {tampos [Sy.
7 || GND Ivady / idvady 1ieminimas:
8 || DIN1 || PALEISTI PRIEKINE EIGA |
9 || DIN2 (PgaﬁSiLsct)ivélyi]&Sivne eiga + prapl v'lmo daznis)
10] | DIN3 || 0 NS dovaaera, i = 260 askiatara)
11(| CM Bendrasis j&jimas DI1-D 6:
12[e+24 v 24 V pagalbinis jtampos i3y.
13| GND Ivady / isvady Lieminimas:
14| DIN4 TRIKTIES ATST. |
15| DIN5 %r{glsaBuL L%Srlr_\(a)‘é@élahlllﬁﬁmatyt JO%iUS nustatymus)
16/ DIN6 ISORINE TRIKTIS \
17 CM Bendrasis j¢jimas DI1-D 6‘;
18] AO1+ ] ISEINANCIOS SROVES DAZNIS
19| AO1- (0-20 mA) :
30] +24 V, | 24V pagalbinis jtampos |v.
A | RS485 | Rysys i dazniy keitiklio | dazriy'keitiklj
B | RS485 (,Modbus RTU"“) !
21} RO1 1 relés iSv
22| RO1 (VYKDYMAS)
23] RO1L —
24| RO2 2 relés i&

reles Isv.

25| RO2 (TRIKTIS)
26| rRO2 —
32| RO3 L~ 3relés iSv.
33 RO3 (PARUOSTA)

Pav. 27: Keliy siurbliy (keliy inverteriy] sistemos elektros kabeliy schema, 4A pavyzdys
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T
1 DAZNIU KEIT.]|| 2 DAZNIUY KEIT. 3 DAZNIY KEIT.

'VACON 100 FLOW. 'VACON 100 FLOW. VACON 100 FLOW.

2 DAZNIY KEIT.

~ACON 100 FLOW"

P1.2 pr. = kel. siurbliy (kel. dazn. keit.) sist.
P3.15.3  Siurblio ID numeris =2
P3.15.4 pal. ir atsakas = signalai prijungti

1 [+10 vref| Atskaitos jtampa
Al2+
All-
A2+

Al2- ] PID ATSAKAS (4-20 mA)

2
3
4
5
I: 6 |e+24 Vidv.| 24 V pagalbinis jtampos iSv.
7
8
9

] NENAUDOJAMA (0-10 V)

GND Ivady / idvady jzeminimas

DIN1 || PALEISTI PRIEKINE EIGA

DIN2 (P;Q{;}Siléct)ivém&sipe eiga + praplovimo daznis)
10} | DINS3 || I8 N ek e e M atare)

11{| CM Bendrasis j€jimas DI1-DI6

12|24 vis 24 V pagalbinis jtampos iv.

13| GND Ivady / iSvady jzeminimas

14| DIN4 TRIKTIES ATST.

IURBLIO BLOKAVIMAS
15| DINS %nenau ojama pagal numatytuosius nustatymus

16| DIN6||| ISORINE TRIKTIS

17 CM Bendrasis j¢jimas DI1-DI6
18[ AO1+ ] ISEINANCIOS SROVES DAZNIS
19] AO1- (0-20 mA)

30| +24 Vin| 24V pagalbinis jtampos jv.
A | RS485 | Rydys i& dazniy keitiklio j dazniy keitiklj
B | RS485 (,Modbus RTU")

%; Egi 1 reles igv. (VYKDYMAS)

23| rRO1 —

545‘ Eg; ;‘ 2 relés isv. (TRIKTIS)
26| rRO2 —
32 RO3 L 3 relés idv. (PARUOSTA)
33 RO3 —

DIO AIl AO
s\ismm [V | | U
RS485

AL2 $jungimas
H H
[ ! |

Pav. 28: Keliy siurbliy (keliy inverteriy] sistemos elektros kabeliy schema, 4B pavyzdys
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TRUMPASIS PALEISTIES VADOVAS VACON - 65

3 DAZNIY KEIT. !

I DAZNIGKEIT
<

'VACON 100 FLOW. 'VACON 100 FLOW

e 21 -

3 DAZNIY KEIT.

~VACON 100 FLOW"

P1.2 pr. = kel. siurbliy (kel. dazn. kett.) sist.

P3.15.3  Siurblio ID numeris =3 !

P3.15.4 pal. ir atsakas = signalai prijungti :
1[+10V | Atskaitos jtampa :
2| A2+ 1

NENAUDOJAMA (0-10 V

3| AIl- ] ( ) X
41 AL+ ] PID ATSAKAS (4-20 mA |
5| Alz- (4-20 mAY 1
6 |¢+24 V| 24V pagalbinis {tampos [Sv.
7 || GND Ivady / idvady 1ieminimas:
8 || DIN1 || PALEISTI PRIEKINE EIGA |
9

PRAPLOVIMAS

DIN2 (paleisti prié(ipe eiga + praplgvimo daznis)
PID NUST. TASKO PASIRINKIMA!

10] | DIN3 (Atid. = SP1 Klaviatiira, uZdar.= SP2 Klayiatara)

11]| CM Bendrasis j¢jimas DI1-D16,
12(e+24 V[{| 24 V pagalbinis {tampos i5V.
13| GND Ivady / isvady Lieminimas:
14| DIN4 TRIKTIES ATST. !

IURBLIO BLOKAVIMAS !
15| DINS %nenau ojama pagal numatytfiosius nustatymus)

16| DIN6||| ISORINE TRIKTIS I

17| CM ¥]| Bendrasis j¢jimas DI1-DI6,
18[ AO1+ ] ISEINANCIOS SROVES DA?;NIS
19] AO1- (0-20 mA) |

30] +24 V, | 24V pagalbinis jtampos v
A | RS485 ] Ry3ys i§ dazniy keitiklio | dazriykeitiklj

(,Modbus RTU")

B [ RS485

21} RO1 1 relés iSv

22| RO1 \
(VYKDYMAS)

23 RO1L —

24| RO2 o

25| RO2 2 relés isv.

56 RO2 L (TRIKTIS)
32 RO3 | 3reles iSv.
33 RO3 (PARUOETA)

DIO Al AO
INE[ZE! H H H
LT 11 T ]
RS485
AI2 isjungimas
—H|
L I |

Pav. 29: Keliy siurbliy (keliy inverteriy] sistemos elektros kabeliy schema, 4C pavyzdys
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VACON - 66 TRUMPASIS PALEISTIES VADOVAS

1 bendras slégio jutiklis yra prijungtas prie pirmojo daznio keitiklio. Sistema nesidubliuoja,
nes sistema sustoja, jei aptinkama daznio keitiklio arba jutiklio triktis.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




TRUMPASIS PALEISTIES

VADOVAS

VACON - 67

2 DAZNIY KEIT.

00 F

3 DAZNIY KEIT.

1 DAZNIY KEIT.

~VACON 100 FLOW"

DVILAIDIS
SIUSTUVAS P1.2 pr. = kel. siurbliy (kel. dazn. k
P3.15.3  Siurblio ID numeris =1
P 1 SLEGIO P3.15.4 pal. ir atsakas = signalai prijungti
[ |UTIKLIS 1[ +10V_{ Atskaitos jtampa
+ - 2| A2+ ]
NENAUDOJAMA (0-10 V
3| AIl- ( )
4] Al2+ ]PID ATSAKAS (4-20 mA)
L_ 5| AI2-
6[9+24V,, 24 V pagalbinis jtampos isy.
r— 7 GND Ivady / iSvady jzeminimas|
8 DIN1 PALEISTI PRIEKINE EIGA
ISTEM
gASLEIDI(I?/I% 9 DIN2 FMS;E%\%MQ(SLM eiga + praploy
KOMANDA 10[] DIN3 || G LT divition, chaans 953 i
""" SUSTABDYT(I 11{| CM ¢|| Bendrasis j¢jimas DI1-DIf
1S1 PALEISTE 12[3+24 V[[| 24 V pagalbinis jtampos isV.
: ! 2 13| GND Ivady / i$vady jzeminimas|
"""""""""""""" 14| DIN4 TRIKTIES ATST.
15[ DINS|[| {nensudoiama pagar nomatytu
16| DIN6||| ISORINE TRIKTIS
17 CM Bendrasis j¢jimas DI1-DI{
18| AO1+ ]IéE;NANélos SROVES
19| AO1- DAZNIS (0-20 mA)
30[ +24V, |24 V pagalbinis j{tampos jv.
A | RS485 |Rysys i§ dazniy keitiklio
B| RS485 i dazniy keitiklj (,Modbus RTU"
21 ROL 1 relés isv.
22| ROL (VYKDYMAS)
23] RO1 |—
24| RO2 2 relés isv.
25| RO2 (TRIKTIS)
26| RO2 3 reles i
32 RO3 relés idv.
PARUOSTA
33 ROz | ¢ )
DIO AlL

AO
V]
1

INEIZEMIINTAS U || |
GND |l T _||

AI2

S4
i§jungimas
H
| |

RS485

it.)

imp daznis)

w0

|
Niafara)

S

s nustatymus)

Pav. 30: Keliy siurbliy (keliy inverteriy] sistemos elektros kabeliy schema, 5A pavyzdys
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1 DAZNIY KEIT.

2 DAZNIY KEIT.

~VACON 100 FLOW"

P1.2 pr. = kel. siurbliy (kel. dazn. ke it.)lsist.
P3.15.3  Siurblio ID numeris =2 !
P3.15.4 pal. ir atsakas = signalai prijungti

1 [+10 vref | Atskaitos jtampa
A2+ ]
AIl-

NENAUDOJAMA (0-10 V)

AI2+

2

3

4

5| Al2-

6 | $r24 v izv. | 24V pagalbinis jtampos isy.
7

8

9

PID ATSAKAS (4-20 mA)

GND Ivady / iSvady jzeminimas|
DIN1 PALEISTI PRIEKINE EIGA X

PRAPLOVIMAS
DIN2 (paleisti prleklne eiga + praploJimb daznis)

I
10[[DIN3 || FI2 NUSFTASKO FASIRINKINAS

11| CM Bendrasis {€jimas DI1-DI§ 1
12|24 vigd|| 24 Vv pagalbinis jtampos igy. :
13| GND Ivady / i$vady jZeminimas| 1
I
I

10

14] DIN4[[| TRIKTIES ATST.

IURBLIO BLOKAVIMAS
15[ DINS ?nenaudo_]ama pagal numatytugsid

DING ||| ISORINE TRIKTIS X
17] CM Bendrasis jéjimas DI1-DIq :
18| AO1+ ]IéEINAN(“:Ios SROVES DAZNIS
19[ AO1- ¢|J(0-20 mA)

[
30[+24 Vin| 24 V pagalbinis jtampos v :
A | RS485 ]Ryéys i$ dazniy keitiklio | dazni k?itikl[
B [ RS485 (»Modbus RTU")

;; Egi b 1 relés idv. (VYKDYMAS)

I
23 RO1 —— !
;g Eg; _} 2 relés idv. (TRIK'HISP
26| rRO2 — _— &
32 RO3 " 3 relés iSv. (PARUDSTA)
33| RO3 —'
[B)(e) AIl

e
RS485
A

—
o))

Pav. 31: Keliy siurbliy (keliy inverteriy] sistemos elektros kabeliy schema, 5B pavyzdys

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




TRUMPASIS PALEISTIES VADOVAS VACON - 69

1 DAZNIY KEIT.

3 DAZNIY KEIT.

~ACON 100 FLOW"

|
|
|
|
|
|
|
P1.2 pr. = kel. siurbliy (kel. dazn. k=it.)'sist.
P3.15.3  Siurblio ID numeris =3 !
P3.15.4 pal. ir atsakas = signalai prijungti :
1] +10v_] Atskaitos jtampa X
2| A2+ ] !
NENAUDOJAMA (0-10 V
3| All- ( .
|
4 Al2+ ]PID ATSAKAS (4-20 mA) 1
5[ AI2- 1
6[9+24V,, 24 V pagalbinis jtampos isy. 1
7 GND Ivady / iSvady jzeminimas| :
8 DIN1 PALEISTI PRIEKINE EIGA :
9 DIN2 (PgaﬁSiLsct)ivélyi]&Sine eiga + praployimb daznis)

10] | DIN3 || AR NUST JARKS, PASIRINKINAS for)
11 CM ¢|| Bendrasis j¢jimas DI1-DI§
12[4 +24 V[]] 24 V pagalbinis jtampos isV.

13| GND Ivady / iSvady jzeminimas|

14| DIN4||| TRIKTIES ATST.

1
1
1
1
1
SIURBLIO BLOKAVIMAS
15 DINS (nenaudojama pagal numatytu S'LIS nustatymus)

1

1

1

DING6||| ISORINE TRIKTIS
171 CM Bendrasis j¢jimas DI1-DI{
18| AO1+ ]IéEINANélos SROVES DAZNIS (0-20 mA)
19| AO1-

30| +24V, |24V pagalbinis jtampos jv.

1

1

1
A| RS485 ]Ryéys i§ dazniy keitiklio | dazni k@l'tikli (,Modbus RTU")
B| RS485

22| RO1
23] rRO1 —

24| RO2 oy
55 RO ¥ 2 reles iv. (TRIKTISP

26| RO2 |—— .
35 RO3 " 3 relés idv. (PARUDSTA)

33 RO3 — '

I

I

21| RO1 — :
_F 1 relés igv. (VYKDYMAS)

I

I

I

DIO AlL AO
NELiE H H
[T |
RS485

-
o))

I

I

I

I

I

AL2 iSjungimas !
!
| | :
I

I

I

I

I
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Lent. 11: M1.1 Vedliai

Parametras in. . Apibudinimas

0 = Neaktyvinta
1 = aktyvinti

1.1.1 pal. vedlys 0 1 0 1170 |Parinktis ,Activate”
(aktyvinti) paleidzia
paleisties vedlj (Zr.
skyriy 1.3 Pirmasis
paleidimas).

Parinktis . Activate”
(aktyvinti) paleidzia
1.1.2 Gaisro rez. vedlys 0 1 0 1672 |gaisro rezima (zr.
skyriy 1.3 Pirmasis
paleidimas).
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TRUMPASIS PALEISTIES VADOVAS VACON - 71

Lent. 12: M1 spartusis nustatymas

Parametras in. Apibudinimas

0 = standart.
1=SVOK (angl.
19 HVAC)

) 2 = PID vald.
0 pr. 0 4 2 212 3 = Keliy siurbliy

(vieno inverterio) sis-

tema
4 = Keliy siurbliy
(keliy inverteriy) sis-
tema

MaZiausias Maziausias priima-
1.3 nustat. daz- 0.00 P1.4 Hz 0.0 101 mas nustat. daznis.
nis

Didziausias 50.0/ Didziausias priima-

1.4 nustat. daz- P1.3 320.0 Hz 40.0 102 mas nustat. daznis.
nis ’

Nurodomas laiko
tarpas, per kurj

0.1 3000.0 sek. 5.0 103 iSvesties daznis padi-
déja nuo nulinio iki
didZiausio daznio.

1 greitéjimo

15 laikas

Nurodomas laiko
tarpas, per kurj

0.1 3000.0 sek. 5.0 104 iSvesties daznis
sumazéja nuo
didziausio iki nulinio.

1 létéjimo

1.6 trukme

Variklio sro- DidZiausia variklio

1.7 . IH*0.1 IS A skiriasi 107 srove i$ daznio kei-
vés riba tiklio

0 = asinchroninis
variklis

1.8 var.tipas 0 2 0 650 1 = nuolatinio mag-
neto variklis

2 = magnetinés var-
zos variklis
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Lent. 12: M1 spartusis nustatymas

Parametras

Apibudinimas

Sia verte Un rasite
variklio pavadinimo

ploksteléje.
Variklio PASTABA!
1.9 nominalioji skiriasi skiriasi \Y skiriasi 110
jtampa Suzinokite, ar
varikliui naudoja-
mas sujungimas
yra . Trikampis” ar
.Zvaigzdeé”.
Variklio 50.0/ Sia verte fn rasite
1.10 nominalusis 8.0 320.0 Hz : 1M1 variklio pavadinimo
o 60.0 vy s
daznis ploksteléje.
Variklio _ Sia verte nn rasite
1.1 nominalusis 24 19200 suk./ skiriasi 112 variklio pavadinimo
greitis min. ploksteléje.
Variklio éia verte In rasite
1.12 nominalioji IH*0.1 IS A skiriasi 113 variklio pavadinimo
srove ploksteléje.
Variklio Cos Sia verte rasite
1.13 Phi (galios 0.30 1.00 skiriasi 120 variklio pavadinimo
koeficientas) ploksteléje.
Daznio keitiklis ieSko
minimalios variklio
srovés, kad galéty
taupyti energija ir
sumazinti variklio
. veikimo triukSma.
Energijos $ia funkcija naudo-
1.14 optimizavi- 0 1 0 666 |22 13 na
mas kite, pavyzdziui, ven-

tiliatoriaus ir siurblio
procesams.

0 =iSjungtas
1 =jjungtas
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VACON - 73

Lent. 12: M1 spartusis nustatymas

Parametras

Apibudinimas

1.15 Identifikacija 0 2 0

631

Identifikavimo proce-
dira apskaiciuoja
arba iSmatuoja
variklio parametrus,
kurie yra batini sie-
kiant uztikrinti gera
variklio ir greicio val-
dyma.

0 =veiksmo néra
1 = sustojus
2 = sukantis

Pries identifikavimo
proceddra turite
nustatyti variklio
parametrus nuo tipo
ploksteles.

1.16 pal. funkcija 0 1 0

505

0 = kreivés (pjuklinis)
signalas

1 =jsibégéjimo uzve-
dimo signalas

Stabd. funk-
cija

506

0 = jsibégéjimo sig-
nalas

1 = kreivés (pjiklinis)
signalas

1.18 aut. atkar. 0 1 0

731

0 =iSjungtas
1 =ijungtas

Atsakas |
1.19 iSorine 0 3 2
klaida

701

0 = veiksmo néra

1 = |spéjimo signalas
2 = triktis (sustabdy-
mas pagal sustab-
dymo rezima)

3 = triktis (sustabdy-
mas iSnaudojant
vidine inercija)
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Lent. 12: M1 spartusis nustatymas

Parametras in. . Apibudinimas

0 =veiksmo néra

1 =|spéjimo signalas
2 = jspéjimas + nus-
tatytasis jspéjimo
daznis (P3.9.1.13)

3 = jspéjimas + anks-
tesnis daznis

4 = triktis [sustabdy-
mas pagal sustab-
dymo rezima)

5 = triktis (sustabdy-
mas iSnaudojant
vidine inercija)

Atsakas j
1.20 Zemo Al 0 5 0 700
triktj

Nuotolinés valdymo
vietos (paleidimo /
sustabdymo) pasirin-
kimas).

Nuot. vald.

1.21 . 0 1 0 172
vieta

0 = lvadu / idvadu
(1/0) valdymas

1 = .Fieldbus” valdy-
mas
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Lent. 12: M1 spartusis nustatymas

Parametras in. Apibudinimas
Nuor. daznio pasirin-
kimas, kai valdymo
vieta yra jivady /
iSvaduy plokste.

0 = kompiuteris
1=0is anksto nus-
tatytas daznis
2 = klaviatdros
komanda
3 = ,Fieldbus”
magistralé
4=Al1
5=AI2
 vady/ 6=Al1+AI2
isvady kont- 7 = PID komanda
1.22 rolinés nuo- 1 20 6 117 | 8 = variklio potencio-
rodos A
. metras
pasirinki- 11=1 bloko i3v.
mas 12 = 2 bloko i&v.
13 = 3 bloko idv.
14 = 4 bloko idv.
15 =5 bloko i8v.
16 = 6 bloko idv.
17 =7 bloko isv.
18 = 8 bloko iSv.
19 = 9 bloko idv.
20 = 10 bloko i8v.
Programa, kuria
nustatote naudodami
parametra 1.2 patei-
kia numatytasias
vertes.
Klaviatlros Zr. P1.22.
valdymo
1.23 komandos 1 20 1 121
pasirinki-
mas
.Fieldbus” Zr.P1.22.
magistralés
1.24 valdymo 1 20 2 122
nuorodos
pasirinki-
mas
125 | A sonalo 0 1 0 379 |0=0-10V/0-20 mA
P: 1=2-10V/4-20 mA
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Lent. 12: M1 spartusis nustatymas

Parametras in. Apibudinimas

1.26 A'zds.ignalo 0 1 1 390 |0=0-10V/0-20 mA

1ap. 1=2-10V/4-20 mA
| 27 ROT Func- 0 7 ) 11001 |Zr-P38321

tion
1.28 RO2 funkcija 0 73 3 11004 |Zr. P3.5.3.2.1
1.29 RO3 funkcija 0 73 1 11007 |Zr. P3.5.3.2.1
1.30 AO1 funkcija 0 31 2 10050 |Zr.P3.5.4.1.1
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VACON - 77

Lent. 13: M1.35 Keliu siurbliu (keliy inverteriu) sistema

Parametras Vienetas Apibudinimas
Jei parametro
verté yra nustatyta
i 100 %, paklaidos
1.35.1 PID gavimas 0.00 100.00 % 100.00 118 vertés pokytis 10 %
nulems valdiklio
iSvesties pasikei-
tima 10 %.
Jei Sio parametro
verté yra nustatyta
i 1,00 sek., paklai-
1352 | PP integracijos 0.00 600.00 sek. | 1.00 119  [998 vertés pokytis
laikas 10 % nulems val-
diklio iSvesties
pasikeitima 10,00
%. per sekunde
Jei Sio parametro
verté yra nustatyta
i 1,00 sek., paklai-
PID diferencija- dos vertés pokytis
1.35.3 vimo Laikas 0.00 100.00 sek. 0.00 1132 10 % per 1,00 sek.
nulems valdiklio
iSvesties pasikei-
tima 10,00 %.
Foceso vienetu Pasirinkite eigos
1.35.4 P asirinkimas ’ 1 A 1 1036 prietaisa. Zr.
P P3.13.1.4
proceso vieneto
proceso vienety . S . verte, kuri yra tokia
1.35.5 minimali verté skiriasi skiriasi skiriasi 1033 pati, kaip 0 % PID
atsako signalo.
proceso vieneto
135.6 Proceso vienety Kiriasi Kiriasi Kiriasi 1034 verte, kuri yra tokia
o maksimali verté sKirias skiras sKiras pati, kaip 100 %
PID atsako signalo.
135.7 1 atsgkp s.altmlo 0 30 2 334 Zr.P3.13.3.3
pasirinkimas
1 nustatytojo Zr.P3.13.2.6
1.35.8 tasko Saltinio 0 32 1 332
pasirinkimas
1 klaviatdros
1.35.9 nustatytasis tas- skiriasi skiriasi skiriasi 0 167
kas
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Lent. 13: M1.35 Keliu siurbliu (keliy inverteriu) sistema

Parametras in. Vienetas Apibudinimas

Jeigu iSvesties sig-
nalo daznis uZ Sia
ribine reikSme
blna mazesnis
ilgiau nei para-
metru ,Miego
rezimo atidéjimas”
nurodyta trukme,
daznio keitiklis
pradeda veikti
miego rezimu.

0 = nenaudojamas

SP1 miego
1.35.10 rezimo daznio 0.0 320.0 Hz 0.0 1016
riba

Minimalus laiko
tarpas, kurj daznis
turi islikti Zemesnis
nei persijungimo j
miego reZima riba
iki daznio keitiklio
sustabdymo.

0 = nenaudojamas

SP1 miego
1.35.11 rezimo atidéji- 0 3000 sek. 0 1017
mas

PID1 atsako stebe-
jimo pazadinimo
verté. 1 pazadinimo
skiriasi skiriasi skiriasi | skiriasi 1018 lygiui naudojami
pasirinkti eigos
prietaisai.

0 = nenaudojamas

SP1 pazadinimo

1.35.12 .
lygis

Parenkamas keliu
siurbliu rez.

0 = vienas daznio
0 2 0 1785 Keit.

1= ,Multi-Follo-
wer”

2 =, Multi-Mas-
ter™”

Keliy siurbliy

1.35.13 v
rez.

Bendras skaicius

varikliu (siurbliu /
1.35.14 | Siurbliy skaicius 1 8 1 1001 ventiliatoriu), nau-
dojamy keliu siur-
bliy sistemoje.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




TRUMPASIS PALEISTIES VADOVAS VACON - 79

Lent. 13: M1.35 Keliu siurbliu (keliy inverteriu) sistema

Parametras in. Vienetas Apibudinimas

Daznio keitiklio
tvarkos numeris
siurblio sistemoje.
135.15 Siurblio.ID 1 8 1 1500 Sis par_’ametrqs
numeris naudojamas tik
.Multi-Follower” ir
.Multi-Master”
rezimais.

Pasirinkite $j para-
metra, jei prie daz-
nio keitiklio nepri-
jungti paleidimo ir
(arba) PID atsako

Paleidimo ir signalai.

1.35.16 . . 0 2 1 1782
atsako signalai

0 = neprisijungta

1 = prijungtas tik
paleidimo signalas
2 = prijungti abu
signalai

Bloky jjungimas /
iSjungimas. Blokai
nurodo sistemai, ar
variklis yra prijung-
1.35.17 Siurblio blok. 0 1 1 1032 tas, ar ne.

0 = iSjungtas
1 = jjungtas

ISjungiama / jjun-
giama varikliu

1.35.18 paleidimo eilés
o tvarkos ir prioriteto
a Aut. pakeit. 0 1 1 1027 rotacija.

0 = iSjungtas
1 =jj. (intervalas)

Automatiskai
1.35.19 perjungtas 0 1 1 1028
siurblys

0 = pagalbinis
siurblys
1 = visi siurbliai
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Lent. 13: M1.35 Keliu siurbliu (keliy inverteriu) sistema

Parametras in. Vienetas Apibudinimas

Kai naudojamas Sio
parametro nustaty-
tas laikas, palei-
dziama automatinio
perjungimo funk-

Automatinio per- cija. Taciau auto-
1.35.20 [ jungimo interva- 0.0 3000.0 h 48.0 1029 matinis perjungi-
las mas paleidZziamas
tik, jei galia yra
mazesneé uz

P1.35.23ir P1.35.24
parametruy nuro-
dyta lygi.

Automatinio per- Diapazonas: Nuo

1.35.21 o . 0 127 1786 pirmadienio iki
jungimo dienos S
sekmadienio
Automatinio per- Diapazonas:
1.35.22 jungimo dienos laikas 1787 00:00:00 - 23:59:59
laikas
Automatinis Sie parametrai
1.35.23 | pakeitimas: Daz- 0.00 P3.3.1.2 Hz 25:00 1031 nustato lygj,
nio riba Zemiau kurio nau-
dojama galia turi
bati islaikoma, kad
13524 | Automatinis 1 6 1030  [93L€tu vykti auto-
pakeitimas: riba matinis perjungi-
mas.
Kai atsako verté
siekia 4,5-5,5 bar.,
variklis lieka pri-
jungtas.
. Nust. taskas =5
1.35.05 | dazniojuostos 0 100 % 10 1097 | bar.
plotis dazniojuostos plo-
tis=10 %

Kai atsako verteé
siekia 4,5-5,5 bar.,
variklis lieka pri-
jungtas.
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Lent. 13: M1.35 Keliu siurbliu (keliy inverteriu) sistema

1.35.26

Parametras

dazniojuost. plo-
cio atid.

3600

Vienetas

sek.

10

1098

Apibudinimas

Kai atsakas iSeina
uz dazniojuos plo-
¢io ribu, turi praeiti
Sis nustatytas lai-
kotarpis, iki kol
siurbliai bus pride-
dami arba Sali-
nami.

1.35.27

Pastovios gamy-
bos greitis

100

%

100

1513

Nustato pastovu
greitj, kuriuo siurb-
lys uzfiksuojamas,
kai siurblys pasie-
kia didzZiausia
daznj. Kitas siurb-
lys pradeda regu-
liavima ,,Multi-
Master” reZzimu.

1.35.28

1 siurblio blok.

.DigIN
Slot0.

426

OPEN = neaktyvus
CLOSED = aktyvus

1.35.29

Prapl. nuor.

Didziausia
nuor.

Didziausia
nuor.

Hz

50.00

1239

Nurodo praplovimo
funkcijos suaktyvi-
nimo daznio nuo-
roda

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 82 VEDLIAI

2 VEDLIAI

2.1 STANDARTINES PROGRAMOS VEDLYS

Programos vedlys padeda jums nustatyti parametrus, susijusius su programa.

Norédami paleisti standartinés programos vedlj, klaviatiroje nustatykite parametra Standart.
ties parametru ,,P1.2 Application” (P1.2 programal) (ID 212).

PASTABA!

Jei paleisite standartinés programos vedlj naudodami paleisties vedlj, vedlys pereis
tiesiai prie 11 veiksmo.

Nustatykite P3.1.2.2 var.tip. parametro verte (taip,
kad ji sutapty variklio pavadinimo ploksteléje nuro- | PM variklis

! dyta verte) Asinchroninis variklis
Magnetinés varzos variklis
Nustatykite P3.1.1.1 var. nominalios jtampos para- |Diapazonas: skiriasi
2 metro verte (taip, kad ji sutapty variklio pavadinimo

ploksteléje nurodyta verte)

Nustatykite P3.1.1.2 var. nominalaus dazZnio para- Diapazonas: 8.00-320.00 Hz
3 metro verte (taip, kad ji sutaptu variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)

Nustatykite P3.1.1.3 var. nominalaus greicio para- Diapazonas: 24-19200 sik./min.
4 metro verte (taip, kad ji sutapty variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)

Nustatykite P3.1.1.4 var. nominalios srovés para- Diapazonas: skiriasi
5 metro verte (taip, kad ji sutapty variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)

6 veiksmas rodomas tik tuo atveju, jei 1 veiksme pasirinkote Asinchroninis variklis.

6 Nustatykite P3.1.1.5 var.Cos Phi parametro verte Diapazonas: 0.30-1.00

Nustatykite P3.3.1.1 minimalaus leidZziamo nuor. Diapazonas: 0,00 - P3.3.1.2 Hz
daznio verte

Nustatykite P3.3.1.2 maksimalaus leidZiamo nuor. Diapazonas: P3.3.1.1 - 320,00 Hz

8 daznio verte
9 Nustatykite P3.4.1.2 1 greitéjimo laiko verte Diapazonas: 0,1-3000,0 sek.
10 Nustatykite P3.4.1.3 1 létéjimo laiko verte Diapazonas: 0,1-3000,0 sek.
Pasirinkite valdymo vieta, kuri duoda daznio keitik-
liui paleidimo arba sustabdymo komandu ir pateikia |jv /igv. gnybtas
n daznio nuoroda. Fieldbus
Klav.
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Standartinés programos vedlys baigtas.

2.2 SVOK (ANGL. HVAC) PROGRAMOS VEDLYS

Programos vedlys padeda jums nustatyti parametrus, susijusius su programa. 5
Norédami paleisti SVOK (angl. HVAC) programos vedlj, klaviatlroje nustatykite verte SVOK
[angl. HVAC] ties parametru ,,P1.2 Application” (P1.2 programa) (ID 212).

Pasirinkite kontroliuojama tipg arba procesa (ar
programa). Kompresorius
1 Vent.

siurblys

Kita

Kai kuriy parametry i$ anksto nustatytos vertés nurodomos atlikus 1 veiksmo pasirinkima.
Zr. parametrus ir vertes Sio skyriaus pabaigoje Lent. 4.

Nustatykite P3.2.11 pakartotinio paleidimo uzdel- Diapazonas: 0-20 min.
simo parametro verte

2 veiksmas rodomas tik tuo atveju, jei 1 veiksme pasirinkote Kompresorius.

Nustatykite P3.1.2.2 var.tip. parametro verte (taip,
kad ji sutaptu variklio pavadinimo ploksteléje nuro- | PM variklis

3 dyta verte) Asinchroninis variklis
Magnetinés varzos variklis

Nustatykite P3.1.1.1 var. nominalios jtampos para- |Diapazonas: skiriasi
4 metro verte (taip, kad ji sutaptu variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)

Nustatykite P3.1.1.2 var. nominalaus daznio para- Diapazonas: 8.00-320.00 Hz
5 metro verte (taip, kad ji sutapty variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)

Nustatykite P3.1.1.3 var. nominalaus greicio para- Diapazonas: 24-19200 sdk./min.
6 metro verte (taip, kad ji sutapty variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)

Nustatykite P3.1.1.4 var. nominalios srovés para- Diapazonas: skiriasi
7 metro verte (taip, kad ji sutaptu variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)

Nustatykite P3.1.1.5 var. Cos Phi parametro verte Diapazonas: 0.30-1.00
8 (taip, kad ji sutapty variklio pavadinimo ploksteléje
nurodyta verte)

8 veiksmas rodomas tik tuo atveju, jei 3 veiksme pasirinkote Asinchroninis variklis.
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9 Nustatykite P3.3.1.1 minimalaus leidziamo nuor. Diapazonas: 0.00-3.3.1.2 Hz
daznio verte
10 Nustatykite P3.3.1.2 maksimalaus leidZiamo nuor. Diapazonas: P3.3.1.1 - 320,00 Hz

daznio verte

11ir 12 veiksmai rodomai tik tuo atveju, jei 1 veiksme pasirinkote Kita.

1 Nustatykite P3.4.1.2 1 greitéjimo laiko verte Diapazonas: 0,1-3000,0 sek.

12 Nustatykite P3.4.1.3 1 létéjimo laiko verte Diapazonas: 0,1-3000,0 sek.

Kitas vedlys pereina prie veiksmu, nurodytu programoje.

Pasirinkite valdymo vieta (kai duodate paleidimo ir
sustabdymo komandu ir pateikiate daznio nuoroda) iv./idv. gnybtas
Fieldbus

Klav.

13

SVOK (angl. HVAC) programos vedlys baigtas.

Lent. 14: IS anksto nustatytos parametru vertés

Proceso tipas

Parametras

P3.1.4.1 U/f santykis Tiesinis Kvadratinis Tiesinis

P3.2.4 pal. funkcija Kreivés (pjaklinis) |sibégéjimo uzvedi- |Kreivés (pjaklinis)
signalas mas signalas

P3.2.5 Stabd. funkcija Kreiveés (pjaklinis) Sustojimas i$ inerci- |Kreivés (pjaklinis)
signalas jos signalas

P3.4.1.2 Greitéjimo trukmé 50s 30.0s 3.0s

P3.4.1.3 Leétéjimo trukme 5.0s 30.0s 3.0s

2.3 PID VALDYMO PROGRAMOS VEDLYS
Programos vedlys padeda jums nustatyti parametrus, susijusius su programa.

Norédami paleisti PID vald. programos vedlj, klaviaturoje nustatykite verte PID vald. ties
parametru ,,P1.2 Application” (P1.2 programa) (ID 212).

PASTABA!

Jei paleisite programos vedlj naudodami paleisties vedlj, vedlys pereis tiesiai prie
11 veiksmo.
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Nustatykite P3.1.2.2 var.tip. parametro verte (taip,
kad ji sutaptu variklio pavadinimo ploksteléje nuro-

PM variklis

ploksteléje nurodyta verte)

! dyta verte) Asinchroninis variklis
Magnetinés varzos variklis
Nustatykite P3.1.1.1 var. nominalios jtampos para- |Diapazonas: skiriasi
2 metro verte (taip, kad ji sutaptu variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)
Nustatykite P3.1.1.2 var. nominalaus daznio para- Diapazonas: 8.00-320.00 Hz
3 metro verte (taip, kad ji sutapty variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)
Nustatykite P3.1.1.3 var. nominalaus greicio para- Diapazonas: 24-19200 stk./min.
4 metro verte (taip, kad ji sutapty variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)
Nustatykite P3.1.1.4 var. nominalios srovés para- Diapazonas: skiriasi
5 metro verte (taip, kad ji sutaptu variklio pavadinimo

6 veiksmas rodomas tik tuo atveju, jei 1 veiksme pasirinkote Asinchroninis variklis.

parametro verte

6 Nustatykite P3.1.1.5 var.Cos Phi parametro verte Diapazonas: 0.30-1.00

7 Nustatykite P3.3.1.1 minimalaus leidziamo nuor. Diapazonas: 0,00 - P3.3.1.2 Hz
daznio verte

8 Nustatykite P3.3.1.2 maksimalaus leidZziamo nuor. Diapazonas: P3.3.1.1 - 320,00 Hz
daznio verte

9 Nustatykite P3.4.1.2 1 greitéjimo laiko verte Diapazonas: 0,1-3000,0 sek.

10 Nustatykite P3.4.1.3 1 létéjimo laiko verte Diapazonas: 0,1-3000,0 sek.
Pasirinkite valdymo vieta (kai duodate paleidimo ir
sustabdymo komandu ir pateikiate daznio nuoroda) iv./idv. gnybtas

" Fieldbus

Klav.
12 Nustatykite P3.13.1.4 proceso vieneto pasirinkimo Daugiau nei vienas pasirinkimas

Jei jusu pasirinkimas yra kitoks, nei %, turétuméte zidréti kitus klausimus. Jei pasirinkote %,
vedlys pereina tiesiai prie 16 veiksmo.
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13 Nustatykite P3.13.1.5 proceso vieneto minimalios Intervalas nurodomas pasirinkimu, atliktu 12
vertés parametro verte veiksme.

14 Nustatykite P3.13.1.6 proceso vieneto maksimalios |Intervalas nurodomas pasirinkimu, atliktu 12
vertés parametro verte veiksme.

15 Nustatykite P3.13.1.7 proceso vieneto deSimtainés Diapazonas: 0-4
vertés parametro verte

16 Nustatykite P3.13.3.3 1 atsako $altinio pasirinkimo | Zr. lentele . Atsako nustatymas” Lent. 75

parametro verte

Atsako nustatymai

Jei pasirenkate analoginés jvesties signala, zr. 18 veiksma. Kitu pasirinkimy atveju vedlys
eina prie 19 veiksmo.

Nustatykite analoginiu jvesties signaly diapazona
17 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
Nustatykite P3.13.1.8 klaidos perstatymo parametro
18 verte 0 = normalus
1 = PrieSingas
19 Nustatykite P3.13.2.6 1 nust. tadko Zaltinio pasirin- |Zr. lentele .Nust. tadkai” Lent. 75 Atsako nus-
kimo parametro verte tatymai

Pasirinkus analoginés jvesties signala, rodomas 21 veiksmas. Kitu pasirinkimy atveju vedlys
eina prie 23 veiksmo.

Jei vertei nustatysite Keypad Setpoint 1 (1 klaviatlros nustatytasis taskas) arba Keypad
Setpoint 2 (2 klaviatlros nustatytasis taskas), vedlys tiesiogiai pereina prie 22 veiksmo.

Nustatykite analoginiu jvesties signaly diapazona
20 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
Nustatykite verte parametrui P3.13.2.1 (1 klaviatd- [Intervalas nurodomas pasirinkimu, atliktu 20
21 ros nustatytasis taskas) ir parametrui P3.13.2.2 (2 veiksme.
klaviatiros nustatytasis taskas)
Naudokite miego funkcija
22 O0=ne
1 =taip

Jei 22 klausime nurodote atsakyma Yes (taip), jums pateikiami kiti 3 klausimai. Jei nurodote
verte No (ne), vedlys baigiamas.
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23 Nustatykite P3.13.5.1 SP1 miego rezimo daznio Diapazonas: 0.00-320.00 Hz
ribos parametro verte
2% Nustatykite P3.13.5.2 SP1 miego atidéjimo para- Diapazonas: 0-3000 sek.
metro verte
25 Nustatykite P3.13.5.3 SP1 pazadinimo lygio verte Intervalas nurodomas proceso vienetu pasi-
rinkimu.

PID vald. programos vedlys baigtas.

2.4 KELIU SIURBLIU (VIENO INVERTERIO) PROGRAMOS VEDLYS
Programos vedlys padeda jums nustatyti parametrus, susijusius su programa.

Norédami paleisti keliy siurbliu (vieno inverterio] programos vedlj, klaviatdroje nustatykite
verte Multi-pump [(Single drive] (Keli siurbliai [vieno inverterio) ties parametru ,,P1.2
Application” (P1.2 programa) (ID 212).

PASTABA!

Jei paleisite programos vedli naudodami paleisties vedlj, vedlys pereis tiesiai prie
11 veiksmo.

Nustatykite P3.1.2.2 var.tip. parametro verte [taip,
kad ji sutaptu variklio pavadinimo ploksteléje nuro- | PM variklis

dyta verte) Asinchroninis variklis
Magnetinés varzos variklis

Nustatykite P3.1.1.1 var. nominalios jtampos para- |Diapazonas: skiriasi
2 metro verte (taip, kad ji sutapty variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)

Nustatykite P3.1.1.2 var. nominalaus daznio para- Diapazonas: 8.00-320.00 Hz
3 metro verte (taip, kad ji sutapty variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)

Nustatykite P3.1.1.3 var. nominalaus greicio para- Diapazonas: 24-19200 stk./min.
4 metro verte (taip, kad ji sutaptu variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)

Nustatykite P3.1.1.4 var. nominalios srovés para- Diapazonas: skiriasi
5 metro verte (taip, kad ji sutapty variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)

6 veiksmas rodomas tik tuo atveju, jei 1 veiksme pasirinkote Asinchroninis variklis.
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6 Nustatykite P3.1.1.5 var.Cos Phi parametro verte Diapazonas: 0.30-1.00

7 Nustatykite P3.3.1.1 minimalaus leidZiamo nuor. Diapazonas: 0,00 - P3.3.1.2 Hz
daznio verte

8 Nustatykite P3.3.1.2 maksimalaus leidZziamo nuor. Diapazonas: P3.3.1.1 - 320,00 Hz
daznio verte

9 Nustatykite P3.4.1.2 1 greitéjimo laiko verte Diapazonas: 0,1-3000,0 sek.

10 Nustatykite P3.4.1.3 1 létéjimo laiko verte Diapazonas: 0,1-3000,0 sek.
Pasirinkite valdymo vieta (kai duodate paleidimo ir
sustabdymo komandy ir pateikiate daznio nuoroda) | jv./igv. gnybtas

" Fieldbus

Klav.
12 Nustatykite P3.13.1.4 proceso vieneto pasirinkimo Daugiau nei vienas pasirinkimas

parametro verte

Jei jusy pasirinkimas yra kitoks, nei %, pateikiami kiti 3 veiksmai. Jei pasirinkote %, vedlys
pereina tiesiai prie 16 veiksmo.

13 Nustatykite P3.13.1.5 proceso vieneto minimalios Intervalas nurodomas pasirinkimu, atliktu 12
vertés parametro verte veiksme.

14 Nustatykite P3.13.1.6 proceso vieneto maksimalios |Intervalas nurodomas pasirinkimu, atliktu 12
vertés parametro verte veiksme.

15 Nustatykite P3.13.1.7 proceso vieneto desimtainés  |Diapazonas: 0-4
vertés parametro verte

16 Nustatykite P3.13.3.3 1 atsako $altinio pasirinkimo | Zr. lentele . Atsako nustatymas” Lent. 75
parametro verte Atsako nustatymai

Jei pasirenkate analoginés jvesties signala, zr. 17 veiksma. Kitu pasirinkimy atveju vedlys
eina prie 18 veiksmo.

Nustatykite analoginiu jvesties signaly diapazona
17 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
Nustatykite P3.13.1.8 klaidos perstatymo parametro
18 verte 0 = normalus
1 = PrieSingas
19 Nustatykite P3.13.2.6 1 nust. tako Saltinio pasirin- |Zr. lentele . Nust. tadkai” Lent. 74 Nustatytujy
kimo parametro verte tasky nustatymai

Pasirinkus analoginés jvesties signala, pirmiausia rodomas 20 veiksmas, tuomet 22
veiksmas. Kitu pasirinkimu atveju vedlys eina prie 21 veiksmo.

Jei vertei nustatysite Keypad Setpoint 1 (1 klaviatlros nustatytasis taskas) arba Keypad
Setpoint 2 (2 klaviatlros nustatytasis taskas), vedlys tiesiogiai pereina prie 22 veiksmo.
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Nustatykite analoginiu jvesties signaly diapazona

20 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

Nustatykite verte parametrui P3.13.2.1 (1 klaviatd-  [Intervalas nurodomas pasirinkimu, atliktu 19
21 ros nustatytasis taskas) ir parametrui P3.13.2.2 (2 veiksme.
klaviatiros nustatytasis takas)

Naudokite miego funkcija

22 0=ne
1 = taip

Jei 22 veiksme nurodote atsakyma Yes (taip), jums pateikiami kiti 3 veiksmai. Jei nurodote
verte No (ne), vedlys pereina prie 26 veiksmao.

23 Nustatykite P3.13.5.1 SP1 miego rezimo daznio Diapazonas: 0.00-320.00 Hz
ribos parametro verte
2% Nustatykite P3.13.5.2 SP1 miego atidéjimo para- Diapazonas: 0-3000 sek.
metro verte
25 Nustatykite P3.13.5.3 SP1 pazadinimo lygio verte Intervalas nurodomas proceso vienetu pasi-
rinkimu.
2 Nustatykite P3.15.2 1 siurbliy skaiciaus parametro |Diapazonas: 1-8
verte
Nustatykite P3.15.5 siurbliy blok. parametro verte
27 0 = nenaudojamas
1 =jjungtas
Nustatykite P3.15.6 automatinio perjungimo para-
metro verte 0 = iSjungtas
28 N
1 =jj. intervalas)
2 =jj. (realus laikas])

Jei parametrui ,Autochange” (Automatinis perjungimas) nustatote verte Enabled ()j.)
(intervalas arba realus laikas), rodomi 29-34 veiksmai. Jei parametrui ,,Autochange”
(Automatinis perjungimas) nustatote verte Disabled (1$].), vedlys pereina tiesiai prie 35
veiksmo.

Nustatykite P3.15.7 1 automatiskai perjungtu siur-

29 bliu parametro verte 0 = pag. siurbliai
1 = visi siurbliai

30 veiksmas rodomas tik, jei atlikdami 28 veiksma parametrui . Autochange” (Automatinis
perjungimas) nustatote verte Enabled (Intervall (]j.) (Intervalas).

Nustatykite P3.15.8 automatinio perjungimo inter- Diapazonas: 0-3000 h

30
valo parametro verte
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31 ir 32 veiksmai rodomi tik, jei atlikdami 28 veiksma parametrui ,,Autochange” (Automatinis
perjungimas) nustatote verte Enabled [Real Time] ()j.) (Realus laikas).

31 Nustatykite P3.15.9 automatinio perjungimo dieny Diapazonas: Nuo pirmadienio iki sekmadie-
parametro verte nio

32 Nustatykite P3.15.10 automatinio perjungimo die- Diapazonas: 00:00:00 - 23:59:59
nos laiko parametro verte

33 Nustatykite P3.15.11 automatinio perjungimo daznio |Diapazonas: P3.3.1.1 - P3.3.1.2 Hz
ribos parametro verte

3% Nustatykite P3.15.12 automatinio perjungimo siur-  |Diapazonas: 1-8
blio ribos parametro verte

35 Nustatykite P3.15.13 dazniojuostos ploCio para- Diapazonas: 0-100%
metro verte
Nustatykite P3.15.14 dazniojuost. plocio atid. para-

36 metro verte )

Diapazonas: 0-3600 sek.

Keliu siurbliu (vieno inverterio) programos vedlys baigtas.

2.5 KELIU SIURBLIU (KELIU INVERTERIU) PROGRAMOS VEDLYS

Programos vedlys padeda jums nustatyti parametrus, susijusius su programa.

Norédami paleisti keliu siurbliu (keliu inverteriu) programos vedlj, klaviatdroje nustatykite
verte Multi-pump [Multidrive] (Keli siurbliai (keli inverteriai) ties parametru ,,P1.2 Application”
(P1.2 programal) (ID 212).

PASTABA!

Jei paleisite programos vedlj naudodami paleisties vedlj, vedlys pereis tiesiai prie
11 veiksmo.
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Nustatykite P3.1.2.2 var.tip. parametro verte (taip,
kad ji sutaptu variklio pavadinimo ploksteléje nuro-

PM variklis

ploksteléje nurodyta verte)

! dyta verte) Asinchroninis variklis
Magnetinés varzos variklis
Nustatykite P3.1.1.1 var. nominalios jtampos para- |Diapazonas: skiriasi
2 metro verte (taip, kad ji sutaptu variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)
Nustatykite P3.1.1.2 var. nominalaus daznio para- Diapazonas: 8.00-320.00 Hz
3 metro verte (taip, kad ji sutapty variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)
Nustatykite P3.1.1.3 var. nominalaus greicio para- Diapazonas: 24-19200 stk./min.
4 metro verte (taip, kad ji sutapty variklio pavadinimo
ploksteléje nurodyta verte)
Nustatykite P3.1.1.4 var. nominalios srovés para- Diapazonas: skiriasi
5 metro verte (taip, kad ji sutaptu variklio pavadinimo

6 veiksmas rodomas tik tuo atveju, jei 1 veiksme pasirinkote Asinchroninis variklis.

parametro verte

6 Nustatykite P3.1.1.5 var.Cos Phi parametro verte Diapazonas: 0.30-1.00

7 Nustatykite P3.3.1.1 minimalaus leidziamo nuor. Diapazonas: 0,00 - P3.3.1.2 Hz
daznio verte

8 Nustatykite P3.3.1.2 maksimalaus leidZziamo nuor. Diapazonas: P3.3.1.1 - 320,00 Hz
daznio verte

9 Nustatykite P3.4.1.2 1 greitéjimo laiko verte Diapazonas: 0,1-3000,0 sek.

10 Nustatykite P3.4.1.3 1 létéjimo laiko verte Diapazonas: 0,1-3000,0 sek.
Pasirinkite valdymo vieta (kai duodate paleidimo ir
sustabdymo komandu ir pateikiate daznio nuoroda) iv./idv. gnybtas

" Fieldbus

Klav.
12 Nustatykite P3.13.1.4 proceso vieneto pasirinkimo Daugiau nei vienas pasirinkimas

Jei jusu pasirinkimas yra kitoks, nei %, pateikiami kiti 3 veiksmai. Jei pasirinkote %, vedlys
pereina tiesiai prie 16 veiksmo.
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13 Nustatykite P3.13.1.5 proceso vieneto minimalios Intervalas nurodomas pasirinkimu, atliktu 12
vertés parametro verte veiksme.

14 Nustatykite P3.13.1.6 proceso vieneto maksimalios |Intervalas nurodomas pasirinkimu, atliktu 12
vertés parametro verte veiksme.

15 Nustatykite P3.13.1.7 proceso vieneto deSimtainés Diapazonas: 0-4
vertés parametro verte
Nustatykite P3.13.3.3 1 atsako $altinio pasirinkimo | Zr. lentele . Atsako nustatymas” skyriuje

16 S .
parametro verte Lent. 74 Nustatytuju tasku nustatymai

Jei pasirenkate analoginés jvesties signala, zr. 17 veiksma. Kitu pasirinkimy atveju vedlys
eina prie 18 veiksmo.

Nustatykite analoginiu jvesties signaly diapazona
17 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
Nustatykite P3.13.1.8 klaidos perstatymo parametro
18 verte 0 = normalus
1 = PrieSingas
19 Nustatykite P3.13.2.6 1 nust. tadko Zaltinio pasirin- |Zr. lentele .Nust. tadkai” skyriuje Lent. 74
kimo parametro verte Nustatytujy tasky nustatymai

Pasirinkus analoginés jvesties signala, pirmiausia rodomas 20 veiksmas, tuomet 22
veiksmas. Kity pasirinkimu atveju vedlys eina prie 21 veiksmo.

Jei vertei nustatysite Keypad Setpoint 1 (1 klaviatlros nustatytasis taskas) arba Keypad
Setpoint 2 (2 klaviatlros nustatytasis taskas), vedlys tiesiogiai pereina prie 22 veiksmo.

Nustatykite analoginiu jvesties signaly diapazona
20 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
Nustatykite verte parametrui P3.13.2.1 (1 klaviatd- [Intervalas nurodomas pasirinkimu, atliktu 19
21 ros nustatytasis taskas) ir parametrui P3.13.2.2 (2 veiksme.
klaviatliros nustatytasis taskas)
Naudokite miego funkcija
22 O0=ne
1 =taip

Jei 22 veiksme nurodote atsakyma Yes (taip), jums pateikiami kiti 3 veiksmai. Jei nurodote

verte No (ne), vedlys pereina prie 26 veiksmao.
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Nustatykite P3.13.5.1 SP1 miego rezimo daznio

Diapazonas: 0.00-320.00 Hz

23 ribos parametro verte
2% Nustatykite P3.13.5.2 SP1 miego atidéjimo para- Diapazonas: 0-3000 sek.
metro verte
25 Nustatykite P3.13.5.3 SP1 pazadinimo lygio verte Intervalas nurodomas proceso vienetu pasi-
rinkimu.
Nustatykite P3.15.1 keliu siurbliy rezimo parametro
26 verte .Multi-Follower”
.Multi-Master”
27 Nustatykite P3.15.3 siurblio ID numerio parametro |Diapazonas: 1-8
verte
Nustatykite P3.15.4 1 paleidimo ir atsako parametro
28 verte 0 = neprisijungta
1 = prijungtas tik paleidimo signalas
2 = prijungti abu signalai
29 Nustatykite P3.15.2 1 siurbliy skaiciaus parametro |Diapazonas: 1-8
verte
Nustatykite P3.15.5 siurbliy blok. parametro verte
30 0 = nenaudojamas
1 =jjungtas
Nustatykite P3.15.6 automatinio perjungimo para-
31 metro verte 0 =iSjungtas

1 =jj. lintervalas)
2 =j. (Siokiadieniai)

Jei parametrui ,Autochange” (automatinis perjungimas) nustatote verte Enabled (Interval] (jj.)
(intervalas), rodomas 33 veiksmas. Jei parametrui ,Autochange” (automatinis perjungimas)
nustatote verte Enabled (Weekdays] [jj.) (Siokiadieniai), rodomas 34 veiksmas. Jei parametrui
.Autochange” (automatinis perjungimas) nustatote verte Disabled [i$j.), vedlys pereina tiesiai
prie 36 veiksmo.

32

Nustatykite P3.15.7 1 automatiskai perjungtuy siur-
bliu parametro verte

0 = pag. siurbliai
1 = visi siurbliai

33 veiksmas rodomas tik, jei atlikdami 31 veiksma parametrui ,,Autochange” (automatinis
perjungimas) nustatote verte Enabled (Interval] (jj.) (intervalas).

33

Nustatykite P3.15.8 automatinio perjungimo inter-
valo parametro verte

Diapazonas: 0-3000 h

34 ir 35 veiksmai rodomi tik, jei atlikdami 31 veiksma parametrui ,,Autochange” (automatinis
perjungimas) nustatote verte Enabled (Weekdays] (ij.) (Siokiadieniai).
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3% Nustatykite P3.15.9 automatinio perjungimo dieny Diapazonas: Nuo pirmadienio iki sekmadie-
parametro verte nio
35 Nustatykite P3.15.10 automatinio perjungimo die- Diapazonas: 00:00:00 - 23:59:59
nos laiko parametro verte
36 Nustatykite P3.15.13 dazniojuostos ploCio para- Diapazonas: 0-100%
metro verte
Nustatykite P3.15.14 daZniojuost. plocio atid. para-
37 metro verte _
Diapazonas: 0-3600 sek.

Keliu siurbliy (keliu inverteriy) programos vedlys baigtas.

2.6 GAISRO REZIMO VEDLYS

Norédami paleisti gaisro rezimo vedlj, 1.1.2 parametrui meniu ,,Quick setup” (Greitasis nust.)
pasirinkite Activate (Aktyvinti).

c ATSARGIAI!
Pries tesdami perskaitykite informacija apie slaptazodj ir garantija, pateikiama
skyriuje 10.18 Gaisro rezimas.

Nustatykite P3.17.2 gaisro rezimo daZznio Saltinio Daugiau nei vienas pasirinkimas
parametro verte

Jei nustatote kita verte, nei Fire mode frequency (Gaisro rezimo daznis), vedlys pereina tiesiai
prie 3 veiksmo.

2 Nustatykite P3.17.3 gaisro rezimo parametro verte |Diapazonas: Jvairi

Aktyvinkite signala, kai kontaktas atsidaro arba

3 uzsidaro 0 = atviras kontaktas
1 = uzdarytas kontaktas

Jei atlikdami 3 veiksma nustatote verte Open contact (Atviras kontaktas), vedlys pereina
tiesiai prie 5 veiksmo. Jei atlikdami 3 veiksma nustatote verte Closed contact (Uzdarytas
kontaktas), 5 veiksmas néra batinas.
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P3.17.4 gaisro rezimo aktyvinimo parametro verte Norédami aktyvinti gaisro rezima, pasirinkite
4 nustatykite ties OPEN (Atviras) / P3.17.5 gaisro skaitmenine jvest]. Taip pat zr. skyriy 10.6.1
rezimo aktyvinimo parametro verte nustatykite ties | Skaitmeniniy ir analoginiy jvady programavi-
CLOSE (UzZdarytas) mas.
Nustatykite P3.17.6 reversinio gaisro rezimo para- |Norédami aktyvinti reversinj gaisro rezima,
metro verte pasirinkite skaitmenine jvestj.
5
.DigIN Slot0.1" = PRIEKINES EIGOS kryptis
.DigIN Slot0.2" = ATGALINES EIGOS kryptis
Nustatykite P3.17.1 gaisro rezimo slaptazodzio Norédami jjungti gaisro rezimo funkcija, nus-
parametro verte tatykite slaptazodi.
6
1234 = jjungti patikr. rezima
1002 = jjungti gaisro rezima

Gaisro rezimo vedlys baigtas.
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3 VARTOTOJO SASAJOS

3.1 NARSYMAS NAUDOJANTIS KLAVIATURA

Kintamosios srovés dazniy keitiklio duomenys iSdéstyti ivairiuose meniu ir submeniu.
Norédami pereiti meniu, naudokite klaviatiros rodykles aukstyn ir Zemyn. Norédami eiti j
grupe arba pasirinkti elementa, nuspauskite mygtuka OK (Gerai). Norédami grizti j ankstesnj
lygi, nuspauskite mygtuka ,.Back/Reset” (Grjzti / atstatyti).

Ekrane matote savo esama vieta meniu, pavyzdziui, M3.2.1. Savo esamoje vietoje jus taip pat
matote grupés arba elemento pavadinima.
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3.2 GRAFINIO EKRANO RODINIO NAUDOJIMAS

pp e ®

STo’P|C’j| RE//\DY| / |’ 110

G MaW%z>
ID: M1l

Quick Setup /@

( 17

= Monitorw
(5 )/

= Parameters
(12 )

Pav. 33: Pagrindinis grafinio rodinio meniu

A. Pirmasis bsenos laukelis: STOP/RUN F. Vietos laukelis: parametro ID numeris ir
(Sustabdyti / paleisti) esama vieta meniu

B. Sukimosi kryptis G. Suaktyvinta grupé ar elementas:

C. Antrasis busenos laukelis: READY norédami jeiti, spauskite OK (Gerai)

(Paruosta) / NOT READY (Neparuosta) / H. Elementy skaicius svarstomoje grupéje
FAULT (Triktis)

Signalo laukelis: ALARM/- (Signalas/-)

Valdymo vieta: PC (Kompiuteris) /10

(lvadas / idvadas) / KEYPAD (Klaviatara) /

FIELDBUS (Magistralé)

mo

3.2.1 VERCIY REDAGAVIMAS

Grafiniame ekrano rodinyje elemento vertes galima redaguoti atliekant 2 skirtingas
proceddras.

Paprastai parametrui galite nustatyti tik 1 verte. Pasirinkite iS tekstiniu verciy arba skaitinio
intervalo verciu saraso.

PARAMETRO TEKSTINES VERTES PAKEITIMAS

1 Raskite parametra naudodami rodykliu mygtukus.

STOP‘G READY \ \ 110
Start / Stop Setup
Iil ID:172 M3.2.1

8.i. Rem Control Place
I/0 Control

KeypadStopButton

Yes
%) Start Function
Ramping
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2 Norédami jjungti redagavimo rezima, 2 kartus
spustelékite mygtuka OK (gerai) arba nuspauskite STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
rodyklés desinén mygtuka. <=1 Rem Control Place
y yg ’ ID: M3.2.1
8f| Edit

3 Norédami nustatyti nauja verte, nuspauskite
rodyklés aukstyn ir Zzemyn mygtukus.

4 Norédami sutikti su pakeitimu, nuspauskite
mygtuka OK (gerai). Norédami ignoruoti pakeitima,
nuspauskite mygtuka ,Back/Reset” (grjzti /
atstatyti).

SKAITINIY VERCIY REDAGAVIMAS

1 Raskite parametra naudodami rodykliu mygtukus.

2  Eikite j rezima ,Edit" (redagavimas).
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STOP\(] READY‘ \ 110

Rem Control Place

m ID: M3.2.1
FieldbusCTRL
I/0 Control ¢

stop|(5] READY | | o
D Frequency Ref
ID:101 P3.3.1.1
8.i. MaxFreqReference I
O 0.00 Hz
MinFreqgReference
50.00 Hz
8:i. PosFreqRefLimit
O 320.00 Hz
stop| (G| READY | | o
MinFreqReference
ID:101 P3.3.1.1
N N s
v — 0.00 Hz —
71N
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
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3 Jeiverté yra skaitiné, nuo skaitmens prie
skaitmens judékite rodykliu kairén ir dedinén STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
mygtukais. Skaitmenis pakeiskite rodykliu aukstyn MinFreqReference
ir Zemyn mygtukais. o 1p:101 P3.3.1.1
N N s
v — 00.00 Hz-
RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
4 Norédami sutikti su pakeitimu, nuspauskite
mygtuka OK (gerai). Norédami ignoruoti pakeitima STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
arba grizti j ankstesnj lygj, naudokite mygtuka MinFreqReference
.Back/Reset” (grjzti / atstatyti). 1D:101 F3.3.1.1
N N s
\'% —11.00 Hz—
RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz

DAUGIAU NEI 1 VERTES PASIRINKIMAS

Kai kurie parametrai leidZia jums pasirinkti daugiau nei 1 verte. Prie kiekvienos reikiamos
vertés pasirinkite Zymimaji langel].

1 Suraskite parametra. Kai Zzymimajj langelj galima

pasirinkti, ekrane rodomas simbolis. STOP‘G READY ‘ ‘ o
Iil Interval 1
ID:1466 P3.12.1.3

ON Time 00:00:00
OFF Time 00:00:00

I
0 «
\@

A. Zymimojo langelio
pasirinkimo simbolis
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2 Norédami pereiti verciy sarase, naudokite rodykliu
aukstyn ir Zemyn mygtukus. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo

8;i. Days
o ID: M 3.12.1.3.1

Monday

[ ] Tuesday
[ ] Wednesday

|| Thursday

Friday

3 Norédamij savo pasirinkima jtraukti verte,
rodyklés dedinén mygtuku pasirinkite Salia jos STOP‘G READY ‘ ‘ Vo

esantj langel]. Days

ID: M 3.12.1.3.1

Monday

[ ] Tuesday
Wednesday

|| Thursday

Friday

3.2.2 TRIKTIES ATSTATYMAS

Norédami atstatyti triktj, galite naudoti mygtuka .Reset” (Atstatyti] arba parametra .,Reset
Faults” (I$jungti triktis). Zr. nurodymus skyriuje 71.7 Jjungiamas trikties vaizdas.

3.2.3 MYGTUKAS FUNCT (FUNKCIJA)
Galite naudoti mygtuka FUNCT (funkcija) 4 funkcijoms.

«  Prieigai prie puslapio ,.Control” (valdymas).

* Vietinei ir nuotolinei valdymo vietoms lengvai perjungti.
«  Sukimosi krypciai pakeisti.

» Parametro vertei greitai redaguoti.

Valdymo vietos pasirinkimas nustato, i$ kur kintamosios srovés daznio keitiklis priima
paleidimo ir sustabdymo komandas. Visos valdymo vietos turi parametra daznio nuor.
Saltiniui pasirinkti. Vietiné valdymo vieta visuomet yra klaviatira. Nuotolinio valdymo vieta
yra jvadai / iSvadai arba ,.Fieldbus™ magistralé. Esama valdymo vieta galite matyti ekrano
blsenos juostoje.

Kaip nuotolines valdymo vietas galima naudoti jvadu / iSvady plokstes A ir B bei ,Fieldbus”
magistrale. Jvady / iSvadu plokstei A ir ,Fieldbus™ magistralei teikiamas maziausias
prioritetas. Jas pasirinkti galite naudodami parametra P3.2.1 (nuot. vald. vieta). lvadu /
iSvadu ploksté B gali apeiti nuotolinio valdymo vietas ,I/0 A" ir , Fieldbus™ skaitmeniniu
signalu. Skaitmeninj jvada galite pasirinkti naudodami parametra P3.5.1.7 (I/0 B valdymo
galia).

Pasirinkus vietine valdymo vieta, klaviatira visuomet naudojama kaip vietiné valdymo vieta.
Vietinis valdymas yra aukstesnio prioriteto negu nuotolinis valdymas. Pavyzdziui, jei
pasirinkus nuotolinj valdyma parametras P3.5.1.7 apeina valdymo vieta skaitmeniniu jvadu, o
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jus pasirenkate vietinj valdyma, klaviatira tampa valdymo vieta. Naudokite mygtuka FUNCT
(funkcija) arba parametra P3.2.2 ., Local/Remote” (vietinis / nuotolinis) vietiniam ir

nuotoliniam valdymui perjungti.

VALDYMO VIETOS PAKEITIMAS

1 Bet kur meniu struktiroje nuspauskite mygtuka
FUNCT (funkcija).

2 Norédami pasirinkti vietinj arba nuotolinj valdyma,
naudokite rodykliu aukstyn ir zemyn mygtukus.
Nuspauskite mygtuka OK (gerai).

3 Norédami pasirinkti vietinj arba nuotolinj valdyma,
dar karta naudokite rodykliu aukstyn ir zemyn
mygtukus. Noredami sutikti su pasirinkimu,
nuspauskite mygtuka OK (gerai).

4 Nuotoline valdymo vieta perjungus j vietine, t. y.
klaviatira, pateikiama klaviatiros nuoroda.

STOP \ (j READY \ \ Keypad

Main Menu
ID: M1l

Monitor

(12)

o Parameters
AT

Di(aggo)stics

stop| (G| READY | | Keypad
o) Choose action
8i ID:1805

Change direction
Control page

Local/Remote ¢

STOP‘C‘ READY \ ‘Keypad
9 Local/Remote
L ID:211
Local
Remote ¢
STOP‘G READY \ \ 110

Main Menu
ID: M1l

® Monitor
(12 )

Y Parameters
1S
= Diagnostics
Y
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Pasirinkus ekranas grizta i ta pacia vieta, kurioje jis buvo jJums nuspaudus mygtuka FUNCT
(funkcija).

GRIZIMAS | VALDYMO PUSLAP]

Valdymo puslapyje galima lengvai stebeéti svarbiausias vertes.

1 Bet kur meniu struktiroje nuspauskite mygtuka

FUNCT (funkcija).

stor| (G| Rerpy /o
c) Main Menu
ID:
= Monitor
(12)

ﬁ Parameters
(21 )

e Diagnostics

M1

2 Norédami pasirinkti valdymo puslapj, spauskite
rodykliu auk&tyn ir Zemyn mygtukus. leikite STOP|G| READY | Keypad
nuspausdami mygtuka OK (gerai). Atidaromas oF Choose action
valdymo puslapis. . T L
Change direction
Control page
Local/Remote ¢
3 Jeinaudojate vietine valdymo vieta ir klaviatiros
nuoroda, galite nustatyti P3.3.1.8 . Keypad STOP|C| READY | Keypad
Reference” (klav. nuoroda) nuspausdami mygtuka H‘ Keypad Reference
OK (gerai). B9 AGE
A
v 0.00Hz
Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00%

Motor Current Motor Power

0.00A 0.00%

4 Norédami pakeisti vertés skaitmenis, spauskite

rodykliu aukstyn ir Zzemyn mygtukus. Su pakeitimu STOP|C| READY

| Keypad
sutikite nuspausdami mygtuka OK (gerai). Keypad Reference
H‘ ID: 168
N s
. ~ 0.00Hz -
/] N\
Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00%

Motor Current Motor Power

0.00A 0.00%
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Daugiau informacijos apie klav. nuoroda zr. 5.3 3.3 grupé: Nuorodos. Jei naudojate kitas
valdymo vietas arba nuor. vertes, ekrane rodoma daznio nuoroda, kurios redaguoti negalima.
Kitos puslapio vertés yra pritaikomo stebéjimo vertés. Galite pasirinkti Cia pateikiamas

vertes (zr. instrukcijas skyriuje 4.1.1 Multimonitors).

SUKIMOSI KRYPTIES PAKEITIMAS

Variklio sukimosi kryptj galite greitai pakeisti mygtuku FUNCT (funkcija).

PASTABA!
Komanda ,.Change direction” (keisti kryptj] yra galima meniu tik, jei esama valdymo

vieta yra ,Local” (vietiné).

1 Bet kur meniu struktiroje nuspauskite mygtuka
FUNCT (funkcija).

2 Norédami pasirinkti komanda ..Change direction”
(keisti kryptj), spauskite rodykliu aukstyn ir zemyn
mygtukus. Nuspauskite mygtuka OK (gerai.

3  Pasirinkite nauja sukimosi krypti. Esama sukimosi
kryptis blyksi. Nuspauskite mygtuka OK (gerail.

STOP|C| READY 110
Main Menu

G ID: M1

— Monitor

(7)

— Parameters

( 15 )

Diagnostics

EII (6)

RUN |(j| READY | |Keypad

8,i, Choose action
) ID:1805

Change direction
Control page y

Local/Remote

RUN |C| READY | |Keypad

Choose action
ID:1805

Reverse A
Forward y
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4 Sukimosi kryptis nedelsiant pasikeicia. Galite

_matyti_, kad lfodyvk_lés kryptis ekrano bisenos STOF(D ) READY 10

juostoje pasikeicia. c} . Main Men::l
Mc:n:i';t?r
Pa(.rirgei):ers
D:‘.agn)ostics

SPARCI0JO REDAGAVIMO FUNKCIJA

Naudodami funkcija .. Quick Edit” [spartusis redagavimas), galite greitai pasiekti parametra
irasydami parametro ID numerij.

1 Bet kur meniu struktiroje nuspauskite mygtuka
FUNCT (funkcija).

2 Norédami pasirinkti funkcija ..Quick Edit” (spartusis
redagavimas), spauskite rodykliu aukstyn ir zemyn
mygtukus, o pasirinkima patvirtinkite mygtuku OK
(gerail.

3 Jrasykite parametro ID numerj arba stebé&jimo
verte. Nuspauskite mygtuka OK (gerai). Ekrane
parametro verté rodoma redagavimo rezimu, o
stebéjimo verté - stebéjimo rezimu.

3.2.4 PARAMETRU KOPIJAVIMAS

PASTABA!
Si funkcija prieinama tik grafiniame ekrano rodinyje.

Pries kopijuojant valdymo pultelio parametrus i daznio keitiklj, reikia sustabdyti daznio
keitiklj.

KINTAMOSIOS SROVES DAZNIO KEITIKLIO PARAMETRU KOPIJAVIMAS.
Naudokite Sig funkcija norédami nukopijuoti parametrus is vieno daznio keitiklio j kita.

1 |rasykite parametrus j valdymo pultel;.

2 Atjunkite valdymo pultelj ir prijunkite ji prie kito
daznio keitiklio.

3 Atsiuskite parametrus j nauja daznio keitiklj
naudodami komanda ,Restore from Keypad”
(atstatyti i$ klaviatGros).
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PARAMETRU |JRASYMAS | VALDYMO PULTEL]

1 Eikite j meniu ,User Settings” (vart. nust.)

STOP | G] READY Keypad

o Main Menu
ID: M6
= I/0 and Hardware
o

( )
= User settings
Cay 9

@ Favourites
(0)

2  Eikite i submeniu ,Parameter backup” (par.
atsarginé kopija). STOF’|C| READY Keypad

User settings
K Ty ue.5

5 Language selection
-
o English

I—i—l Parameter backup

(7)
Q Drive name
) Drive
3 Norédami pasirinkti funkcija, naudokite rodykliy
aukstyn ir Zemyn mygtukus. Su pasirinkimu sutikite stor| (] READY Keypad
nuspausdami mygtuka OK (gerai). E Parameter backup
ID: M6.5.1

Restore factory defaults
[¢]

Save to keypad
[¢]

Restore from keypad

Komanda .. Restore factory defaults” (atstatyti gamyklinius nustatymus) atstato parametru
nustatymus j gamyklinius. Pasirinkdami komanda ..Save to keypad” (jrasyti j klaviatara) galite
nukopijuoti visus parametrus j valdymo pultelj. Komanda ,Restore from keypad” (atst. i$
klav.) nukopijuoja visus parametrus i$ valdymo pultelio.

3.2.5 PARAMETRU PALYGINIMAS

Naudodami Sia funkcija, galite palyginti srovés parametra, nustatyta naudojant viena is Siu 4
rinkiniu.

e 1rinkinys (P6.5.4 jrasytij 1 rinkinj)

«  2rinkinys (P6.5.6 jrasytij 2 rinkinj)

«  Numatytieji nustatymai (P6.5.1 atkurti numatytuosius gamyklinius nustatymus)
«  Klaviataros rinkinys (P6.5.2 jrasyti j klaviatara)
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Daugiau apie Siuos parametrus Zr. skyriuje Lent. 112 Atsarginio parametry kopijavimo
parametry naudojimas vartotojo nustatymuy meniu.

PASTABA!
Jei nejraséte parametru rinkinio, su kuriuo norite palyginti esama nustatyma,

ekrane rodomas tekstas Comparing failed (Palyginti nepavyko).

FUNKCIJOS ,,PARAMETER COMPARE"” (PARAMETRU PALYGINIMAS] NAUDOJIMAS

1 Eikite i meniu ,User settings™ (Vart. nustatymai)
parinktj .Parameter Compare” (Parametru stor|(G] READY Vo

palyginimas). User Settings

ID: M6.6

Language Selection
= English

El Parameter Backup
(7)

[j Parameter Compare
(4)

2 Pasirinkite rinkiniu pora. Norédami sutikti su

pasirinkimu, nuspauskite mygtuka OK (Gerai). STOP|C| READY | Vo

Parameter Compare
ID: B6.6.1

@ Active set-Set 1

El Active set-Set 2

EI Active set-Defaults

3 Pasirinkite , Active” (Aktyvus) ir nuspauskite

mygtuka OK (Gerai). STOPK;I READY | Vo

Active set-Set 1

@ Active
@ Help

(7) Add to Favourites
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4 Palyginkite esamas vertes ir kito rinkinio vertes.

STOP | C] READY 10

Active set-Set 1
m ID:113

Motor Nom Currnt

Motor Cos Phi

EETS

Esama verte
Kito rinkinio verte
Esama verte
Kito rinkinio verte

oDowy

3.2.6 PAGALBINIAI TEKSTAI

Grafiniame ekrano rodinyje gali buti rodomi pagalbiniai tekstai daugeliu temuy. Visi
parametrai turi pagalbinj teksta.

Pagalbiniai tekstai taip pat pateikiami triktims, signalams ir paleidimo vedliui.

PAGALBINIO TEKSTO SKAITYMAS

1 Suraskite elementa, apie kurj norite paskaityti.

STOP|C| READY | 110
E’ Digital Inputs
ID:403 M3.5.1.1

Ctrl Signal 1 A

000

Ctrl Signal 2 A

000

Ctrl Signal 1 B
[¢]

2 Norédami pasirinkti ,Help” (pagalba), naudokite

rodykliu auk&tyn ir Zemyn mygtukus. sTor|(G] READY Vo
= Ctrl signal 1 A
ID:403 M3.5.1.1
Edit
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3 Norédami atidaryti pagalbinj teksta, nuspauskite

mygtuka OK (Gerai). STOP|C| READY /0
Ctrl signal 1 A
@ ID:403 M3.5.1.1

Start Signal 1 for control Place
I/0 A. Start Signal 1
functionality chosen with I/O A
Logic in Start/Stop Setup Menu.

PASTABA!
Pagalbiniai tekstai visuomet pateikiami angly kalba.

3.2.7 MENIU ,FAVOURITES" (PARANKINIAI) NAUDOJIMAS

Jei daznai naudojate tuos pacius elementus, galite jtraukti juos j meniu ,Favourites”
(Parankiniai). Galite surinkti parametru arba stebéjimo signalu rinkini i$ visu klaviatdros
meniu.

Daugiau apie meniu ,Favourites” (Parankiniai) zr. skyriuje 8.2 Parankiniai.

3.3 TEKSTINIO EKRANO RODINIO NAUDOJIMAS

Savo vartotojo sasajai taip pat galite naudoti valdymo pultelj su teksto rodiniais. Tekstinis
rodinys ir grafinis rodinys turi beveik tas pacias funkcijas. Kai kurios funkcijos yra
prieinamos grafiniame ekrano rodinyje.

Rodinyje nurodoma variklio ir kintamosios srovés daznio keitiklio bisena. Taip pat rodomos
variklio ir daznio keitiklio veikimo triktys. Ekrane matote savo esama vieta meniu. Savo
esamoje vietoje jus taip pat matote grupés arba elemento pavadinima. Jei tekstas yra per
ilgas, kad baty galima jj parodyti, jis automatiskai slenka ekrano rodinyje.

oS

READY RUN STOP ALARM FAULT

A A
NINEED /©

M |
m 1

FWD REV o] KEYPAD BUS

®

Pav. 34: Pagrindinis tekstinio rodinio meniu

A. Biuisenos indikatoriai B. Signalo ir trikties indikatoriai
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C. Grupés pavadinimas arba esamos vietos ~ E. Valdymo vietos indikatoriai
elementas F. Sukimosi krypties indikatoriai
D. Esama vieta meniu

3.3.1 VERCIU REDAGAVIMAS

PARAMETRO TEKSTINES VERTES PAKEITIMAS

Parametro verte nustatykite atlikdami Sia procedira.

1 Raskite parametra naudodami rodykliu mygtukus. READY RUN  SToP  ALARM  FAULT

A A
T T T /L T
L 341 s 310 0gre

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

2 Norédami eiti j rezima ,Redaguoti”, nuspauskite

. READY RUN STOP ALARM FAULT
mygtuka OK (Gerai.

A

H,M I~ I-I-J iy
r sl’ Cogrrirvy
Ll
b 4 b 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

3 Norédami nustatyti nauja verte, nuspauskite REAQY RUN  STOP ALARM FAULT

rodyklés aukstyn ir zemyn mygtukus. AN A I /
! /1 anTearr
| o oty —
17 I
LJ
h 4 h 4
FWD REV I/0 KEYPAD BUS

4 Su pakeitimu sutikite nuspausdami mygtuka OK
(Gerai). Norédami ignoruoti pakeitima arba grizti |
ankstesnj lygi, naudokite mygtuka ,Back/Reset”
(Grizti / atstatyti).

SKAITINIU VERéIL} REDAGAVIMAS

1 Raskite parametra naudodami rodykliu mygtukus.
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2  Eikite j rezima .,Redaguoti”.

3 Nuo skaitmens prie skaitmens judekite rodykliu
kairén ir deSinén mygtukais. Skaitmenis pakeiskite
rodykliy aukstyn ir Zemyn mygtukais.

4 Su pakeitimu sutikite nuspausdami mygtuka OK
(Gerai). Norédami ignoruoti pakeitima arba grizti |
ankstesnj lygj, naudokite mygtuka ,Back/Reset”
(Grizti / atstatyti).

3.3.2 TRIKTIES ATSTATYMAS

Norédami atstatyti triktj, galite naudoti mygtuka .Reset” (Atstatyti] arba parametra ,,Reset
Faults” (I$jungti triktis). Zr. nurodymus skyriuje 71.1 ljungiamas trikties vaizdas.

3.3.3 MYGTUKAS FUNCT (FUNKCIJA)
Galite naudoti mygtuka FUNCT (Funkcija) 4 funkcijoms.

»  Prieigai prie puslapio ,.Control” (Valdymas).

* Vietinei ir nuotolinei valdymo vietoms lengvai perjungti.
«  Sukimosi krypciai pakeisti.

» Parametro vertei greitai redaguoti.

Valdymo vietos pasirinkimas nustato, iS kur kintamosios srovés daznio keitiklis priima
paleidimo ir sustabdymo komandas. Visos valdymo vietos turi parametra daznio nuor.
Saltiniui pasirinkti. Vietiné valdymo vieta visuomet yra klaviatira. Nuotolinio valdymo vieta
yra jvadai / iSvadai arba .. Fieldbus™ magistralé. Esama valdymo vieta galite matyti ekrano
blsenos juostoje.

Kaip nuotolines valdymo vietas galima naudoti jvady / iSvady plokstes A ir B bei ,Fieldbus”
magistrale. Jvady / iSvadu plokstei A ir ,Fieldbus™ magistralei teikiamas maZiausias
prioritetas. Jas pasirinkti galite naudodami parametra P3.2.1 [nuot. vald. vieta). Jvaduy /
iSvadu ploksté B gali apeiti nuotolinio valdymo vietas ,.I/0 A" ir ,Fieldbus” skaitmeniniu
signalu. Skaitmeninj jvada galite pasirinkti naudodami parametra P3.5.1.7 (I/0 B valdymo
galia).

Pasirinkus vietine valdymo vieta, klaviatira visuomet naudojama kaip vietiné valdymo vieta.
Vietinis valdymas yra aukstesnio prioriteto negu nuotolinis valdymas. Pavyzdziui, jei
pasirinkus nuotolinj valdyma parametras P3.5.1.7 apeina valdymo vieta skaitmeniniu jvadu, o
jus pasirenkate vietinj valdyma, klaviatira tampa valdymo vieta. Naudokite mygtuka FUNCT
(Funkcija) arba parametra P3.2.2 ,Local/Remote” (Vietinis / nuotolinis) vietiniam ir
nuotoliniam valdymui perjungti.
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VALDYMO VIETOS PAKEITIMAS
1 Bet kur meniu struktiroje nuspauskite mygtuka
FUNCT (Funkcija). RTY RUN 512" ALARM  FAULT
I T
HHRANE TER'S
M _1
H_J
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

2 Noréedami pasirinkti vietinj arba nuotolinj valdyma,
naudokite rodykliu aukstyn ir zemyn mygtukus.

READY  RUN STOP ALARM FAULT

Nuspauskite mygtuka OK (Gerai). A _ A_ o
) I )0 /0wl
Louerc s iy
/
/
v v
FWD REV I/0 KEYPAD BUS

3 Norédami pasirinkti vietinj arba nuotolinj valdyma,
dar karta naudokite rodykliu aukstyn ir zemyn
mygtukus. Norédami sutikti su pasirinkimu,
nuspauskite mygtuka OK (Gerai).

READY  RUN ST

o

P ALARM FAULT

)

|
JCMOT
vCnig

|

“ﬁ

/ I":“| )

Iy =
‘\

<

v

REV 1/0 KEYPAD  BUS

_n
=
o

4 Nuotoline valdymo vieta perjungus j vietine, t. y.
klaviatira, pateikiama klaviatiros nuoroda.

Pasirinkus ekranas grjzta j ta pacia vieta, kurioje jis buvo jums nuspaudus mygtuka FUNCT
(Funkcijal.

GRIZIMAS | VALDYMO PUSLAP]

Valdymo puslapyje galima lengvai stebéti svarbiausias vertes.
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1 Bet kur meniu struktiroje nuspauskite mygtuka
FUNCT (Funkcijal.

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A
Came TE Cc
r-rin IL7HII_ | I_NI_I
M __

Hi_J

h 4 h 4

FWD REV I/0 KEYPAD BUS

2 Norédami pasirinkti valdymo puslapj, spauskite

. v P o READY  RUN P ALARM FAULT
rodykliu aukstyn ir zemyn mygtukus. |eikite >TO

nuspausdami mygtuka OK (Gerai). Atidaromas \A_ AT _
valdymo puslapis. _,‘_ "_’l,l ’/‘ 'L;l,l_’lil_ ,L_I’L{\_
/-
!
v v
FWD REV I/0 KEYPAD BUS

3 Jeinaudojate vietine valdymo vieta ir klaviatiros

READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
A

nuoroda, galite nustatyti P3.3.1.8 , Keypad A
Reference” (Klav. nuoroda) nuspausdami mygtuka —_ ) = — — g
. ’ A LICIEd T Lok

OK (Gerai). K CTrrg l"s"l'_’ r

LIL. 1111
127,00
Hz

h 4 h 4
FWD REV I/0 KEYPAD BUS

Daugiau informacijos apie klav. nuoroda zr. 5.3 3.3 grupe: Nuorodos). Jei naudojate kitas
valdymo vietas arba nuor. vertes, ekrane rodoma daznio nuoroda, kurios redaguoti negalima.
Kitos puslapio vertés yra pritaikomo stebéjimo vertés. Galite pasirinkti Cia pateikiamas
vertes (Zr. instrukcijas skyriuje 4.1.7 Multimonitors).

SUKIMOSI KRYPTIES PAKEITIMAS
Variklio sukimosi kryptj galite greitai pakeisti mygtuku FUNCT (Funkcija).

PASTABA!
Komanda ..Change direction” (Keisti kryptj) yra galima meniu tik, jei esama valdymo
vieta yra ,Local” (Vietine).
1 Bet kur meniu struktiroje nuspauskite mygtuka
FUNCT (Funkcija).
2 Norédami pasirinkti komanda ..Change direction”
(Keisti kryptj), spauskite rodykliu aukstyn ir zemyn
mygtukus. Nuspauskite mygtuka OK (Gerai.
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3 Pasirinkite nauja sukimosi krypti. Esama sukimosi
kryptis blyksi. Nuspauskite mygtuka OK (Gerai).
Sukimosi kryptis pasikeicia akimirksniu. Rodyklés
kryptis ekrano blsenos juostoje taip pat pasikeicia.

SPARCI0JO REDAGAVIMO FUNKCIJA

Naudodami funkcija . Quick Edit” (Spartusis redagavimas), galite greitai pasiekti parametra
jrasydami parametro ID numerij.

1 Bet kur meniu struktiroje nuspauskite mygtuka
FUNCT (Funkcija).

2 Norédami pasirinkti funkcija .,Quick Edit”
(Spartusis redagavimas), spauskite rodykliu
aukstyn ir Zemyn mygtukus, o pasirinkima
patvirtinkite mygtuku OK (Gerai).

3 Jrasykite parametro ID numerj arba stebé&jimo
verte. Nuspauskite mygtuka OK (Gerai). Ekrane
parametro verté rodoma redagavimo rezimu, o
stebéjimo verté - stebéjimo rezimu.
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3.4 MENIU STRUKTURA

Meniu Funkcija

,Quick setup” (spartusis nustatymas) Zr. 1.4 Programy aprasymas

.Monitor” (stebéjimas) Sudétinis ekranas*

Tendencijos kreive*

Bazinés vertés

jv./idv.

Papildomi/ispléstiniai nust.

Laikmacio funkcijos

PID valdiklis

ISorinis PID valdiklis

Keliy varikliy valdymas

Techninés priezitros skaitikliai

.Fieldbus™ magistralés duomenys

~Parameters” (parametrai) Zr. 5 Parametry meniu

~Diagnostics” (diagnostika) JActive faults” (aktyvios triktys]

.Reset faults” (iSjungti triktis)

.Fault history” (trikéiy istorija)

.Total counters” (bendrieji skaitikliai)

.Trip counters” (suveikimo skaitikliai)

.Software info” (programinés jrangos informacija)
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Meniu Funkcija

Iv./iSv. ir aparatiné jr. .User settings” (vartotojo nustatymai)

C lizdas

D lizdas

E lizdas

Realiojo laiko laikrodis

Maitinimo bloko nustatymai

Klav.

RS-485

Eternetas

.User settings™ (vartotojo nustatymai) .Language selections” (Kalbos pasirinkimai)

Par. atsarginé kopija*

.Parameter compare” (parametry palyginimas)

Daznio keit. pav.

Parankiniai * Zr. 8.2 Parankiniai

Vartotojo lygiai Zr. 5 Parametry meniu

* = funkcija néra prieinama valdymo skydelyje, kai pasirinktas tekstinis ekrano rodinys.

3.4.1 .QUICK SETUP” (GREITASIS NUSTATYMAS)

Grupé ,.Quick Setup” (Greitasis nust.) apima skirtingus ,VACON® 100 FLOW" programos
vedlius ir greitojo nustatymo parametrus. ISsamesne informacija apie Sios grupés
parametrus rasite skyriuje 1.3 Pirmasis paleidimas and 2 Vedliai.

3.4.2 .MONITOR" (STEBEJIMAS)

MULTIMONITORS

Naudodami funkcija ~Multimonitor” (Sudétinis ekranas), galite pasirinkti stebéti 4-9
elementus. Zr. 4.1.1 Multimonitors
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PASTABA!
Meniu .,Multimonitor” (Sudétinis ekranas) néra prieinamas tekstiniame ekrano
rodinyje.

., TREND CURVE" (TENDENCIJOS KREIVE])

Funkcija . Trend curve” (Tendencijos kreive) yra grafinis 2 stebimy verciu pateikimas vienu
metu. Zr. 4.1.2 ,Trend curve” (Tendencijos kreive)

BAZINES VERTES

Pagrindinés stebimosios reiksmés gali apimti busenas, matavimus ir faktines parametry,
signalu, bUklés ir matavimu reikSmes. Zr. 4.1.3 Bazinés vertés

IV./ISV.

Galite stebéti blsenas ir jvesties bei i$vesties signalu veréiu lygius. Zr. 4.1.4 jv./isv.
TEMPERATUROS IVESTYS

Zr. 4.1.5 Temperatiros jvestys

PAPILDOMI/ISPLESTINIAI NUST.

Galite stebéti skirtingas iSpléstines vertes, pavyzdZiui, . Fieldbus” magistralés vertes. Zr.
4.1.6 Papildomi ir ispléstiniai nust.

LAIKMACIO FUNKCIJOS

Galite stebéti laikmacio funkcijas ir realiojo laiko laikrodj. Zr. 4.1.7 Laikmacio funkciju
stebéjimas

PID VALDIKLIS
Galite stebéti PID valdiklio vertes. Zr. 4.1.8 PID valdiklio stebéjimas
ISORINIS PID VALDIKLIS

Galite stebeti vertes, kurios yra susijusios su i$oriniu PID valdikliu. Zr. 4.1.9 [Sorinio PID
valdiklio stebejimas

KELIU VARIKLIU VALDYMAS

Galite stebéti vertes, kurios yra susijusios su daugiau nei 1 daznio keitiklio veikimu. Zr. 4.7.10
Keliy varikliy valdymo stebejimas

TECHNINES PRIEZIUROS SKAITIKLIAI

Galite stebéti vertes, kurios yra susijusios su technines prieZitros skaitikliu. Zr. 4.1.11
Techninés prieZiaros skaitikliai

.FIELDBUS” DUOMENYS

.Fieldbus” duomenis galite matyti kaip stebimasias vertes. Naudokite Sia funkcija,
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pavyzdZiui, paleisdami . Fieldbus” magistrale j darba. Zr. 4.1.12 , Fieldbus “ proceso duomenu
stebéjimas

3.5 .VACON® LIVE"

.VACON® Live" yra kompiuterinis jrankis, skirtas ,VACON® 10", ,VACON® 20" ir ,VACON®
100" grupés daznio keitikliams perduoti eksploatuoti ir priziaréti. ,VACON® Live" galite
atsisiusti i$ http://drives.danfoss.com.

.VACON® Live” kompiuterinis jrankis apima toliau nurodytas funkcijas.

« Parametry pakeitimas, stebéjimas, daznio keitiklio informacija, duomenu registratorius
ir kt.

« Programinés jrangos atsisiuntimo jrankis ,VACON®".

* Nuosekliojo rysio ir eterneto palaikymas.

« . Windows XP", ,Vista”, .Window 7" ir ,Window 8" palaikymas.

« 17 kalby: anglu, vokieciy, ispany, suomiu, prancizu, italu, rusu, svedu, kiny, angly, ceku,
danu, olandy, lenku, portugalu, rumunu, slovaku ir turky.

Daznio keitiklj ir kompiuterinj jrankj galite sujungti ,VACON®" nuosekliojo rysio kabeliu.
Nuosekliojo rysio daznio keitikliai yra jdiegiami automatiskai diegiant ,VACON® Live".
Prijungus kabelj, .VACON® Live" automatiSkai suranda daznio keitiklj.

Programos pagalbos meniu Zr. daugiau informacijos, kaip naudoti ,VACON® Live".

I vacon tive 1160 S —

File Edt View Dvive Tools Help

VACON

7B 10E0Eadak
| Drives Parameter Biowser X M
W Dive X . - = = (7 — < .
R Lb .",. (%] == 0 é BCams €9 Searn &
( = - m'm “ | index VariableText Vakie Min Max Unit  Dek*
- 1. Quick Setup .
A 1. Quick Setup |
# 1.31. Stancard )
4 W 2 Monitor P12 Application Standard Standand Motor Potentiometer Standar
# 2.1, Multimonitor g | P13 MinFreqRelerence 0,00 0,00 50,00 Hz 0,00
¥ 2.3 Basic
. :: f‘z“ P14  MaxFreqRelerence 50,00 0,00 320,00 Hz 0,00
# 2.8 Extras/Advanced P15 Acced Time 1 50 01 3000.0 s 50
# 2.7. Timer Functions P18 Decel Time 1 50 o1 30000 s 50
» PID Controller Paias -0 - Y
$ 20 ExPID Conioles P17 Cusrent Limis 3ro 0.26 520 A 000
10. Mesti-Pumg Pl Motor Type Induction Motor Induction Motor  PM Modor Inchactio
Mainten. Counters P13 Maotor Nom Volg 230 180 240 v o
weidts Data P1.10  Motor Nom Freq 50,00 8,00 320,00 Hz 000
ive Customizer » S - ar
4 P 3 Paameiers P 111 Moior Nom Speed 1370 24 18200 pm 0
4 ¥ 3.1, Motor Setiings P1.12  Motor Nom Curmil .90 026 520 A 0.00
P113  Molor Cos Phi 0.74 0,30 1,00 0,00
P1.14  Energy Optimization Disabled Disabled Enabled Disables
P1.15  identification Mo Action No Action With Rotation Mo Actic
P1.16 Start Function Ramping Ramging Flying Starnt Rampin
. P1.17 SwoF ’ 0
4 P 13 Relerences Stop Function Coasting Coasting Ramping Coastirs
# 331 Frequency Ref P1.18  Automatic Reset Disabled Disabled Enabied Disables
« #1332 Torque Rel P1.19  Extemnal Fauk Faul No Action Faul Coast Fault
S aa v O Do Lo
. 3327, Yorgeo Ont Opwn Loop P120  AllowFaut No Action No Action Fault Coast No Actik
# 333 Preset Fregs
# 334 Motor Potentiom. P121  Rem. Cul Place VO Control 1O Control FleddbusCTRL VO Con
# 335 Joysick P1.22 VOARelsel Alep2 PresetFreq0 Block Out 10 AlTe A2
# 3.386. Jogging P1.23  Keypad Ref St Keypad Ret Preseffreqd  Block Out.10 Keypad
« ¥ 34 Ramps And Brakes -
¥ 34.1. Ramp 1 P1.24  FieldBus Ref Sel Fiekdbus PresetFreq Biock Out 10 Fiekdbus
# 342 Ramp 2 P125 A Signal Range 0 10VID-20mA, 0-10V/0-20mA.  2-10VI4-20mA o-10vi0
: -:;: 3?;-:;":'-:-“ P126  A2SgralRange  2-10V4-20mA 0-10W/0-20mA  2-10Vi4-20mA 2-10vi4
P 345 Fhx E‘ira_:.n.j P 127  RO1 Function Run Not Used Motor PreHeat Active Run
4 35 VO Config e | 1B Ll
‘ vo Datalogger (@) | Clockwise Online @ | Reacy @ | Run @[ Fout @] Aaem @] @0

Pav. 35: Kompiuteriné programa ,VACON® Lijve”
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/A STEBEJIMO MENIU

4.1 STEBEJIMO GRUPE

Galite stebéti faktines parametry ir signalu vertes. Taip pat galite stebéti busenas ir
matavimus. Galite pritaikyti kai kurias savo stebimas vertes.

4.1.1 MULTIMONITORS

Puslapyje .Multimonitor” (Sudétinis ekranas), galite pasirinkti stebéti 4-9 elementus.
Elementy skaiciu pasirinkite naudodami parametra 3.11.4 ,,Multimonitor View" (Sudétinio
ekrano vaizdas). Daugiau informacijos zr. skyriuje 5.11 3.11 grupé: Programos nustatymai.

STEBIMU ELEMENTU PAKEITIMAS

1 Eikite i meniu ,Monitor” (Steb.) mygtuku OK (Gerai).
stor|(G| READY 10

Main Menu
‘::) ID: M1
Quick Setup
(4)

Monitor

(12)
= Parameters
(21)

2 Eikite i ,Multimonitor” (Sudétinis ekranas).

STOP | & | READY | 10

Monitor
ID: M2.1

Multimonitor

Basic
(7)

Timer Functions
(13)

3 Norédami pakeisti sena elementa, suaktyvinkite ji.
Naudokite rodykliy mygtukus. stor|(G] READY o
Multimonitor
@ ID:25 FreqReference

JRIN NI LN Y Output Freq Motor Speed
20.0 Hz 0.00 Hz 0.0 rpm

Motor Curre | Motor Torque |Motor Voltage|

0.00A 0.00 % 0.0V

DC-link volt | Unit Tempera |Motor Tempera

0.0V 81.9°C 0.0%
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4 Noréedami sarase pasirinkti nauja elementa,

nuspauskite mygtuka OK (Gerai). STOP|G| READY Vo
FreqReference
ID:1 M2.1.1.1

7 Output frequency 0.00 Hz
\/ FreqReference 10.00 Hz
\/ Motor Speed 0.00 rpm
7 Motor Current 0.00 A
l Motor Torque 0.00 %
D Motor Power 0.00 %

4.1.2 ,TREND CURVE" (TENDENCIJOS KREIVE])

Funkcija .. Trend curve” (Tendencijos kreivé) yra grafinis 2 stebimuy verciu pateikimas.

Jums pasirinkus verte, daznio keitiklis pradeda verciu jraSyma. Pomeniu .. Trend curve”
(Tendencijos kreivé) galite nagrinéti tendencijos kreive ir pasirinkti signalus. Taip pat galite
nustatyti maziausia ir didziausia vertes, meéginiu émimo intervala bei naudoti automatine
mastelio keitimo funkcija.

VERCIU KEITIMAS

Stebéjimo vertes pakeiskite Sia procedira.

1 Meniu ,Monitor” (Monitorius) suraskite pomeniu

.Trend curve” (Tendencijos kreivé) ir nuspauskite STOP|C| READY | Vo
mygtuka OK (Gerai. @ Monitor
ID: M2.2
@ Multimonitor I

Trend Curve

(7)

Basic
(13)
2 Eikite j pomeniu ,View trend curve” (Zr. tendencijos
kreive) mygtuku OK (Gerai). stor| (] READY | vo
E’ Trend Curve
ID: M2.2.1

View Trend Curve

(2)

Sampling interval
8T 100 ms

Channel 1 min
= -1000
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3 Vienu metu galite stebéti 2 verciu tendenciju
kreives. Esami pasirinkimai ..FreqReference” STOP|C| READY /o

(Nuor. dazniai) ir ,Motor speed” (Var. greitis) yra
ekrano apacioje. Norédami pasirinkti esama verte,
kuriag norite pakeisti, naudokite rodykliy aukstyn ir

zemyn mygtukus. Nuspauskite mygtuka OK (Gerai).

4 Norédami pereiti stebéjimo verciu sarasa,
naudokite rodykliu mygtukus.

5  Pasirinkite ir nuspauskite mygtuka OK (Gerai.

KREIVES PROGRESIJOS SUSTABDYMAS.

| JFreqReference 0.00Hz

M Motor Speed Orpm
stor|(G| READY | o
FreqReference
ID:3 v2.2.1.1.4
] Output frequency [I]

\/ FreqReference
\/ Motor Speed

D Motor Current
. Motor Torque

|:| Motor Shaft Power

STOP|C| READY | II0
| IMotor Current 0.00A
M Motor Speed Orpm

Tendencijos kreivés funkcija taip pat leidzia jums sustabdyti kreive ir nuskaityti esamas

vertes. Po to galite vel paleisti kreivés progresija.
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1 Tendencijos kreivés lange suaktyvinkite kreive
rodyklés j virsu mygtuku. Ekrano rodinio rémas
iSrySkinamas.

RUN |:)| READY 110

m

| | Motor Current 0.02A

Motor Speed -317rpm
2 Numatytame kreivés taske nuspauskite mygtuka
OK (Gerail. RUN [D)] ReapY 1o

Il Motor Current 0.02A

Motor Speed -327rpm
3  Ekrane pasirodo vertikali linija. Vertés ekrano
apacioje sutampa su linijos vieta. RUN |D| READY Vo
i
|
|
Mh
|
X |
1
P
| '
Il Motor Current 0.01A
Motor Speed
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4 Norédami perkelti linija ir pamatyti kitos vietos
vertes, naudokite rodykliy kairén ir dedinén RUN [D)| READY o
mygtukus.

“W

Il Motor Current 0.01A

Motor Speed @

Lent. 15: Tendencijos kreivés parametrai

Parametras in. Apibudinimas
r tendencii Eikite j Si meniu noré-
M2.2.1 -tendencyos dami stebeéti kreives
kreive
i formos vertes.

P2.2.2 Atrankos intervalas 100 432000 |milisek. 100 2368

P2.2.3 Maz. 1 kanalas -214748 1000 -1000 2369

P2.2.4 Didz. 1 kanalas -1000 214748 1000 2370

P2.2.5 Maz. 2 kanalas -214748 1000 -1000 2371

P2.2.6 Didz. 2 kanalas -1000 214748 1000 2372

P2.2.7 Automat. skalé 0 1 0 2373 | 0=iSjungtas

1 =jjungtas

4.1.3 BAZINES VERTES

Pagrindines stebéjimo vertes ir su jomis susijusius duomenis galite perzitreti kitoje
lenteléje.

PASTABA!

Stebéjimo meniu pateikiama tik standartiniu ivadu / iSvadu ploksciu blsenos
informacija. Visy jvadu / iSvadu ploksciy signaly bisenas kaip neapdorotus
duomenis galite rasti meniu ,1/0 and Hardware system” (lvadai / iSvadai ir
aparatiné jrangal.
Paraginti patikrinkite iSpléstiniu jvadu / iSvadu ploksciy bisena meniu ,1/0 and Hardware
system” (lvadai / iSvadai ir aparatiné iranga).
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Lent. 16: Stebéjimo meniu elementai

Stebima verté V'e:eta Apibiidinimas
V2.3.1 ISéjimo dazZnis Hz 0.01 1
V2.3.2 Nustatytas daznis Hz 0.01 25
V2.3.3 Variklio greitis suk./ 1 2
min.
V2.3.4 Variklio srove A skiriasi 3
V235 Variklio sukimo % 01 4
momentas
V2.3.7 Variklio yeleno % 01 5
galia
V2.3.8 Variklioveleno | vy | siiriasi 73
galia
V2.3.9 Variklio jtampa v 0.1 6
Pastovios srovés
V2.3.10 . ST % 1 7
jungties jtampa
V2.3.11 Pr|eta|so_tempe- oc 01 8
ratura
V2.3.12 Varlkho_tempera— % 01 9
tdra
V2.3.13 Variklio pasildy- 1 1228 0= L;Jungta o .
mas 1 = Sildymas [tiekiant pastovia srove)
v23.15 | ZemaKWhsuv 1 1054
sk.reiksme
v23.14 | Auksta KWhsuv. 1 1067
sk.reikSme
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4.4 IVISV.
Lent. 17: lvesties ir iSvesties signaluy stebéjimas

Vieneta

Nr. Stebima verté s Skalé 1D Apibudinimas

V2.4.1 AlizdoDIN 1, 2,3 1 15

V2.4.2 A'lizdo DIN 4, 5, 6 1 16

V2.4.3 BlizdoRO 1,2, 3 1 17

V2.4 d 1 apalog|n|s % 0.01 59 A.1 lizdas kaip numatytasis
jvadas

V245 2 apalogmls % 0.01 40 A.2 lizdas kaip numatytasis
jvadas

V246 3 apalog|n|s % 0.01 61 D.1 lizdas kaip numatytasis
jvadas

V2.4 4 apalogmls % 0.01 62 D.2 lizdas kaip numatytasis
jvadas

V2.4.8 5 apalog|n|s % 0.01 75 E.1 lizdas kaip numatytasis
jvadas

V2.4.9 6 apalogmls % 0.01 7% E.2 lizdas kaip numatytasis
jvadas

V2.4.10 A AO1 lizdas % 0.01 81

4.1.5 TEMPERATUROS JVESTYS
PASTABA!

Si parametru grupé yra matoma, kai temperatiros matavimui turite pasirinktine
plokste (OPT-BH).

Lent. 18: Temperatiros ivadu stebéjimas

Stebima verté Vie:eta Apibudinimas
V2.5.1 1 temp. jv. °C 0.1 50
V2.5.2 2 temp. jv. °C 0.1 51
V2.5.3 3temp. jv. °C 0.1 52
V2.5.4 4 temp. jv. °C 0.1 69
V2.5.5 5 temp. jv. °C 0.1 70
V2.5.6 6 temp. jv. °C 0.1 71
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4.1.6 PAPILDOMI IR ISPLESTINIAI NUST.
Lent. 19: ISpléstiniu verciu stebéjimas

Vieneta

Stebima verté s Apibudinimas

B1 = paruosta

B2 = veikia
B3 = triktis
B6 = jjungti vykdyma
V2.6.1 Daznio keitiklio 1 43 B7 = aktyvus signalas
o blsenos Zodis B10 = nuolatiné srové sustabdant

B11 = jjungtas nuolatinés srovés stabdys
B12 = vykdymo uzklausa

B13 = aktyvus variklio reguliatorius

B15 = aktyvus stabdZio pertraukiklis

B0 = Eigos |j. Akt.
B1 =Trikties néra
Pasiruodimo B2 = jkrovos jung. uZdarytas
V2.6.2 bisena 1 78 B3 = Nuol. sr. jtampa gera
B4 = Mait. blokas veikia gerai
B5 = Pal. leidZiamas (mait. blokas)
Bé = Pal. leidziamas [sist. programiné jr.)

BO = 1 eigos blok.

B1 =2 eigos blok.

B2 = 2 kreive akt.

B3 =rezervuota

B4 = akt. 1/0 A vald.

B5 = akt. I/0 B vald.

Bé = aktyvus ,.Fieldbus” valdymas
1 89 B7 = vietinis vald. akt.

B8 = PC vald. akt.

B9 = iSankst. nust. dazniai akt.
B10 = prapl. akt.

B11 = aktyvus gaisro rezimas

B12 = jjungtas variklio pasildymas
B13 = greit. stabd. akt.

B14 = Sustabdyta naudojant klaviatira

1 programos

V2.6.3 blsenos zodis

BO = spartéjimas / létéjimas draudziamas
B1 =var. jung. atidarytas

B2 = PID veikia

B3 = PID miego rez.

B4 = PID minkstas uzpildymas

B5 = aut. valymas akt.

2 programos Bé = . Jockey” siurblys

blsenos Zodis B7 = UZpildymo siurblys

B8 = Antiblokavimas

B9 = |einancio slégio signalas

B10 = Apsaugos nuo uzsalimo signalas
B11 = per auksto slégio signalas

B14 =1 steb.

B15 =2 steb.

V2.6.4

V2.6.5 1 DIN busenos 1 56
zodis
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Lent. 19: ISpléstiniu verciu stebéjimas

Vieneta

Stebima verté s Apibudinimas

V2.6.6 2 DIN busenos 1 57
zodis

Variklio srové su 1
V2.6.7 skaiciumi po kab- 0.1 45
lelio

0 = kompiuteris

1 =iSankst. nust. dazniai

2 = klaviatiros komanda

3 = ,Fieldbus” magistralé
4=Al

5=AI2

6=AlT+AI2

7 = PID valdiklis

8 = variklio potenciometras
10 = praplovimas

Nuorodiniu daz- 11=1blokoisv.
V2.6.8 nioaltinis 1 1495 12 =2 bloko isv.
13 = 3 bloko isv.
14 = 4 bloko isv.
15 =5 bloko iSv.
16 = 6 bloko iSv.
17 =7 bloko iSv.
18 = 8 bloko isv.
19 = 9 bloko isv.
20 =10 bloko isv.
100 = nenustatyta
101 = signalas, i$. nust. daznis
102 = aut. valymas
Paskutines akty-
V2.6.9 vios trikties kodas ! 37
Paskutinés akty-
v2.6.10 vios trikties ID ! 75
Paskutinio akty-
V2.6.11 vaus signalo 1 74
kodas
V2.6.12 Paskut.lnlo akty- 1 94
vaus signalo ID
BO = sroves riba (variklio)
B1 =Sroveés riba (gen.)
B2 = Suk. mom. riba (variklio)
V2.6.13 Variklio reguliato- 1 77 B3 = Suk. mom. riba (gen.)

riaus bdsena B4 = Virsjtampio vald.

B5 = Nepakank. itampos vald.
Bé6 = Galios riba (variklio)

B7 = Galios riba (gen.)
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Lent. 19: ISpléstiniu verciu stebéjimas

Vieneta

Stebima verté Apibudinimas

S

Variklio veleno

V2.6.14 galios 1 létéjimas

kW/hp

4.1.7 LAIKMACIO FUNKCIJY STEBEJIMAS

Stebeékite laikmacio funkciju vertes ir realiojo laiko laikrod;.

Lent. 20: Laikmacio funkciju stebéjimas

Stebima verté Viezeta Apibludinimas
V2.7.1 TC1,TC2,TC3 1 1441
V2.7.2 1 intervalas 1 1442
V2.7.3 2 intervalas 1 1443
V2.7.4 3intervalas 1 1444
V2.7.5 4 intervalas 1 1445
V2.7.6 5intervalas 1 1446
V2.7.7 1 laikmatis sek. 1 1447
V2.7.8 2 laikmatis sek. 1 1448
V2.7.9 3 laikmatis sek. 1 1449
V2.7.10 Realiojo la.iko laik- 1450
rodis
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4.1.8 PID VALDIKLIO STEBEJIMAS

Lent. 21: PID valdiklio verciu stebéjimas

Vieneta

Stebima verteé s Apibudinimas
Kaip
V2.8.1 PID nust. taskas | skiriasi |nustatyta 20
P3.13.1.7
Kaip
V2.8.2 PID atsakas skiriasi | nustatyta 21
P3.13.1.7
Kaip
v2.8.3 PID atsakas (1) skiriasi | nustatyta | 15541
P3.13.1.7
Kaip
V2.8.4 PID atsakas (2] skiriasi |nustatyta | 15542
P3.13.1.7
Kaip
V2.8.5 PID Kldda skiriasi | nustatyta 22
P3.13.1.7
V2.8.6 PID iSvadas % 0.01 23
0 = sustabdyta
1 = veikia
V2.8.7 PID basena 1 24 3 =miego rezimas
4 = nejautrumo zonoje (zr. 5.13 3.13 grupé:
PID valdiklis)
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4.1.9 ISORINIO PID VALDIKLIO STEBEJIMAS
Lent. 22: ISorinio PID valdiklio verciy stebéjimas

Nr. Stebima verté Vlezeta Skale ID Apibudinimas

Kaip
nustatyta
P3.14.1.1

0 (zr.
ExtPID nust. tas- skyriu

V2.9.1 kas skiriasi 514314

grupé:

ISorinis

PID val-
diklis)

83

Kaip
nustatyta
P3.14.1.1

0

V2.9.2 ExtPID atsakas skiriasi 84

Kaip
nustatyta
P3.14.1.1

0

V2.9.3 ExtPID klaida skiriasi 85

V2.9.4 ExtPID isv. % 0.01 86

0 = sustabdyta

1 = veikia

2 = nejautrumo zonoje (zr. 5.14 3.14 grupé:
ISorinis PID valdiklis)

V2.9.5 ExtPID blsena 1 87

4.1.10  KELIU VARIKLIY VALDYMO STEBEJIMAS

Galite naudoti stebéjimo vertes nuo 2 siurblio veik. laiko iki 8 siurblio veik. laiko keliu siurbliy
(vieno inverterio) rezimu.

Jei naudojate ,Multi-Master“arba ,Multi-Follower” rezima, siurblio veikimo laiko verte
nurodo siurblio (1] veikimo laiko stebéjimo verté. Siurblio veikimo laika ZiGrekite
kiekviename dazniokeitiklyje.
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Lent. 23: Keliy varikliu valdymo stebéjimas

Vieneta

Stebima verté s Apibudinimas

V2.10.1 Varikliai veikia 1 30

V2.10.2 Autochangelzvéle 1 1114

V2.10.3 Kitas Aut. perj. h 0.1 1503

0 = priklausomas jrenginys

V2.10.4 Darba Rezims 1 1505 IR .
1 = pagrindinis irenginys

0 = nenaudojamas

10 = sustabdyta

20 = miego rezimas

30 = antiblokavimas

40 = automatinis valymas
1 1628 |50 = praplovimas

60 = minkstas uzpildymas
70 = reguliavimas

80 = vykdoma

90 = past. gamybos greitis
200 = nez.

Keliy siurbliy

V2.10.5 .
blsena

0 = nenaudojama (keliu siurbliu (keliy inver-
teriu) funkcija)

10 = jvyko lemtinga rysio klaida (arba néra
rysio)

11 = jvyko klaidy (duomeny siuntimas)

12 = jvyko klaidu [duomeny gavimas)

20 = rysys veikia, nejvyko jokiu klaidu

30 = bUsena neZinoma

V2.10.6 Rysio blsena h 0.1 1629

Siurblio (1) veik.

V2.10.7 . h 0.1 1620
laikas

V2.10.8 2 siurblio veik. lai- h 01 1621
kas

V2.10.9 3 siurblio veik. lai- h 01 1622
kas

V2.10.10 4 siurblio veik. lai- h 01 1623
kas

V2.10.11 5 siurblio veik. lai- h 01 1624
kas

V2.10.12 6 siurblio veik. lai- h 01 1625
kas

V2.10.13 7 siurblio veik. lai- h 01 1626
kas

V2.10.14 8 siurblio veik. lai- h 01 1627

kas
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4.1.11  TECHNINES PRIEZIUROS SKAITIKLIAI
Lent. 24: Techninés prieZiiros skaitiklio stebéjimas

Stebima verte Vieneta

s Apibudinimas

1 techninés prie-
V2.1 Zitros skaitiklis

h/kRev | skiriasi

1101 |
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4.1.12 .FIELDBUS” PROCESO DUOMENU STEBEJIMAS
Lent. 25: , Fieldbus“ proceso duomenu stebéjimas

Vieneta

Nr. Stebima verté s Skale ID Apibudinimas
V2.12.1 FB kontr. 7odis 1 874
v2.12.2 | FBgreicionuo- skiriasi 875

roda

V2.12.3 1 FB duomeny 1 876
jvadas

V2.12.4 2 FB duomeny 1 877
jvadas

V2.12.5 3 FB duomeny 1 878
jvadas

V2.12.6 4 FB duomeny 1 879
jvadas

V2.12.7 5 FB duomeny 1 880
jvadas

V2.12.8 6 FB duomeny 1 881
jvadas

V2.12.9 7 FB duomeny 1 882
jvadas

v2.12.10 | 8FBduomeny 1 883
jvadas

V2.12.11 FB bisenos Zodis 1 864

V2.12.12 | Faktiné FB sparta 0.01 865

v2.12.13 | 1FBduomeny 1 866
iSvadas

v2.12.14 | 2FBduomeny 1 867
iSvadas

v2.12.15 | S FBduomeny 1 868
iSvadas

v2.12.16 | 4FBduomeny 1 869
iSvadas

v2.12.17 | °FBduomeny 1 870
iSvadas

v2.12.18 | ©FBduomeny 1 871
iSvadas
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Lent. 25: , Fieldbus“ proceso duomenu stebéjimas

Vieneta

Nr. Stebima verté s Skale ID Apibudinimas
v2.12.19 | 7FBduomeny 1 872
iSvadas
v2.12.20 | 8FBduomeny 1 873

iSvadas

4.1.13  INVERTERIO JRANKIO STEBEJIMAS

Lent. 26: Inverterio jrankio stebéjimas

Nr. Stebima verté Viezeta Skalé Apibiidinimas
V2.13.2 1 bloko i&v. 15020
V2.13.3 2 bloko isv. 15040
V2.13.4 3 bloko i&v. 15060
V2.13.5 4 bloko i&v. 15080
V2.13.6 5 bloko i&v. 15100
V2.13.7 6 bloko igv. 15120
V2.13.8 7 bloko igv. 15140
V2.13.9 8 bloko igv. 15160
V2.13.10 9 bloko igv. 15180
V2.13.11 10 bloko i&v. 15200
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5 PARAMETRU MENIU

Parametrus galite visuomet pakeisti ir redaguoti meniu ,Parameters” (Parametrai) (M3).

5.1 3.1 GRUPE: VARIKLIO NUSTATYMAI

Lent. 27: Variklio pavadinimo plokstelés parametrai

Parametras in. Apibudinimas
p3.1.1.1 | Variklionominaliofi | oo | hiriasi v skiriasi 110
Itampa
p3.1.1.2 | Variklionominalusis | g5 | 594 g Hz 50/ 60 111
daznis
p3.1.1.3 | Variklionominalusis 24 19200 | S/ | skiriasi 112
greitis min.
p3.1.1.4 | Veriklionominaliofi | gy | ey A skiriasi | 113
srove
P3.1.15 Variklio Cos Phi 0.30 1.00 skiriasi 120
(galios koeficientas)
P3.1.1.6 Va"'k“oggcl’ir:'”a“o“ skiriasi | skiriasi | kw skiriasi | 116
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Lent. 28: Variklio valdymo nustatymai

Parametras in. Apibudinimas

0 = asinchroninis varik-

lis
P3.1.2.2 var.tipas 0 1 0 650 |1 =PM variklis
2 = magnetinés varzos
variklis
P3.1.2.3 Perjungimo daznis 1.5 skiriasi kHz skiriasi 601
0 = veiksmo néra
P3.1.2.4 Identifikacija 0 2 0 631 1 = sustojus
2 = sukantis
P3.1.2.5 | Imagnetinimo srové 0.0 2*IH A 0.0 612
P3.1.2.6 | Variklio jungiklis 0 1 0 g53 |0 =Iisiungtas
1 =jjungtas
P3.1.2.10 | Vir&tampio vald. 0 1 1 so7 |97 islungtas
1 =ijungtas
P3.12.11 Nepakank. jtampos 0 1 1 408 0= !§Jungtas
vald. 1 =jjungtas
P3.1212 Energijos optimizavi- 0 1 0 666 0= !§Jungtas
mas 1 =ijungtas
Statoriaus jtampos
P3.1.2.13 50.0 150.0 % 100.0 659

koregavimas

Lent. 29: Ribiniu variklio verciu nustatymai

Parametras in. Apibudinimas
P3.1.3.1 Variklio srovés riba IH*0.1 IS A skiriasi 107
pa132 | ki suk-mom. g0 1 3000 % 3000 | 1287
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Lent. 30: Atviros kilpos nustatymai

Parametras in. Apibuadinimas
0 = tiesinis
P3.1.4.1 U/f santykis 0 2 0 108 |1 =kvadratinis
2 = programuojamas
p3.1.42 | LBukosilpnejimo 8.00 |P3.3.1.2 | Hz skiriasi | 602
tasko daznis
p3.1.43 | Lukosilenelimo g 00 | 90000 | o 100.00 | 603
tasko jtampa
pa.14s |V V'd“”‘r’”t:Sko 9z 1 000 |P3.42. | Hz | skiriasi | 604
p3.145 | U/fviduriotasko 00 | 1000 | % 1000 | 605
Itampa
P3.1.4.6 Nulinio daznio 0.00 | 40.00 % skiriasi | 606
Itampa
B0 = veleno daznio ies-
koma tik is tos pacios
puseés kaip ir nuorodi-
nio daznio.
B1 =isjungti KS nus-
kaityma
lsibegeiim l B4 = naudoti nuorodinj
P3.1.4.7 ;SIbEge)imo par. 0 255 0 1590 |daznj pradiniam spéji-
parinktys .
mui
B5 = isjungti NS impul-
sus
B6 = Srauto kdrimas su
sroves valdymu
B7 = atbulinio jjungimo
kryptis
|sibégéjimo uzve-
P3.1.4.8 dimo nuskaitymo 0.0 100.0 % skiriasi 1610
srove
P3.1.4.9 pal. suintens. 0 1 0 109 |07 iSlungtas
1 =ijungtas
M3.1.4.12 I/f paleidimas Sis meniu apima 3 parametrus. Zr. toliau esancia lentele.
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Lent. 31: I/f paleidimo parametrai

Parametras in. Apibudinimas
P3.1.4.12.1 I/f paleidimas 0 1 0 534 |0 islungtas
1 =jjungtas
- . 0,5* 0,2*
P3.1.4.12.2 | |/f paleidimo daznis 5.0 P3.1.1.2 P3.1.1.2 535
P3.1.4.12.3 I/f pradzios srové 0.0 100.0 % 80.0 536
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5.2 3.2 GRUPE: PALEIDIMO / STABDYMO NUSTATYMAS

Lent. 32: Paleidimo / sustabdymo nustatymo meniu

Parametras in. Apibudinimas
0 = Jvady / isvady (I/0]
. * valdymas
P3.2.1 Nuot. vald. vieta 0 1 0 172 1 = . Fieldbus" valdy-
mas
P3.2.2 Lokal/Talvad 0 1 0* 211 |9z nuotoline
1 =vietine
P393 Stabdym.o rPygtukas 0 1 0 14 0 = taip
klaviatiroje 1=ne
0 = kreiveés (pjaklinis)
P3.2.4 Pal. funkcija 0 1 0 505 |Si9natas
1 = isibégéjimo uzve-
dimo signalas
0 = jsibégéjimo signa-
" las
P3.2.5 Stabd. funkcija 0 1 0 506 1 = kreivés (pjaklinis)
signalas
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Lent. 32: Paleidimo / sustabdymo nustatymo meniu

Parametras in. Apibudinimas

Loginis signalas =
0

1 kontrolinis signalas =
pirmyn

2 kontrolinis signalas =
atgal

Loginis signalas =
1

1 kontrolinis signalas =
pirmyn (krastinis)

2 kontrolinis signalas =
atvirkstinis sustabdy-
mas

3 kontrolinis signalas =
atgal (krastinis)

Jvady / isvady A Loginis signalas =

P304 paleldlmg(sugtab- 0 4 2 % 300 |2

dymo loginis signa-
las 1 kontrolinis signalas =

pirmyn (krastinis)

2 kontrolinis signalas =

atgal (krastinis)

Loginis signalas =
3

1 kontrolinis signalas =
paleidimas

2 kontrolinis signalas =
atgalinis

Loginis signalas =
4

1 kontrolinis signalas =
paleidimas (krastinis)
2 kontrolinis signalas =
atgalinis

I/0 B paleidimo / Zr. pirmiau.
P3.2.7 sustabdymo loginis 0 4 2* 363
signalas

0 = reikalingas kylantis
0 1 0 889 frontas
1 =bisena

.Fieldbus” paleidimo

P3.2.8 ST
loginis signalas

P3.2.9 Start Delay 0.000 60.000 sek. 0.000 524
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Lent. 32: Paleidimo / sustabdymo nustatymo meniu

Parametras in. Apibudinimas

0 = ISlaikomas veiki-

Nuotolinio valdymo mas
P3.2.10 perjungimo j vietinj 0 2 2 181 1 = ISlaikomas veiki-
funkcija mas ir nuoroda dazniui

2 = sustabdyti

P3.2.11 Pal. uzdelsimas 0.0 20.0 min 0.0 15555 |0 = nenaudojamas

* = pasirinkus programa P1.2 parametru, programa nurodo numatytaja verte. Informacija
apie numatytasias vertes zr. skyriuje 12.1 Numatytosios skirtingu programu parametru vertes.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 142 PARAMETRY MENIU

5.3 3.3 GRUPE: NUORODOS

Lent. 33: Nuorodiniy daZnioparametrai

Vieneta |Numatyto

Parametras Apibudinimas

Maziausias nustat.

P3.3.1.1 as 000 |P3312 | Hz 0.00 101
daznis

P332 | Didziausiasnustat. | o500 | 50000 | py 50.00/ 1 40,
daznis 60.00

Teigiama nuorodinio

P3.3.1.3 . -320.0 320.0 Hz 320.00 1285
daznio riba
p3.3.1.4 |Nelgiamanuorodinio | 5504 | 3000 | Wz | -32000 | 1286
daznio riba
0 = kompiuteris
1 =0i$ anksto nustaty-
tas daznis
2 = Klaviatdros
komanda
3 =, Fieldbus” magist-
ralé
4=Al
5=AI2
6=Al1+AI2
|vady / idvady kont- 7=PID
P3.3.1.5 rolinés nuorodos A 0 20 6* 117 |8 = Variklio potencio-
pasirinkimas metras

11 =1 bloko idv.
12 =2 bloko idv.
13 = 3 bloko i8v.
14 = 4 bloko iSv.
15 =5 bloko isv.
16 = 6 bloko iSv.
17 = 7 bloko idv.
18 = 8 bloko idv.
19 = 9 bloko i8v.
20 = 10 bloko i$v.

Ivadu / iSvadu kont-
P3.3.1.6 rolinés nuorodos B 0 20 4* 131
pasirinkimas
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Lent. 33: Nuorodiniy daZnioparametrai

Parametras Vieneta |Numatyto

Apibudinimas

0 = kompiuteris

1 =0i$ anksto nustaty-
tas daznis

2 = Klaviatdros
komanda

3 =, Fieldbus” magist-
ralé

4=Al

5=AI2

6=AI1+AI2
Klaviatiros valdymo 7=PID

P3.3.1.7 | komandos pasirinki- 0 20 1* 121 8 = Variklio potencio-
mas metras

11 =1 bloko isv.

12 = 2 bloko isv.

13 = 3 bloko iSv.

14 = 4 bloko iSv.

15 =5 bloko iSv.

16 = 6 bloko iSv.

17 = 7 bloko isv.

18 = 8 bloko isv.

19 = 9 bloko iSv.

20 =10 bloko iSv.

P3.3.1.8 Uzdevums no Pults 0.00 P3.3.1.2. Hz 0.00 184

0 = pirmyn

P3.3.1.9 VirzMain no Pults 0 1 0 123
1 = atgal

0 = kompiuteris

1 =0i$ anksto nustaty-
tas daznis

2 = Klaviatdros
komanda

3 =, Fieldbus” magist-
ralé

4=Al

5=AI2

6=Al1+AI2
.Fieldbus” magistra- 7=PID

P3.3.1.10 | Lés valdymo nuoro- 0 20 2* 122 |8 =Variklio potencio-
dos pasirinkimas metras

11 =1 bloko isv.

12 = 2 bloko isv.

13 = 3 bloko isv.

14 = 4 bloko iSv.

15 = 5 bloko i8v.

16 = 6 bloko iSv.

17 = 7 bloko isv.

18 = 8 bloko iSv.

19 = 9 bloko isv.

20 =10 bloko iSv.
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* = pasirinkus programa P1.2 parametru, programa nurodo numatytaja verte. Informacija
apie numatytasias vertes zr. skyriuje 12.17 Numatytosios skirtingu programu parametry vertes.

Lent. 34: ISankst. nust. daZnioparametrai

Parametras in. Apibudinimas
P3.3.3.1 ISankst. nust. daznio 0 1 0* 182 0 = dvinaris kodavimas
B rezimas 1 = jvadu skaicius
p3332 | Oisankstonustaty- | o gy sy | 1, 5.00 180
tas daznis
p3333 | 'ieankstonustaty- | o gy fp3ago | H, 10.00* | 105
tas daznis
P3.33.4 | 2iSankstonustaty- | q4 .y fpsaqs | 1, 15.00% | 106
tas daznis
p3335 | Sieankstonustaty- | a0y fp3sqo | | 2000% | 126
tas daznis
P333.6 | 4iSankstonustaty- | a0 fp33qo | Hz | 2500% | 127
tas daznis
p333y | 2ieankstonustaty- | o g0y tpsago | W, | 3000% | 128
tas daznis
p333g | éisankstonustaty- | o a4y tp3sqo | Wz | 4000% | 129
tas daznis
p3339 | /isankstonustaty- | o040 tp3aqo | W, | s000% | 130
tas daznis
0 iSankst. nust. daz- .DigIN
P3.3.3.10 nio pasirinkimas SlotA.4" 419
1 iSankst. nustat. .DigIN
P3.33.1 daznio pasirinkimas SlotA.5" 420
2 iSankst. nust. daz- .DigIN
P3:3.312 nio pasirinkimas Slot0.1" 421

* = numatytaja parametro verte nurodo programa, kuria pasirinkote P1.2 , Application”
(Programal). Informacija apie numatytasias vertes zr. skyriuje 2.1 Numatytosios skirtingy
programuy parametry vertés.
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Lent. 35: Variklio potenciometro parametrai

Vieneta |Numatyto

Parametras in. Apibudinimas

P3.3.4.1 Variklio potencio- .DigIN 418 OPEN = neaktyvus
B metro verté didéja Slot0.1" CLOSED = aktyvus
P3.3.4.2 Variklio potencvio— .DigIN 417 OPEN = neaktyvus
T metro verté MAZEJA Slot0.1" CLOSED = aktyvus

Variklio potencio-
P3.3.4.3 metro kreivés sig- 0.1 500.0 Hz/s 10.0 331
nalo trukmé

0 = neatkurti
Variklio potencio- 1 = atkurti, jei sustojo
P3.3.4.4 metro atkdrimas 0 2 1 367 2 = atkurti, jei buvo
iSjungta

Lent. 36: Praplovimo parametrai

Vieneta |Numatyto

Parametras in. Apibudinimas
Prapl. nuor. suakty- .DigIN
P3.3.6.1 vinimas Slot0.1" * 530
- .Max- |.Max-
P3.3.6.2 Prapl. nuor. [Ff\j;ks ﬁ\j;ks Hz 0.00% | 1239
nuor.) nuor.)

* = numatytaja parametro verte nurodo programa, kuria pasirinkote P1.2 ,Application”
(Programal). Informacija apie numatytasias vertes zr. skyriuje 12.7 Numatytosios skirtingy
programu parametry vertés.

5.4 3.4 GRUPE: TOLYGI0JO GREICIO KITIMO IR STABDZIU SARANKA

Lent. 37: 1 kreives saranka

Parametras in. Apibudinimas
P3.4.1.1 Start/StopForma 0.0 100.0 % 0.0 500
P3.4.1.2 1 greitéjimo laikas 0.1 3000.0 sek. 5.0 103
P3.4.1.3 1 letéjimo trukme 0.1 3000.0 sek. 5.0 104
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Lent. 38: 2 kreives saranka

Parametras in. Apibudinimas
P3.4.2.1 Start/StopForma?2 0.0 100.0 % 0.0 501
P3.4.2.2 2 greitéjimo laikas 0.1 3000.0 sek. 10.0 502
P3.4.2.3 2 létéjimo trukmé 0.1 3000.0 sek. 10.0 503
ATID. = 1 kreivés
forma, 1 greitéjimo lai-
P3.4.2.4 2 kreiveés pasir. skiriasi | skiriasi -DigIN 408 |Kasir lletéjimo laikas.

Slot0.1" UZDAR. = 2 kreivés
forma, 2 greitéjimo lai-
kas ir 2 létéjimo laikas.

P3.4.2.5 2 krel(;/;a;nrlblnls 0.0 P33.1.2 Hy 0.0 533 0 = nenaudojamas

Lent. 39: Pradiniai magnetizmo parametrai

Parametras in. Apibudinimas
P3.4.3.1 Pradiné magnetlzmo 0.00 IL A IH 517 0 = iSjungtas
srove
P3.432 | Pradzosmagne- | 45 | 40000 | sek. 000 | 516
tizmo laikas

Lent. 40: Nuolatinés srovés stabdZio parametrai

Parametras in. Apibudinimas
P34 4] Nuol.sr. stgbdzm 0 IL A IH 507 0 = iSjungtas
srove
Nuolatinés sroves 0 = nuolatinés sroveés
P3.4.4.2 stabdymo trukme 0.00 600.00 sek. 0.00 508 |stabdys nenaudojamas
sustabdant

Daznis, kuriam esant
pradedamas nuolati-
P3.4.4.3 nés srovés stabdy- 0.10 10.00 Hz 1.50 515
mas kreivés sustab-
dymo taske
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Lent. 41: Srauto stabdymo parametrai

Parametras Vieneta |Numatyto

Apibudinimas

Nuol. srauto stabdy- 0 1 0 520 0 =iSjungtas

P3.4.5.1 .
mas 1 =jjungtas

Srauto stabdymo

P3.4.5.2 S
srovés stiprumas

0 IL A IH 519
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5.5 3.5 GRUPE: [VADU / ISVADU KONFIGURACIJA

Lent. 42: Skaitmeniniu jvadu nustatymai

Nr. Parametras Numatytoji verté ID Apibudinimas
P3.5.1.1 1 Avaldymo signalas .Digln SlotA.1" * 403
P3.5.1.2 2 A valdymo signalas .Digln SlotA.2" * 404
P3.5.1.3 3 A valdymo signalas .DigIN Slot0.1" 434
P3.5.1.4 1 B valdymo signalas .DigIN Slot0.1" * 423
P3.5.1.5 2 B valdymo signalas .DigIN Slot0.1" 424
P3.5.1.6 3 B valdymo signalas .DigIN Slot0.1" 435
P3.5.1.7 |lvady/isvadu B valdymo galia | .DigIN Slot0.1" * 425
p3sig | 'vadu/ ié"a;:liz nuoreding | hioiNSlot0.17 * | 343
P3.5.1.9 .Fieldbus” valdymo galia .DigIN Slot0.1" * 411
P3.5.1.10 Klaviatlros valdymo galia .DigIN Slot0.1" * 410
P3.5.1.11 Uzdaryta igoriné triktis .DigIN SlotA.3" * | 405 8;52; iﬁgiirmé iktie
P3.5.1.12 Atvira iZoriné triktis .DigINSlot0.2" | 406 S;EER:_ f;g:;t”k“s
P3.5.1.13 Uzd. trikties atst. skiriasi 414 ESZ.ADR' = ISjungia visas aktyvias trik-
P3.5.1.14 Atid. trikties atst. .DigIN Slot0.1" 213 |ATID. = iSjungia visas aktyvias triktis.
P3.5.1.15 Stradat Atlauts .DigIN Slot0.2" 407
P3.5.1.16 1 eigos blok. .DigIN Slot0.2" | 1041 G;'[?A;pftf;;:;fi:g;:rr::
P3.5.1.17 2 eigos blok. .DigIN Slot0.2" 1042 | Kaip pirmiau.
A'[ID. = veiksmo néra.
UZDAR. = varikliui stovint naudoja-
P3.5.1.18 | Variklio pasildymas jjungtas .DigIN Slot0.1" 1044 [ mas variklio pasildymas nuolatine
srove. Naudojama, kai P3.18.1 verté
yra 2.
ATID. = 1 kreivés forma, 1 greitéjimo
P3.5.1.19 2 kreivés pasir. .DigIN Slot0.1" | 408 tjé?:érl ;eliim;slfac;tfnsa 2 greite-
jimo laikas ir 2 létéjimo laikas.
P3.5.1.20 Atrlzm Aizliegs .DigIN Slot0.1" 415
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Lent. 42: Skaitmeniniu jvadu nustatymai

Nr. Parametras Numatytoji verté ID Apibudinimas
P3.5.1.2] 0is anksto.n.ust.atyto daznio .DigIN SlotA.4" * 419
pasirinkimas
p3.5.1.22 |!isankst nustat. daznio pasi- skiriasi 420
rinkimas
P3.51 23 2is anksto.n.ust.atyto daznio .DigIN Slot0.1" * 421
pasirinkimas
Variklio potenciometro verte . “ OPEN = neaktyvus
P3.5.1.24 didéja .DigIN Slot0.1 418 CLOSED = aktyvus
Variklio potenciometro verté . “ OPEN = neaktyvus
P3.5.1.25 MAZE JA .DigIN Slot0.1 417 CLOSED = aktyvus
P3.5.1.26 Greit. stabd. aktyvinimas skiriasi 1213 |ATID. = aktyvinta
P3.5.1.27 1 laikmatis .DigIN Slot0.1" 447
P3.5.1.28 2 laikmatis .DigIN Slot0.1" 448
P3.5.1.29 3 laikmatis .DigIN Slot0.1" 449
P3.5.1 30 PID nustatyt_op tasko intensy- .DigIN Slot0.1" 1046 A'[ID. = be.mtensy\{mlmo
vinimas UZDAR. = intensyvinimas
. . . “ OPEN = 1 nust. taskas
* ~
P3.5.1.31 PID nust. tasko pasir. .DigIN Slot0.1 1047 UZDAR. = 2 nust. tadkas
. - . . “ ATID. = PID2 sustabdymo rezimu
P3.5.1.32 ISor. PID paleidimo signalas .DigIN Slot0.2 1049 UZDAR. = PID2 reguliavimas
ISor. PID nust. tasko pasirin- . p OPEN = 1 nust. taskas
P3.5.1.33 Kimas .DigIN Slot0.1 1048 UZDAR. = 2 nust. tackas
P3.5.134 Atkurti 1 techn.|r.1e§ priezidros .DigIN Slot0.1" 490 UZDAR. = atkurti
skaitiklj
P3.5.1.36 Prapl. nuor. aktyvinimas .DigIN Slot0.1" * 530
Gaisro rezimo aktyvinimas . “ ATID. = aktyvus gaisro rezimas
P3.5.1.38 ATID. -DigIN Slot0.2 1596 147DAR. = jokio veiksmo
Gaisro rezimo aktyvinimas . “ OPEN = veiksmo néra
P3.5.1.39 UZDAR. -DigIN Slot0.1 1619 UZDAR = aktyvus gaisro rezimas
- . . . “ ATID. = pirmyn
P3.5.1.40 Reversinis gaisro rezimas .DigIN Slot0.1 1618 UZDAR. = atgal. eiga
P3.5.1.41 Aut. valymo aktyvinimas .DigIN Slot0.1" 1715
P3.5.1.42 1 siurblio blok. DigINSlot0.1"* | 426 |OPEN = neaktyvus

CLOSED = aktyvus
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Lent. 42: Skaitmeniniu jvadu nustatymai

Nr. Parametras Numatytoji verté ID Apibadinimas
P3.5.1.43 2 siurblio blok. -DigIN Slot0.17* | 427 BE’SQEDTZEXEE
P3.5.1.46 5 siurblio blok. .DigIN Slot0.1" | 430 gfgg‘E:D”f:tmz
P3.5.1.48 7 siurblio blok. .DigIN Slot0.1" | 487 gfgg‘E:D”f:tmz
P3.5.1.52 kWh suv. sk.vertés atst. .DigIN Slot0.1" 1053

v |1 | ogvagn | s |5 e
P3.5.1.59 | Per auksta AHF temperatira .DigIN Slot0.1" 15513

* = pasirinkus programa P1.2 parametru, programa nurodo numatytaja verte. Informacija
apie numatytasias vertes zr. skyriuje 12.17 Numatytosios skirtingu programu parametry vertes.

PASTABA!

Jasuy parinkciu ploksté ir plokstés saranka nurodo galimu analoginiu jvady skaiciu.
Standartiné jvadu / iSvadu ploksté turi 2 analoginius jvadus.
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Lent. 43: 1 analoginio jvado nustatymai

Vieneta |Numatyto

Parametras Apibudinimas
Al1 signalo pasirinki- +AnIN
P3.5.2.1.1 or sontex | 377
p3s2.1.2 [ A 5'9”1[;’;'“"0 @i- 1 500 | 30000 | sek. 0.1* 378
. . 0=0-10V/0-20 mA
*
P3.5.2.1.3 Al1 signalo diap. 0 1 0 379 12210V / 4-20 mA
p352.14 | A p”ti:i‘zta verte. | _140.00 | 160.00 % 0.00* | 380
p3s52.1.5 | Allpritaikytaverte. 4600 10000 | % | 100.00* | 381
Maks.
0 = normalus
P3.5.2.1.6 | Al1 signalo inversija 0 1 0* 387 1 = Signalo kryptis
pakeista

* = pasirinkus programa P1.2 parametru, programa nurodo numatytaja verte. Informacija
apie numatytasias vertes zr. skyriuje 12.1 Numatytosios skirtingu programu parametruy vertes.

Lent. 44: 2 analoginio jvado nustatymai

Parametras _h_lumat.yto Apibudinimas
jiverte

Al2 signalo pasirinki- +AnIN Zr.P3.5.2.1.1.
P3.5.2.2.1 mas SlotA.2" * 388
P35 22 Al2 5|gnaklgsf|ltro lai- 0.00 300.00 cek. 0.1 * 389 Zr.P3.5.2.1.2.
P3.5.2.2.3 Al2 signalo diap. 0 1 1* 390 |[Zr.P3.5.2.13.
Pa.52.2.4 | AZPHIOINIEVEre 1 10000 | 16000 | % 000* | 391 [4mPRS2T4
p35.2.2.5 | AlZPritaikytaverte. | 10500 | 16000 | % | 100.00% | 392 |ZPES21S

Maks.

P3.5.2.2.6 | Al2 signalo inversija 0 1 o* 398 |Zr.P3.5.2.1.6.

* = pasirinkus programa P1.2 parametru, programa nurodo numatytaja verte. Informacija
apie numatytasias vertes zr. skyriuje 12.17 Numatytosios skirtingu programu parametry vertes.
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Lent. 45: 3 analoginio jvado nustatymai

Parametras

Numatyto
jiverte

Apibudinimas

p3.523.1 |Al3signalo pasirinki- lan.jv.D | . |Zr.P352.10.1.
mas lizdas

P3.523.7 Al3 5|gnakl;)Sf|ltro lai- 0.00 300,00 cek. o1 142 Jr P3.52.1.2.

P3.5.2.33 | A3 signalo diap. 0 1 0 143 |Zr.P3.5.2.1.3.

p35.234 | A3 p”ti;l‘i‘rfta verte: | _160.00 | 160.00 | % 0.00 144 |4 P3D214

p35.2.3.5 | AldPritaikytaverte. | 000 | 16000 | % 10000 | 145 |%0P3O215.
Maks.

P3.5.2.3.6 | Al3 signalo inversija 0 1 0 151 Zr.P3.5.2.1.6.

Lent. 46: 4 analoginio jvado nustatymai

Parametras -l‘_lumat.yto Apibudinimas
jiverte
P352.4.1 |Al4signalo pasirinki- 2an.v.D | o, |Zr.P3.52.1.0.
mas lizdas
P3.5.2 4.2 Al4 5|gnakl;)Sf|ltro lai- 0.00 300.00 cek. o1 153 Jr P3.52.1.2.
P3.5.2.4.3 | Al signalo diap. 0 1 0 154 |Zr.P3.5.2.1.3.
Pa.52.44 | MEPTIEKIBYENE 1 14000 | 16000 | % 000 | 155 |fmP3S214
P35.245 | Al4pritaikytaverte. 4 40000 | 14000 | o 10000 | 156 |4 P35215
Maks.
P3.5.2.4.6 | Al4 signalo inversija 0 1 0 162 |Zr.P3.5.2.1.6.
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Lent. 47: 5 analoginio jvado nustatymai

Parametras

Numatyto
jiverte

Apibudinimas

p3525.1 |Al®signalo pasirinki- Tan.jv.E | oo [Zr.P35.21.0.
mas lizdas

P3.5257 Al5 5|gnakl;)Sf|ltro lai- 0.00 300,00 cek. o1 189 Jr P3.52.1.2.

P3.5.2.53 | Al5 signalo diap. 0 1 0 190 |Zr. P3.5.2.1.3.

p35.254 | AP p”ti;l‘i‘rfta verte: | 160.00 | 160.00 | % 0.00 191 |4 P3D214

p35.2.5.5 | AP Pritaikytaverte. | 000 | 16000 | % 10000 | 192 |%mP3O215.
Maks.

P3.5.2.5.6 | Al5 signalo inversija 0 1 0 198 |Zr.P3.5.2.1.6.

Lent. 48: 6 analoginio jvado nustatymai

Parametras -l‘_lumat.yto Apibudinimas
jiverte
p352.4.1 |Alésignalo pasirinki- 2an.jv.E | oo |Zr.P35.2.1.1.
mas lizdas
P3.52.62 |NOSINAOIIIOE 1 o001 30000 | sek. 0.1 200 |4 P3521.2
P3.5.2.63 | Al6 signalo diap. 0 1 0 201 |Zr.P3.5.2.13.
P35.264 | Al° p”tal\:i‘r{ta verte: | 160.00 | 160.00 | % 0.00 202 |TP3S214
P3.5.2.6.5 | Alépritaikytaverte. | 0500 | 15000 | % 100.00 | 203 |47 P3O215.
Maks.
P3.5.2.6.6 | Alé signalo inversija 0 1 0 209 |Zr.P3.5.2.1.6.
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Lent. 49: Standartinés jvadu / isvadu (/0] plokstés, B angos skaitmeniniy isvadu nustatymai

Parametras in. Apibudinimas

RO1 funkcijos pasirin-
kimas:

0=néra

1 = paruostas

2 = veikia

3 = bendroji triktis

4 = bendroji triktis,
atvirkstineé kryptis

5 = bendrasis signalas
6 = priesinga kryptis

7 = nustatytu greiciu

8 = Termistoriaus trik-
tis

9 = aktyvus variklio
reguliatorius

10 = Aktyvus paleidimo
signalas

11 = jjungtas valdymas
klaviatira

12 = jjungtas I/0 B val-
dymas

13 =1 ribos stebéjimas
14 = 2 ribos stebéjimas
15 = gaisro rezimas
aktyvus

16 = praplovimas akty-
vintas

17 = i$ anksto nustaty-
tas daznis aktyvus

18 = greit. stabd. akty-
vintas

19 = PID veikia miego
rezimu

20 = PID sklandus
uzpildymas aktyvus

21 = PID atsako verteés
stebéjimas (ribinés
vertés)

22 =iSor. PID stebéji-
mas (ribinés vertes)
23 = jeinancio slégio
signalas / triktis

24 = apsaugos nuo
uzsalimo signalas /
triktis

25 =1 laiko kanalas

P3.5.3.2.1 RO1 Function 0 73 skiriasi | 11001
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Lent. 49: Standartinés jvadu / isvadu (/0] plokstés, B angos skaitmeniniy isvadu nustatymai

P3.5.3.2.1

Parametras

RO1 Function

73

skiriasi

11001

Apibudinimas

26 = 2 laiko kanalas
27 = 3 laiko kanalas
28 = FB kontrolinis
Zodis B13

29 = FB kontrolinis
Zodis B14

30 = FB kontrolinis
Zodis B15

31=,FB Process-
Data1.B0”

32 = ,FB Process-
Datal.B1"

33 =, FB Process-
Data1.B2"

34 = PrieZilros proce-
ddros signalas

35 = Priezilros triktis
36 =1 bloko isv.

37 =2 bloko isv.

38 = 3 bloko isv.

39 =4 bloko iSv.

40 =5 bloko iSv.

41 = 6 bloko iSv.

42 =7 bloko isv.

43 = 8 bloko isv.

44 =9 bloko isv.

45 =10 bloko isv.

46 = ,Jockey” siurblio
valdymas

47 = uzpildymo siurblio
valdymas

48 = aut. valymas akt.
49 = Keliu siurbliu K1
valdymas

50 = Keliu siurbliy K2
valdymas

51 = Keliy siurbliu K3
valdymas

52 = Keliy siurbliy K&
valdymas

53 = Keliu siurbliy K5
valdymas

54 = Keliy siurbliy Ké
valdymas
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Lent. 49: Standartinés jvadu / isvadu (/0] plokstés, B angos skaitmeniniy isvadu nustatymai

Parametras in. ji Apibudinimas
55 = Keliu siurbliu K7
valdymas
56 = Keliy siurbliy K8
valdymas
P3.5.3.2.1 RO1 Function 0 73 skiriasi | 11001 |7 T Pasirinktas para-
metru rinkinys
72 = AHF dangtelio
atjungimas
73 = AHF dangtelio
atjungimo inv.
P3.5.3.2.2 RO1 Jj. atid. 0.00 320.00 sek. 0.00 11002
P3.5.3.2.3 | RO1 iSjungimo delsa 0.00 320.00 sek. 0.00 11003
P3.5.3.2.4 RO2 funkcija 0 56 skiriasi | 11004 |Zr.P3.5.3.2.1.
P3.5.3.2.5 RO2 |j. atid. 0.00 320.00 sek. 0.00 11005 |Zr.M3.5.3.2.2.
P3.5.3.2.6 | RO2 iSjungimo delsa 0.00 320.00 sek. 0.00 11006 |Zr.M3.5.3.2.3.
Zr. P3.5.3.2.1. Rodo-
P3.5.3.2.7 RO3 funkcija 0 56 skiriasi | 11007 |Mas: Jel sumontuotos
daugiau nei 2 isvado
relés.

* = pasirinkus programa P1.2 parametru, programa nurodo numatytaja verte. Informacija
apie numatytasias vertes zr. skyriuje 12.17 Numatytosios skirtingu programu parametry vertes.

ISPLETIMO JTAISY LIZDUY C, D IR E SKAITMENINIAI ISVADAI

Rodo tik papildomu ploksciy C, D ir E lizdy parametrus. Atlikite RO1 funkcijos (P3.5.3.2.1)
pasirinkimus.

Si grupé arba Sie parametrai néra rodomi, jei lizduose C, D arba E néra jokiu skaitmeniniu
ivadu.
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Lent. 50: Standartinés jvaduy / isvadu plokstés analoginiy isvadu nustatymai, A lizdas

Parametras

Apibudinimas

P3.5.4.1.1 AO01 funkcija

31

2*

10050

0=TEST 0 % (nenau-
dojamas)

1=TEST 100 %

2 = 18vado daznis (0 -
fmaks.)

3 = Daznio nuoroda (0-
frmaks.)

4 = Variklio greitis (0 -
variklio nominalusis
greitis)

5 = I8einanti srove (0 -
InMotor)

6 = Variklio sukimo
momentas (0 -
TnMotor)

7 = Variklio galia (0 -
PnMotor)

8 = Variklio jtampa (0 -
UnMotor)

9 = Nuolatinés jtampos
jungties jtampa (0-
1000V)

10 = PID nust. taskas
(0-100 %)

11 = PID atsakas (0-
100 %)

12 = PID1 idvadas (0-
100 %)

13 = ISorinio PID isv.
(0-100 %)

14 =1 eigos duomenu
jvadas (0-100 %)

15 = 2 eigos duomenu
ivadas (0-100 %)

16 = 3 eigos duomenu
jvadas (0-100 %)
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Lent. 50: Standartinés jvaduy / isvadu plokstés analoginiy isvadu nustatymai, A lizdas

Parametras in. Apibudinimas

17 = 4 eigos duomenu
jvadas (0-100 %)

18 = 5 eigos duomenu
jvadas (0-100 %)

19 = 6 eigos duomenu
jvadas (0-100 %)

20 =7 eigos duomenu
jvadas (0-100 %)

21 =8 eigos duomenu
jvadas (0-100 %)

22 =1 bloko isv. (0-100
%)

23 =2 bloko isv. (0-100
%)

24 =3 bloko isv. (0-100
%)

25 = 4 bloko isv. (0-100
%)

26 =5 bloko isv. (0-100
%)

27 = 6 bloko isv. (0-100
%)

28 = 7 bloko isv. (0-100
%)

29 =8 bloko isv. (0-100
%)

30 =9 bloko idv. (0-100
%)

31 =10 bloko iév. (0-
100 %)

P3.5.4.1.1 AO01 funkcija 0 31 2% 10050

P3.5.4.1.2 AO1 filtro laikas 0.0 300.0 sek. 1.0* 10051 |0 = Be filtravimo

0=0mA/0V

_ N
P3.5.4.1.3 AO1 minimumas 0 1 0 10052 1=hmA/2V

P3.5.4.1.4 | Minimali AO1 skalé _21;:248' 21[;148' skiriasi 0.0* 10053

P3.5.4.1.5 | Maksimali AO1 skalé _214.748' 214748. skiriasi 0.0* 10054
36kinta 36

* = pasirinkus programa P1.2 parametru, programa nurodo numatytaja verte. Informacija
apie numatytasias vertes zr. skyriuje 12.17 Numatytosios skirtingu programu parametry vertes.

ISPLETIMO ITAISU LIZDU C, D IR E ANALOGINIAI ISVADAI

Rodo tik papildomu ploksciy C, D ir E lizdy parametrus. Atlikite AO1 funkcijos (P3.5.4.1.1)
pasirinkimus.

Si grupé arba Sie parametrai néra rodomi, jei lizduose C, D arba E néra jokiu skaitmeniniu
ivadu.
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5.6 3.6 GRUPE: ,FIELDBUS“ MAGISTRALES DUOMENU PRISKYRIMAS

Lent. 51: ,Fieldbus“ magistralés duomenu priskyrimas

Parametras in. Apibudinimas

1 .Fieldbus” magist-
P3.6.1 ralés duomenu 0 35000 1 852
iSvado pasirinkimas

2 .Fieldbus” magist-
P3.6.2 ralés duomeny 0 35000 2 853
iSvado pasirinkimas

3 .Fieldbus” duo-
P3.6.3 meny iSvado pasirin- 0 35000 3 854
kimas

4 ,Fieldbus” magist-
P3.6.4 ralés duomenu 0 35000 4 855
iSvado pasirinkimas

5 . Fieldbus” magist-
P3.6.5 ralés duomeny 0 35000 5 856
iSvado pasirinkimas

6 .Fieldbus” magist-
P3.6.6 ralés duomeny 0 35000 6 857
iSvado pasirinkimas

7 .Fieldbus” magist-
P3.6.7 ralés duomenu 0 35000 7 858
iSvado pasirinkimas

8 .Fieldbus” magist-
P3.6.8 ralés duomeny 0 35000 37 859
iSvado pasirinkimas
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Lent. 52: , Fieldbus“ magistralés eigos duomenu isvado numatytosios

vertés.
Duomenys Numatytoji verté Skalé
1 eigos duomeny iSvedi- s -
ISéjimo daznis 0,01 Hz

mas

2 eigos duomeny isvedi- Variklio greitis 1 sak./min.
mas

3 eigos duomenuy iSvedi- Variklio srove 0.1 A
mas

4 eigos duomeny iSvedi- Variklio sukimo momentas 0.1%
mas

5 eigos duomenu iSvedi- Variklio galia 0.1%
mas

6 eigos duomenu isvedi- Variklio jtampa 0.1V
mas

7 eigos duomenuy iSvedi- . L .

Pastovios srovés jungties jtampa 1V

mas

8 eigos duomenu iSvedi- Paskutinés aktyvios trikties 1
mas kodas

Pavyzdziui, iSeinancios srovées daznio verté 2500 atitinka 25,00 Hz, nes skalé yra 0,01. Visos
stebéjimo verteés, kurias galite rasti skyriuje 4.1 Stebéjimo grupé, pateikiamos kaip skalés
verte.
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5.7 3.7 GRUPE: DRAUDZIAMI DAZNIAI

Lent. 53: Draudziami daZniai

Numatyto

Parametras .. .
jiverte

Apibudinimas

1-0 draudziamy daz- 0 = nenaudojamas
P3.7.1 nio diapazono apa- -1.00 320.00 Hz 0.00 509
tiné riba

1-o0 draudziamu daz- 0 = nenaudojamas
P3.7.2 nio diapazono virsu- 0.00 320.00 Hz 0.00 510
tiné riba

2-o0 draudziamu daz- 0 = nenaudojamas
P3.7.3 nio diapazono apa- 0.00 320.00 Hz 0.00 511
tiné riba

2-o0 draudziamuy daz- 0 = nenaudojamas
P3.7.4 nio diapazono virsu- 0.00 320.00 Hz 0.00 512
tiné riba

3-o0 draudziamu daz- 0 = nenaudojamas
P3.7.5 nio diapazono apa- 0.00 320.00 Hz 0.00 513
tiné riba

3-o0 draudziamy daz- 0 = nenaudojamas
P3.7.6 nio diapazono virsu- 0.00 320.00 Hz 0.00 514
tiné riba

pa.77 | Kreives ii‘lz" fakto- 0.1 10.0 | Laikas 1.0 518
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5.8 3.8 GRUPE: STEBEJIMAI

Lent. 54: Stebéjimo nustatymai

Parametras in. Apibudinimas

0 = ISeinancios srovés
daznis

1 = Nuorodiniai dazniai
2 =Variklio srovés riba
3 = Variklio sukimo
momentas

4 =Variklio galia

5 = Pastovios srovés
jungties jtampa

p3gq | | elemento stebe- 0 17 0 1431 |87 ] analoginis jvadas
jimo pasirinkimas 7 = 2 analoginis jvadas
8 = 3 analoginis jvadas
9 = 4 analoginis jvadas
10 = 5 analoginis jvadas
11 = 6 analoginis jvadas
12 =1 temp. jv.
13=2temp. iv.

14 =3 temp. iv.

15 =4 temp. iv.

16 =5 temp. iv.

17 = 6 temp. jv.

0 = nenaudojamas

P3.8.2 | 1rezimo stebgjimas 0 2 0 1432 |1 = Apatines ribos stebe-

jimas
2 = Virsutinés ribos ste-
béjimas
pagg3 || ribinesvertesste- | o500 | 5000 |skiriasi | 25.00 | 1433
béjimas
p3gs | |ribinesverteshis- | 4 o, 50.00 |skiriasi | 5.00 | 1434
terezeés stebéjimas
p3g5 | 2elementostebe- 0 17 1 1435 |4r- P38
jimo pasirinkimas
P3.8.6 2 rezimo stebéjimas 0 2 0 1436 |Zr.P3.8.2

pagy |2ribinesvertesste- | o000 | 5000 |skiriasi | 40.00 | 1437
béjimas

p3gg | 2ribinesverteshis- | 4, 50.00 |skiriasi | 5.00 | 1438
terezeés stebéjimas
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5.9 3.9 GRUPE: APSAUGA

Lent. 55: Bendrieji apsaugos nustatymai

Parametras in. . Apibuadinimas
0 = veiksmo néra
1 =|spéjimo signalas
2 = triktis (sustabdy-
P3.9.12 Atsakas:l iSorine 0 3 2 701 mas p“agal sustabdymo
klaida funkcija)
3 = triktis (sustabdy-
mas iSnaudojant vidine
inercija)
P3.9.1.3 | Jvado fazés klaida 0 1 0 730 |0 = 3 fazés palaikymas
’ 1 =1 fazés palaikymas
0 = Triktis yra jraSoma
Per mazos jtampos istorijoje
P3.9.1.4 triktis 0 ! 0 727 1 = Triktis néra
irasoma istorijoje
p3g.15 | Atsakasiisvado 0 3 2 702
fazeés triktj
0 = veiksmo néra
1 =|spéjimo signalas
2 = jspéjimas + nusta-
tytasis jspéjimo daznis
Reakcija j ..Fieldbus” (P3.9.1.13)
P3.9.1.6 magistralés rysio 0 4 3 733 |3 = triktis (sustabdy-
trikt mas pagal sustabdymo
funkcija)
4 = triktis (sustabdy-
mas iSnaudojant vidine
inercija)
P3.9.1.7 | RySio su lizdu triktis 0 3 2 734
P3.9.1.8 | Termistoriaus triktis 0 3 0 732
p39.19 | PIDminkstouzp. 0 3 2 748
triktis
P3.9.1.10 | AtsakasiPID stebe- 0 3 2 749
jimo triktj
Atsakas j iSor. PID
P3.9.1.11 stebejimo triktj 0 3 2 757
ISankst. nustat. sig-
P3.9.1.13 L . P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 25.00 183
nalo daznis
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Lent. 55: Bendrieji apsaugos nustatymai

Numatyto

Parametras Apibudinimas

jiverte

0 = veiksmo néra

Atsakas j triktj ..Safe .
’ : 1 =|spéjimo signalas

Torque Off” (STO)

P3.9.1.14 0 2 2 775 |2 = triktis (sustabdy-
(Saugus suk. mom. o . 7
i) mas isnaudojant vidine
’ inercija)

Lent. 56: Variklio siluminés apsaugos nustatymai

Numatyto

Parametras Apibudinimas

jiverte

0 = veiksmo néra

1 =|spéjimo signalas

2 = triktis (sustabdy-
P3.9.21 Variklio Siluminé 0 3 2 704 |Mas pagal sustabdymo
apsauga rezima)

3 = triktis (sustabdy-
mas iSnaudojant vidine
inercija)

Aplinkos tempera-

P3.9.2.2 _ -20.0 100.0 °C 40.0 705
tura
Ausinimo faktorius
P3.9.2.3 | esant nuliniam grei- 5.0 100.0 % skiriasi 706

¢iui

p3.9.24 | Varikliositumines 1 200 min skiriasi | 707
trukmeés konstanta

p39.25 | varikliosiluminis 10 150 % 100 708
apkrovimas
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Lent. 57: Variklio apsaugos nuo uZstrigimo nustatymai

Vieneta |Numatyto

Parametras Apibuadinimas

0 = veiksmo néra
1 =|spéjimo signalas
2 = triktis (sustabdy-

P393 1 Varlkl|q st.rlglmo 0 3 0 709 |Mas pagal sustabdymo

triktis rezima)

3 = triktis (sustabdy-
mas iSnaudojant vidine
inercija)

P3.9.3.2 lekilStrava 0.00 5.2 A 3.7 710

P3.9.3.3 Strigimo laiko riba 1.00 120.00 sek. 15.00 711

P3.9.3.4 | Strigimo daznio riba 1.00 P3.3.1.2 Hz 25.00 712

Lent. 58: Variklio apsaugos nuo per maZos apkrovos nustatymai

Vieneta |Numatyto

Parametras Apibudinimas
0 = veiksmo néra
1 = |spéjimo signalas
2 = triktis (sustabdy-
P3.9 41 Per mazos gpkrovos 0 3 0 713 [mas pagal sustabdymo
triktis rezima)
3 = triktis (sustabdy-
mas iSnaudojant vidine
inercija)
Apsauga nuo per
P3.9.42 | Mazosapkrovos: 10.0 150.0 % 50.0 714
lauko silpnéjimo sri-
ties apkrova
Apsauga nuo per
P3.9.43 | Mazosapkrovos: 5.0 150.0 % 10.0 715
nulinio daznio
apkrova
Apsauga nuo per
P3.9.4.4 mazos apkrovos: 2.00 200.00 sek. 20.00 716
Laiko riba
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Lent. 59: Greitojo stabdymo nustatymai

Parametras

Vieneta |Numatyto

Apibudinimas

0 = jsibégéjimo signa-
las
- 1 = greitojo stabdymo
p3.9.5.1 | Creitojo stabdymo 0 2 skiriasi | 1276 [letejimo laikas
rezimas
2 = sustabdymas pagal
sustabdymo funkcija
(P3.2.5)
P3.9 5.9 Greit. sFa.bd. suakty- ckiriasi | skiriasi ,,DlgIN" 1213 ATID. = suaktyvinta
vinimas Slot0.2
p3953 | Greitojostabdymo 0.1 3000 | sek. | skiriasi | 1256
letéjimo laikas
0 = veiksmo néra
. o 1 =|spéjimo signalas
P3954 | Alsakasigreitojo 0 2 skiriasi | 744 |2 = triktis (sustabdy-
stabdymo trikt; o
mas pagal greitojo
stabdymo rezima)

Lent. 60: 1 temperatdros klaidos jvado nustatymai

Parametras

Vieneta |Numatyto

Apibidinimas

P3.9.6.1

1 temp. signalas

63

739

B0 =1 temp. signalas
B1=2temp. signalas
B2 = 3 temp. signalas
B3 = 4 temp. signalas
B4 =5 temp. signalas
B5 = 6 temp. signalas

P3.9.6.2

1 signalo riba

-30.0

200.0

°C 130.0

741

P3.9.6.3

1 trikties riba

-30.0

200.0

°C 155.0

742

P3.9.6.4

1 trikties atsako riba

740

0 = atsako néra

1 =|spéjimo signalas

2 = triktis (sustabdy-
mas pagal sustabdymo
rezima)

3 = triktis (sustabdy-
mas iSnaudojant vidine
inercija)
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PASTABA!

Temperaturos jvesties nustatymai galimi tik tada, jei jstatyta B8 arba BH papildoma
plokste.

Lent. 61: 2 temperatiros klaidos ivado nustatymai

Parametras in. Apibudinimas

B0 =1 temp. signalas
B1 =2 temp. signalas
P3.9.6.5 2 temp. signalas 0 63 0 763 | B2 =3temp. signalas
B3 = 4 temp. signalas
B4 =5 temp. signalas
B5 = 6 temp. signalas

P3.9.6.6 2 signalo riba -30.0 200.0 °C 130.0 764

P3.9.6.7 2 trikties riba -30.0 200.0 °C 155.0 765

0 = atsako néra

1 =|spéjimo signalas

2 = triktis (sustabdy-
P3.9.6.8 | 2 trikties atsako riba 0 3 2 766 mas pagal sustabdymo
rezima)

3 = triktis (sustabdy-
mas iSnaudojant vidine
inercija)

PASTABA!

Temperaturos jvesties nustatymai galimi tik tada, jei jstatyta B8 arba BH papildoma
plokste.
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Lent. 62: Al maZos apsaugos nustatymai

Parametras in. . Apibudinimas

0 = jokios apsaugos

Per Zzemo analoginio 1 = apsauga jjungta
P3.9.8.1 jvesties signalo 0 2 767 esant veiklos busenai
apsauga 2 = apsauga jjungta

esant veiklos ir sustab-
dymo bisenai

0 = veiksmo néra

1 =|spéjimo signalas
2 = jspéjimas + nusta-
tytasis jspéjimo daznis

(P3.9.1.13)
Per Zzemo analoginio 3 = jspéjimas + anks-
P3.9.8.2 jvesties signalo 0 5 0 700 [ tesnis nuorodinis daz-
klaida nis

4 = triktis (sustabdy-
mas pagal sustabdymo
rezima)

5 = triktis (sustabdy-
mas iSnaudojant vidine
inercija)
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5.10 3.10 GRUPE: AUTOMATINIS ATKURIMAS

Lent. 63: Automatinio atkirimo nustatymai

Parametras in. Apibuadinimas
P3.10.1 aut. atkar. 0 1 0* 731 |97 islungtas
1 =jjungtas
0 = jsibégéjimo uzve-
P3.10.2 Pakgrtohmo p.glel— 0 1 1 719 dimo signalas
dimo funkcija 1 = pagal parametra
P3.2.4.
P3.10.3 Nogaidis.Laiks 0.10 100{[)]0.0 sek. 0.50 717
P3.10.4 Izmégin Laiks 0.00 10080'0 sek. 60.00 718
P3.10.5 AR Skaits 1 10 4 759
P3.10.6 Autom. at.kDrlmas: 0 1 1 790 0= ne
Zemspriegums 1 =taip
p3.10.7 | Autom. atkurimas: 0 1 1 721 |0=ne
Parspriegums 1 =taip
P3.10.8 Autorn_. atkdrimas: 0 1 1 799 0= ne
Parslodze 1 =taip
Autom. atklrimas: O=ne
P3.10.9 Jamas Al 0 1 1 723 1 = taip
Autom. atklrimas: 0=ne
P3.10.10 | Per auksta prietaiso 0 1 1 724 |1 =taip
temperatura
Autom. atklrimas: O0=ne
P3.10.11 Per auksta variklio 0 1 1 725 1 =taip
temperatura
Autom. atklrimas: O0=ne
P3.10.12 Argja Kluda 0 1 0 726 1 = taip
Autom. atklrimas: O0=ne
P3.10.13 | Per mazos apkrovos 0 1 0 738 1 =taip
triktis
Autom. atklrimas: O0=ne
P3.10.14 PID stebéjimo triktis 0 ! 0 776 1 =taip
Autom. atklrimas: 0=ne
P3.10.15 IS. PID stebéjimo 0 1 0 777 |1 =taip
triktis
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* Pasirinkus programa P1.2 parametru, programa nurodo numatytaja verte. Informacija apie
numatytasias vertes Zr. skyriuje 12.17 Numatytosios skirtingu programy parametry vertes.

5.11 3.11 GRUPE: PROGRAMOS NUSTATYMAI

Lent. 64: Programos nustatymai

Parametras in. Apibidinimas

P3.11.1 Password 0 9999 0 1806

P3.11.2 | °C/ °F pasirinkimas 0 1 0* 1197 |0=pagalCelsiy
1 = Farenheito laipsniai

P3.11.3  |kW/AG pasirinkimas 0 1 0 1198 ?f/‘;\g
0=2x2dal

P3.11.4 Sud. ekrano vaizdas 0 2 1 1196 |1=3x2dal.
2=3x 3 dal.

5.12 3.12 GRUPE: LAIKMACIO FUNKCIJOS

Lent. 65: 1 intervalas

Vieneta |Numatyto

Parametras Apibudinimas

vv:mm:

P3.12.1.1 | ISIJUNGIMO laikas |[00:00:00 [23:59:59 ss 00:00:00 1464
P3.12.1.2 | ISSIJUNGIMO laikas |00:00:00 |23:59:59 vv:sn;m: 00:00:00 1465

B0 = sekmadienis
B1 = pirmadienis
B2 = antradienis
P3.2.4. dienos 1466 |B3 =treciadienis
B4 = ketvirtadienis
B5 = penktadienis
B6 = Sestadienis

B0 = 1 laiko kanalas
P3.12.1.4 Priskirti kanalui 1468 |B1 =2 laiko kanalas
B2 = 3 laiko kanalas
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Lent. 66: 2 intervalas

Parametras

Vieneta |Numatyto

Apibudinimas

vv:mm:

Zr. 1intervala.

P3.12.2.1 | ISIJUNGIMO laikas  [00:00:00 [23:59:59 | "1™ | 00:00:00 | 1469

P3.12.2.2 | I3SIJUNGIMO laikas |00:00:00 [23:59:59 W:S”;m: 00:00:00 | 1470 |47 Tintervala.
P3.12.2.3 dienos 1471 |Zr. 1intervala.
P3.12.2.4 Priskirti kanalui 1473 |Zr. 1intervala

Lent. 67: 3 intervalas

Parametras

Vieneta |[Numatyto

Apibudinimas

P3.12.3.1 | ISIJUNGIMO laikas |00:00:00 [23:59:59 W’S”;m’ 00:00:00 | 1474 [#"1intervala.
P3.123.2 | ISSJUNGIMO laikas |00:00:00 [23:59:59 [ ™ | oo:00:00 | 1475 |71 IntenE:
P3.12.3.3 dienos 1476 |Zr.1intervala.
P3.12.3.4 Priskirti kanalui 1478 |Zr.1intervala.
Lent. é8: 4 intervalas

Parametras

Vieneta |Numatyto

Apibidinimas

vv:mm:

Zr. 1intervala

P3.12.4.1 | ISIJUNGIMO laikas  [00:00:00 [23:59:59 |V 00:00:00 | 1479 -
P3.12.4.2 | ISSIJUNGIMO laikas |[00:00:00 [23:59:59 W:S”;m: 00:00:00 | 1480 [ZF1intervala.
P3.12.4.3 dienos 1481 |Zr. 1intervala.
P3.12.4.4 Priskirti kanalui 1483 |Zr. 1intervala.
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Lent. 69: 5 intervalas

Parametras

Numatyto

jiverte

Apibudinimas

vv:mm:

Zr. 1intervala.

P3.12.5.1 | ISIJUNGIMO laikas  [00:00:00 [23:59:59 | "1™ | 00:00:00 | 1484
P3.12.5.2 | I3SIJUNGIMO laikas |00:00:00 [23:59:59 W:S”;m: 00:00:00 | 1485 |47 1intervala.
P3.12.5.3 dienos 1486 |Zr.1intervala.
P3.12.5.4 Priskirti kanalui 1488 |Zr. 1intervala.

Lent. 70: 1 laikmatis

Numatyto

Parametras .. . Apibudinimas
jiverte
P3.12.6.1 Trukmeé 0 72000 sek. 0 1489
P3.12.6.2 1 laikmatis -DigINS-1 1
lot 0.1
B0 = 1 laiko kanalas
P3.12.6.3 Priskirti kanalui 1490 [B1 =2 laiko kanalas
B2 = 3 laiko kanalas

Lent. 71: 2 laikmatis

Parametras .r_lumat.yto Apibudinimas
jiverte
P3.12.7.1 Trukme 0 72000 sek. 0 1491 |Zr. 1 laikmati.
P3.12.7.2 2 laikmatis -DigINS- 1 g [ 1 latkmat.
lot 0.1
P3.12.7.3 Priskirti kanalui 1492 |Zr.1 laikmat;.

Lent. 72: 3 laikmatis

Parametras .r_lumat.yto Apibudinimas
jiverte
P3.12.8.1 Trukmeé 0 72000 sek. 0 1493 |Zr. 1 laikmatj.
P3.12.8.2 3 laikmatis -DigINS- 149 |41 1 lalkmat.
lot 0.1
P3.12.8.3 Priskirti kanalui 1494 |Zr. 1 laikmat;.
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5.13 3.13 GRUPE: PID VALDIKLIS

Lent. 73: 1 PID valdiklio baziniai nustatymai

Parametras in. Apibudinimas

P3.13.1.1 PID gavimas 0.00 1000.00 % 100.00 118
p3.131.2 | PP '”tei;asc”os @i- | 000 | 60000 | sek. 1.00 119
p3.13.1.3 | DD diferencijavimo | 44 100.00 | sek. 0.00 132

laikas
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Lent. 73: 1 PID valdiklio baziniai nustatymai

P3.13.1.4

Parametras

Proceso vienetu
pasirinkimas

46

1036

Apibudinimas

1=%

2 = 1/min.

3 = stuk./min.
4 = dal./min.

5 = dal./sek.

6 = l/sek.

7 = /min.
8=1/h

9 = kg/sek.

10 = kg/min.
11 = kg/h

12 = m3/sek.
13 = m3/min.
14 =m3/h

15 = m/sek.

16 = megabar.
17= bar.

18 =Pa

19 = kPa

20 =mVS

21 = kW
22=°C

23 = gal./sek.
24 = gal./min.
25 =gal./h

26 = svar./sek.
27 = svar./min.
28 = svar./h

29 = péd.3/sek.
30 = péd.3/min.
31 = péd.3/h
32 = péd./sek.
33 =vandenmat.
34 = péd. vandenmat.
35=S5PI

36 =sv./col.2
37 = svar. kv. col.
38=AG

39 =°F

40 = ped.

41 = col.

42 =mm

43 =cm

4h =m

45 = GPM

46 =CFM

P3.13.1.5

Proceso vienetu
minimali verté

skiriasi

skiriasi

skiriasi

1033

P3.13.1.6

Proceso vienetu
maksimali verté

skiriasi

skiriasi

skiriasi

100

1034
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Lent. 73: 1 PID valdiklio baziniai nustatymai

Parametras in. ji Apibudinimas
P3.13.1.7 | Frocesovienety 0 4 2 1035
deSimtainés vertés
0 = normalus (atsakas
< nustatytasis taskas -
> padidinti PID isv. sig-
P3.13.1.8 Kladaslnvers 0 1 0 a0 |2
e ’ 1 = atvirksétine (atsakas
< nustatytasis taskas -
> sumazinti PID iSv.
signala)
P3.13.1.9 Neveikianti juosta 0.00 999;?9'9 skiriasi 0 1056
P3.13.1.10 | Neveik. juostos atid. 0.00 320.00 sek. 0.00 1057
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Lent. 74: Nustatytuju tasku nustatymai

Parametras in. Apibudinimas

1 klaviatQros nusta- | P3.13.1. | P3.13.1. | P3.13.1
P3.13.2.1 tytasis taskas 5 6 4 0 167

2 klaviatdros nusta- | P3.13.1. | P3.13.1. | P3.13.1
P3.13.2.2 tytasis taskas 5 6 A 0 168

p3.13.23 | Kreiveslakonusta- {550 1 5600 | sk | 000 [ 1068
tytasis taskas

PID nustatytojo tasko ATID. = be intensyvinimo

P3.13.2.4 intensyvinimo funk- | skiriasi | skiriasi Sl[c))lc%”;l 1046 |UZDAR. = intensyvinimas
cija ’
.DigIN OPEN = 1 nust. taskas
P3.13.2.5 |PID nust. tasko pasir. | skiriasi | skiriasi Slot0.1" | 1047 |UZDAR. = 2 nust. taskas

*
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Lent. 74: Nustatytuju tasku nustatymai

P3.13.2.6

Parametras

1 nustatytojo tasko
Saltinio pasirinkimas

33

332

Apibudinimas

0 = nenaudojamas
1 =1 klaviatiros nusta-
tytasis taskas
2 = 2 klaviatdros nusta-
tytasis taskas
3=Al
4 =Al2
5=AI3
6=Al4
7 =Al5
8=Al6
9 =1 eigos duomenu
jvadas
10 = 2 eigos duomenu
jvadas
11 =3 eigos duomenu
jvadas
12 = 4 eigos duomenu
jvadas
13 = 5 eigos duomeny
jvadas
14 = 6 eigos duomenu
jvadas
15 =7 eigos duomenu
jvadas
16 = 8 eigos duomenu
jvadas
17 =1 temp.
18 =2 temp. jv.
19 =3 temp. jv.
20 = 4 temp. jv.
21 =5temp. jv.
22 = 6 temp. jv.
23 =1 bloko iSv.
24 =2 bloko iSv.
25 =3 bloko isv.
26 =4 bloko iSv.
27 =5 bloko iSv.
L
L
(

2

28 = 6 bloko isv.

29 =7 bloko isv.

30 = 8 bloko isv.

31 =9 bloko isv.

32 =10 bloko iSv.

33 = Keli nust. taskai

P3.13.2.7

Minimalus 1 nustaty-
tasis taskas

-200.00

200.00

%

0.00

1069

P3.13.2.8

Maksimalus 1 nusta-
tytasis taskas

-200.00

200.00

%

100.00

1070

P3.13.2.9

1 nustatytojo tasko
intensyvinimas

-2.0

2.0

1071
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Lent. 74: Nustatytuju tasku nustatymai

Parametras in. ji Apibudinimas
P3.13.2.10 | .2 nustatytojo tasko 0 cKiriasi g 431 |Zr-P3.13.286.
Saltinio pasirinkimas
P313.2.11 M|n|mal.u52vnustaty- 200.00 | 200.00 % 0.00 1073 Jr P3.13.2.7.
tasis taskas
p3.13.2.12 |Maksimalus2nusta- | o500 | 20000 | % | 10000 |1074 |47 P31328
tytasis taskas
p313.213 | 2nustatytojotasko 20 20 y 10 1078 |Zr-P3.13.2.9.
intensyvinimas

* = pasirinkus programa P1.2 parametru, programa nurodo numatytaja verte. Informacija
apie numatytasias vertes zr. skyriuje 12.1 Numatytosios skirtingu programu parametruy vertes.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




PARAMETRUY MENIU

VACON - 179

Lent. 75: Atsako nustatymai

Parametras

Apibudinimas

1 = naudojamas tik 1 Sal-
tinis

2 = SQRT (1 &altinis);
(srautas = konstanta x
SQRT (slegis))

3 =SQRT (1 &altinis - 2
altinis)

4 =SQRT (1 Saltinis) +

gavimas

P3.13.3.1 Atsako funkcija 1 9 1* 333 |SQRT (2 &altinis)
5 =1 &altinis + 2 Saltinis
6 =1 Saltinis - 2 Saltinis
7 = MIN (1 Zaltinis, 2 3al-
tinis)
8 = MAX (1 3altinis, 2 3al-
tinis)
9 = MEAN (1 3altinis, 2
altinis)

p3.1332 | Atsakofunkeijos 1 44654 | 10000 % 100.0 | 1058
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Lent. 75: Atsako nustatymai

Parametras in. Apibudinimas

0 = nenaudojamas
1=Al
2=AI2
3=AI3
4 =Al4
5=AI5
6=Al6
7 =1 eigos duomenuy
jvadas
8 = 2 eigos duomenu
jvadas
9 =3 eigos duomenu
jvadas
10 = 4 eigos duomeny
jvadas
11 =5 eigos duomeny
jvadas
12 = 6 eigos duomenu
1 atsako $altinio ivadas _
P3.13.3.3 L 0 30 2* 334 |13 =7eigos duomenu
pasirinkimas .

jvadas
14 = 8 eigos duomenu
jvadas
15=1temp.
16 =2 temp.
17 =3 temp.
18 = 4 temp.
19 =5 temp. jv.
20 =6 temp. jv.
21 =1 bloko isv.
22 =2 bloko isv.
23 = 3 bloko isv.
24 = 4 bloko isv.
25 =5 bloko isv.
26 = 6 bloko iSv.
27 =7 bloko isv.
28 = 8 bloko isv.
29 =9 bloko isv.
30 =10 bloko isv.

V.
V.
V.
V.

1 atsako minimali

P3.13.3.4 ) -200.00 | 200.00 % 0.00 336
verte

P3.13.35 1 atsako m§k5|mal| 2200.00 | 200.00 % 100.00 237
verte

P3.13.3.6 2 atsgkp s.altlnlo 0 10 0 235 Jr P3.13.3.3.

pasirinkimas

P3.13.3.7 2 atsako m-lnlmall 200,00 | 200.00 % 0.00 238 Ir P3.13.3.4.
verte

M3.13.3.8 | 2 atsakse’:‘tzks'ma“ 20000 | 20000 | % | 10000 | 339 |4TP31335
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* = pasirinkus programa P1.2 parametru, programa nurodo numatytaja verte. Informacija
apie numatytasias vertes zr. skyriuje 12.17 Numatytosios skirtingu programu parametry vertes.

Lent. 76: Tiesioginés eigos (tiekimo) nustatymai

Parametras in. Apibudinimas

Tiesioginés eigos Zr. P3.13.3.1

P3.13.4.1 (tiekimo) funkcija ! 7 1 1059

Tiesioginés eigos Zr.P3.13.3.2
P3.13.4.2 | (tiekimo) funkcijos -1000 1000 % 100.0 1060
gavimas

1 tiesioginés eigos Zr.P3.13.3.3
P3.13.4.3 (tiekimo) Saltinio 0 30 0 1061
pasirinkimas

1 tiesioginés eigos Zr.P3.13.3.4
P3.13.4.4 | (tiekimo) minimali -200.00 | 200.00 % 0.00 1062
verté

1 tiesioginés eigos Zr.P3.13.3.5
P3.13.4.5 | (tiekimo) maksimali | -200.00 | 200.00 % 100.00 1063
verté

2 tiesioginés eigos Zr.P3.13.3.3
P3.13.4.6 (tiekimo] Saltinio 0 30 0 1064
pasirinkimas

2 tiesioginés eigos Zr. P3.13.3.7
P3.13.4.7 | (tiekimo) minimali -200.00 | 200.00 % 0.00 1065
verté

2 tiesioginés eigos Zr.M3.13.3.8
P3.13.4.8 | (tiekimo) maksimali | -200.00 | 200.00 % 100.00 1066
verté
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Lent. 77: Miego funkcijos nustatymai

Parametras in. Vienetas Apibudinimas
P3.13.5.1 | oFlmiegorezimo | a4 | 39909 Hz 0.00 1016 |0 = nenaudojamas
daznio riba
p3.13.52 | °F1miegorezimo 0 3000 sek. 0 1017 |0 = nenaudojamas
atidéjimas
P3.13.5.3 SP1 pazgdlnlmo -214748. | 214748. skiriasi 0.0000 1018 0 = nenaudojamas
lygis 36 36
. 0 = absoliutus lygis
P3.13.54 | ¥ pazadinimo 0 1 0 1019 |1 = santykinis nusta-
rezimas A
tytasis taskas
P3.13.5.5 SP1 miego rez.int. -99??99'9 999(;79'9 P3.13.1.4 0 1793
SP1 miego rez. int.
P3.13.5.6 maksimali laiko 1 300 sek. 30 1795
verté
p3.1357 | SPmiegorezimo | q44 | 3500 Hz 0.00 1075 |47 P3135
daznis
P3.13.5.8 | SF2miego rezimo 0 3000 sek. 0 1076 |4 P313:5:2
atidéjimas
P3.13.5.9 SP2 pazgdlnlmo -214748. | 214748. ckiriasi 0.0 1077 Zr.P3.13.5.3
lygis 36 36
. 0 = absoliutus lygis
p3.13.5.10 | °P2Ppazadinimo 0 1 0 1020 |1 = santykinis nusta-
rezimas ST
tytasis taskas
P3.13.5.11 | SP2 miego rez.int. _99??99'9 999999'9 P3.13.1.4 0 1794 Zr. P3.13.5.5
SP2 miego rez. int. Zr.P3.13.5.6
P3.13.5.12 maksimali laiko 1 300 sek. 30 1796
verte
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Lent. 78: Atsako stebéjimo parametrai

Parametras in. Apibuadinimas
P3.13.6.1 |lungtiatsakostebe- |, 1 0 735 |97 islungtas
Jima 1 =ijungtas

P3.13.6.2 virs. riba _99?9'9 999:;9'9 skiriasi | skiriasi 736

P3.13.6.3 ap. riba _99%99'9 999;)9'9 skiriasi | skiriasi 758

P3.13.6.4 atid. 0 30000 sek. 0 737
0 = veiksmo néra
1 =|spéjimo signalas
2 = triktis (sustabdy-

P3.13.6.5 Atsakf:}s,l PID ;tebe— 0 3 2 749 |mas pagal sustabdymo

jimo trikti rezima)

3 = triktis (sustabdy-
mas iSnaudojant vidine
inercija)

Lent. 79: Slégio nuostolio kompensavimo parametrai

Parametras in. Apibudinimas
P3.13.7 1 1 nu;ltatytIOJo tasko 0 1 0 1189 0= !§Jungtas
jjungimas 1 =jjungtas
1 nustatytojo tasko
P3.13.7.2 | maks. kompensavi- _99(7;99'9 999;)9'9 skiriasi 0.00 1190
mas
P3.13.73 2 nu.?tatytIOJo tasko 0 1 0 1191 Zr. P3.13.7.1.
jjungimas
2 nustatytojo tasko Zr.P3.13.7.2.
P3.13.7.4 | maks. kompensavi- _99?9'9 999:9'9 skiriasi 0.00 1192
mas
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Lent. 80: Minksto uZpildymo nustatymai

Parametras in. Apibudinimas
Mink&to uzpildymo 0=isjungtas
P3.13.8.1 prdy 0 2 0 1094 |1 =ij., lygis
funkcija i
2 =jj., pertrauka
p3.13.82 | Minkstouzpildymo | g5 | ps3aqo | 20.00 1055
daznis
P3.13.8.3 Minksto u.zplldymo -99999.9 | 99999.9 okiriasi 0.0000 1095
lygis 9 9
P3.13.8.4 | Minksto uzpildymo 0 30000 | sek. 0 1096 |0 = Jokios pertraukos,
pertrauka jokio trikties suveikimo
0 = veiksmo néra
1 =|spéjimo signalas
2 = triktis (sustabdy-
P3.13.8.5 | Mink&to uzp. triktis 0 3 2 73g |mMas pagal sustabdymo
rezima)
3 = triktis (sustabdy-
mas iSnaudojant vidine
inercija)
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Lent. 81: Jeinancio slégio stebéjimo parametrai

P3.13.9.1

Parametras

ljungti stebé-
jima

Vienetas

1685

Apibudinimas

0 = iSjungtas
1 =jjungtas

P3.13.9.2

Stebéjimo sig-
nalas

23

1686

0 = 1 analoginis jvadas
1 =2 analoginis jvadas
2 = 3 analoginis jvadas
3 = 4 analoginis jvadas
4 =5 analoginis jvadas
5 = 6 analoginis jvadas
6 =1 eigos duomenu
jvadas (0-100 %)

7 = 2 eigos duomenu
jvadas (0-100 %)

8 = 3 eigos duomenu
jvadas (0-100 %)

9 = 4 eigos duomenu
jvadas (0-100 %)

10 = 5 eigos duomenu
jvadas (0-100 %)

11 = 6 eigos duomenu
jvadas (0-100 %)

12 =7 eigos duomenu
jvadas (0-100 %)

13 = 8 eigos duomenu
jvadas (0-100 %)

14 =1 bloko iSv.

15 = 2 bloko iSv.

16 = 3 bloko iSv.

17 = 4 bloko iSv.

18 = 5 bloko iSv.

19 = 6 bloko iSv.

20 =7 bloko iSv.

21 =8 bloko iSv.

22 =9 bloko iSv.

23 =10 bloko iSv.

P3.13.9.3

Elemento ste-
béjimo pasirin-
kimas

skiriasi

1687

1=%

2 = megabar.
3= bar.

4=Pa
5=kPa

6 =PSI

7 =mmHg

8 = suk. mom.
9 =sv./col.2

P3.13.9.4

Irenginio skait-
menu po kab-
lelio stebéji-

mas

1688
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Lent. 81: Jeinancio slégio stebéjimo parametrai

Parametras Vienetas

Apibudinimas

Prietaiso mini-

P3.13.9.5 | maliosvertes |-99999.99 199999.99 | P3.13.93 | 0.00 1689
stebéjimas
Prietaiso mak-
P3.13.9.6 |simalios vertes |-99999.99 199999.99 | P3.13.9.3 | 10.00 | 1690
stebgjimas
P3.13.9.7 | S19naloygio | ps 05 [p313.9.4 | P3.13.9.3 | skiriasi | 1691
stebéjimas
P3.13.9.8 |Stebeimotrik- 1 bsas95 |p313.9.7 | P3.13.93 | 010 1692
ties lygis
P3.13.9.9 |Stebéiimotrik-1 4 o4 60.00 sek. 500 | 1693
ties atidéjimas
P3.13.9.10 |IDnust.tasko |4 100.0 % 100 | 169
sumazinimas
Si kontroliuojama verte
V3.13.9.11 | leinantis slégis | P3.13.9.5 |P3.13.9.6 | P3.13.9.3 | skiriasi 1695 |rodo faktinj slégj siur-

blio jvade.

Lent. 82: Miego reZz. - nenust. joks poreikis

Parametras Vienetas Apibudinimas
Jjungti miego O0=ne
P3.13.10.1 rezima, kai 0 1 0 1649 |1=1aiP
nenustatytas joks
poreikis
p3.13.10.2 | SNDDKklaidos 0 99999.9 | P3.13.1.4 | 05 1658
histerezé
p3.13.103 |°NDDdazniohis- | 4 o5 P3.3.1.2 Hz 3.00 | 1663
tereze
p3.13.10.4 | SNDD stebgjimo | 600 sek. 120 | 1668
trukmé
p3.13.105 |>NPDfaktjtrau- | 605 | p313102 |P3.13.1.4 0.5 1669
kimas
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Lent. 83: ,,Multi-Setpoint“ parametrai

Parametras Vienetas Apibudinimas

p3.13.12.1 | -Multi-Set-f pais i | p313ae [ P3as1s | 00 | 15560
point 0

p3.13.12.2 | -Multi-Set- f s g5 | p31316 | P3.1314 | 0.0 15561
point 1

P3.13.12.3 | -Multi-Set-f os 15 | p313a6 | P3314 | 00 | 15562
point 2

P3.13.12.4 | -Multi-Set-f s g5 | p3136 | P31314 | 0.0 15563
point 3

P3.13.125 | -Multi-Set- f os s a5 | p313a6 | P3314 | 00 | 15564
point 4

P3.13.12.6 | -Multi-Set- f s g5 | p313.6 | P3.1314 | 0.0 15565
point 5

p3.13.12.7 | -Multi-Set-fpaia i | P313ae [ P3as1s | 00 | 15566
point 6

p3.13.12.8 | Multi-Set- f s g5 | p3136 | P3.1314 | 0.0 15567
point 7

P3.13.12.9 | -Multi-Set-f os s a5 | p313.a6 | P31314 | 00 | 15568
point 8

p3.13.12.10 | -Multi-Set- | paus a5 | p31316 [ P3a314 | 00 15569
point 9

P3.13.12.11 | -Multi-Set- | e s 15 | p313ae [ P3asis | 00 | 15570
point 10

P3.13.12.12 | -Multi-Set- | paus a5 | p31316 [ P3a314 | 00 15571
point 11

P3.13.12.13 | -Multi-Set- | bais 15 | p313ae | P3as1s | 00 | 18572
point 12

P3.13.12.14 | -Multi-Set- | paus 15 | p31316 [ P3a314 | 00 15573
point 13

P3.13.12.15 | -Multi-Set- | s s 15 | p313a6 | P3a31s | 00 | 15574
point 14

P3.13.12.16 | -Multi-Set- | paus 15 | p31316 [ P3a314 | 00 15575
point 15

0 ..Multi-Set- .

I - .DigIN

P3.13.12.17 p0|nt.pa5|r|n— Slot0.1" 15576
kimas
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Lent. 83: ,,Multi-Setpoint“ parametrai

Parametras Vienetas Apibudinimas
1. Multi-Set- .
I - .DigIN
P3.13.12.18 p0|nt.pa5|r|n— Slot0.1" 15577
kimas
2 ,Multi-Set- .
I - .DigIN
P3.13.12.19 pomt.pasmn- Slot0.1" 15578
kimas
3 ..Multi-Set- .
I - .DigIN
P3.13.12.20 pomt.pasmn- Slot0.1" 15579
kimas
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5.14 3.14 GRUPE: ISORINIS PID VALDIKLIS

Lent. 84: Pagrindiniai iSorinio PID valdiklio nustatymai

Parametras in. Apibudinimas
P3.14.1.1 | ljungti i%orinj PID 0 1 0 1630 |0 iSlungtas
1 =jjungtas
ATID. = PID2 sustab-
. .DigIN dymo rezimu
P3.14.12 pal. signalas stot0.2” | 1947 [UZDAR. = PID2 regulia-
vimas
P3.14.1.3 iSv. Stabd. padétyje 0.0 100.0 % 0.0 1100
P3.14.1.4 PID gavimas 0.00 1000.00 % 100.00 1631 |Zr. P3.13.1.1
Pa141s | FIDINtegracios a4 g0 | 0000 | sek. | 100 | 1632 |7 P332
P3.14.1.6 PID dlfergnC|JaV|mo 0.00 100.00 sek. 0.00 1633 Jr P3.13.1.3
laikas
p3.14.1.7 | Procesovienety 0 46 0 1435 |Zr-P3.13.1.4
pasirinkimas
P3.14.1.8 | Frocesovienely  iaci | skiriasi |skiriasi | 0 | 1664 | P31313
minimali verté
P3.14.1.9 | Frocesovienely  iiagi | skiriasi |skiriasi | 100 | 1665 | P31316
maksimali verté
P3.14.1.10 | Procesovienety 0 4 2 1666 |4 PRI31T
deSimtainés vertés
P3.14.1.11 Kludaslnvers 0 1 0 1636 |Zr.P3.13.1.8
P3.14.1.12 Neveikianti juosta 0.00 skiriasi | skiriasi 0.0 1637 |Zr.P3.13.1.9
P3.14.1.13 | Neveik. juostos atid. 0.00 320.00 sek. 0.00 1638 |Zr.P3.13.1.10
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Lent. 85: ISorinio PID valdiklio nustatytieji taskai

Parametras in. Apibudinimas

1 klaviatlros nusta- | P3.14.1. | P3.14.1.

P3.14.2.1 tytasis taskas 8 9

skiriasi 0.00 1640

2 klaviatdros nusta- | P3.14.1. | P3.14.1.

P3.14.2.2 tytasis taskas 8 9

skiriasi 0.00 1641

P3.14.23 | Kreiveslakonusta- |00 1 55000 | sek. | 000 | 1642
tytasis taskas

.DigIN 1048 OPEN =1 nust. taskas

P3.14.2.4 | nust. tasko pasir. Slot0.1" UZDAR. = 2 nust. taskas

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




PARAMETRU MENIU VACON - 191

Lent. 85: ISorinio PID valdiklio nustatytieji taskai

Parametras in. ji Apibudinimas

0 = nenaudojamas
1 =1 klaviatiros nusta-
tytasis taskas
2 = 2 klaviatdros nusta-
tytasis taskas
3=Al
4 =Al2
5=AI3
6=Al4
7 =Al5
8=Al6
9 =1 eigos duomenu
jvadas
10 = 2 eigos duomenu
jvadas
11 =3 eigos duomenu
jvadas
12 = 4 eigos duomenu
jvadas
13 = 5 eigos duomeny
jvadas
0 32 1 1643 |14 = 6 eigos duomeny
jvadas
15 =7 eigos duomenu
jvadas
16 = 8 eigos duomenu
jvadas
17 =1 temp.
18 =2 temp. jv.
19 =3 temp. jv.
20 = 4 temp. jv.
21 =5temp. jv.
22 = 6 temp. jv.
23 =1 bloko iSv.
24 =2 bloko iSv.
25 =3 bloko isv.
26 =4 bloko iSv.
27 =5 bloko iSv.
L
L
(

1 nustatytojo tasko

P3.14.25 | . ... A
Saltinio pasirinkimas

2

28 = 6 bloko isv.
29 =7 bloko isv.
30 = 8 bloko isv.
31 =9 bloko isv.
32 =10 bloko iSv.

Minimalus 1 nustaty-

P3.14.2.6 tasis taskas

-200.00 | 200.00 % 0.00 1644

p3.14.2.7 |Maksimalus Tnusta- | ,54 56 | 960 gg % 100.00 | 1645
tytasis taskas

2 nustatytojo tasko Zr. P3.14.2.5.

P3.14.28 |.7 ..~ A 0 32 2 1646
Saltinio pasirinkimas
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Lent. 85: ISorinio PID valdiklio nustatytieji taskai

Parametras in. ji Apibudinimas

Minimalus 2 nustaty-

P3.14.2.9 tasis taskas

-200.00 | 200.00 % 0.00 1647

P3.14.2.10 |Maksimalus 2nusta- | 54 56 | 960 gg % 100.00 | 1648
tytasis taskas

Lent. 86: ISorinio PID valdiklio atsakas

Parametras in. Apibudinimas
P3.14.3.1 Atsako funkcija 1 9 1 1650 |Zr.P3.13.3.1
P3.14.3.2 | Atsakofunkdijos | 44000 | 10000 | % 1000 | 1651 | P313:32
gavimas
P3.14.3.3 1 atsako Saltinio 0 10 ) 1452 Jr P3.13.3.3

pasirinkimas

P3.14.3.4 1at‘°’ab‘;$”'ma“ -200.00 | 200.00 % 0.00 1653

P3.14.3.5 1atsak‘v’err”taéks'ma“ -200.00 | 200.00 % 100.00 | 1654

P314.3.6 2 atse.zk.o s.altlnlo 0 30 0 1455 Jr P3.13.3.6.
pasirinkimas

2 atsako minimali

P3.14.3.7 . -200.00 | 200.00 % 0.00 1656
verte
P3.1438 | 2 atsak\‘/’er:taéks'ma“ -200.00 | 200.00 % 100.00 | 1657

Lent. 87: Isorinio PID valdiklio proceso stebéjimas

Parametras in. Apibudinimas

P3.14.4.1 | ljungti stebéjima 0 1 0 1659 |0 = Iisjungtas

1 =jjungtas
P3.14.4.2 virs. riba skiriasi | skiriasi | skiriasi 0 1660 |Zr.P3.13.6.2
P3.14.4.3 ap. riba skiriasi | skiriasi | skiriasi 0 1661 |Zr.P3.13.6.3
P3.14.4.4 atid. 0 30000 sek. 0 1662
P3.14.45 | Atsakasiisor. PID 0 3 2 757 |47 3912

stebéjimo triktj
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5.15 3.15 GRUPE: KELIU VARIKLIU VALDYMAS

Lent. 88: Sudétinio prietaiso parametrai

Parametras in. . Apibudinimas

0 = vienas daznio keit.
P3.15.1 Keliu siurbliu rez. 0 2 0* 1785 |1 =.Multi-Follower”
2 = ,Multi-Master™

P3.15.2 Siurbliu skaicius 1 8 1* 1001

P3.15.3 Siurblio ID numeris 1 8 0 1500

0 = neprisijungta
Paleidimo ir atsako 1 = prijungtas tik palei-
P3.15.4 . . 0 2 1 1782 |dimo signalas
signalai - . .
2 = prijungti abu signa-
lai

0 = nenaudojamas

P3.15.5 Siurblio blok. 0 1 1* 1032 .
1 =jjungtas

0 = iSjungtas
P3.15.6 Aut. pakeit. 0 2 1* 1027 |1 =jj. intervalas)
2 = jj. (Siokiadieniai)

p3.157 | Automatiskaiper- 0 1 % 1028 |0 Pag. siurbliai
jungti siurbliai 1 = visi siurbliai
p3.15.g | Automatinioperjun- | g5 | 55904 | 480* | 1029
gimo intervalas
BO = sekmadienis
B1 = pirmadienis
Automatinio perjun- B2 =antradienis
P3.15.9 b 0 127 0 1786 |B3 = treciadienis
9 B4 = ketvirtadienis
B5 = penktadienis
B6 = Sestadienis
p3.15.10 |Automatinis pakeiti- g4 4504 f93.59.59 | (aikas | 00:00:00 | 1787
mas: Dienos laikas
p3.15.11 | Automatinis pakeiti- | g g o339 |y, | 2500% | 1031
mas: DaZnio riba
P3.15.12 Automatlms.pakeltl- 0 8 1% 1030
mas: riba
Nust. taskas = 5 bar.
P3.15.13 | dazniojuostos plotis 0 100 % 10 * 1097 |dazniojuostos plotis =
10 %.
P3.15.14 | dazniojuost plocio 0 3600 sek. 10 * 1098

atid.
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Lent. 88: Sudétinio prietaiso parametrai

Parametras in. Apibudinimas
P3.15.15 Pasmv;‘;zifiasmyb‘)s 0.0 100.0 % 80.0* | 1513
P3.15.16 Veik. siurbliu riba 1 P3.15.2 3* 1187
M3.15.17 Blok. signalai Zr. toliau pateikiamus blokavimo signalo parametrus.
M3.15.18 Per didelio slégio Zr. toliau pateikiamus per didelio slégio stebéjimo parametrus.

stebéjimas

M3.15.19 | siurblio veik. laikas [Zr. toliau pateikiamus siurblio veikimo laiko skaitiklio parametrus.

M3.15.22 ISpléstiniai nust. Zr. toliau pateikiamus iSpléstiniu nustatymu parametrus.

* = pasirinkus programa P1.2 parametru, programa nurodo numatytaja verte. Informacija
apie numatytasias vertes zr. skyriuje 12.1 Numatytosios skirtingu programu parametru vertes.

Lent. 89: Blok. signalai

Parametras in. Apibudinimas

P3.15.17.1 1 siurblio blok. skiriasi | skiriasi SLEL%IT 426 gfgg&"fztmz
P3.15.17.2 2 siurblio blok. skiriasi | skiriasi Sl[;'t%'T 427 8E52E=D”f2tg‘v’zz
P3.15.17.3 3 siurblio blok. skiriasi | skiriasi SEL%'T 428 gfgg&"fztmz
P3.15.17.4 4 siurblio blok. skiriasi | skiriasi Sl[;'t%'T 429 8E52E=D”f2tg‘v’zz
P3.15.17.5 5 siurblio blok. skiriasi | skiriasi SEL%'T 430 gfgg&"fztmz
P3.15.17.4 6 siurblio blok. skiriasi | skiriasi Sl[;'t%'T 486 8E52E=D”f2tg‘v’zz
P3.15.17.7 7 siurblio blok. skiriasi | skiriasi SEL%'T 487 gfgg&"fztmz
P3.15.17.8 8 siurblio blok. skiriasi | skiriasi Sl[;'t%'T 488 8E52E=D”f2tg‘v’zz
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Lent. 90: Per didelio slégio stebéjimo parametrai

Parametras

Apibudinimas

P3.15.18.1

ljungti per didelio
slégio stebéjima

1698

0 = iSjungtas
1 =jjungtas

P3.15.18.2

Signalo lygio stebéji-
mas

skiriasi

skiriasi

skiriasi

0.00

1699

Lent. 91: Zr. siurblio veikimo laiko skaitiklio parametrus

Parametras

Apibudinimas

Nust. veik. laiko

0 = veiksmo néra
1 = pasirinkto siurblio
veikimo laiko skaitikliui

trikties riba

P3.15.19.1 skait. 0 ! 0 1673 nustatykite verte, nuro-
dyta parametru
P3.15.19.2.
P3.15.19.2 Nust. veik. laiko 0 300000 | h 0 1087
skait.: verte
0 = visi siurbliai
1 = siurblys (1)
2 =1 siurblys
Nust. veik. laiko 3 =3 siurblys
P3.15.19.3 skait.: Siurblio pasi- 0 8 1 1088 |4 =4 siurblys
rinkimas 5 =5 siurblys
6 = 6 siurblys
7 =7 siurblys
8 =8 siurblys
P3.15.19 4 SIUI’[?[IO velk.. laiko 0 300 000 h 0 1109 0 = nenaudojamas
signalo riba
P3.15.19.5 Siurblio veik. laiko 0 300 000 h 0 1110 0 = nenaudojamas

Lent. 92: ISpléstiniai nust.

Parametras Apibudinimas
P3.15.22.1 Didéjantis daznis P3.3.1.1 320.0 Hz 320.0 15545
P3.15.22.2 Mazéjantis daznis 0.0 P3.3.1.2 Hz 0.00 15546
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5.16 3.16 GRUPE: TECHNINES PRIEZIUROS SKAITIKLIAI

Lent. 93: Techninés prieZiiros skaitikliai

Parametras in. Apibudinimas
0 = nenaudojamas
P3.16.1 1 sk.rez. 0 2 0 1104 |1 =valandos
2 = slkiai * 1000
P3.16.2 1 sk. sign. riba 0 212‘2?83 h/kRev 0 1105 |0 = nenaudojamas
P3.16.3 1 sk.trikt. riba 0 212%83 h/kRev 0 1106 |0 = nenaudojamas
P3.16.4 1 sk. atstat. 0 1107
P3.16.5 1 sk. DI atstat. 0 490 UZDAR. = atkurti
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5.17

Lent. 94: Gaisro reZimo parametrai

Parametras

3.17 GRUPE: GAISRO REZIMAS

Apibudinimas

P3.17.1

Gaisro rezimo slap-
tazodis

9999

1599

1002 = jjungtas
1234 = patikrinimo
rezimas

P3.17.2

Gaisro rezimo daznio
Saltinis

18

1617

0 = gaisro rezimo daz-
nis

1 =i$ anksto nustatyti
greiciai

2 = Klaviatlra

3 =, Fieldbus” magist-
ralé

4 =Al1

5=AI2

6=Al1+AI2

7 = PID1

8 = Variklio potencio-

metras

9 =1 bloko isv.

10 = 2 bloko isv.

11 =3 bloko isv.

12 = 4 bloko i8v.

13 = 5 bloko isv.

14 = 6 bloko isv.

15 =7 bloko isv.

16 = 8 bloko isv.

17 = 9 bloko isv.

18 = 10 bloko i3v.

P3.17.3

Gaisro rezimo daznis

0.00

P3.3.1.2

Hz

50.00

1598

P3.17.4

ATID. gaisro rezimo
aktyvinimas

.DigIN

Slot0.2"

1596

ATID. = aktyvus gaisro
rezimas

UZDAR. = jokio
veiksmo

P3.17.5

UZDAR. gaisro
rezimo aktyvinimas

.DigIN

Slot0.1"

1619

OPEN = veiksmo néra
UZDAR = aktyvus
gaisro rezimas

P3.17.6

Reversinis gaisro
rezimas

.DigIN

Slot0.1"

1618

ATID. = pirmyn
UZDAR. = atgal. eiga
.DigIN Slot0.1" = prie-
kinés eigos kryptis
.DigIN Slot0.2" = atga-
liné eigos kryptis
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Lent. 94: Gaisro reZimo parametrai

Parametras in. . Apibudinimas

Zr. Lent. 16 Stebéjimo
meniu elementai.
0 = iSjungtas

Gaisro rezimo 1 =jjungtas
V3.17.7 blsena 0 3 1597 2 = aktyvinta (jjungta +
atviras skaitmeninis
jvadas)
3 = patikrinimo rezimas
V3.17.8 Gaisro rezimo skai- 0 65535 1679

tiklis

5.18 3.18 GRUPE: VARIKLIO PASILDYMO PARAMETRAI

Lent. 95: Variklio pasildymo parametrai

Parametras in. Apibudinimas
0 = nenaudojamas
- Y. 1 = visada sustabdyta
p3.1g.1 | Varikliopasildymo 0 3 0 1225 |2 =valdo DI
funkcija _ .
3 = Temperatiros riba,
pasyvus Silumok.
p3.1go | Fasildymotempera- |, 100 |°c/°F 0 1226
tdros riba
p3.1g3 | Variklio pasildymo 0 0,5*IL A skiriasi | 1227
srove
OI?EN =veiksmo néra
P3.18.4 Var|kl!p pasildymas skiriasi | skiriasi ,,D|gIN“ 1044 UZDAR..= pasildymas
jjungtas Slot0.1 suaktyvintas esant
pasildymo bdsenai

5.19 3.19 GRUPE: INVERTERIO TAIK. IRANKIS

Lent. 9é: Inverterio taik. irankio parametrai

Parametras in. Apibudinimas

0 = Vykdyti programa
1 = Programavimas
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PASTABA!

Naudodami dazn. keit. taik. jrankj, naudokite grafinj .VACON® Live” dazn. keit. taik.
irankj.

5.20 3.21 GRUPE: SIURBLIO VALD.

Lent. 97: Aut. valymo parametrai

Parametras in. Apibudinimas

0 = iSjungtas

P3.21.1.1 | Valymo funkcija 0 3 0 1714 |1 =1 (DIN)
2 =jj. [srove)
3 =jj. (Siokiadieniai)

Valymo suaktyvini- .DigIN

P3.21.1.2 mas Slot0.1" 1715

P3.21.1.3 | Valymo srovés riba 0.0 200.0 % 120.0 1712

P3.21.1.4 |Valymosrovesatide- |, 300.0 | sek. 60.0 1713

jimas
B0 = sekmadienis
B1 = pirmadienis
Valvmas &iokiadie- B2 = antradienis

P3.21.1.5 y nia:s radi 0 127 0 1723 |B3 = treciadienis
B4 = ketvirtadienis
B5 = penktadienis
B6 = Sestadienis

P3.21.1.6 | Valymo dienos laikas |00:00:00 |23:59:59 00:00:00 1700

P3.21.1.7 Valymo ciklai 1 100 5 1716

P3.21.1.8 h pr. eiga daznis 0.00 50.00 Hz 45.00 1717

P3.21.1.9 h pr. eiga trukmé 0.00 320.00 sek. 2.00 1718

P3'201'1'1 h atg. eiga daznis 0.00 50.00 Hz 45.00 1719

92111 hatg.cigatrukme | 0.00 | 320.00 | sek. 000 | 1720

P3.21.1.1 Valymo grelFéJ|mo 01 3000 cek. 01 1721

2 trukme
P3.21.1.1 Valymo létéjimo 01 3000 sek. 01 1792

3 trukme
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Lent. 98:,,Jockey“ siurblio parametrai

Vieneta |Numatyto

Parametras Apibudinimas
0 = nenaudojamas
P3.21.2.1 |  Jockey funkcija 0 2 0 1674 ;: ﬁ:g m:ggg :i
(lygis)
P3.21.2.2 Jockey pal. lygis skiriasi | skiriasi | skiriasi 0.00 1675
P3.21.2.3 | Jockey Stabd. lygis | skiriasi | skiriasi | skiriasi 0.00 1676

Lent. 99: UZpildymo siurblio parametrai

Vieneta |Numatyto

Parametras Apibudinimas
P3.21.3.1 | Uzpildymo funkcija 0 1 0 1677 |0 = isiungtas
1 =ijungtas
P3.21.3.2 | Uzpildymo laikas 0.0 320.00 | sek. 3.0 1678

Lent. 100: Antiblok. parametrai

Vieneta |Numatyto

Parametras Apibidinimas
P3.21.4.1 | Antiblok. intervalas 0 96.0 h 0 1696
P3.21.4.2 Antiblok. trukmé 0 300 sek. 20 1697
P3.21.4.3 Antiblok. daznis P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 15.0 1504
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Lent. 101: Apsaugos nuo uZsalimo parametrai

Numatyto

Parametras .. .
jiverte

Apibudinimas

Apsauga nuo uzsa- 0 1 0 1704 0 = isjungtas

P3.21.5.1 limo 1 =jjungtas

0=1temp. jv. (-50-200
°C)

1 =2 temp. jv. (-50-200
°C)

2 =3 temp. jv. (-50-200
°C)

3 =4 temp. jv. (-50-200
°C)

4 =5 temp. jv. (-50-200
°C)

5= 6 temp. jv. (-50-
200)

6 = 1 analoginis jvadas
7 = 2 analoginis jvadas
8 = 3 analoginis jvadas
9 = 4 analoginis jvadas
10 = 5 analoginis jvadas
11 = 6 analoginis jvadas
12 =1 eigos duomenu
jvadas (0-100 %)

13 =2 eigos duomenu
jvadas (0-100 %)

14 = 3 eigos duomenu
jvadas (0-100 %)

15 = 4 eigos duomenu
jvadas (0-100 %)

16 = 5 eigos duomenu
jvadas (0-100 %)

17 = 6 eigos duomenu
jvadas (0-100 %)

18 = 7 eigos duomenu
jvadas (0-100 %)

19 = 8 eigos duomenu
jvadas (0-100 %)

20 =1 bloko iSv.

21 =2 bloko isv.

22 =3 bloko iSv.

23 =4 bloko iSv.

24 =5 bloko iSv.

25 = 6 bloko isv.

26 =7 bloko iSv.

27 =8 bloko isv.

28 =9 bloko iSv.

29 =10 bloko iSv.

P3.21.5.2 Temp. signalas 0 29 6 1705

1 temp. minimalus -50,0 |P3.21.5.4. | °C/

P3.21.5.3 signalas (°C) b °F

-50,0 (°C] | 1706

oc/
°F

1 temp. maksimalus | P3.21.5.

P3.21.5.4 signalas 3

200,0 (°C) 200,0 (°C) | 1707
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Lent. 101: Apsaugos nuo uZsalimo parametrai

Parametras _b.luma!yto Apibudinimas
jiverte
Apsaugos nuo uzsa- o
P3.21.5.5 limo temperatiros P3'§1'5' P3.21.5.4 EF/ 5,00 (°C) | 1708
riba
P3.2156 |APSaugosnuouzsa- | 4, P33.12 | Hz 100 | 1710
limo daznis
Si kontroliuojama verte
rodo reikSme tempera-
V32157 |UZsatimotemperatd- | i | cuiriasi | O/ 1711 |turos signalo, kuris
ros stebéjimas F naudojamas apsaugos
nuo uzsalimo funkci-
joje.

5.21 3.23 GRUPE: PAZANGUS HARMONINIS FILTRAS

Lent. 102: Pazangaus harmoninio filtro parametrai

Numatyto

Parametras .. . Apibudinimas
jiverte
p3.23.q | Dangtelioatungimo | g 100 % 0 15510
riba
p3.232 | Dangtelioatjungimo 0 100 % 0 15511
hist.
P3.23.3 Per auksta 6HFtem- ,,DlgINH 15513
peratira Slot0.1
0 = veiksmo néra
1 = |spéjimo signalas
P3.23.4 AHF trikties atsakas 0 3 2 15512 |2 = triktis
3 = triktis, savaiminis
létinimas
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6 DIAGNOSTIKOS MENIU

6.1 ~ACTIVE FAULTS" (AKTYVIOS TRIKTYS)

Kai jvyksta triktis arba daug trikciu, ekrane pradeda mirkséti trikties pavadinimas. Norédami
grizti j meniu , Diagnostika”, nuspauskite OK (Gerai). Submeniu , Aktyvios triktys” rodomas
trikcCiu skaicius. Norédami perziréti trikties laiko duomenis, pasirinkite triktj ir spauskite OK
(Gerai).

Triktis lieka aktyvi, kol ja atstatote. Trikciai atstatyti naudojamos 5 proceduros.
* Nuspauskite ir 2 sek. palaikykite atstatymo mygtuka.

« Eikite j submeniu ,Atst.” arba parametra ..ISjungti triktis”.

«  Nurodykite atstatymo signala naudodami jv. / iSv. gnybta.

«  Nurodykite atstatymo signala naudodami ,Fieldbus”.
« Nurodykite atstatymo signala ..VACON® Live".

Submeniu . Aktyvios triktys” daugiausia telpa 10 trikciy. Triktys submeniu rodomos tokia
tvarka, kokia jos jvyko.

6.2 .RESET FAULTS" (ISJUNGTI TRIKTIS)

Siame meniu galite i$jungti triktis. Zr. nurodymus skyriuje 77.7 jjungiamas trikties vaizdas.

C ATSARGIAI!
Pries atstatydami triktj iSjunkite iSorinj valdymo signala, kad daznio keitiklis
netikétai nepradétu veikti.

6.3 . FAULT HISTORY" (TRIKCIU ISTORIJA)
TrikCiy istorijoje galite perzidréti 40 trikciu.

Norédami perziUreéti trikties duomenis, eikite j trikciu istorija, suraskite triktj ir nuspauskite
OK (Gerai).

6.4 .TOTAL COUNTERS" (BENDRIEJI SKAITIKLIAI)

Jei skaitiklio vertes zitrite naudodami ,.Fieldbus™ magistrale, zr. 10.22 skaitikliai.
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Lent. 103: Bendrieji skaitiklio parametrai diagnostikos meniu

Numatyto

Parametras .. . Apibudinimas
jiverte
Elektros energijos, tie-
kiamos i$ maitinimo
tinklo, kiekis. Sio skai-
tiklio atstatyti nega-
V4.4.1 lima.

O En. skaitiklis skiriasi 2091 |Tekstiniame ekrano
rodinyje: auksciausias
rodomas energijos vie-
netas yra MW. Jei skai-
¢iuojama energija vir-
Sija 999,9 MW, ekrane
vienetai neberodomi.

V.43 Ve|L.<|r‘no lal!«aé (gra- a d. 2298 Vgldymo bloko veikimo
finé klaviatira) vv:min laikas.
Veikimo laikas (teks- Valdymo bloko veikimo
V4.4.4 . S a . A
tiné klaviatdra) laikas (metais i$ viso).
Veikimo laikas (teks- Va.ldymolbloko.veilvklmo
V4.4.5 . . d laikas (dienomis i
tiné klaviatara) i
viso).
Valdymo pulto veikimo
Veikimo laikas (teks- vv:min: laikas valandomis,
V4.4.6 . . L .
tiné klaviatara) ss minutémis ir sekundé-
mis.
V4T Vell_<|rpo lalka? (gra- a d. 2993 Variklio veikimo laikas.
finé klaviatdra) vv:min
Veikimo laikas (teks- Variklio veikimo laikas
V4.4.8 . . a R
tiné klaviatara) (metais i3 viso).
Veikimo laikas (teks- Variklio veikimo laikas
V4.4.9 . . d . L
tiné klaviatdra) (dienomis i$ viso).
Veikimo laikas (teks- vv:min: Variklio vglklmp lallkas.
V4.4.10 L L valandomis, minutémis
tiné klaviatara) ss . .
ir sekundémis.
Maitinimo bloko jjun-
Jjungimo laikas (gra- ad gimo trukme. Sio skai-
Va4 finé klaviatara) vv:min 2294 tiklio atstatyti nega-
lima.
V4412 ,IJun.gl'mo la.|ka_s 3 !{qulmo laikas (metais
(tekstiné klaviatdra) i$ viso).
V4413 ,IJun.gl-mo la.|ka_s q ,IJu.nglvm.o laikas (dieno-
(tekstiné klaviatdra) mis i viso).
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Lent. 103: Bendrieji skaitiklio parametrai diagnostikos meniu

Parametras in. Apibudinimas

ljungimo laikas valan-
domis, minutémis ir
sekundémis.

ljungimo laikas vv:min:

Va.4.14 (tekstiné klaviatira) ss

Paleidimo komandos Skaicius, nurodantis,
V4.4.15 2295 |kiek kartu paleistas

skaitiklis maitinimo blokas.

6.5 .TRIP COUNTERS" (SUVEIKIMO SKAITIKLIAI)

Jei skaitiklio vertes zZitrite naudodami ,.Fieldbus” magistrale, Zr. skyriu 10.22 skaitikliai.
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Lent. 104: Bendrieji suveikimo skaitiklio parametrai diagnostikos meniu

Parametras

Apibudinimas

Energijos suveikimo

§j skaitiklj galite atsta-
tyti. Tekstiniame
ekrano rodinyje: auks-
Ciausias rodomas
energijos vienetas yra
MW. Jei skaiciuojama
energija virsija 999,9
MW, ekrane vienetai
neberodomi.

Skaitiklio nustaty-
mas i$ naujo

. Tekstiniame

P4.5.1 skaitiklis skiriasi 2296 ekrano rodinyje:
Nuspauskite ir 4
sek. palaikykite
mygtuka OK
(Gerai).

. Grafiniame
ekrano rodinyje:
Nuspauskite myg-
tuka OK (Gerai).
Atsidarys skaitik-
lio atstatymo pus-
lapis. Dar karta
nuspauskite OK
(Gerail.

Sj skaitiklj galite atsta-

P453 Ve|L.<|r‘no la|.ka§ (gra- a d. 2299 tyt.l. er. nurodymus

finé klaviatara) vv:min pries tai pateiktus
P4.5.1 nurodymus.
Veikimo laikas (teks- Veikimo laikas [metais
P4.5.4 - o a o
tiné klaviatara) i$ viso).
Veikimo laikas (teks- Veikimo laikas (dieno-
P4.5.5 - o d I
tiné klaviatara) mis i$ viso).
Veikimo laikas (teks- vv:min: Ve|k|.mo l§|ka§ vglqn-

P4.5.6 L o domis, minutémis ir

tineé klaviatara) ss

sekundémis.
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6.6

.SOFTWARE INFO“ (PROGRAMINES |JRANGOS INFORMACIJA)

Lent. 105: Programinés irangos informacijos parametrai diagnostikos meniu

Parametras Apibudinimas

Programinés jrangos Programinés jrangos
V4.6.1 paketas (grafiné kla- identifikacinis kodas

viatara)
Pr. jr. paketo ID

Va.6.2 (tekstiné klaviatlra)

Pr. ir. paketo versija
Va.6:3 (tekstiné klaviatlra)
Vb.b.4 Sistemos apkrova 100 % 2300 | Vatdymo bloko proce-

soriaus apkrova.

Programos pavadini- Programos pavadini-

V4.6.5 mas (grafiné klavia- mas
tara)

V4.6.6 pr. D Programos kodas
V4.6.7 Programos versija
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7  MENIU,)V./ISV. IR APARATINE R.”

Meniu ,|v./iSv. ir aparatiné jr.” pateikiami jvairls nustatymai, susije su parinktimis. Vertés
Siame meniu yra neapdorotos vertés, t. y. programa ju neisdésté skaléje.

7.1 .BASIC 1/0“ (BAZINIAI JVADAI / ISVADAI)

Baziniu jvadu / iSvadu meniu galite stebéti jvadu ir iSvadu blsenas.
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Lent. 106: Baziniy jvadu / iSvadu parametrai meniu ,,Jv./isv. ir aparatiné jr.”

Parametras in. Apibudinimas

Skaitmeninio jvesties

V5.1.1 1 sk. iv. 0 1 0 2502 . _
’ signalo bisena
V5.1.2 25k jv. 0 1 0 |2503  [Skaitmeninio vesties
’ signalo blsena
V5.1.3 3 sk. jv. 0 1 0 |2504  [Skaitmeninio vesties
’ signalo bisena
V5.1.4 4sk. jv. 0 1 0 |2505  [Skaitmeninio vesties
’ signalo blsena
V5.1.5 5 sk. Jv. 0 1 0 |2506 [Skaitmeninio vesties
’ signalo bisena
V5.1.6 6sk.jv. 0 1 0 2507 Skaitmeninio jvesties

signalo blsena

Rodo pasirinkta rezima
analoginio jvado signa-
lui. Pasirinkimas atlie-
kamas DIP jungikliu

1 analoginio jvado 1 3 3 2508 |valdymo plok&téje.

V5.1.7 <
rezimas

Analoginio jvesties sig-

V5.1.8 1 analoginis jvadas 0 100 % 0.00 2509 a
nalo blsena

Rodo pasirinkta rezima
analoginio jvado signa-
lui. Pasirinkimas atlie-
kamas DIP jungikliu

2 analoginio jvado 1 3 3 2510 |valdymo plok&téje.

V5.1.9 o
rezimas
0-20 mA
0-10V

Analoginio jvesties sig-

V5.1.10 2 analoginis jvadas 0 100 % 0.00 2511 a
nalo bisena

Rodo pasirinkta rezima
analoginio jvado signa-
lui. Pasirinkimas atlie-
kamas DIP jungikliu

1 analoginio isvado 1 3 1 2512 |valdymo plok&téje.

V5.1.11 <.
rezimas
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Lent. 106: Baziniy jvadu / iSvadu parametrai meniu ,,Jv./isv. ir aparatiné jr.”

Parametras in. Apibudinimas
V5.1.12 | 1 analoginis i¢vadas 0 100 % 000 |2513 |Analoginioisvesties
signalo bisena
L Relés iSvesties signalo
V5.1.13 1 relés isv. 0 1 0 2514 -
blsena
L Relés isvesties signalo
V5.1.14 2 relés isv. 0 1 0 2515 _
bisena
L Relés iSvesties signalo
V5.1.15 3relés isv. 0 1 0 2516 -
blsena

7.2 PAPILDOMOS PLOKSTES LIZDAI

Sio meniu parametrai visose pasirenkamosiose plok&teése skiriasi. Jis matote sumontuotos
pasirenkamosios plokstés parametrus. Jei lizduose C, D ar E pasirenkamosios ploksteés
néra, jokie parametrai nerodomi. Daugiau informacijos apie lizdy vietas zr. skyriuje 70.6.1
Skaitmeniniy ir analoginiy jvadu programavimas.

Atjungus pasirenkamaja plokste, ekrane rodomas trikties kodas 39 ir trikties pavadinimas
Prietaisas atjungtas. Zr. skyriu 11.3 Trikciy kodai

Lent. 107: Su pasirinktine plokste susije parametrai

Meniu Funkcija Apibudinimas
nust. Nustatymai, susije su pasirinktine plokste

C lizdas
steb. Stebékite duomenis, susijusius su pasirinktine plokste
nust. Nustatymai, susije su pasirinktine plokste

D lizdas
steb. Stebékite duomenis, susijusius su pasirinktine plokste
nust. Nustatymai, susije su pasirinktine plokste

E lizdas
steb. Stebékite duomenis, susijusius su pasirinktine plokste
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7.3 REALIOJO LAIKO LAIKRODIS

Lent. 108: Realaus laiko parametrai meniu ,,Jv./isv. ir aparatiné jr.”

Parametras in. Apibudinimas

Baterijos busena.

V5.5.1 Baterijos blsena 1 3 2205 |1 = nejstatyta
2 = jstatyta
3 = pakeiskite baterija

P5 5 2 laikas vv:srr;m: 2201 Esamas dienos laikas
P5.5.3 Data dd.mm. 2202 |Esama data
P5.5.4 Metai mmmm 2203 |Einamieji metai

Vasaros laiko taisyklé

1 =iSjungta

2 = ES: prasideda
paskutinj kovo méne-
sio sekmadieni ir bai-
P5.5.5 Vasaros laikas 1 4 1 2204 | 9iasi paskutinj spalio
ménesio sekmadienj

3 =JAV: prasideda ant-
raji kovo ménesio sek-
madienj ir baigiasi pir-
majj lapkricio ménesio
sekmadienj

4 = Rusija [nesikeicia)

7.4 MAITINIMO BLOKO NUSTATYMAI
Siame meniu galite keisti ventiliatoriaus ir sinusoidés filtro nustatymus.

Ventiliatorius veikia optimizuotu arba ,visada jjungtu” rezimu. Optimizuotu rezimu vidiné
daznio keitiklio logika gauna duomenis apie temperatdra ir kontroliuoja ventiliatoriaus greitj.
Daznio keitikliui pradéjus veikti budéjimo rezimu, ventiliatorius sustoja per 5 minutes.
.Visada jjungtu” reZzimu ventiliatorius veikia visu greiciu ir nesustoja.

Sinusoideés filtro naudojimas apriboja moduliacijos virsijimo gylj ir neleidzia Siluminio
valdymo funkcijoms sumazinti junginéjimo daznio.
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Lent. 109: Maitinimo bloko nustatymai

Parametras in. . Apibudinimas

P5.6.1.1 Vent. vald. rez. 0 1 1 2377 | 0=visada jjungtas
1 = optimizuotas

P5.6.4.1 Sinusoidés filtras 0 1 0 0 = nenaudojamas
1 = naudojamas
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7.5 KLAV.

Lent. 110: Klaviatiros parametrai meniu ,,Iv./isv. ir aparatiné jr.”

Parametras in. . Apibudinimas

Laikas, kuriam praéjus
rodinys grazinamas j
puslapj, nustatomas
P5.7.1 Pertraukos laikas 0 60 min. 0* parametru P5.7.2.

0 = nenaudojamas

Puslapis, kurj rodo
ekranas, kai dazniy
keitikliui tiekiamas
maitinimas arba kai
praeina laikas, nustaty-
tas parametru P5.7.1.
Jei verté nustatoma
ties 0, ekrane rodomas
0 4 0* paskutinis rodytas pus-
lapis.

Numatytasis pusla-
pis

P5.7.2

0=néra

1 =jeiti j meniu rodykle
2 = pagrindinis meniu
3 = valdymo puslapis

4 = sudeétinis ekranas

Nustatykite puslapi
meniu indeksui. (1
pasirinkimas para-
metre P5.7.2.)

P5.7.3 Meniu rodyklé

Nustatomas ekrano
P5.7.4 Kontrastas ** 30 70 % 50 kontrastingumas (30-
70 %).

Nustatomas laikas, po
kurio iSsijungia ekrano
foninis apsvietimas (0-
P5.7.5 Foninis apsv. 0 60 min. 5 60 min.). Jei verté nus-
tatoma ties 0, foninis
apsvietimas veiks
visada.

* = pasirinkus programa P1.2 parametru, programa nurodo numatytaja verte. Informacija
apie numatytasias vertes zr. skyriuje 12.17 Numatytosios skirtingu programu parametry vertes.

** Tik su grafine klaviatara.
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7.6 ~FIELDBUS"
Meniu . |v./iSv. ir aparatiné jr.” pateikiami parametrai, susije su jvairiomis ,Fieldbus”

plokstémis. Nurodymuy, kaip naudoti Siuos parametrus galite rasti susijusios ,.Fieldbus”
magistralés vadove.
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8 VARTOTOJO NUSTATYMAI, PARANKINIAI IR
VARTOTOJO LYGIO MENIU

8.1 ~USER SETTINGS” (VARTOTOJO NUSTATYMAI)

8.1.1 .USER SETTINGS"” (VARTOTOJO NUSTATYMAI)

Lent. 111: Bendrieji vartotojo nustatymu meniu nustatymai

Parametras

Apibudinimas
Visuose kalby pake-
Pé.1 Kalbos pasir. skiriasi | skiriasi skiriasi 802 |tuose pasirinkimas ski-
riasi.
P62 Programos pasirinki- 801 Pasirinkite programa.
mas
M6.5 par. atsarginé kopija Zr.Lent. 112 Ats_arglnlo parametry kopijavimo parametry naudojimas vartotojo
nustatymuy meniu
Mé.6 par. palyginimas
Nurodykite dazniy kei-
P6.7 DaZniu keit. pav. tiklio pavadinima, jei
‘ manote, kad tai yra
batina.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 216 VARTOTOJO NUSTATYMAI, PARANKINIAI'IR VARTOTOJO LYGIO MENIU

8.1.2 .PARAMETER BACKUP"“ (PARAMETRU ATSARGINE KOPIJA)

Lent. 112: Atsarginio parametry kopijavimo parametru naudojimas vartotojo nustatymu meniu

Parametras in. Apibudinimas

Atkuria numatytasias
parametry vertes ir
paleidzia paleisties
vedlj.

Atkurti numatytuo-
P6.5.1 sius gamyklinius 831
nust.

|raso parametru vertes
i valdymo pultelj, kad,
pvz., galétumeéte jas
Iragyti j klaviatiir nukopijuoti j kita daznio

P6.5.2 * 0 1 0 keitiklj.

0=ne
1 =taip

Atst.i& Klav. ,!Iv«ella parametru .v_ertevs
* iS valdymo pultelj j daz-
nio keitiklj.

P6.5.3

Palaiko pritaikyta para-
metru rinkinj (t. y. visus
i programa jtrauktus
parametrus).

B6.5.4 |rasytij 1 rinkinj

|kelia pritaikyta para-
B6.5.5 Atst.i$ 1 rinkinio metru rinkinj j daznio
keitiklj.

Palaiko kita pritaikyta
parametro rinkinj (t. y.
visus j programa
jtrauktus parametrus).

B6.5.6 |rasytij 2 rinkinj

|kelia pritaikyta para-
B6.5.7 Atst.is$ 2 rinkinio metry rinkinj j 2 dazniu
keitiklj.

* Tik grafiniame ekrano rodinyje.

8.2 PARANKINIAI
PASTABA!

Sis meniu pasiekiamas valdymo pultelyje su grafiniu ekrano rodiniu, taciau
nepasiekiamas valdymo pultelyje, su tekstiniu ekrano rodiniu.

PASTABA!

.VACON® Live"” jrankyje Sio meniu néra.
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Jei daznai naudojate tuos pacius elementus, galite jtraukti juos j meniu ,Favourites”
(Parankiniai). Galite surinkti parametry arba stebéjimo signalu rinkinj i$ visu klaviatdros
meniu. Meniu struktdroje ju nereikia iesSkoti po viena. Kitu atveju jtraukite juos i parankiniu
aplanka, kuriame galésite lengvai juos surasti.

PRIDEJIMAS PRIE PARANKINIU

1 Suraskite elementa, kurj norite prideti prie

parankiniu. Nuspauskite mygtuka OK (Gerai). stor| (] READY Vo
E’ Basic Settings
Motor Nom Voltg
230.00 Vv
Motor Nom Freq
50.00 Hz
Motor Nom Speed
° 1430 rpm
2 Pasirinkite Add to favourites (Pridéti prie
parankiniu) ir nuspauskite mygtuka OK (Gerai). sTor|(G] READY| | o

Motor Nom Freq
Edit
@ Help

3 Veiksmai baigti. Norédami testi, perskaitykite

ekrane pateikiamus nurodymus. STOP|C| READY| | Vo

8F Motor Nom Freq
[¢]

was added to
favourites. Press OK
to continue.

ELEMENTO PASALINIMAS IS PARANKINIU

1 Eikite j ..Parankiniai”.
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2 Suraskite elementa, kurj norite pasalinti.

Nuspauskite mygtuka OK (Gerai). STOP|G| READY | Vo

El Favourites

Motor Nom Freq

50.00 Hz
3 Pasirinkite Rem from favourites (Pasalinti ig
parankiniy). stor| (G| Rerpy Vo
Motor Nom Freq

Rem from favourites

4 Norédami pasalinti elementa, dar karta
nuspauskite mygtuka OK (Gerai).

8.3 VARTOTOJO LYGIAI

Naudokite vartotojo lygio parametrus, kad nepatvirtinti darbuotojai negalétu keisti
parametru. Taip pat galite iSvengti atsitiktiniu parametru pakeitimu.

Kai pasirenkate vartotojo lygi, vartotojas valdymo peltelio ekrane negali matyti visu
parametru.
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Lent. 113: Vartotojo lygio parametrai

Parametras in. Apibudinimas

1 =normalus. Visi
meniu yra matomi
pagrindiniame meniu.
2 = stebéjimas. Pagrin-
diniame meniu matomi
tik stebéjimo ir varto-
tojo lygio meniu.

3 = parankiniai.

P8.1 Vartotojo lygis 1 3 1 1194 | Pagrindiniame meniu
matomi tik parankiniy
ir vartotojo lygio
meniu.

4 = stebéjimas ir
parankiniai. Pagrindi-
niame meniu matomi
tik stebéjimo, paran-
kiniu ir vartotojo lygio
meniu.

Jei nustatote kita, nei
0, verte pries eidami j
meniu Steb., pavyz-
dZiui, i$ Normalus,
grizdami j rezima Nor-
pP8.2 Prieigos kodas 0 99999 0 2362 |malus, turite nurodyti
prieigos koda. Tai
neleidZia nepatvirtin-
tiems darbuotojams
keisti parametru val-
dymo pultelyje.

C ATSARGIAI!
Nepameskite prieigos kodo. Pamete prieigos koda, susisiekite su artimiausiu
techninio aptarnavimo centru arba partneriu.

VARTOTOJO LYGIO PRIEIGOS KODO PAKEITIMAS

1 Eikite i meniu ,Vartotojo lygiai".
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2  Eikite prie elemento ,Prieigos kodas™ ir
nuspauskite rodykle desinén.

STOP|C| READY| ALARM |Keypad

Main Menu
ID:2362 P8.2

User level

000

Normal

Access code
00000

000!
-}

3 Noredami pakeisti prieigos koda, naudokite

rodykliu aukstyn ir Zemyn mygtukus. STOP|C| READY| ALARM | Vo

8i, Access code
() ID:2362 P8.2
A
Y
00000
Min:0
Max:9

4 Su pakeitimu sutikite nuspausdami mygtuka OK
(Gerai).
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9  STEBEJIMO VERCIU APRASYMAI

Siame skyriuje pateikiami visy stebéjimo verciu pagrindiniai aprasymai.

9.1 BAZINES VERTES

V2.3.1 ISEJIMO DAZNIS (ID 1)
Si kontroliuojama verté rodo j variklj ivedamos jtampos faktinj daznj.
V2.3.2 DAZNIO NUOR. [ID 25)

Si kontroliuojama verté rodo faktine daznio nuoroda, naudojama varikliui valdyti.
ReikSmé atnaujinama kas 10 ms.

V2.3.3 VARIKLIO GREITIS (ID 2)

Si kontroliuojama verté rodo dabartinj variklio sukimosi greitj, matuojama sik./min.
(apskaiciuota jo verte).

V2.3.4 VARIKLIO SROVE (ID 3]

Si kontroliuojama verté rodo iSmatuota variklio srove.
Reiksmés mastelis skiriasi skirtingy dydziy inverteriams.

V2.3.5 VARIKLIO SUKIMO MOMENTAS (ID 4)

Si kontroliuojama verte rodo dabartinj variklio sukimo momenta (apskaiciuota jo verte).

V2.3.7 VARIKLIO VELENO GALIA [ID 5)

Si kontroliuojama verte rodo dabartine variklio veleno galia (apskaiciuota jos verte), iSreiksta
procentine variklio vardinés galios dalimi.

V2.3.8 VARIKLIO VELENO GALIA (ID 73)

Si kontroliuojama verté rodo dabartine variklio veleno galia (apskaiciuota jos verte).
Matavimo vienetas yra kW arba AG, atsizvelgiant j parametro ,.kW / AG pasirinkimas”
reikSme.

Sio stebéjimo vertés desimtainiu skaiciu apimtis skiriasi priklausomai nuo daznio keitiklio
dydZio. ,Fieldbus” magistralés valdymo ID 15592 galima pazymeéti kaip eigos duomenu

iSvestj, kad bUtu nustatyta, kiek desimtainiu skaiciu naudojama. Paskutinis reikSmingas
skaiCius nurodo deSimtainiu skaiciu apimtj.

V2.3.9 VARIKLIO ITAMPA (ID 6)
Si kontroliuojama verté rodo j variklj ivedama faktine jtampa.
V2.3.10 NUOLATINES ITAMPOS JUNGTIES ITAMPA (ID 7)

Si kontroliuojama verté rodo iSmatuota daZnio keitiklio nuolatinés jtampos grandinés jtampa.
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V2.3.11 PRIETAISO TEMPERATURA (ID 8)

Si kontroliuojama verté rodo iSmatuota inverterio ausintuvo temperatara.
Stebéjimo reikSmeés vienetai yra laipsniai pagal Celsiju arba Farenheita, priklausomai nuo
parametro ,.C / F pasirinkimas” reikSmés.

V2.3.12 VARIKLIO TEMPERATURA (ID 9)

Si kontroliuojama verte rodo apskaiciuota variklio temperatira, iSreiksta vardinés darbinés
temperaturos procentine dalimi.
Kai reiksmeé virsija 105 %, uzfiksuojama variklio perkaitimo triktis.

V2.3.13 VARIKLIO PASILDYMAS (ID 1228)

Si kontroliuojama verté rodo variklio pagildymo funkcijos bisena.

V2.3.15 ZEMA KWH SUV. SK. REIKSME [ID 1054)

Si kontroliuojama verté rodo dabartinius kWh (energijos) skaitiklio duomenis.
Kai skaitiklio reikSmeé virsija 65 535, skaitiklis iS naujo nustatomas ties 0.

V2.3.16 AUKSTA KWH SUV. SK.REIKSME (ID 1067]

Si kontroliuojama verté rodo, kiek kartu apsisuko kWh (energijos) skaitiklis.

9.2 IV./1SV.

V2.4.1DIN 1, 2, 3 LIZDE A [ID 15]

Si kontroliuojama verté rodo 1-3 skaitmeniniu jéjimu, esanciu A lizde (standartiniai jejimai ir
iSéjimai), blsena.

V2.4.2DIN 4,5, 6 LIZDE A [ID 16)

Si kontroliuojama verte rodo 4-6 skaitmeniniu jéjimu, esanciu A lizde (standartiniai jéjimai ir
iSéjimai), bisena.

V2.4.3R0 1,2, 3LIZDEB(ID 17]

Si stebejimo verte rodo 1-3 reliniu idéjimu, esanciu B lizde, biisena.

V2.4.4 1 ANALOGINIS JEJIMAS (ID 59)

Si stebeéjimo verte rodo jvedamo analoginio signalo verte, iSreiksta naudojamo diapazono
procentine dalimi.

V2.4.5 2 ANALOGINIS JEJIMAS (ID 60)

Si stebéjimo verte rodo jvedamo analoginio signalo verte, iSreikta naudojamo diapazono
procentine dalimi.
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V2.4.6 3 ANALOGINIS JEJIMAS (ID 61]

Si stebejimo verte rodo jvedamo analoginio signalo verte, iSreikéta naudojamo diapazono
procentine dalimi.

V2.4.7 4 ANALOGINIS JEJIMAS (ID 62]

Si stebejimo verte rodo jvedamo analoginio signalo verte, iSreikéta naudojamo diapazono
procentine dalimi.

V2.4.8 5 ANALOGINIS IEJIMAS (ID 75)

Si stebéjimo verte rodo jvedamo analoginio signalo verte, iSreikSta naudojamo diapazono
procentine dalimi.

V2.4.9 6 ANALOGINIS JEJIMAS (ID 76)

Si stebéjimo verte rodo jvedamo analoginio signalo verte, iSreiksta naudojamo diapazono
procentine dalimi.

V2.4.10 AAO 1 LIZDAS (ID 81)

Si stebéjimo verte rodo iSvedamo analoginio signalo verte, i$reiksta naudojamo diapazono
procentine dalimi.

9.3 TEMPERATUROS |IVESTYS

Stebéjimo reikSmés, susijusios su temperatiros jvesties nustatymais, galimos tik jei jstatyta
B8 arba BH papildoma ploksteé.

V2.5.1 1 TEMPERATUROS JVESTIS (ID 50)

Si stebeéjimo verte rodo i§matuota temperatara.
Stebéjimo reikSmés vienetai yra laipsniai pagal Celsiju arba Farenheita, priklausomai nuo
parametro ,.C / F pasirinkimas” reikSmés.

PASTABA!
Temperatiros jvadu sarasa sudaro 6 galimi temperatdros jvadai. Sarasas

prasideda nuo A lizdo ir baigiasi E lizdu. Jei jvadas yra, bet jutiklis neprijungtas,
sarase nurodoma maksimali verté, nes iSmatuota varza yra begaliné. Norédami,
kad bty pasiekta minimali verté, uztrumpinkite jéjimo gnybtus.

V2.5.2 2 TEMPERATUROS IVESTIS (ID 51)

Si stebéjimo verté rodo iSmatuota temperatdra.

Stebéjimo reikSmés vienetai yra laipsniai pagal Celsijy arba Farenheita, priklausomai nuo
parametro ,.C/ F pasirinkimas” reikSmés.

V2.5.3 3 TEMPERATUROS JVESTIS (ID 52]

Si stebéjimo verte rodo iSmatuota temperatara.
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Stebéjimo reikSmeés vienetai yra laipsniai pagal Celsiju arba Farenheita, priklausomai nuo
parametro ,.C / F pasirinkimas” reikSmés.

V2.5.4 4 TEMPERATUROS IVESTIS (ID 69)

Si stebéjimo verté rodo iSmatuota temperatdra.

Stebéjimo reikSmés vienetai yra laipsniai pagal Celsijy arba Farenheita, priklausomai nuo
parametro ,,C / F pasirinkimas” reikSmés.

V2.5.5 5 TEMPERATURQOS JVESTIS (ID 70]

Si stebéjimo verte rodo iSmatuota temperatara.
Stebéjimo reikSmés vienetai yra laipsniai pagal Celsiju arba Farenheita, priklausomai nuo
parametro ,.C / F pasirinkimas” reikSmés.

V2.5.6 6 TEMPERATURQOS JVESTIS (ID 71]

Si stebéjimo verte rodo i$matuota temperatara.
Stebéjimo reikSmeés vienetai yra laipsniai pagal Celsiju arba Farenheita, priklausomai nuo
parametro ,.C / F pasirinkimas” reikSmés.

9.4 PAPILDOMI IR ISPLESTINIAI NUST.

V2.6.1 INVERTERIO BUSENOS Z0DIS (ID 43]

Si stebéjimo verté rodo bitais uzkoduota inverterio bisena.

V2.6.2 PASIRUOSIMO BUSENA (ID 78)

§i stebéjimo verté rodo bitais uzkoduotus inverterio duomenis apie parengties kriterijus.
Sie duomenys naudingi stebéjimui, kai inverteris néra bisenoje "Pasiruoses”.

PASTABA!
ReikSmés matomos kaip zymimieji langeliai grafiniame ekrano rodinyje. Jei
langelis pasirinktas, verté yra aktyvi.

V2.6.3 1 PROGRAMOS BUSENOS Z0DIS (ID 89)

Si stebejimo verte rodo bitais uzkoduotas programos bisenas.

PASTABA!
Reiksmés matomos kaip Zymimieji langeliai grafiniame ekrano rodinyje. Jei
langelis pasirinktas, verté yra aktyvi.

V2.6.4 2 PROGRAMOS BUSENOS Z0DIS (ID 90)

Si stebejimo verte rodo bitais uzkoduotas programos busenas.
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PASTABA!
Reiksmés matomos kaip Zymimieji langeliai grafiniame ekrano rodinyje. Jei
langelis pasirinktas, verté yra aktyvi.

V2.6.5 1 DIN BUSENOS ZODIS (ID 56]

Si stebéjimo verte rodo bitais uzkoduotas jvedamu skaitmeniniu signalu bisenas.
Stebéjimo reiksmeé yra 16 bity Zodis, kuriame kiekvienas bitas rodo 1 skaitmeninio jvado
blsena. IS kiekvieno lizdo nuskaitomi 6 skaitmeniniai jvadai. 1 Zodis prasideda nuo 1 jvado A
lizde (0 bito) ir baigiasi 4 jvado C lizde (15 bitu).

V2.6.6 2 DIN BUSENOS Z0ODIS (ID 57)

Si stebejimo verte rodo bitais uzkoduotas jvedamu skaitmeniniu signalu busenas.
Stebéjimo reikSmé yra 16 bitu zodis, kuriame kiekvienas bitas rodo 1 skaitmeninio jvado
blsena. IS kiekvieno lizdo nuskaitomi é skaitmeniniai jvadai. 2 Zodis prasideda nuo 5 jvado C
lizde (0 bito) ir baigiasi 6 jvado E lizde (13 bitu).

V2.6.7 VARIKLIO SROVE SU 1 SKAICIUMI PO KABLELIO (ID 45]

Si stebéjimo verte rodo iSmatuota variklio srove, kuri yra maziau filtruota ir turi fiksuota
deSimtainés trupmenos skaitmenu skaiciy.

Sia stebgjimo verte galima naudoti, pvz., su .Fieldbus”, norint gauti teisinga verte, kad
talpyklos dydis nedarytu jtakos, arba stebéjimui, jei variklio srovei reikalingas trumpesnis
filtravimo laikas.

V2.6.8 DAZNIO NUOR. SALTINIS [ID 1495)

Si stebéjimo verté rodo momentinj daznio nuorodos Saltini.

V2.6.9 PASKUTINES AKTYVIOS KLAIDOS KODAS (ID 37)

Si stebéjimo verté rodo naujausios neanuliuotos trikties koda.

V2.6.10 PASKUTINES AKTYVIOS KLAIDOS ID (ID 95]

Si stebéjimo verté rodo naujausios neanuliuotos trikties identifikatoriu.

V2.6.11 PASKUTINIO AKTYVAUS PAVOJAUS SIGNALO KODAS (ID 74]

Si stebéjimo verté rodo naujausio neanuliuoto pavojaus signalo koda.

V2.6.12 PASKUTINIO AKTYVAUS PAVOJAUS SIGNALO ID [ID 94]

Si stebéjimo verté rodo naujausio neanuliuoto pavojaus signalo identifikatoriu.

V2.6.13 VARIKLIO REGULIATORIAUS BUSENA (ID 77)

Si stebéjimo verté rodo bitais uzkoduotas variklio parametru ribojimo valdikliy blsenas.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 226 STEBEJIMO VERCIU APRASYMAI

PASTABA!
Reiksmés matomos kaip Zymimieji langeliai grafiniame ekrano rodinyje. Jei
langelis pasirinktas, vertés ribotuvas aktyvus.

V2.6.14 VARIKLIO VELENO GALIOS 1 DESIMTAINIS SKAICIUS (ID 98)

Si stebéjimo verte rodo dabartine variklio veleno galia (apskaiciuota jos verte su vienu
desimtainiu skai¢iumi). Matavimo vienetas yra kW arba AG, atsizvelgiant j parametro .kW /
AG pasirinkimas” reiksme.

9.5 LAIKMACIO FUNKCIJOS

V2.7.1TC 1, TC2, TC 3(ID 1441)

Si stebéjimo verté rodo 1, 2 ir 3 laiko kanalu busena.

V2.7.2 1 INTERVALAS [ID 1442)

Si stebéjimo verté rodo intervalo funkcijos busena.

V2.7.3 2 INTERVALAS [ID 1443)

Si stebéjimo verté rodo intervalo funkcijos busena.

V2.7.4 3 INTERVALAS [ID 1444)

Si stebéjimo verté rodo intervalo funkcijos busena.

V2.7.5 4 INTERVALAS [ID 1445)

Si stebéjimo verté rodo intervalo funkcijos busena.

V2.7.6 5 INTERVALAS [ID 1446)

Si stebéjimo verté rodo intervalo funkcijos busena.

V2.7.7 1 LAIKMATIS (ID 1447)

Stebéjimo verté rodo likusj laikmacio laika, jei laikmatis paleistas.

V2.7.8 2 LAIKMATIS (ID 1448)

Stebéjimo verté rodo likusj laikmacio laika, jei laikmatis paleistas.

V2.7.9 3 LAIKMATIS (ID 1449)

Stebéjimo verté rodo likusj laikmacio laika, jei laikmatis paleistas.

V2.7.10 REALIOJO LAIKO LAIKRODIS (ID 1450]

Si stebéjimo verté rodo dabartinj realujj laika formatu val.:min.:s.
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9.6 PID VALDIKLIS

V2.8.1 PID NUST. TASKAS (ID 20)

Si stebejimo verte rodo PID nustatyto tasko signalo verte proceso matavimo vienetais.
Galite naudoti parametra P3.13.1.7 proceso matavimo vienetams pasirinkti (zr. 10.14.1
Baziniai nustatymai.

V2.8.2 PID ATSAKAS (ID 21)]

Si stebéjimo verté rodo PID atsako signalo verte proceso matavimo vienetais.
Galite naudoti parametra P3.13.1.7 proceso matavimo vienetams pasirinkti (zr. 10.74.1
Baziniai nustatymai).

V2.8.3 PID ATSAKAS (1) (ID 15541)

Si stebeéjimo verte rodo PID griztamojo rysio 1 signalo verte proceso matavimo vienetais.
V2.8.4 PID ATSAKAS (2) (ID 15542)

Si stebeéjimo verte rodo PID griztamojo rysio 2 signalo verte proceso matavimo vienetais.
V2.8.5 PID KLAIDA (ID 22)

Si stebeéjimo verte rodo PID valdiklio klaidos reiksme.

V2.8.6 PID ISVESTIS [ID 23)

Si stebeéjimo verte rodo PID valdiklio iSvedama signala, idreikéta procentine dalimi (0-100 %).
V2.8.7 PID BUSENA (ID 24]

Si stebéjimo verte rodo PID valdiklio bisena.

9.7 ISORINIS PID VALDIKLIS

V2.9.1 ISORINIO PID NUST. TASKAS (ID 83)

Si stebejimo verte rodo PID nustatyto tasko signalo verte proceso matavimo vienetais.
Galite naudoti parametra P3.14.1.10 proceso matavimo vienetams pasirinkti (zr. 10.14.1
Baziniai nustatymai.

V2.9.2 ISORINIO PID ATSAKAS [ID 84)

Si stebéjimo verté rodo PID atsako signalo verte proceso matavimo vienetais.
Galite naudoti parametra P3.14.1.10 proceso matavimo vienetams pasirinkti (zr. 70.74.1
Baziniai nustatymai).

V2.9.3 ISORINIO PID KLAIDA (ID 85)

Si stebeéjimo verte rodo PID valdiklio klaidos reikdme.
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Klaidos reikSmé yra PID atsako nukrypimas nuo PID nustatytojo tasko, iSreikstas proceso
vienetais.

Galite naudoti parametra P3.14.1.10 proceso vienetams pasirinkti (Zr. 10.74.1 Baziniai
nustatymai).

V2.9.4 ISORINIO PID ISV. (ID 86)

Si stebeéjimo verte rodo PID valdiklio iSvedama signala, idreikéta procentine dalimi (0-100 %).
Pavyzdziui, galite priskirti Sia verte analoginiam iSvadui.

V2.9.4 ,,EXTPID“ BUSENA (ID 87)

Si stebéjimo verte rodo PID valdiklio bisena.

9.8 KELIU SIURBLIU VALDYMAS

V2.10.1 VARIKLIAI VEIKIA (ID 30]

Si stebejimo verte rodo faktinj skaiciu varikliu, veikianciu keliu siurbliu sistemoje.
V2.10.2 AUTOMATINIS PERJUNGIMAS (ID 1114)

Si stebejimo verteé rodo automatinio keitimo uzklausos bisena.

V2.10.3 KITAS AUT. KEIT. [ID 1503)

Si stebéjimo verté rodo, kiek liko laiko iki kito automatinio keitimo.

V2.10.4 VEIKIMO REZIMAS (ID 1505)

Si stebejimo verte rodo keliu siurbliu sistemoje sumontuoto inverterio veikimo rezima.
V2.10.5 KELIU SIURBLIY BUSENA (ID 1628)

Si stebejimo verte rodo keliu siurbliu sistemoje sumontuoto inverterio bdsena.
V2.10.6 RYSIO BUSENA [ID 1629)

Si stebejimo verte rodo keliu siurbliu sistemos inverteriu tarpusavio rysio basena.
V2.10.7 SIURBLIO (1] V. LAIKAS [ID 1620)

Si stebejimo verte rodo keliu siurbliu sistemoje sumontuoto siurblio veikimo trukme
valandomis.

V2.10.8 2 SIURBLIO V. LAIKAS (ID 1621)

Si stebéjimo verte rodo keliu siurbliu sistemoje sumontuoto siurblio veikimo trukme
valandomis.
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V2.10.9 3 SIURBLIO V. LAIKAS (ID 1622)

Si stebejimo verte rodo keliu siurbliu sistemoje sumontuoto siurblio veikimo trukme
valandomis.

V2.10.10 4 SIURBLIO V. LAIKAS (ID 1623)

Si stebejimo verte rodo keliu siurbliu sistemoje sumontuoto siurblio veikimo trukme
valandomis.

V2.10.11 5 SIURBLIO V. LAIKAS (ID 1624]

Si stebéjimo verte rodo keliu siurbliu sistemoje sumontuoto siurblio veikimo trukme
valandomis.

V2.10.12 6 SIURBLIO V. LAIKAS [ID 1625]

Si stebejimo verte rodo keliu siurbliu sistemoje sumontuoto siurblio veikimo trukme
valandomis.

V2.10.13 7 SIURBLIO V. LAIKAS [(ID 1626)

Si stebéjimo verté rodo keliu siurbliu sistemoje sumontuoto siurblio veikimo trukme
valandomis.

V2.10.14 8 SIURBLIO V. LAIKAS (ID 1627)

Si stebeéjimo verte rodo keliu siurbliu sistemoje sumontuoto siurblio veikimo trukme
valandomis.

9.9 TECHNINES PRIEZIUROS SKAITIKLIAI

V2.11.1 1 TECHNINES PRIEZIUROS SKAITIKLIS (ID 1101)

Si stebéjimo verté rodo technines prieZiiros skaitiklio bisena.

Techninés priezitros skaitiklio biisena rodoma kaip apsisukimai, padauginti i 1000, arba
valandomis. Informacija apie Sio skaitiklio konfiglracija ir aktyvinima zr. skyriuje 70.17
Techninés prieZiaros skaitikliai.

9.10 .FIELDBUS“ DUOMENYS

V2.12.1 FB KONTR. ZODIS (ID 874)

Si stebejimo verte rodo .Fieldbus” valdymo Zodj, kurj programa naudoja veikdama apvadiniu
rezimu.

Priklausomai nuo ..Fieldbus™ tipo ar profilio, duomenys, gaunami i$ ,,Fieldbus”, pries
siuntima | programa gali bati modifikuoti.
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Lent. 114: ,Fieldbus” magistralés kontrolinis Zodis

Apibudinimai

Reiksmé = 0 (FALSE) Reiksmé = 1 (TRUE)

0 bit Stabdymo uzklausa i$ .. Fieldbus” magistra- |Paleidimo uzklausa i$ ,Fieldbus” magistra-
' lés lés
1 bit. Priekinés eigos krypties uzklausa Atbulinés eigos krypties uzklausa
2 bit neatliekamas joks veiksmas. Atstatyti aktyvias klaidas ir signalus (kylan-
' Ciame kraste 0=>1)
3 bit neatliekamas joks veiksmas. Priverstinis stabdymo rezimas iki laisvo-
’ sios eigos
4 bit neatliekamas joks veiksmas. Priverstinis stabdymo reZimas iki kreivés
' (pjuklinio) signalo
neatliekamas joks veiksmas. Priverstinis keitiklio nustatymas naudoti
5 bit. (normali létéjimo slenkscio trukme) greito létéjimo slenkscio trukme
(1/3 normalios létéjimo trukmes)
6 bit. neatliekamas joks veiksmas. Sustabdymo keitiklio daznio nuor.
7 bit neatliekamas joks veiksmas. Priverstinis ,Fieldbus™ daznio nuor. iki
' nulio
. neatliekamas joks veiksmas. Priverstinai nustatomo keitiklio valdymo
8 bit. T p
vieta iki ,Fieldbus™ valdymo
. neatliekamas joks veiksmas. Priverstinai nustatomo keitiklio nuor. Salti-
9 bit. Lo .A ; .
nis iki ,Fieldbus™ magistralés nuor.
Rezerve Svyravimo nuor. 1 aktyvinimas
10 bit. PASTABA!
Tai paleis keitiklj.
Rezerve Svyravimo nuor. 2 aktyvinimas
11 bit. PASTABA!
Tai paleis keitiklj.
neatliekamas joks veiksmas. Suaktyvinti greitojo sustabdymo funkcija
12 bit. PASTABA!
Tai sustabdys keitiklj pagal nuostata
parametru meniu M3.8.5.
13 bit. Rezerve Rezerve
14 bit. Rezerve Rezerve
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Lent. 114: ,Fieldbus” magistralés kontrolinis Zodis

Apibudinimai

Reiksmé = 0 (FALSE) Reiksmé = 1 (TRUE)

15 bit. Rezerve Rezerve

V2.12.2 FB GREICIO NUORODA (ID 875]

Si stebejimo verte rodo . Fieldbus” atskaitos daZnj, idreik&ta procentine maziausio ir
didZiausio daznio dalimi.

Greicio nuorodos informacija nustatoma tarp minimalaus ir maksimalaus daznio tuo

momentu, kai ja gauna programa. Galite keisti maziausia ir didZiausia daznius programai
gavus nuoroda, nedarant jokios jtakos nuorodai.

V2.12.3 1 FB DUOMENU |VADAS (ID 876)

Si stebejimo verteé rodo neapdorotus proceso duomenis 32 bitu patvirtintu formatu.

V2.12.4 2 FB DUOMENU |VADAS (ID 877)

Si stebejimo verteé rodo neapdorotus proceso duomenis 32 bitu patvirtintu formatu.

V2.12.5 3 FB DUOMENU |VADAS (ID 878)

Si stebejimo verteé rodo neapdorotus proceso duomenis 32 bitu patvirtintu formatu.

V2.12.6 4 FB DUOMENU |VADAS (ID 879)

Si stebejimo verteé rodo neapdorotus proceso duomenis 32 bitu patvirtintu formatu.

V2.12.7 5 FB DUOMENU |VADAS (ID 880)

Si stebejimo verteé rodo neapdorotus proceso duomenis 32 bitu patvirtintu formatu.

V2.12.8 6 FB DUOMENU |VADAS (ID 881)

Si stebejimo verteé rodo neapdorotus proceso duomenis 32 bitu patvirtintu formatu.

V2.12.9 7 FB DUOMENU |VADAS (ID 882)

Si stebejimo verteé rodo neapdorotus proceso duomenis 32 bitu patvirtintu formatu.

V2.12.10 8 FB DUOMENU |JVADAS (ID 883]

Si stebejimo verteé rodo neapdorotus proceso duomenis 32 bitu patvirtintu formatu.

V2.12.11 FB BUSENOS Z0DIS (ID 864)

Si stebejimo verte rodo .Fieldbus” bisenos Zodj, kurj programa naudoja veikdama apvadiniu
rezimu.

Priklausomai nuo ,.Fieldbus™ tipo ar profilio duomenys pries siuntima j ..Fieldbus” gali bati
modifikuoti.
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Lent. 115: , Fieldbus“ biisenos Zodis

Apibudinimai

Reiksmé = 0 (FALSE) Reiksmé = 1 (TRUE)

0 bit. Neparuostas naudoti Paruostas naudoti

1 bit. Neveikia Running

2 hit. Veikia priekinés eigos kryptimi Veikia atbulinés eigos kryptimi

3 bit. Trikties néra Aktyvi triktis

4 bit. Signalo néra Aktyvus signalas

5 bit. Nepasiektas pageidautas greitis Veikiama pageidautu greiciu

6 bit. Keitiklio faktinis greitis néera lygus nuliui Keitiklio faktinis greitis lygus nuliui

7 bit. Variklis nejmagnetintas (srautas neparuos- |[Variklis jmagnetintas (srautas paruostas)
tas)

8 bit. Rezerve Rezerve

9 bit. Rezerve Rezerve

10 bit. Rezerve Rezerve

11 bit. Rezerve Rezerve

12 bit. Rezerve Rezerve

13 bit. Rezerve Rezerve

14 bit. Rezerve Rezerve

15 bit. Rezerve Rezerve

V2.12.12 FAKTINIS GREITIS (ID 865]

Si stebéjimo verte rodo dabartini daZnio keitiklio greiti, iSreikéta maziausio ir didZiausio
dazniy procentine dalimi.
Verteé 0 % nurodo maZiausia daznij, o 100 % verté nurodo did¥iausia daznij. Si stebéjimo

reikSmé nuolat atnaujinama pagal momentinj minimalu ir maksimaly daznius bei iSvado

daznj.

V2.12.13 1 FB DUOMENU ISVADAS (ID 866}

Si stebejimo verteé rodo neapdorotus proceso duomenis 32 bitu patvirtintu formatu.

V2.12.14 2 FB DUOMENU ISVADAS (ID 867]

Si stebejimo verteé rodo neapdorotus proceso duomenis 32 bitu patvirtintu formatu.
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V2.12.15 3 FB DUOMENU ISVADAS (ID 868]

Si stebejimo verteé rodo neapdorotus proceso duomenis 32 bitu patvirtintu formatu.

V2.12.16 4 FB DUOMENU ISVADAS (ID 869]

Si stebejimo verte rodo neapdorotus proceso duomenis 32 bitu patvirtintu formatu.

V2.12.17 5 FB DUOMENU ISVADAS (ID 870]

Si stebejimo verteé rodo neapdorotus proceso duomenis 32 bitu patvirtintu formatu.

V2.12.18 6 FB DUOMENU ISVADAS (ID 871]

Si stebejimo verteé rodo neapdorotus proceso duomenis 32 bitu patvirtintu formatu.

V2.12.19 7 FB DUOMENU ISVADAS (ID 872]

Si stebejimo verte rodo neapdorotus proceso duomenis 32 bitu patvirtintu formatu.

V2.12.20 8 FB DUOMENU ISVADAS (ID 873]

Si stebejimo verte rodo neapdorotus proceso duomenis 32 bitu patvirtintu formatu.

9.1 INVERTERIO TAIK. IRANKIS

V2.13.2 1 BLOKO ISV. (ID 15020)

Si stebéjimo verté rodo funkcinio bloko i$éjimo verte inverterio taikomojo irankio funkcijoje.

V2.13.3 2 BLOKO ISV. (ID 15040)

Si stebéjimo verté rodo funkcinio bloko i$éjimo verte inverterio taikomojo irankio funkcijoje.

V2.13.4 3 BLOKO ISV. (ID 15060)

Si stebéjimo verté rodo funkcinio bloko iséjimo verte inverterio taikomojo irankio funkcijoje.

V2.13.5 4 BLOKO ISV. (ID 15080)

Si stebéjimo verté rodo funkcinio bloko iséjimo verte inverterio taikomojo irankio funkcijoje.

V2.13.6 5 BLOKO ISV. (ID15100)

Si stebéjimo verté rodo funkcinio bloko i$éjimo verte inverterio taikomojo irankio funkcijoje.

V2.13.7 6 BLOKO ISV. (ID 15120)

Si stebéjimo verté rodo funkcinio bloko i$éjimo verte inverterio taikomojo irankio funkcijoje.

V2.13.8 7 BLOKO ISV. (ID 15140)

Si stebéjimo verté rodo funkcinio bloko iséjimo verte inverterio taikomojo irankio funkcijoje.
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V2.13.9 8 BLOKO ISV. (ID 15160)

Si stebejimo verte rodo funkcinio bloko i$éjimo verte inverterio taikomojo jrankio funkcijoje.
V2.13.10 9 BLOKO ISV. (ID 15180)

Si stebejimo verte rodo funkcinio bloko i$éjimo verte inverterio taikomojo jrankio funkcijoje.
V2.13.11 10 BLOKO ISV. (ID 15200)

Si stebejimo verte rodo funkcinio bloko i$éjimo verte inverterio taikomojo jrankio funkcijoje.
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10 PARAMETRU APRASYMAI

Siame skyriuje galite rasti informacijos apie visus ,VACON® 100" programos parametrus. Jei
reikia kitos informacijos, zr. skyriu 5 Parametry meniu arba kreipkités j artimiausia platintoja.

P1.2 PROGRAMA (ID212)

Sis parametras naudojamas parinkti inverterio taikomaja programa.

Programos apima i$ anksto nustatytos programos konfigdracijas, t. y. iS anksto nustatytus
parametru rinkinius. Programos pasirinkimas leidZia lengvai paleisti daznio keitiklj ir
sumazina rankinj darba su parametrais.

Pakitus Sio parametro reikSmei, parametry grupei pateikiamos i$ anksto nustatytos vertes.
Sio parametro verte galite pakeisti, kai paleidziate arba pradedate eksploatuoti inverter;.

Jei naudojate valdymo pultelj Siam parametrui pakeisti, paleidziamas programos vedlys,
kuris padeda jums nustatyti parametrus, susijusius su programa. Vedlys néra paleidziamas,
jei Siam parametrui pakeisti naudojate kompiuterinj jrankj. Duomenis apie programos
vedlius galite rasti skyriuje 2 Vedliai.

Galima pasirinkti tokias programas:

0= §tandart.
1= SVOK (angl. HVAC])
2 = PID vald.

3 = Keliu siurbliy (vieno inverterio) sistema
4 = Keliy siurbliu (keliu inverteriy) sistema

PASTABA!
Pakeitus programa, pasikeicia greitojo nustatymo meniu.

10.1 .TREND CURVE" (TENDENCIJOS KREIVE)

P2.2.2 ATRANKOS INTERVALAS (ID 2368)

Sis parametras naudojamas nustatyti diskretizavimo intervalui.

P2.2.3 MAZ. 1 KANALO VERTE (ID 2369)

Sis parametras naudojamas taikyti numatytajam masteliui.
Gali reikéti atlikti keitimus.

P2.2.4 DIDZ. 1 KANALO VERTE (ID 2370)

Sis parametras naudojamas taikyti numatytajam masteliui.
Gali reikéti atlikti keitimus.

P2.2.5 MAZ. 2 KANALAS (ID 2371)

Sis parametras naudojamas taikyti numatytajam masteliui.
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Gali reiketi atlikti keitimus.

P2.2.6 DIDZ. 2 KANALAS (ID 2372)

Sis parametras naudojamas taikyti numatytajam masteliui.
Gali reikéti atlikti keitimus.

P2.2.7 AUTOMAT. SKALE (ID 2373)

Sis parametras naudojamas jjungti ir iSjungti automatinei mastelio taikymo funkcijai.
Jei automatinis mastelis jjungtas, signalas automatiskai pakeiciamas j verte nuo maziausios
iki didZiausios vertés.

10.2 VARIKLIO NUSTATYMAI

10.2.1  VARIKLIO PAVADINIMO PLOKSTELES PARAMETRAI

P3.1.1.1 VARIKLIO NOMINALI0JI ITAMPA (ID 110)

Verté Un nurodyta variklio pavadinimo ploksteléje. 5
SuZinokite, ar varikliui naudojamas sujungimas yra , Trimapis” ar ,Zvaigzdé".

P3.1.1.2 VARIKLIO NOMINALUSIS DAZNIS (ID 111)

Pn verté nurodyta variklio pavadinimo ploksteléje.

Kai Sis parametras pakeiciamas, parametrai P3.1.4.2 ,Lauko silpnéjimo tasko daznis™ ir
P3.1.4.3 ,Lauko silpnéjimo tasko jtampa” pakeiiami automatiskai. 2 parametrai kiekvienam
variklio tipui naudoja skirtingas vertes. Zr. lenteles P3.1.2.2 var. tipas (ID 650).

P3.1.1.3 VARIKLIO NOMINALUSIS GREITIS (ID 112)

nn verté nurodyta variklio pavadinimo ploksteléje.

P3.1.1.4 VARIKLIO NOMINALIOJI SROVE (ID 113]

In verté nurodyta variklio pavadinimo ploksteléje.
P3.1.1.5 VARIKLIO COS PHI (ID 120)

Sia verte rasite variklio pavadinimo ploksteléje.
P3.1.1.6 VARIKLIO NOMINALIOJI GALIA (ID 116)

Pn verté nurodyta variklio pav. ploksteléje.

10.2.2  VARIKLIO VALDYMO PARAMETRAI

P3.1.2.2 VAR. TIPAS (ID 650]

Sis parametras naudojamas nustatant technologinio proceso variklio tipa.
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Pasirinkties
Nr.

Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas

0 Asinchroninis variklis (IM] Pasirinkite, jei naudojate asinchroninj variklj.

Nuolatinio magneto variklis Pasirinkite, jei naudojate nuolatinio magneto variklj.
(PM)

2 Magnetinés varzos variklis Pasirinkite, jei naudojate magnetinés varzos variklj.

Kai pakeiCiate parametro P3.1.2.2 ,Var. tipas” verte, parametru P3.1.4.2 , Lauko silpnéjimo
tasko daznis” ir P3.1.4.3 ,Lauko silpnéjimo tasko jtampa” vertés pasikeicia automatiskai,
kaip pavaizduota toliau pateiktoje lenteléje. 2 parametrai kiekvienam variklio tipui naudoja
skirtingas vertes.

Parametras Asinchroninis variklis (IM) Nuolatinio magneto variklis (PM)

P3.1.4.2 (lauko silpnéjimo tagko
daznis)

Variklio nominalusis daznis Apskaiciuota prietaiso viduje

P3.1.4.3 (lauko silpnéjimo taskas) 100.0% Apskaiciuota prietaiso viduje

P3.1.2.3 PERJUNGIMO DAZNIS (ID 601]

Sis parametras naudojamas nustatyti kintamosios sroves inverterio keitimo dazniui.
Padidinus perjunginéjimo daznj, mazéja kintamosios srovés daznio keitiklio galia. Norint
sumazinti talpines sroves variklio kabelyje, kai kabelis yra ilgas, rekomenduojame naudoti
Zema perjungimo daznj. Norédami sumazinti variklio triukSma, naudokite auksta
perjunginéjimo daznij.

P3.1.2.4 IDENTIFIKACIJA [ID 631]

Sis parametras naudojamas rasti parametro vertéms, kurioms esant inverteris veiktu
optimaliausiai.

Identifikavimo procediira apskaiciuoja arba iSmatuoja variklio parametrus, kurie yra batini
siekiant uztikrinti gera variklio ir greicio valdyma.

Identifikavimo paleistis padeda sureguliuoti konkretaus variklio ir daznio keitiklio
parametrus. Tai yra jrankis, skirtas daznio keitikliui paleisti darbui ir techniniam jo
aptarnavimui atlikti.

PASTABA!

Pries identifikavimo procedira turite nustatyti variklio tipo plokstelés parametrus.
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Pasirinkties
Nr.

Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas

0 neatliekamas joks veiksmas. |Neprasoma atlikti jokio identifikavimo.

Daznio keitiklis veikia be greicio, kai atliekate variklio para-
metru identifikavima. Varikliui tiekiama sroveé ir jtampa,

! Identifikavimas sustojus taciau daznis yra nulinis. Nustatomi U/f santykio ir pradinio
imagnetinimo parametrai.
Daznio keitiklis veikia esant greiciui, kai atliekate variklio
parametry identifikavima. Nustatomi U/f santykio, jmagneti-
nimo sroveés ir paleidimo pradinio jmagnetinimo parametrai.
2 Identifikavimas sukant variklj

Noréedami gauti tikslius rezultatus, atlikite identifikavima, kai
variklio velenas yra be apkrovos.

Norédami aktyvinti identifikavimo funkcija, nustatykite parametra P3.1.2.4 ir duokite
paleidimo komanda. Paleidimo komanda turite duoti per 20 sek. Jei paleidimo komanda
neduodama laiku, identifikavimo paleistis néra paleidZziama. Atstatoma numatytoji parametro
P3.1.2.4 verté ir rodomas identifikavimo signalas.

Norédami sustabdyti identifikavimo paleistj pries ja uzbaigiant, duokite sustabdymo
komanda. Tai atstato numatytaja parametro verte. Jei identifikavimo paleistis néra baigiama,
rodomas identifikavimo aliarmo signalas.

PASTABA!
Norint paleisti daznio keitiklj po identifikavimo, reikalinga nauja paleidimo

komanda.

P3.1.2.5 MAGN. SROVE (ID 612)

Sis parametras naudojamas nustatyti variklio jmagnetinimo srovei.

Variklio imagnetinanti srové (sroveé be apkrovos) nustato U/f parametru vertes, jei jos
nustatytos pries identifikacija. Nustacius verte ties 0, imagnetinanti srové apskaiciuojama
viduje.

P3.1.2.6 VARIKLIO JUNGIKLIS [ID 653)

Sis parametras naudojamas jjungti variklio jungiklio funkcijai.

Variklio jungiklio funkcija galite naudoti, jei varikli ir daznio keitiklj jungianciame kabelyje yra
integruotas variklio jungiklis. Variklio jungiklio naudojimas uztikrina, kad variklis bty
izoliuotas nuo jtampos Saltinio ir nebGtu paleistas atliekant techninj aptarnavima.

Norédami aktyvuoti Sia funkcija, nustatykite parametro P3.1.2.6 verte Jjungta. Kai variklio
jungiklis iSjungiamas, daznio keitiklis automatiskai sustoja, o kai variklio jungiklis
jjungiamas, daznio keitiklis automatiskai paleidziamas. Dazniy keitiklis nepranesa apie
klaida, kai naudojate variklio jungiklio funkcija.
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®/ R
o

Pav. 36: Variklio jungiklis tarp daZnio keitiklio ir variklio
A. Variklio jungiklis B. Maitinimo tinklas

P3.1.2.10 VIRSITAMPIO VALD. (ID 607)

Sis parametras naudojamas i$jungti virsjitampio kontrole.

Funkcija yra batina, kai

« pasikeicia tiekiama jtampa, pavyzdziui, nuo -15 % iki +10 %, o

* jUsuvaldomas procesas neturi leistino nuokrypio verciy pokyciams, kuriuos
nepakankamos jtampos ir virsjtampio kontrolé atlieka daznio keitiklio iSéjimo.

Per didelés jtampos valdiklis padidina daznio keitiklio iSéjimo srovés daznj,
« kad nuolatinés jtampos jungties jtampa baty iSlaikyta leidZiamose ribose ir
« bty uztikrinta, jog daznio keitiklis nesustos dél per didelés jtampos trikties.

PASTABA!
Daznio keitiklis gali sustoti, kai per didelés jtampos arba nepakankamos jtampos
kontrolé yra isjungta.

P3.1.2.11 NEPAKANK. ITAMPOS VALD. (ID 608)

Sis parametras naudojamas i$jungti nepakankamos jtampos reguliatorius.

Funkcija yra batina, kai

« pasikeicia tiekiama jtampa, pavyzdziui, nuo -15 % iki +10 %, o

« jUsuvaldomas procesas neturi leistino nuokrypio verciy pokyciams, kuriuos
nepakankamos jtampos ir virsjtampio kontrolé atlieka daznio keitiklio iSéjimo.

Nepakankamos jtampos valdiklis sumazina daznio keitiklio iSéjimo srovés daznij,

« kad is variklio bty gauta energijos minimalaus lygio nuolatinés jtampos jungties jtampai
palaikyti, kai jtampa yra prie Zemiausios leidziamos ribos, ir

« uztikrinti, kad daznio keitiklis nesustotu dél nepakankamos jtampos trikties.
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PASTABA!
Daznio keitiklis gali sustoti, kai per didelés jtampos arba nepakankamos jtampos
kontrolé yra isjungta.

P3.1.2.12 EN. OPTIMIZAVIMAS (ID 666)

Sis parametras naudojamas jjungti energijos sanaudu optimizavimo funkcijai.

Norint taupyti energija ir sumazinti variklio triukSma, daznio keitiklis ieSko minimalios
variklio sroves. Sia funkcija galite naudoti, pavyzdZiui, ventiliatoriaus ir siurblio procesams.
Nenaudokite funkcijos greitiems PID valdomiems procesams.

P3.1.2.13 STATORIAUS ITAMPOS KOREGAVIMAS (ID 659)

Sis parametras naudojamas keisti varikliu su nuolatiniais magnetais statoriaus jtampai.

PASTABA!

Identifikavimo paleistis automatiskai nustato Sio parametro verte. Jei jmanoma,
rekomenduojame atlikti identifikavimo paleistj. I[dentifikavimo paleistj galite atlikti
parametru P3.1.2.4.

Sj parametra galima naudoti tik, kai parametro P3.1.2.2 ,Var. tipas” verté yra PM variklis. Jei
variklio tipui nustatote verte asinchroninis variklis, verté automatiSkai nustatoma ties 100 %.
Sios vertés pakeisti negalima.

Kai pakeiciate parametro P3.1.2.2 ,Var. tipas” verte j PM variklis, parametry P3.1.4.2 ,Lauko
silpnéjimo tasko daznis” ir P3.1.4.3 , Lauko silpnéjimo tasko jtampa” vertés automatiskai
padidéja ir yra lygios daznio keitiklio iSeinanciai jtampai. Nustatytas U/f santykis nesikeicia.
Tai yra daroma siekiant iSvengti PM variklio veikimo lauko silpnéjimo srityje. Nominalioji PM
variklio jtampa yra pastebimai mazesné uz visa daznio keitiklio iSeinancia jtampa.

Nominalioji PM variklio jtampa atspindi variklio EVJ jtampa esant nominaliam dazniui. Taciau
skirtingu gamintoju varikliuose ji gali bati lygi, pavyzdziui, statoriaus jtampai esant
nominaliajai apkrovai.

Statoriaus jtampos koregavimas padeda jums keisti daznio keitiklio U/f kreive Salia EVJ
kreivés. Daugelio U/f kreivés parametry keisti néra batina.

P3.1.2.13 parametras nurodo daZnio keitiklio iSeinancia jtampa procentais nuo variklio
nominalios jtampos veikiant variklio nominaliu dazniu. Nustatykite daznio keitiklio U/f kreive
virs variklio priesinés EVJ kreivés. Kuo daugiau daznio keitiklio U/f kreivé skiriasi nuo variklio
priesinés EVJ kreivés, tuo didesné variklio sroveé.
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A U [V]
Statoriaus jtampos

a0S
koregavimas Q{\e
Lauko silpnéjimo (50-200 %)

tasko jtampa

Variklio
nominalioji jtampa

Nulinio
daznio jtampa f [Hz]
Variklio Lauko >
nominalusis silpnéjimo
daznis taskas

Pav. 37: Statoriaus jtampos koregavimas

10.2.3  VARIKLIO RIBOS

P3.1.3.1 VARIKLIO SROVES RIBA (ID 107)

Sis parametras naudojamas nustatant didZiausia variklio srove, tekancia grandinégje is
kintamosios srovés daznio keitiklio.
Kiekvienos daznio keitiklio korpuso dydzio parametru verciy diapazonas skiriasi.

Kai suveikia srovés ribojimas, sumazinamas daznio keitiklio iSvedamos srovés daznis.

PASTABA!
Variklio srovés riba néra ribiné verté, ties kuria yra stabdomas keitiklis del

perkrovos pagal srove.

P3.1.3.2 VARIKLIO SUK. MOM. RIBA (ID 1287]

Sis parametras naudojamas nustatyti didZiausiai motorinés dalies sukimo momento ribai.
Kiekvienos daznio keitiklio korpuso dydZio parametru verciy diapazonas skiriasi.

10.2.4  ATVIROS KILPOS PARAMETRAI

P3.1.4.1 U/F SANTYKIS (ID 108]

Sis parametras naudojamas nustatyti, kokio tipo bus U/f kreivé nuo nulinio daZnio iki lauko
silpnéjimo tasko.
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Pasirinkties

Nr Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas

Variklio jtampos priklausomybé nuo daznio iSéjime tiesineé.
Variklio jtampa keiCiasi nuo parametro P3.1.4.6 (nulinio daz-
nio jtampa) vertes iki P3.1.4.3 (lauko silpnéjimo tasko
jtampa) verté esant dazniui, nustatytum parametru P3.1.4.2
(lauko silpnéjimo tasko daZnis). Jei nereikalingas kitoks nus-
tatymas, naudokite $j numatytajj nustatyma.

0 Tiesiné

Variklio jtampa keiCiasi nuo parametro P3.1.4.6 (nulinio daz-
nio jtampa) vertes iki P3.1.4.2 (lauko silpnéjimo tasko daz-
nis), priklausomybeé kvadratu. Zemiau lauko silpnéjimo tasko
variklis veikia maziau imagnetintas ir sukuria mazesnes
apsukas. Kvadratine U/f priklausomybe galite naudoti jrengi-
niuose, kuriy stikio momento poreikis yra susijes su greicio
kvadratu, pavyzdZiui, iScentriniuose ventiliatoriuose ir siur-
bliuose.

1 Kvadratinis

U/f kreive galima programuoti 3 skirtinguose taskuose: nuli-
nio daznio jtampa (P1), vidurio tasko jtampa / daznis (P2) ir
lauko silpnéjimo taskas (P3). Naudokite programuojama U/f
kreive jei reikia turéti didesnj sukamaji momenta esant
Zemiems dazniams. Optimalius nustatymus galite nustatyti
automatiskai, naudodami identifikavimo paleistj (P3.1.2.4).

2 Programuojamas

f[Hz]

Pav. 38: Tiesinis ir kvadratinis variklio jtampos kitimas

A.  Numatytoji verté: variklio nom. jtampa C. Tiesinis
B. Lauko silpnéjimo taskas D. Kvadratinis
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E. Numatytoji verté: Nominalus variklio
daznis

A U[V]
UN-F-cmmmmmm e -

ID603 (:)

ID605

ID606 |

P1 :

© flHz]

1D604 ID602
Pav. 39: Programuojama U/f kreivé

A. Numatytoji verté: variklio nom. jtampa C. Numatytoji verté: Nominalus variklio
B. Lauko silpnéjimo taskas daznis

Kai parametrui ,Var. tipas” nustatyta verté PM variklis [nuolatinio magneto variklis), Sio
parametro verté automatiSkai nustatoma Tiesinis.

Kai parametrui ,Var. tipas” nustatyta verté Asinchroninis variklis ir kai Sis parametras
pakei¢iamas, Siems parametrams nustatomos numatytosios vertés.

« P3.1.4.2 lauko silpnéjimo tasko daznis

« P3.1.4.3 lauko silpnéjimo taskas

«  P3.1.4.4 U/f vidurio tasko daznis

« P3.1.4.5 U/f vidurio tasko itampa

« P3.1.4.6 nulinio daznio jtampa

P3.1.4.2 LAUKO SILPNEJIMO TASKO DAZNIS (ID 602)

Sis parametras naudojamas nustatyti iSéjimo grandinés dazniui, kuriam esant iSéjimo
grandinés jtampa pasiekia lauko silpnéjimo tasko jtampa.

P3.1.4.3 LAUKO SILPNEJIMO TASKAS (ID 603)

Sis parametras naudojamas nustatyti jtampai lauko silpnéjimo taske, isreikstai variklio
vardines jtampos procentine dalimi.

Dazniui virsijus lauko silpnéjimo taska, palaikoma maksimali iSéjimo jtampos verté. Dazniui
esant mazesniam uz lauko silpnéjimo taska, U/f kreivés parametrai kontroliuoja iSeinancia
jtampa. Zr. U/f parametrus P3.1.4.1, P3.1.4.4 ir P3.1.4.5.

Nustacius P3.1.1.1 (variklio nominali jtampa) ir P3.1.1.2 (variklio nominalusis daznis)
parametrus, automatiskai nustatomos atitinkamos P3.1.4.2 ir P3.1.4.3 parametry vertés.
Norédami nustatyti skirtingas vertes P3.1.4.2 ir P3.1.4.3 parametrams, Siuos parametrus
keiskite tik nustate P3.1.1.1 ir P3.1.1.2 parametrus.
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P3.1.4.4 U/F VIDURIO TASKO DAZNIS (ID 604)

Sis parametras naudojamas nustatyti U/f kreivés vidurio tasko daZniui.

PASTABA!
Sis parametras nurodo kreivées vidurinio tagko daznj, jei P3.1.4.1 reikdmé yra
uZprogramuojama.

P3.1.4.5 U/F VIDURIO TASKO JTAMPA (ID 605)

Sis parametras naudojamas nustatyti U/f kreivés vidurio tasko jtampai.

PASTABA!
Sis parametras nurodo kreives vidurinio tasko jtampa, jei P3.1.4.1 reikdmé gali bati
programuojama.

P3.1.4.6 NULINIO DAZNIO JTAMPA (ID 606]

Sis parametras naudojamas nustatyti U/f kreivés jtampai nulinio daznio taske.
Numatytoji parametro verté yra kitokia kiekvienam jrenginio dydZziui.

P3.1.4.7 ISIBEGEJIMO PAL. PARINKTYS (ID 1590]

Sis parametras naudojamas paleidimo besisukant parinktims nustatyti.
Parametras .|sibégeéjimo pal. parinktys” turi verciu pasirinkimo Zymimajj sarasa.

Bitai gali gauti Sias vertes.

« Veleno daznio ieskoma tik i$ tos pacios pusés kaip ir nuorodinio daznio.
« ISjunkite KS nuskaityma

« Naudokite nuorodinj daznj pradiniam spéjimui

« ISjunkite NS impulsus

*  Srauto kdirimas su sroves valdymu

Bitas ,.BO” valdo paieskos krypti. Kai bitui nustatote 0 verte, veleno daZnio ieSkoma 2
kryptimis - teigiama ir neigiama. Kai bitui nustatote 1 verte, veleno daZnio ieSkoma tik i$ tos
pacios pusés, kaip ir nuorodinio daznio. Tai neleidZia velenui judéti kita kryptimi.

Bitas ..B1” valdo kintamosios srovés nuskaityma, kuris i$ anksto jmagnetina varikli.
Kintamosios srovés nuskaitymo sistema mazina maksimalu daznj link nulinio daznio.
Kintamosios srovés nuskaitymas sustabdomas, kai pritaikomas veleno daznis. Norédami
iSjungti kintamosios srovés nuskaityma, nustatykite bita ,,B1” ties 1. Jei parametro ,.Var.
tipas” vertei naudojamas nuolatinio magneto variklis, kintamosios srovés nuskaitymas
iSjungiamas automatiskai.

Naudodami bita ..B5", galite iSjungti nuolatinés srovés impulsus. Pagrindiné nuolatinés
srovés impulsu funkcija yra iS anksto jmagnetinti variklj ir patikrinti variklio apsukas. Jei
nuolatinés srovés impulsu ir kintamosios srovés nuskaitymo funkcijos yra jjungtos, slydimo
daznis nurodo, kuri procedira yra taikoma. Jei slydimo daznis siekia maZziau nei 2 Hz arba
variklio tipas yra PM variklis, nuolatinés srovés impulsai yra iSjungiami automatiskai.
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B7 bit. kontroliuoja pateikto aukstos daznio signalo sukimosi kryptj, kuri naudojama
sinchronisku magnetinés varzos jrenginiu paleidimui besisukant. Signalo pateiktis
naudojama rotoriaus dazniui nustatyti. Jei rotorius yra nematomos zonos kampe, kai
siunciamas signalas, rotoriaus daZnio nustatyti negalima. Sia problema padeda i§spresti
pateikties signalo sukimosi krypties pakeitimas i atbulinés eigos.

P3.1.4.8 ISIBEGEJIMO UZVEDIMO NUSKAITYMO SROVE (ID 1610)

Sis parametras naudojamas nustatyti iSmatuotai nesustabdyto variklio paleidimo srovei,
iSreikstai variklio vardinés srovés procentine dalimi.

P3.1.4.9 PAL. SUINTENS. (ID 109]

Naudokite Sj parametra procesams, kuriu paleidimo momentas yra didelis dél trinties.
Paleidimo intensyvinima galite naudoti tik paleisdami daznio keitiklj. Paleidimo
intensyvinimas yra iSjungiamas po 10 sek. arba daznio keitiklio iSéjimo daZniui pasiekus puse
lauko silpnéjimo tasko daznio.

Variklio jtampa keiciasi reikiamo momento atzvilgiu. Dél to paleidimo metu ir varikliui
veikiant Zemu dazniu variklio momentas yra didesnis.

Paleidimo intensyvinimas turi jtakos tiesinei U/f kreivei. Geriausiu rezultatu galite pasiekti
atlike identifikavimo paleistj ir aktyvine programuojama U/f kreive.

10.2.5  |/F PALEIDIMO FUNKCIJA

Kai turite PM variklj, naudokite I/f paleidimo funkcija varikliui paleisti nuolatinés jtampos
valdymo rezimu. Geriausia poveikij galite gauti esant didelei variklio galiai. Esant didelei
variklio galiai, varza yra maza ir néra lengva pakeisti U/f kreive.

I/f paleidimo funkcija gali taip pat uztikrinti reikiama variklio momenta paleidimo metu.

A

¥

®

P [s]

O,

A. |/f pradzios srové C. Variklio srove
B. ISéjimo daznis D. I/f paleidimo daznis

Pav. 40: I/f paleidimo parametrai
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P3.1.4.12.1 I/F PALEIDIMAS (ID 534)

Sis parametras naudojamas jjungti I/f paleidimo funkcijai.

Kai aktyvinate I/f paleidimo funkcija, daznio keitiklis pradeda veikti srovés valdymo rezimu.
Pastovi srové tiekiama varikliui, kol iSéjimo daznis padidéja ir virsija lygi, nustatyta
parametru P3.1.4.12.2. Kai iSéjimo daZnis pakyla virs I/f paleidimo daznio lygio, veikimo
rezimas grizta j normaly U/f valdymo rezima.

P3.1.4.12.2 I/F PALEIDIMO DAZNIS (ID 535)

Sis parametras naudojamas nustatyti i$éjimo daZnio ribai, kurios nepasiekus variklio
grandine leidziama I/f paleidimo srové.

Kai dazniu keitiklio iSéjimo srovés daznis yra mazZesnis uz Sio parametro riba, aktyvinama I/f
paleidimo funkcija. Kai iSéjimo srovés daznis yra didesnis uz ribine verte, daznio keitiklio
rezimas grizta j normaly U/f valdymo rezima.

P3.1.4.12.3 I/F PALEIDIMO SROVE (ID 536}

Sis parametras naudojamas nustatyti srovei, kuri naudojama, kai jjungta I/f paleidimo
funkcija.

10.3 PALEIDIMO / SUSTABDYMO NUSTATYMAS

Daznio keitiklis yra paleidZziamas ir sustabdomas is valdymo vietos. Kiekviena valdymo vieta
turi skirtinga parametra daznio nuorodos sSaltiniui pasirinkti. Kiekvienoje valdymo vietoje
jums reikia duoti paleidimo ir sustabdymo komandas.

Vietiné valdymo vieta visuomet yra klaviatdra. Parametru P3.2.1 ,Nuot. vald. vieta” galite
pasirinkti nuotolinio valdymo vieta (jv. / iSv. arba ,Fieldbus™ magistralé). Pasirinkta valdymo
vieta rodoma klaviaturos busenos juostoje.
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P3.5.1.9 Fieldbus
vald. pasirinkimas

P3.2.2 -
P |vietinis / nuotolinis

.. |P3.5.1.7 I/O B vald.
lv./isv pasirinkimas

<P P3.2.1 ] )_
nuot. vald. vieta

(v]|oA —
V |FIELDBUS ]

-

GAL.
V|VALDYMO
VIETA

valdymo pasirinkimas

G‘,_ Jizu| P3.5.1.10 Klaviatiros

KLAVIATURA

(v |FIELDBUS

Pav. 41: Valdymo vieta

NUOTOLINE VALDYMO VIETA (I/0 A)

Skaitmeniniams jvadams pasirinkti naudokite parametrus P3.5.1.1 (1 A valdymo signalas),
P3.5.1.2 (2 A valdymo signalas) ir P3.5.1.3 (3 A valdymo signalas). Sie skaitmeniniai jvadai
kontroliuoja paleidimo, sustabdymo ir atgalinés eigos komandas. Tuomet pasirinkite Siu
ivadu logika naudodami P3.2.6 .jv./idv. logika A".

NUOTOLINE VALDYMO VIETA (1/0 B)

Skaitmeniniams jvadams pasirinkti naudokite parametrus P3.5.1.4 (1 B valdymo signalas),
P3.5.1.5 (2 B valdymo signalas) ir P3.5.1.6 (3 B valdymo signalas). Sie skaitmeniniai jvadai
kontroliuoja paleidimo, sustabdymo ir atgalinés eigos komandas. Tuomet pasirinkite Siu
jvady logika naudodami P3.2.7 ,jv./idv. logika B".

VIETINE VALDYMO VIETA (KLAVIATURA)

Paleidimo ir sustabdymo komandos yra duodamos klaviatdros mygtukais. Sukimosi kryptis
nustatoma parametru P3.3.1.9 ,Klaviatlros krypties nuoroda”.

NUOTOLINE VALDYMO VIETA (,.FIELDBUS")

Paleidimo, sustabdymo ir griztamojo rysio komandos yra duodamos naudojant ,.Fieldbus”
magistrale.

P3.2.1 NUOTOLINIO VALDYMO VIETA (ID 172)
Sis parametras naudojamas nuotolinio valdymo vietai (paleidimas / stabdymas) parinkti.

Naudokite $j parametra persijungti atgal j nuotolinj valdyma i ,VACON® Live", pvz., jei
sugedo valdymo pultelis.
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P3.2.2 VIETINIS / NUOTOLINIS (ID 211)

Sis parametras naudojamas vietinio ir nuotolinio valdymo vietoms perjungti.
Vietiné valdymo vieta visuomet yra klaviatira. Nuot. vald. vieta gali bGti jvadai / iSvadai arba
.Fieldbus” magistralé, priklausomai nuo parametro ,Nuotolinio valdymo vieta” reiksmés.

P3.2.3 STABDYMO MYGTUKAS KLAVIATUROJE (ID 114]

Sis parametras naudojamas stabdymo klaviatdros klaviu funkcijai jjungti.

Kai Si funkcija leidZziama, paspaudus klaviatiros sustabdymo mygtuka, daznio keitiklis visada
bus sustabdomas [nepriklausomai nuo valdymo vietos). Kai $i funkcija iSjungta, paspaudus
klaviatlros sustabdymo mygtuka, daznio keitiklis bus sustabdomas tik vietinio valdymo
atveju.

Pasirinkties

Nr Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas
0 Taip Stabdymo mygtukas klaviatiiroje jjungtas visada.
1 Ne Ribota stabdymo klaviatiros mygtuku funkcija.

P3.2.4 PALEIDIMO FUNKCIJA [ID 505]

Sis parametras naudojamas paleidimo funkcijos tipui parinkti.

Pasn;:khes Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas
0 Tolygus Keitiklis greitéja nuo 0 daznio iki daznio nuor. vertés.
1 Judantio startas Kelt'tlfl@ e?ptlrlk{a dabartinj variklio greitj ir greitéja nuo to
greicio iki daznio nuorodos.

P3.2.5 STABD. FUNKCIJA [ID 506]

Naudokite §j parametra sustabdymo funkcijos tipui pasirinkti.

Pasirinkties

Nr Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas

Variklis sustoja is inercijos. Kai duodama sustabdymo
0 Sustojimas is inercijos komanda, daznio keitiklio valdymas iSjungiamas ir srové
iSjungiama.

Po sustabdymo komandos variklio greitis mazinamas pagal

1 Tolygus - o AN -
greicio mazinimo parametrus iki nulinio greicio.

PASTABA!

Tolygaus sustabdymo negalima garantuoti visose situacijose. Jei pasirinktas
kreivés sustabdymas ir tinklo jtampa pasikeicia daugiau, nei 20 %, itampos
apskaiciavimas nepavyksta. Tokiu atveju tolygus sustabdymas negalimas.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




PARAMETRU APRASYMAI VACON - 249

P3.2.6 /0 A PALEIDIMO / SUSTABDYMO LOGINIS SIGNALAS (1D 300)

Sis parametras naudojamas valdyti inverterio paleidima ir stabdyma, naudojant
skaitmeninius signalus.
Pasirenkant gali bati Zodis .frontas”, padedantis iSvengti atsitiktinio paleidimo.

Pavyzdziui, atsitiktinis paleidimas gali jvykti toliau nurodytomis salygomis

* Kai prijungiate maitinima.

« Kai maitinimas i$ naujo prijungiamas atkdrus maitinimo tiekima.
« Atstacius triktj.

«  Kai parametras . |j. eiga” sustabdo daznio keitikl].

«  Kaivaldymo vieta pakeiciate j jv. / iSv. valdyma.

Pries paleisdami variklj atidarykite paleidimo / sustabdymo kontakta.

Visuose pavyzdziuose, pateiktuose kituose puslapiuose, sustabdymo rezimas yra inercinis.
VS =valdymo signalas.

Pasirinkties
Nr.

Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas

Funkcijos suveikia, kai kontaktai yra sujungiami.
0 VST =pirmyn
VS2 = atgal

PIRMYNa
Daznis iSé&jime

Daznio

nuostata""ﬂ """""""""""""""" /— ----------- / ..........
0 Hz — / / >t
Daznio E E E \ E \ E E E

nustatymas
ATGALwv

Leidimo
signalas

1 valdymo signalas —|| |
I
2 valdymo signalas _;_'

1
Klaviaturos | |
paleidimo . .
mygtukas I I !
Stabdymo ' ' ' [

B D 00 00 © O @ @@

Pav. 42: vadu / isvady A paleidimo / sustabdymo logika = 0

1. 1valdymo signalas (VS) po aktyvinimo 2. Aktyvinamas VS2, bet tai neturi jtakos
padidina iSéjimo sroveés daznj. Variklis iSéjimo sroves dazniui, nes pirma
veikia priekine eiga. pasirinkta kryptis turi pirmenybe.
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3. VS1isjungiamas, todél kryptis pradeda
keistis (i PRIEKINES EIGOS j ATGALINE
EIGA), nes tebéra aktyvus VS2.

4. VS2iSjungiamas, j variklj tiekiamos
srovés daznis sumazéja iki 0.

5. VS2vel aktyvinamas, dél to variklio
apsukos greitéja (ATGALINE EIGA] iki
nustatytojo daznio.

6. VS2isjungiamas, j variklj tiekiamos
sroves daznis sumazeéja iki 0.

7. Isijungia VS1, variklio apsukos greitéja
(PRIEKINE EIGA] iki nustatytojo daznio.

8. Vykdymo jjungimo signalas ,]jungta
eiga” yra nustatytas j ATID., tai sumazina
daznj iki 0. Sukonfigiruokite vykdymo
jjungimo signala parametru P3.5.1.15.

9. Vykdymo jjungimo signalas ,Jjungta
eiga” yra nustatytas j UZDAR., tai
padidina daznj iki nustatyto, nes VS1
tebéra aktyvus.

Pasirinkties
Nr.

Pasirinkties pavadinimas

10.

11.

12.

13.

Nuspaudziamas klaviatiros mygtukas
STOP (Sustabdyti), o i varikli tiekiamas
daznis sumazéja iki 0 (Sis signalas veikia
tik, jei parametro P3.2.3 ,Stabdymo
mygtukas klaviattroje” verte yra Taip).
Daznio keitiklis yra paleidziamas, nes
nuspaustas klaviaturos mygtukas START
(Paleisti).

DazZnio keitiklis sustabdomas dar karta
paspaudus klaviatiros mygtuka STOP
(Sustabdyti).

Daznio keitiklio paleisti paspaudziant
mygtuka START (Paleisti) nepavyks, nes
yra neaktyvus VS1.

Apibudinimas

3 kabeliu valdymui (impulsiné kontrolé)

VS1 = priekiné eiga (frontas)

1 VS2 = priesingos eigos sustab-
dymas
VS3 = atgaline eiga [frontas)
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1 valdymo signalas —I_l
2 valdymo signalas

3 valdymo signalas

Jjungta eiga

sustabdymo

PIRMYN
Daznis iSéjime

Daznio

Daznio
nustatymas

ATGAL

nustatymas ””””””””””””” /_\ ”””””””””””””””””””””””””””””””””””””””””
/ : / t
0 Hz L— —\

1
I I
I I
| |
) L
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |

.

H

Klaviaturos

I
I
|
|
1
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
I
I
|
I
I

[ .

mygtukas

®® 0

® ©

O

® ©

Pav. 43: 1/0 A paleidimo / sustabdymo logika= 1

1.

1 valdymo signalas (VS) po aktyvinimo
padidina iSéjimo srovés daznj. Variklis
veikia priekine eiga.

VS2 iSjungiamas, i variklj tiekiamos
sroves daznis sumazéja iki 0.

VS1 po aktyvinimo vél padidina iSéjimo
srovés daznj. Variklis veikia priekine
eiga.

Kryptis pradeda keistis (i§ PRIEKINES
EIGOS j ATGALINE EIGA), nes
aktyvinamas VS3.

Vykdymo jjungimo signalas ..Jjungta
eiga” yra nustatytas j ATID., tai sumazina
daznj iki 0. Sukonfigiruokite vykdymo
jjungimo signala parametru 3.5.1.15.
Paleisti naudojant VS1 nepavyks, nes
signalas ..Jjungta eiga” yra tebéra
nustatytas | UZDAR.

Pasirinkties

Nr Pasirinkties pavadinimas

7.

9.

10.

Aktyvinamas VS1, variklio apsukos
greitéja (PRIEKINE EIGA) iki nustatytojo
daznio, nes signalas .Jjungta eiga” yra
nustatytas j ATID.

Nuspaudziamas klaviatlros mygtukas
STOP (Sustabdyti), o j variklj tiekiamas
daznis sumazéja iki 0 (Sis signalas veikia
tik, jei parametro P3.2.3 ,,Stabdymo
mygtukas klaviatGroje” verte yra Taip).
VS3 aktyvina variklj ir jjungia jo veikima
atgaline eiga.

VS2 iSjungiamas, j variklj tiekiamos
sroveés daznis sumazéja iki 0.

Apibudinimas

Naudokite Sia funkcija, kad iSvengtumeéte atsitiktinio palei-

2 VS1 = priekiné eiga [frontas)
VS2 = atgaline eiga (frontas])

dimo. Pries dar karta paleisdami variklj atidarykite palei-
dimo / sustabdymo kontakta.
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PIRMYN
Daznis iSéjime

Daznio

nustatymas| /_‘\ """""""""""""""""""""""""" /_ """"""" / """" / """""""
0 Hz t=

Daznio
nustatymas
ATGAL

Jjungta eiga

1 valdymo | |
I

|
1
1
1
L
1
1
|
1
1
|
1
|
|
|
|
1

|| A

signalas !
2 valdymo :
signélas —'—l !

Klaviaturos
sustabdymo . ; ; ; ;

" 00 00 ® 0

Pav. 44: lvadu / iSvady A paleidimo / sustabdymo logika = 2

|
1
1
1
4
1
1
|
1
1
|
1
|
|
|
|
1
|
1
|
1
1
|
1
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® O OO @

1. 1valdymo signalas (VS] po aktyvinimo 8. Vykdymo jjungimo signalas ..Jjungta
padidina iSéjimo sroves daznj. Variklis eiga” yra nustatytas j ATID., tai sumazina
veikia priekine eiga. daznj iki 0. Sukonfiglruokite vykdymo

2. Aktyvinamas VS2, bet tai neturi jtakos ijungimo signala parametru P3.5.1.15.
iSéjimo sroves dazniui, nes pirma 9. Signalas .Jjungta eiga” yra nustatytas j
pasirinkta kryptis turi pirmenybe. UZDAR. Tai neturi jtakos, nes paleidimui

3. VS1isjungiamas, todél kryptis pradeda reikalingas kylantis frontas, net jei VS1
keistis (i PRIEKINES EIGOS j ATGALINE yra aktyvus.

EIGA), nes tebéra aktyvus VS2. 10. Nuspaudziamas klaviatiros mygtukas

4. VS2isjungiamas, j variklj tiekiamos STOP (Sustabdyti), o i varikli tiekiamas
sroves daznis sumazeéja iki 0. daznis sumazéja iki 0 (Sis signalas veikia

5. VS2veél aktyvinamas, dél to variklio tik, jei parametro P3.2.3 ,Stabdymo
apsukos greitéja (ATGALINE EIGA] iki mygtukas klaviatiroje” verte yra Taip).
nustatytojo daznio. 11. VS1 atidarytas ir vél uzdarytas, dél to

6. VS2isjungiamas, j variklj tiekiamos buvo paleistas variklis.
sroves daznis sumazéja iki 0. 12. VS1 iSjungiamas, j variklj tiekiamos

7. |sijungia VS1, variklio apsukos greitéja srovés daznis sumazéja iki 0.

(PRIEKINE EIGA] iki nustatytojo daznio.

Pasirinkties

Nr Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas

3 VS1 = paleidimas
VS2 = atgaliné eiga
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Pav. 45: Jvady / isvaduy A paleidimo /sustabdymo logika = 3

1.
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1 valdymo signalas (VS) po aktyvinimo
padidina iSéjimo srovés daznj. Variklis
veikia priekine eiga.

VS2 yra aktyvinamas ir pradeda keisti
krypti (i8 PRIEKINES EIGOS j ATGALINE
EIGA).

VS2 isjungiamas, todél kryptis pradeda
keistis (i8 ATGALINES EIGOS j PRIEKINE
EIGA), nes tebéra aktyvus VS1.

VS1 iSjungiamas, i variklj tiekiamos
sroves daznis sumazéja iki 0.

VS2 yra aktyvinamas, taciau variklis
nepasileidzia, nes yra neaktyvus VS1.
VS1 po aktyvinimo vél padidina iséjimo
sroves daznj. Variklis veikia tiesiogine
eiga, nes VS2 yra neaktyvus.

Vykdymo jjungimo signalas ..Jjungta
eiga” yra nustatytas j ATID., tai sumazina
daznj iki 0. Sukonfigiruokite vykdymo
jjungimo signala parametru P3.5.1.15.

8.

10.

1.

12.

Vykdymo ijungimo signalas .]jungta
eiga” yra nustatytas j UZDAR., tai
padidina daznj iki nustatyto, nes VS1
tebéra aktyvus.

Nuspaudziamas klaviatlros mygtukas
STOP (Sustabdyti), o j variklj tiekiamas
daznis sumazéja iki 0 (Sis signalas veikia
tik, jei parametro P3.2.3 ,,Stabdymo
mygtukas klaviatGroje” verte yra Taip).
Daznio keitiklis yra paleidZziamas, nes
nuspaustas klaviatiros mygtukas START
(Paleisti).

Daznio keitiklis dar karta sustabdymas
paspaudus klaviaturos mygtuku STOP
(Sustabdyti).

DazZnio keitiklio paleisti paspaudziant
mygtuka START (Paleisti) nepavyks, nes
yra neaktyvus VS1.
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Pasirinkties
Nr.

Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas

Naudokite Sia funkcija, kad iSvengtumeéte atsitiktinio palei-
4 VS1 = paleidimas (frontas) dimo. Pries dar karta paleisdami variklj atidarykite palei-
VS2 = atgaliné eiga dimo / sustabdymo kontakta.

PIRMYN
Daznis
iSéjime
Daznio

nustatymas] """ |/| """"" /_ """" /7 """"""" /7 """"
|
0 Hz i >t
|

I I I I
v . | | | | | | |
nustatymas A o
ATGAL | | (. : I I I | I |
. . | | L | | | | | |
T T H
|
1 valdymo | ] [ | | |
Signglas _|| | o | ! l_! | I_|| |
2 valdymo | L |_| | | | | | |
signalas !
Klaviaturos ! l I | ! ! ! ﬂ ! !
TEDD 000 00 0
Pav. 46: Jvady / isvadu A paleidimo / sustabdymo logika = 4
1. 1valdymo signalas (VS] po aktyvinimo 7. Vykdymo jjungimo signalas .]jungta
padidina iSéjimo srovés daznj. Variklis eiga” yra nustatytas j ATID., tai sumazina
veikia tiesiogine eiga, nes V52 yra daznj iki 0. Sukonfiglruokite vykdymo
neaktyvus. ijungimo signala parametru P3.5.1.15.
2. VS2yra aktyvinamas ir pradeda keisti 8. Pries paleidziant daznio keitiklj, jJums
krypti (i8 PRIEKINES EIGOS j ATGALINE reikia atidaryti ir dar karta uzdaryti VS1.
EIGA). 9. Nuspaudziamas klaviatiiros mygtukas
3. VS2isjungiamas, todél kryptis pradeda STOP (Sustabdyti), o j variklj tiekiamas
keistis (i ATGALINES EIGOS j PRIEKINE daznis sumazéja iki 0 (Sis signalas veikia
EIGA), nes tebéra aktyvus VS1. tik, jei parametro P3.2.3 ,,Stabdymo
4. VS1isjungiamas, j variklj tiekiamos mygtukas klaviatiroje” verte yra Taip).
sroves daznis sumazéja iki 0. 10. Pries paleidziant daznio keitiklj, jums
5. VS2yra aktyvinamas, taciau variklis reikia atidaryti ir dar karta uzdaryti VS1.
nepasileidzia, nes yra neaktyvus VS1. 11. VS1iSjungiamas, j variklj tiekiamos

6. VS1 po aktyvinimo vél padidina iSéjimo sroves daznis sumazéja iki 0.
sroves daznj. Variklis veikia tiesiogine
eiga, nes VS2 yra neaktyvus.
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P3.2.71/0 B PALEIDIMO / SUSTABDYMO LOGINIS SIGNALAS (ID 363)

Sis parametras naudojamas valdyti inverterio paleidima ir stabdyma, naudojant
skaitmeninius signalus.

Pasirenkant gali bati Zodis .frontas”, padedantis iSvengti atsitiktinio paleidimo.
ISsamesnés informacijos ieskokite skyriuje P3.2.6.

P3.2.8 ,FIELDBUS“ PALEIDIMO LOGINIS SIGNALAS (ID 889)

Sis parametras naudojamas .Fieldbus” paleidimo naudojimo logikai.
Pasirenkant gali bati Zodis ..frontas”, padedantis iSvengti atsitiktinio paleidimo.

Pasirinkties

Nr Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas
0 Reikalingas kylantis frontas
1 Lygis

P3.2.9 PAL. UZDELSIMAS (ID 524]

Sis parametras naudojamas nustatyti delsos trukmei nuo paleidimo komandos iki tikrojo
inverterio paleidimo.

P3.2.10 NUOTOLINIO VALDYMO KEITIMO | VIETIN] FUNKCIJA (ID 181)
Sis parametras naudojamas parenkamoms kopijavimo nuostatoms, kai pereinama i$

nuotolinio valdymo j vietinj (klaviatdra), nustatyti.

Pasirinkties
Nr.

Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas

0 ISlaikomas veikimas

ISlaikomas veikimas ir nuoroda
dazniui

2 Sustabdyti

P3.2.11 PAL. UZDELSIMAS [ID 15555)

Sis parametras naudojamas nustatyti delsos trukmei, kuriai nepraéjus po sustabdymo
negalima i$ naujo paleisti inverterio.
Parametras naudojamas kompresoriaus programose.

Pasirinkties

Nr Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas

0 Pal. uzdelsimas nenaudojamas
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10.4 NUORODOS

10.4.1 NUSTATYTAS DAZNIS

DazZnio nuorodos Saltinj galima uzprogramuoti visoms valdymo vietoms, iSskyrus
kompiuterinj irankj. Jei naudojate savo kompiuteri, jis visuomet naudoja jusu kompiuterinio
jrankio nuor. daznj.

NUOTOLINE VALDYMO VIETA (I/0 A)

Norédami nustatyti daznio nuorodos Saltinj jv./iSv. loginei vertei A, naudokite parametra
P3.3.1.5.

NUOTOLINE VALDYMO VIETA (I/0 B)

Norédami nustatyti daznio nuorodos Saltinj jv./iSv. loginei vertei B, naudokite parametra
P3.3.1.6.

VIETINE VALDYMO VIETA (KLAVIATURA)

Jei parametrui P3.3.1.7 naudojate nuorodine verte klaviatira, taikoma nuorodiné verte,
nustatyta parametrui P3.3.1.8 ,Klav. nuoroda”.

NUOTOLINE VALDYMO VIETA (,.FIELDBUS")

Jei parametrui P3.3.1.10 naudojate nuorodine verte Fieldbus, nuorodinis daznis gaunamas is
.fieldbus™ magistralés.

P3.3.1.1 MAZIAUSIA DAZNIO NUOR. (ID 101)

Sis parametras naudojamas nustatyti maziausiai atskaitos daznio vertei.

P3.3.1.2 DIDZIAUSIA DAZNIO NUOR. (ID 102)

Sis parametras naudojamas nustatyti didZiausiai atskaitos daZnio vertei.

P3.3.1.3 TEIGIAMA DAZNIO NUOR. RIBA (ID 1285)

Sis parametras naudojamas nustatyti teigiamos sukimosi krypties galutiniam atskaitos
dazniui.

P3.3.1.4 NEIGIAMA DAZNIO NUOR. RIBA (ID 1286)

Sis parametras naudojamas nustatyti neigiamos sukimosi krypties galutiniam atskaitos
dazniui.
Naudokite Sj parametra, pavyzdziui, iSvengti variklio veikimo atgaline kryptimi.

P3.3.1.5 V. /ISV. KONTROLINES NUORODOS A PASIRINKIMAS (ID 117)

Sis parametras naudojamas parinkti atskaitos Saltiniui, kai valdymo vieta yra jjimu ir
iSéjimu blokas A.
Programa, kuria nustatote naudodami parametra 1.2 pateikia numatytasias vertes.
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P3.3.1.6 JV. /ISV. KONTROLINES NUORODOS B PASIRINKIMAS (ID 131)

Sis parametras naudojamas parinkti atskaitos Saltiniui, kai valdymo vieta yra jejimu ir
iSéjimu blokas B.

ISsamesnés informacijos ieskokite skyriuje P3.3.1.5. Jvady / iSvadu B valdymo vieta galima
priverstinai jjungti tik per skaitmeninj jvada (P3.5.1.7).

P3.3.1.7 KLAVIATUROS VALDYMO KOMANDOS PASIRINKIMAS (ID 121)

Sis parametras naudojamas parinkti atskaitos Saltiniui, kai valdymo vieta yra klaviatira.

P3.3.1.8 KLAV. NUORODA (ID 184)

Sis parametras naudojamas keisti atskaitos daznij klaviattroje.

P3.3.1.9 KLAVIATUROS KRYPTIS (ID 123)

Sis parametras naudojamas nustatyti variklio sukimosi krypciai, kai inverteris valdomas
naudojant klaviatira.

P3.3.1.10 ,FIELDBUS “ MAGISTRALES VALDYMO NUORODOS PASIRINKIMAS (ID 122)

Sis parametras naudojamas parinkti atskaitos Zaltiniui, kai valdymo vieta yra ..Fieldbus".
Pasirinkus programa P1.2 parametru, programa nurodo numatytaja verte. Informacija apie
numatytasias vertes zr. skyriuje 12 1 priedas.

10.4.2  ISANKST. NUST. DAZNIAI

P3.3.3.115 ANKSTO NUSTATYTO DAZNIO REZIMAS (ID 182]

Sis parametras naudojamas skaitmeninio jéjimo i$ anksto jvestu daZnio verciu naudojimo
logikai.

Siuo parametru galite nustatyti logika, kuria pasirenkamas i$ anksto nustatytas daznis.
Galima pasirinkti 2 skirtingas logikas.

ISankstinio nustatymo daznis pasirenkamas priklausomai nuo to, kiek iSankstinio nustatymo
greicio skaitmeniniu jvadu yra aktyvas.

Pasirinkties
Nr.

Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas

|vady derinys yra uzkoduotas dvejetainiu kodu. Skirtingi
aktyviu skaitmeniniu jvady rinkiniai nustato i$ anksto nusta-

0 Dvejetainis kodavimas tyta daznj. Daugiau informacijos zr. skyriuje Lent. 116 IS
anksto nustatyty daZniy pasirinkimas, kai P3.3.3.1 = dvejetainis
kodas

1 Skaitius (naudojamy jvadu] Aktyviu skaitmeniniy jvady skaicius nurodo, koks is anksto

nustatytas daznis yra naudojamas: 1, 2 ar 3.

P3.3.3.2 0 ISANKST. NUST. DAZNIS YRA (ID 180)

Sis parametras naudojamas nustatyti i$ anksto jvestam atskaitos dazniui, kai naudojama i$
anksto jvesty daznio funkcija.
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Skaitmeniniais jvadais pasirinkite i$ anksto nustatytus daznius.

P3.3.3.3 1 ISANKST. NUST. DAZNIS YRA (ID 105)

Sis parametras naudojamas nustatyti i$ anksto jvestam atskaitos daZniui, kai naudojama i$
anksto jvesty dazniofunkcija.
Pasirinkite iS anksto nustatytus daznius su skaitmeniniu jvadu signalais.

P3.3.3.4 2 ISANKST. NUST. DAZNIS YRA (ID 106)

Sis parametras naudojamas nustatyti i$ anksto jvestam atskaitos dazniui, kai naudojama i$
anksto jvesty dazniofunkcija.
Pasirinkite iS anksto nustatytus daznius su skaitmeniniu jvadu signalais.

P3.3.3.5 3ISANKST. NUST. DAZNIS YRA (ID 126)

Sis parametras naudojamas nustatyti i$ anksto jvestam atskaitos dazniui, kai naudojama i$
anksto jvesty dazniofunkcija.
Pasirinkite iS anksto nustatytus daznius su skaitmeniniu jvady signalais.

P3.3.3.6 4 ISANKST. NUST. DAZNIS YRA (ID 127)

Sis parametras naudojamas nustatyti i$ anksto jvestam atskaitos daZniui, kai naudojama i$
anksto jvesty dazniofunkcija.
Pasirinkite iS anksto nustatytus daznius su skaitmeniniu jvadu signalais.

P3.3.3.7 5 ISANKST. NUST. DAZNIS YRA (ID 128)

Sis parametras naudojamas nustatyti i$ anksto jvestam atskaitos dazniui, kai naudojama i$
anksto jvesty dazniofunkcija.
Pasirinkite iS anksto nustatytus daznius su skaitmeniniu jvadu signalais.

P3.3.3.8 6 ISANKST. NUST. DAZNIS YRA (ID 129)

Sis parametras naudojamas nustatyti i anksto jvestam atskaitos dazniui, kai naudojama i$
anksto jvesty dazniofunkcija.
Pasirinkite iS anksto nustatytus daznius su skaitmeniniu jvady signalais.

P3.3.3.9 71S ANKSTO NUSTATYTAS DAZNIS YRA (ID 130)

Sis parametras naudojamas nustatyti i$ anksto jvestam atskaitos daZniui, kai naudojama i$
anksto jvesty daznio funkcija.
Skaitmeniniais jvadais pasirinkite iS anksto nustatytus daznius.

PARAMETRUI P3.3.3.1 PASIRINKTA 0 VERTE:

Norédami nustatyti 0 i$ anksto nustatyta daznj kaip nuorodinj, parametrui P3.3.1.5 (jvady /
iSvadu kontrolinés nuorodos A pasirinkimas) nustatykite verte 0 is anksto nustatytas daznis.

Norédami pasirinkti 1-7 iS anksto nustatyta daznj, nurodykite skaitmeniniam jvadui verte
P3.3.3.10 (0 i3 anksto nustatyto daznio pasirinkimas), P3.3.3.11 (1 i$ anksto nustatyto daznio
pasirinkimas) ir (arba) P3.3.3.12 (2 i$ anksto nustatyto daznio pasirinkimas). Skirtingi aktyviu
skaitmeniniy jvady rinkiniai nustato iS anksto nustatyta daznj. Daugiau informacijos galite
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rasti toliau pateiktoje lenteléje. IS anksto nustatytu daznio vertés lieka automatiskai
ribojamos nuo minimalios iki maksimalios sroves daznio (P3.3.1.1 ir P3.3.1.2).

Reikiamas veiksmas Aktyvintas dazZnis

Parametrui P3.3.1.5 pasirinkite 0 verte. 0 i$ anksto nustatytas daznis

Lent. 116: Is anksto nustatytu daZniu pasirinkimas, kai P3.3.3.1 = dvejetainis kodas

Aktyvintas skaitmeninio jvado signalas Aktyvintas nustat. daznis

2 is.daznio pasir. 1 iS.daZnio pasir. 0 is.daZnio pasir.
(P3.3.3.12) (P3.3.3.11) (P3.3.3.10)

0i$ anksto nustatytas
daznis

Kai naudojamas paramet-
ras P3.3.3.1.5, P3.3.1.6,
P3.3.1.7 arba P3.3.1.10,
tik 0 iS. nust. daznis nus-
tatomas kaip nuor. daznio
Saltinis.

1i$ anksto nustatytas
daznis

2 i$ anksto nustatytas
daznis

3i$ anksto nustatytas
daznis

4 i$ anksto nustatytas
daznis

5 i$ anksto nustatytas
daznis

6 i$ anksto nustatytas
daznis

| | | | I

7 i$ anksto nustatytas
daznis

* = jvadas yra aktyvintas.

PARAMETRUI P3.3.3.1 PASIRINKTA 1 VERTE:

Su skirtingais aktyviy skaitmeniniy jvady rinkiniais galite naudoti 1-3 iS anksto nustatytus
daznius. Aktyviu skaitmeniniu ivadu skaicius nurodo, kuris i$ anksto nustatytas daznis yra
naudojamas.
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Lent. 117: IS anksto nustatytu daZnio pasirinkimas, kai P3.3.3.1 = jvadu skaicius

Aktyvintas skaitmeninio jvado signalas Aktyvintas nustat. daznis

2 is.daznio pasir. 1 iS.daznio pasir. 0 is.daznio pasir.
(P3.3.3.12) (P3.3.3.11) (P3.3.3.10)

0i$ anksto nustatytas
daznis

Kai naudojamas paramet-
ras P3.3.3.1.5, P3.3.1.6,
P3.3.1.7 arba P3.3.1.10,
tik 0 iS. nust. daznis nus-
tatomas kaip nuor. daznio
Saltinis.

" 1S anksto nustatytas
daznis

" 1i8 anksto nustatytas
daZnis

" 1S anksto nustatytas
daznis

" " 2 i$ anksto nustatytas
daznis

" " 2 i$ anksto nustatytas
daznis

" " 2 i$ anksto nustatytas
daznis

* * " 3i$ anksto nustatytas
daznis

* = jvadas yra aktyvintas.

P3.3.3.10 0 IS ANKSTO NUSTATYTO DAZNIO PASIRINKIMAS (ID 419)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuris naudojamas i$
anksto nustatytoms daznio vertéms pasirinkti.

Sis parametras yra fiksuotu daZnio dvejetainés verteés pasirinkimas (0-7). Zr. parametrus nuo
P3.3.3.2 iki P3.3.3.9.

P3.3.3.11 115 ANKSTO NUSTATYTO DAZNIO PASIRINKIMAS (ID 420)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuris naudojamas is
anksto nustatytoms daZznio vertéms pasirinkti.

Sis parametras yra fiksuotu daZnio dvejetainés vertés pasirinkimas (0-7). Zr. parametrus nuo
P3.3.3.2 iki P3.3.3.9.
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P3.3.3.12 215 ANKSTO NUSTATYTO DAZNIO PASIRINKIMAS (ID 421)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuris naudojamas i$
anksto nustatytoms daznio vertéms pasirinkti.

Sis parametras yra fiksuotu daznio dvejetaines vertés pasirinkimas (0-7). Zr. parametrus nuo
P3.3.3.2 iki P3.3.3.9.

Norédami taikyti iS anksto nustatytus daznius nuo 1 iki 7, prijunkite skaitmeninj jvada prie Siu
funkciju (zr. 10.6.1 Skaitmeniniy ir analoginiu ivady programavimas). Daugiau informacijos zr.
Lent. 116 Is anksto nustatyty dazZniy pasirinkimas, kai P3.3.3.1 = dvejetainis kodas, taip pat zr.
Lent. 34 Isankst. nust. daZnioparametrai ir Lent. 42 Skaitmeniniy jvady nustatymai.

10.4.3  VARIKLIO POTENCIOMETRO PARAMETRAI

Variklio potenciometro nuor. daznj galima nustatyti visose valdymo vietose. Variklio
potenciometro nuor. verte galite pakeisti tik tuomet, kai daznio keitiklis yra eigos blsenoje.

PASTABA!
Nustatinéjant iSéjimo srovés daznj léciau, nei variklio potenciometro kreivés
signalo trukmé, normalaus greitéjimo ir létéjimo trukmés ji riboja.

P3.3.4.1 VARIKLIO POTENCIOMETRO VERTE DIDEJA (ID 418)

Sis parametras naudojamas i$éjimo jtampos dazniui su jvedamu skaitmeniniu signalu
padidinti.

Variklio potenciometru galite padidinti arba sumazinti iSéjimo srovés daznj. Skaitmeninj
ivada prijungus prie parametro ,.Variklio potenciometro verté DIDEJA™ ir aktyvinus
skaitmeninj jvada, iSéjimo srovés daznis padidéja.

Variklio potenciometro nuorodiné verté DIDEJA, kol kontaktas yra atviras.

P3.3.4.2 VARIKLIO POTENCIOMETRO VERTE MAZEJA (ID 417)

Sis parametras naudojamas jvedamu skaitmeniniu signalu sumazinti i&&jimo jtampos
dazniui.

Variklio potenciometru galite padidinti arba sumazinti iSéjimo srovés daznj. Skaitmeninj
jvada prijungus prie parametro .. Variklio potenciometro verté MAZEJA" ir aktyvinus
skaitmeninj jvada, iSéjimo srovés daznis mazéja.

Variklio potenciometro nuorodiné verté MAZEJA, kol atsidaro kontaktas.

3 skirtingi parametrai turi jtakos iSéjimo srovés daznio didéjimui arba mazéjimui, kai aktyvi
funkcija ..Variklio potenciometro verté DIDEJA” arba . Variklio potenciometro verte MAZEJA".

Sie parametrai yra . Variklio potenciometro kreives signalo trukmeé” (P3.3.4.3), ..Greitéjimo
trukme” (P3.4.1.2) ir ,Létéjimo trukme” (P3.4.1.3).
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> [S]
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Pav. 47: Variklio potenciometro parametrai

A. Daznio nuor. E. laikas
B. Max daznis F. Variklio potenciometro verté didéja
C. Min daznis G. Variklio potenciometro verté mazeéja
D. Variklio potenciometro kreivés signalo

trukmé

P3.3.4.3 VARIKLIO POTENCIOMETRO KREIVES SIGNALO TRUKME (ID 331]

Sis parametras naudojamas nustatyti variklio potenciometro atskaitos reikémes kitimo
spartai, kai ji didéja arba mazéja.
Parametro reikSme yra jvedama kaip Hz/sekunde.

P3.3.4.4 VARIKLIO POTENCIOMETRO ATKURIMAS (ID 367]

Sis parametras naudojamas nustatyti variklio potenciometro atskaitos daZnio atstatymo
loginei sekai.

Sis parametras nurodo, kada variklio potenciometro atskaita nustatoma ties 0.
Atstatymo funkcijai galimi 3 pasirinkimai: jokio atstatymo, atstatymas, kai dazniy keitiklis
sustoja, arba atstatymas, kai dazniu keitiklis iSjungiamas.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




PARAMETRU APRASYMAI VACON - 263

Pasirinkties
Nr.

Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas

Paskutinis variklio potenciometro nuorodinis daznis yra
0 Neatstatomas iSsaugomas sustabdymo metu ir jraSomas atmintyje, jei jo
prireiktu nutrakus maitinimui.

Variklio potenciometro nuorodinis daznis yra nustatomas ties
1 Stabd. blsena 0, kai dazniu keitiklyje jjungiama sustabdymo blsena arba
kai dazniu keitiklis iSjungiamas.

Variklio potenciometro nuorodinis daznis yra nustatomas ties

2 ISjungta 0 tik tuomet, kai nutriksta maitinimas.

10.4.4  PRAPLOVIMO PARAMETRAI

Praplovimo funkcija naudokite norédami akimirksniu apeiti normalu valdyma. Naudodami Sia
funkcija, galite, pavyzdziui, praplauti vamzdij arba rankiniu bddu valdyti iS anksto nustatyta
pastovu greit;.

Praplovimo funkcija paleidZia daznio keitiklj pasirinktu nuorodiniu dazniu be paleidimo
komandos ir nepriklausomai nuo valdymo vietos.

P3.3.6.1 PRAPL. NUOR. SUAKTYVINIMAS [ID 530]

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo jjungiama
praplovimo funkcija.

Nuor. praplovimo daznis yra dvikryptis, todél prieSingos krypties komanda neturi jtakos
praplovimo nuorodos krypciai.

PASTABA!
Kai suaktyvinate skaitmeninj jvada, daznio keitiklis yra paleidziamas.

P3.3.6.2 PRAPL. NUOR. (ID 1239)

Sis parametras naudojamas nustatyti inverterio atskaitos dazniui, kuris taikomas, kai
naudojama praplovimo funkcija.

Nustat. daznis yra dvikryptis, todél prieSingos krypties komanda neturi jtakos praplovimo
nuorodos krypciai. Priekinés krypties nuoroda yra nurodoma kaip teigiama verté, o atgalinés
eigos kryptis - kaip neigiama verte.

10.5 TOLYGI0JO GREICIO KITIMO IR STABDZIU SARANKA

10.5.1 1 KREIVE

P3.4.1.1 1 KREIVES FORMA (ID 500)

Sis parametras naudojamas darbinés kreivés greitéjimo ir letéjimo atkarpoms, kad jos batu
sklandesnés, koreguoti.

Parametrais .1 kreivés forma” ir ,.2 kreivés forma” greitéjimo ir létéjimo atkarpuy pradzia ir
pabaiga galite pakoreguoti, kad jos taptu sklandesnés. Jei nustatysite verte ties 0,0 %,
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gausite tiesine kreivés forma. Greitéjimo ir létéjimo funkcijos iSkart sureaguoja j nuorodos
signalo pokyt;.

Nustacius 1,0 % - 100,0 % verte, gaunama S formos greitéjimo arba létéjimo kreive.
Naudokite Sig funkcija mechaninei daliu erozijai ir srovés Sokinéjimams, kai pasikeicia
komanda, sumazinti. Greitéjimo laika galite keisti parametrais P3.4.1.2 (1 greitéjimo laikas)
ir P3.4.1.3 (1 letéjimo laikas).

A
[Hz]

ID103,

[t]

Pav. 48: Greitéjimo / létéjimo kreive (S formos kreive]

P3.4.1.2 1 GREITEJIMO LAIKAS (ID 103]

Sis parametras naudojamas nustatyti, kiek reikia laiko padidinti iséjimo grandinés daZniui
nuo nulio iki didZiausios vertés.

P3.4.1.3 1 LETEJIMO LAIKAS (ID 104)

Sis parametras naudojamas nustatyti, kiek reikia laiko sumazinti i$éjimo grandines dazniui
nuo didZiausios vertés iki nulio.

10.5.2 2 KREIVE

P3.4.2.1 2 KREIVES FORMA (ID 501]

Sis parametras naudojamas darbinés kreivés greitéjimo ir létéjimo atkarpoms, kad jos bituy
sklandesneés, koreguoti.

Parametrais .1 kreivés forma” ir ,,2 kreivés forma” greitéjimo ir létéjimo atkarpu pradzia ir
pabaiga galite pakoreguoti, kad jos taptu sklandesnés. Jei nustatysite verte ties 0,0 %,
gausite tiesine kreivés forma. Greitéjimo ir létéjimo funkcijos iSkart sureaguoja j nuorodos
signalo pokyt;.

Nustacius 1,0 % - 100,0 % verte, gaunama S formos greitéjimo arba létéjimo kreive.
Naudokite Sig funkcija mechaninei daliu erozijai ir srovés Sokinéjimams, kai pasikeicia
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komanda, sumazinti. Greitéjimo laika galite keisti parametrais P3.4.2.2 (2 greitéjimo laikas)
ir P3.4.2.3 (2 letéjimo laikas).

[Hz]

ID103, ID104 —

[t]

Pav. 49: Greitéjimo / létéjimo kreive (S formos kreive]

P3.4.2.2 2 GREITEJIMO LAIKAS (ID 502]

Sis parametras naudojamas nustatyti, kiek reikia laiko padidinti iséjimo grandinés daZniui
nuo nulio iki didZiausios vertés.

P3.4.2.3 2 LETEJIMO LAIKAS (ID 503)

Sis parametras naudojamas nustatyti, kiek reikia laiko sumazinti i$éjimo grandines dazniui
nuo didZiausios vertés iki nulio.

P3.4.2.4 2 KREIVES PASIR. (ID 408)

Sis parametras naudojamas parinkti 1 arba 2 kreive.

Pasirinkties

Nr Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas
0 Atid. 1 kreivés forma, 1 greitéjimo laikas ir 1 létéjimo laikas.
1 SUJUNGTA 2 kreivés forma, 2 greitéjimo laikas ir 2 létéjimo laikas.

P3.4.2.5 2 KREIVES RIBINIS DAZN. (ID 533]

Sis parametras naudojamas nustatyti iSéjimo grandinés daznio ribai, kuria virsijus
naudojamas 2 kreivé.

Naudokite Sia funkcija, pavyzdziui, giliu Suliniu siurbliams, kai paleidziant ar sustabdant
siurbli reikalingas trumpesnés kreivés trukmes (veikia Zemiau minimalaus daznio).
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Antros kreivés laikas yra suaktyvinamas, kai dazniokeitiklio iSeinancios srovés daznis virsija
Siuo parametru nurodyta riba. Norédami iSjungti Sia funkcija, nustatykite parametro verte
ties 0.

triktis
[Hz]

P3.4.2.2 P3.4.2.3

P3.452 |- _ T >N ___
P3.4.1.3

-
t [sek.]

Pav. 50: 2 kreivés suaktyvinimas, kai iseinancios sroves daznis virsija ribine verte. (P.3.4.5.2 =
kreivés ribinis dazn., P3.4.1.2 = 1 greit. trukme, P3.4.2.2 = 2 greit. trukmé, P3.4.1.3 =1 lét. trukme,
P3.4.2.3 = 2 lét. trukmeé)

10.5.3  PAL. PRADINIS IMAGNETINIMAS

P3.4.3.1 PRADINE IMAGNETINIMO SROVE (ID 517)

Sis parametras naudojamas nustatyti nuolatinei srovei, kuri teka variklio grandine jo
paleidimo metu.
Nustacius parametro reiksme, lygia 0, pradinio jmagnetinimo funkcija iSjungiama.

P3.4.3.2 JMAGNETINIMO PRADZI0S LAIKAS (ID 516]

Sis parametras naudojamas nustatyti trukmei, kuriai nepragjus, pries jsibégéjimo pradzia,
variklio grandine leidZziama nuolatiné srove.

10.5.4 STABDYMO NUOL. SROVE

P3.4.4.1 NUOL. SR. STABDZIO SROVE (ID 507)

Sis parametras naudojamas nustatyti srovei, kuri teka variklio grandine jo stabdymo
naudojant nuolatine srove metu.
Nustacius parametro reikSme, lygia 0, stabdymo nuol. srove funkcija iSjungiama.

P3.4.4.2 NUOLATINES SROVES STABDYMO TRUKME SUSTABDANT (ID 508)

Sis parametras naudojamas jjungti arba igjungti stabdymo funkcijai ir nustatyti, kad varikliui
sustojus bitu pateikiama stabdymo trukme.
Nustacius parametro reiksme, lygia 0, stabdymo nuol. srovés funkcija iSjungiama.
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P3.4.4.3 DAZNIS, KURIAM ESANT PRADEDAMAS NUOLATINES JTAMPOS STABDYMAS (ID 515)

Sis parametras naudojamas i$éjimo grandinés dazniui, kurj pasiekus pradedamas
stabdymas nuolatine srove, nustatyti.

10.5.5 NUOL. SRAUTO STABDYMAS

P3.4.5.1 NUOLATINIO SRAUTO STABDYMAS (ID 520)

Sis parametras naudojamas jjungti stabdyma elektromagnetiniu srautu.

Nuolatinés jtampos stabdymo alternatyva yra nuolatinio srauto stabdymas. Stabdant
nuolatiniu srautu galima padidinti stabdymo galia tokiomis salygomis, kai papildomy
stabdZiy rezistoriu naudoti nereikia.

Kai reikia stabdyti, sistema sumazina daznj ir padidina variklio srauta. Tai padidina variklio
stabdymo pajéguma. Variklio greitis stabdymo metu islieka kontroliuojamas.

é ATSARGIAI!
Stabdyma naudokite tik su pertrikiais. Nuolatinio srauto stabdymas energija
pavercia Siluma ir gali pazeisti varikli.

P3.4.5.2 SRAUTO STABDYMO SROVE (ID 519)
Sis parametras naudojamas nustatyti stabdymo elektromagnetiniu srautu funkcijos sroveés
lygiui.

10.6  IVADU /ISVADU KONFIGURACIJA

10.6.1 SKAITMENINIU IR ANALOGINIU [VADU PROGRAMAVIMAS

Kintamosios srovés daznio keitiklio jvady programavimas yra lankstus. Skirtingoms
funkcijoms galite laisvai naudoti laisvus standartinius jvadus ir pasirinktinius jvadus /
iSvadus.

lvaduy / iSvady pajéguma galima iSplésti naudojant pasirenkamasias plokstes.
Pasirenkamasias ploksStes galite jstatyti j C, D ir E lizdus. Daugiau informacijos apie
pasirenkamujy ploksciy sumontavima galite rasti montavimo vadove.
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Pav. 51: Pasirenkamujuy ploksciy lizdai ir programuojami jvadai

uf
il
&

A. Standartinés plokstés A lizdas ir jos D. Papildomos plokstés lizdas D
gnybtai E. Papildomos ploksteés lizdas E

B. Standartinés plokstés B lizdas ir jos F. Programuojami skaitmeniniai jvadai (DI)
gnybtai G. Programuojami analoginiai ivadai (Al)

C. Papildomos plokstés lizdas C

10.6.1.1 Skaitmeniniu ivadu programavimas

Skaitmeniniams jvadams taikomas funkcijas galite rasti kaip parametrus M3.5.1 parametru
grupéje. Noredami nurodyti funkcijai skaitmeninj ivada, nustatykite verte ties teisingu
parametru. Taikomu funkciju sarasas pateikiamas Lent. 42 Skaitmeniniu jvady nustatymai.

Pavyzdys
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STOP | & | READY\ \ | 110

|J=*_—| Digital Inputs

ID:405 P3.5\1.11

Ext Fault 'Close |

DigINSIotA’3
= Ext Fault Open

g1 DigINSlot0.2
Fault Reset Close
O DigINSIotA.6

Pav. 52: Skaitmeniniu jvady meniu grafiniame ekrano rodinyje
C. Parametro verte, t. y. nustatytas

skaitmeninis jvadas

®

READY \ RUN STOP ALARM FAULT

A. Grafinis ekrano rodinys
B. Parametro pavadinimas, t.y. funkcija

A A
l"j;'ll. b II / / /'_'X l’
n 1 LJd _J
4 1 nh1
b 4 b 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Pav. 53: Skaitmeniniy jvady meniu tekstiniame ekrano rodinyje
C. Parametro verté, t. y. nustatytas

A. Tekstinis ekrano rodinys
skaitmeninis jvadas

B. Parametro pavadinimas, t. y. funkcija

Kai naudojama standartiné jvady / iSvadu ploksté, galimi 6 skaitmeniniai jvadai: A lizdo
gnybtai 8, 9, 10, 14, 15ir 16.
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Ivado tipas (grafi- [lvado tipas Ivadas Nr. Paaiskinimas
nis ekrano rodi- (tekstinis
nys) ekrano
rodinys)
DigIN” dl A . Skaitmeninis jvadas Nr. 1 (8 gnybtas) plokstés
»219 A lizde (standartiné jvady / iSvady ploksté).
- Skaitmeninis jvadas Nr. 2 (9 gnybtas) plokstés
-DigIN di A 2 A lizde [standartiné jvady / igvadu plok&té).
- Skaitmeninis jvadas Nr. 3 (10 gnybtas] plokstés
-DigIN di A 3 A lizde (standartiné jvady / iSvady ploksté).
- Skaitmeninis jvadas Nr. 4 (14 gnybtas) plokstés
-DigIN di A 4 A lizde [standartiné jvady / igvadu ploksté).
DiaIN” dl A 5 Skaitmeninis jvadas Nr. 5 (15 gnybtas] plokstés
»219 A lizde (standartiné jvady / iSvady ploksté).
- Skaitmeninis jvadas Nr. 6 (16 gnybtas) plokstés
-DigIN di A 6 A lizde [standartiné jvady / igvadu ploksté).

Funkcija ,Uzdaryta iSoriné triktis”, kuri yra meniu M3.5.1, yra parametras P3.5.1.11. Jis
nustato numatytaja ..AnIN SlotA.3" verte grafiniame ekrano rodinyje ir ..dl A.3" tekstiniame
ekrano rodinyje. Po Sio pasirinkimo skaitmeninis signalas, perduodamas j skaitmeninj jvada
DI3 (10 gnybtas), kontroliuoja funkcija ..Uzdaryta iSoriné triktis".

Parametras Numatytoji verteé Apibudinimas

UZdaryta iSoriné

P3.5.1.11 triktis

.DigIN SlotA.3" 405 OPEN = gerai
UZDAR. = iSoriné triktis

Norédami pakeisti DI3 jvada, pavyzdziui, DI6 (16 gnybtas) standartiniame jv. / iSv.,
vadovaukités Siais nurodymais.

PROGRAMAVIMAS GRAFINIAME EKRANO RODINYJE

1 Pasirinkite parametra. Norédami eiti j redagavimo

rezima, nuspauskite rodyklés dedinén mygtuka. STOP|G| READY| | Vo
m Digital inputs
ID:405 P3.5.1.11

o7 Ext Fault Close
DigINSlotA3 |

Ext Fault Open
o DigINSlot0.2

S Fault Reset Close
gt DigINSlotA6
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2 Redagavimo rezimu ,.DigIN SlotA” lizdo verté yra

pabraukta ir mirksi. Jei savo jv. / idv. plokstéje STOPK;I READY| | /0
turite daugiau skaitmeniniy jvadu, pavyzdziui, Ext Fault Close
. . . v ]

naudojant pasirenkamasias plokstes C, D ar E D 0E 85,12
lizde, pasirinkite juos. A ~ |-

v —DigIN SlotA.3 —

P AN
Min:
Max:

3 Noredami aktyvinti 3 gnybta, dar karta nuspauskite

rodyklés desinén mygtuka. STOPK;I READY| | Vo
Ext Fault Close
= ID:405 P3.5.1.11
A . N
v  DigIN SlotA.3 -
VRN
Min:
Max:
4 Noredami jjungti 6 gnybta, 3 kartus nuspauskite
rodyklés aukdtyn mygtuka. Su pakeitimu sutikite STOP|C| READY| | Vo
nuspausdami mygtuka OK (Gerai. g9 Ext Fault Close
ID:405 P3.5.1.11
A . N
v DigIN SlotA.6 -
/1N

Min:
Max:

5  Jeiskaitmeninis jvadas DIé jau buvo naudotas
kokiai nors kitai funkcijai, ekrane rodomas STOP|C| READY| | o
pranesimas. Pakeiskite viena i$ Siy pasirinkimu.

ID:

At least one digital input has
been selected to several
operations.

To prevent possible unwanted
operations, please check all
digital input selection parameters.
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PROGRAMAVIMAS TEKSTINIAME EKRANO RODINYJE
1 Pasirinkite parametra. Norédami eiti j rezima READY RUN  SToP  ALARM  FAULT
.Edit” (Redaguoti], nuspauskite mygtuka OK A 'S
(Gerai). ,L-.I.— Co1 1 CvT
R D Y A | N
1 LJid _J
L0 1
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
2 Redagavimo rezimu mirksi raidé D. Jei savo jv. / READY RUN  SToP  ALARM  FAULT
iSv. plokstéje turite daugiau skaitmeniniu jvadu, A A
pavyzdziui, naudojant pasirenkamasias plokstes C, - - -
D ar E lizde, pasirinkite juos. P;i;g/d ;’ ,‘ EX lI
DTl L _
S99 1.3
N
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
3 Norédami aktyvinti 3 gnybta, dar karta nuspauskite READY RUN  STop  ALARM  FAULT
rodyklés desinén mygtuka. Raidé D nustoja A A
blykséti. O039cC 1 11 CvT
Hab5 LD exXi
n 1 LJ _J
L0
h 4 v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
4 Norédami jjungti 6 gnybta, 3 kartus nuspauskite READY RUN  STop  ALARM  FAULT
rodyklés aukstyn mygtuka. Su pakeitimu sutikite A A
nuspausdami mygtuka OK (Gerai). AE 1 11 EuT
\V/
l"l:l’. 37 r11 L’ N
n 1 LJL
B 1 Y |
v v
FWD  REV 1/0  KEYPAD  BUS
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5 Jei ;Ka|tmen!n|§ Jvada§ Dlé jau buvo naudotas READY RUN  STop  ALARM  FAULT
kokiai nors kitai funkcijai, ekrane rodomas A A
pranesimas. Pakeiskite viena is Siy pasirinkimu. o o
T 1 'F”" T N
rny o Loriagnr o
v h 4
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS

Atlikus veiksmus, skaitmeninis signalas, perduodamas j skaitmeninj jvada DIé, kontroliuoja
funkcija ..External Fault Close” (Uzdaryta iSoriné triktis).

Funkcijos verté gali bati ,DigIN Slot0.1” (grafiniame ekrano rodinyje) arba ,.dl 0.1"
(tekstiniame ekrano rodinyje). Siomis salygomis jums nereikéjo funkcijai nurodyti gnybto
arba jvadas nustatytas visuomet bati ATID. Tai yra daugelio M3.5.1 grupés parametry
numatytoji verte.

Kita vertus, kai kuriu jvadu numatytoji visuomet yra UZDAR. Ju verte gali bati ..DigIN Slot0.2"
(grafiniame ekrano rodinyje) arba ,.dl 0.2" (tekstiniame ekrano rodinyje).

PASTABA!
Skaitmeniniams jvadams taip pat galima priskirti laiko kanalus. Daugiau duomeny
pateikiama 12.7 Numatytosios skirtingu programuy parametru vertes.

10.6.1.2 Analoginiu ivadu programavimas

Numatyta jvada analoginio nuorodinio daznio signalui galite pasirinkti iS galimu analoginiu

jvadu.
STOP | C] READY | //o

E’ Analog Input 1

ID:377 P3.5.2.7.1

AIl Signal Sel
[e]

AnINSIotA.1
8‘i’ AIl Filter Time
S 0.10s
AIl Signal Range
= 0-10V/0-20mA

Pav. 54: Analoginiu jvady meniu grafiniame ekrano rodinyje

A. Grafinis ekrano rodinys C. Parametro verté, t. y. nustatytas
B. Parametro pavadinimas analoginis jvadas
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®

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A /
P35 11 Al

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Pav. 55: Analoginiu jvady meniu tekstiniame ekrano rodinyje
A. Tekstinis ekrano rodinys C. Parametro verte, t. y. nustatytas
B. Parametro pavadinimas analoginis jvadas

Kai naudojama standartiné jvadu / iSvadu ploksté, galimi 2 analoginiai jvadai: A lizdo gnybtai
2/3ir 4/5.

Ivado tipas (grafi- [lvado tipas Ivadas Nr. |Paaiskinimas
nis ekrano rodi- (tekstinis

nys) ekrano
rodinys)

Analoginis jvadas Nr. 1 (gnybtai 2/3) plokstés A
AniN Al A 1 lizde (standartiné jvady / iSvady ploksté).

Analoginis jvadas Nr. 2 (gnybtai 4/5) plokstés A
AniN Al A 2 lizde (standartiné jvady / idvaduy ploksté).

Parametras P3.5.2.1.1 ,,Al1 signalo pasirinkimas” yra M3.5.2.1 meniu. Parametru nustatoma
numatytoji ,AnIN SlotA.1" verté grafiniame ekrano rodinyje arba , Al A.1" tekstiniame ekrano
rodinyje. Numatytas jvadas analoginio nuorodinio daznio signalui Al1 tuomet yra analoginiy
jvadu 2/3 gnybtuose. Naudokite DIP jungiklius signalui nustatyti ties jtampa arba srove.
ISsamesnés informacijos zr. sumontavimo vadove.

Parametras Numatytoji verteé Apibudinimas
P3.5.2.1.1 AlT signalo pasi- ‘ LAnIN SlotA.1" 377
rinkimas

Norédami pakeisti Al1 jvada, pavyzdziuj, analoginj jvada savo pasirenkamosios plokstés C
lizde, vadovaukités Siais nurodymais.
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ANALOGINIU IVADU UZPROGRAMAVIMAS GRAFINIAME EKRANO RODINYJE
1 Norédami pasirinkti parametra, nuspauskite
rodyklés j dedine mygtuka. STOP|C| READY| | Vo
m Analogue Input 1
ID:377 P3.5.2.1.1
o AIl Signal Sel |
@ AnIN SlotA.l

Redagavimo rezimu ,AnIN SlotA" verté yra
pabraukta ir mirksi.

Norédami pakeisti .,AnIN SlotC" verte, spauskite
rodyklés aukstyn mygtuka. Su pakeitimu sutikite
nuspausdami mygtuka OK (Gerai.

AIl Filter Time
£ 0.10s

AIl Signal Range

(e}
gt 0-10V/0-20mA
STOP|C| READY| | 110
) AIl Signal Sel
ID:377 P3.5.2.1.1
/\ ‘-)\\\_// \\_,/’(h_
v SAnIN SlotA.I1
o
Min:
Max:
STOP|C| READY| | 110
8F AIl Signal Sel
ID:377 P3.5.2.1.1
v SAnIN SlotC.IC
O
Min:
Max:

ANALOGINIU JVADY UZPROGRAMAVIMAS TEKSTINIAME EKRANO RODINYJE

1
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Norédami pasirinkti parametra, nuspauskite
mygtuka OK (Gerai).

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A

PISE 11 AL
I A T Y |
U

v h 4

FWD REV 1/0  KEYPAD  BUS
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2 Redagavimo rezimu mirksi raidé A. READY RUN  STop  ALARM  FAULT
A
PIRQ 11 Al |
J v oo
SIS 1
AN (s
v h 4
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS
3 Noredami pakeisti C verte, spauskite rodyklés READY RUN  SToP  ALARM  FAULT
aukstyn mygtuka. Su pakeitimu sutikite A A
nuspausdami mygtuka OK (Gerai). -
PI52 1 Al |
[JA1 I |
SS9 L
/\C
v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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10.6.1.3 Signalu Saltiniu apibddinimai

.Lizdas0" Nr. Sk. jvadai:

Galite naudoti Sia funkcija skaitmeniniam signalui nustatyti, kad jo
bisena nuolatos bty ATID. arba UZDAR. Gamintojas nustaté kelis sig-
nalus taip, kad jie visuomet bty UZDAR. bisenoje, pavyzdziui, paramet-
ras P3.5.1.15 (jj. eiga). j. eigos signalas yra visuomet jjungtas, jei jo
nekeiciate.

#=1: Visuomet ATID.

# = 2-10: Visuomet UZDAR.

Analoginiai jvadai (naudojami testavimo tikslais):

# = 1: Analoginis jvadas = 0 % signalo stiprumo

# = 2: Analoginis jvadas = 20 % signalo stiprumo

# = 3: Analoginis jvadas = 30 % signalo stiprumo ir kt.

# = 10: Analoginis jvadas = 100 % signalo stiprumo
.LizdasA" # Skaicius (#) atitinka skaitmeninj jvada A lizde.
.LizdasB" # Skaicius (#) atitinka skaitmeninj jvada B lizde.
.LizdasC" # Skaicius (#) atitinka skaitmeninj jvada C lizde.
.LizdasD" # Skaicius (#) atitinka skaitmeninj jvada D lizde.
.LizdasE" # Skaicius (#) atitinka skaitmeninj ivada E lizde.
Laiko kanalas # 1 =1 laiko kanalas, 2 = 2 laiko kanalas, 3 = 3 laiko kanalas
.FieldbusCW." # Numeris (#) nurodo kontr. ZodZio bity skaiciy.
.FieldbusPD.” # Numeris (#) nurodo eigos duomenu bity skaiciy.
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10.6.2  NUMATYTOSIOS UZPROGRAMUOJAMU JVADU FUNKCIJOS

Lent. 118: Numatytosios uZprogramuojamu skaitmeniniy ir analoginiu jvadu funkcijos

Ivadas Gnybtas (-ai) Nuoroda Funkcija Parametro indeksas
DI 8 A 1 Avaldymo signalas |[P3.5.1.1

DI2 9 A2 2 Avaldymo signalas |P3.5.1.2

DI3 10 A3 Uzdaryta iSoriné trik- |P3.5.1.11

tis

0 i$ anksto nustatyto [P3.5.1.21

Dl4 14 Al . S
daznio pasirinkimas
DI5 15 A5 1 |s§nkst..nyst§t. daz- |P3.5.1.22
nio pasirinkimas
DI6 16 Ab Tr|kt|e§ atstata kai P3.5.1.13
uzdaras
Al 23 A Al1 signalo pasirinki- [P3.5.2.1.1
mas
A2 4/5 A2 Al2 signalo pasirinki- |P3.5.2.2.1

mas

10.6.3  SK.|VADAI

Parametrai yra funkcijos, kurias galite susieti su skaitmeninio jvado gnybtu. Tekstas Dig/n
Slot A.2 reiskia antra A lizdo jvada. Funkcijas taip pat galima susieti su laiko kanalais. Laiko
kanalai veikia kaip prie gnybto prijungti signalai.

Skaitmeniniy jvadu ir skaitmeniniu iSvadu bisenas galima stebéti keliu funkciju stebéjimo
rodinyje.

P3.5.1.1 1 A VALDYMO SIGNALAS (ID 403)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui (1 valdymo signalas),
kuriuo paleidZiamas ir stabdomas inverteris, kai valdymo vieta yra jéjimu ir iSéjimu blokas A
(FWD).

P3.5.1.22 A VALDYMO SIGNALAS (ID 404)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui (2 valdymo signalas),
kuriuo paleidziamas ir stabdomas inverteris, kai valdymo vieta yra jéjimy ir iSéjimu blokas A
(REV]).

P3.5.1.3 3 A VALDYMO SIGNALAS (ID 434)

Sis parametras naudojamas parinkti ivedamam skaitmeniniam signalui (3 valdymo signalas),
kuriuo paleidziamas ir stabdomas inverteris, kai valdymo vieta yra jéjimy ir iSéjimu blokas A.
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P3.5.1.4 1 B VALDYMO SIGNALAS (ID 423)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui (1 valdymo signalas),
kuriuo paleidZziamas ir stabdomas inverteris, kai valdymo vieta yra jéjimu ir iSéjimu blokas B.

P3.5.1.52 B VALDYMO SIGNALAS [ID 424)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui (2 valdymo signalas),
kuriuo paleidZiamas ir stabdomas inverteris, kai valdymo vieta yra jéjimy ir iSéjimu blokas B.

P3.5.1.6 3 B VALDYMO SIGNALAS [ID 435)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui (3 valdymo signalas),
kuriuo paleidziamas ir stabdomas inverteris, kai valdymo vieta yra jéjimy ir iSéjimu blokas B.

P3.5.1.7 VALDYMO |VADU/ISVADU PERJUNGIMAS | B SALTIN] (ID 425)

Sis parametras naudojamas parenkant jvedama skaitmeninij signala, kuriuo valdymo vieta
perjungiama is jéjimu ir iSéjimy bloko A j B.

P3.5.1.8 DAZNIO NUORODOS PERJUNGIMAS | B SALTIN] (ID 343)

Sis parametras naudojamas parinkti ivedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo atskaitos
daznio Saltinis perjungiamas is jéjimy ir iSéjimu bloko A j B.

P3.5.1.9 VALDYMO PERJUNGIMAS | "FIELDBUS" (ID 411)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo valdymo vieta

ir atskaitos daznio Saltinis perjungiamas j .Fieldbus” (i$ jéjimu ir iSéjimu bloko A, B arba
vietinio valdymo).

P3.5.1.10 VALDYMO PERJUNGIMAS | PULTEL] (ID 410)

Sis parametras naudojamas jvedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo valdymo vieta ir
atskaitos daznio Saltinis perjungiamas j klaviatara (i$ bet kurios kitos valdymo vietos),
parinkti.

P3.5.1.11 ISOR. TRIKTIS UZDAR. [ID 405)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo pranesama
apie iSorine triktj.

P3.5.1.12 ATVIRA ISORINE TRIKTIS (ID 406)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo pranesama
apie iSorine triktj.

P3.5.1.13 TRIKTIES ATST. UZDAR. (ID 414)

Sis parametras naudojamas jvedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo patvirtinamos visos
aktyvios triktys, parinkti.

Aktyvios triktys atstatomos, kai skaitmeninés jvesties bisena pasikeicia is atviros j uzdara
(kylantis frontas).
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P3.5.1.14 ATID. TRIKTIES ATST. (ID 213)

Sis parametras naudojamas jvedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo patvirtinamos visos
aktyvios triktys, parinkti.
Aktyvios triktys atstatomos, kai skaitmeninés jvesties blsena pasikeicia iS uzdaros j atvira
(besileidZiantis frontas).

P3.5.1.15 |J. LEIDIMAS [(ID 407)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo nustatoma
inverterio parengties bisena.

Kai kontaktas yra ATID., variklio paleidimas yra uzdraustas.
Kai kontaktas yra UZDAR., variklio paleidimas yra leidZiamas.

Norint sustabdyti, daZnio keitiklis naudoja parametro P3.2.5 , Sustabdymo funkcija” verte.

P3.5.1.16 1 EIGOS BLOKAVIMAS (ID 1041)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo
uzdraudZiamas inverterio paleidimas.

Inverteris gali bUti parengtas, taciau paleisti nejmanoma, kai blokavimo signalo blsena yra
,atvira” (sklendés blokavimas).

P3.5.1.17 2 EIGOS BLOKAVIMAS (ID 1042

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo
uzdraudZiamas inverterio paleidimas.

Inverteris gali bti parengtas, taciau paleisti nejmanoma, kai blokavimo signalo bilisena yra
.atvira” (sklendés blokavimas).

Jei blokavimas yra aktyvus, daznio keitiklio paleisti negalima.

Galite naudoti Sia funkcija norédami iSvengti daznio keitiklio paleidimo, kai sklendé yra
uzdaryta. Jei blokavimas aktyvinamas daznio keitikliui veikiant, daznio keitiklis sustoja.

P3.5.1.18 VARIKLIO PASILDYMAS |JUNGTAS [ID 1044)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo jjungiama
variklio jSildymo funkcija.

Variklio Sildymo funkcija tiekia nuolatine srove varikliui, kai inverteris yra sustabdytoje
bdsenoje.

P3.5.1.19 2 KREIVES PASIR. (ID 408

Sis parametras naudojamas parinkti ivedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo parenkama
pereinamojo proceso trukmeé.

P3.5.1.20 SPART. / LET. DRAUDZIAMAS (ID 415)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo
uzdraudZiamas inverterio jsibégéjimas ir létéjimas.

Greitéjimas arba létéjimas néra jmanomas, kol kontaktas yra atviras.
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P3.5.1.21 0 ISANKST. NUST. DAZNIO PASIRINKIMAS (ID 419)

Sis parametras naudojamas nustatyti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo parenkamos
iS anksto nustatytos daznio vertés.

P3.5.1.22 1 ISANKST. NUST. DAZNIO PASIRINKIMAS (ID 420)

Sis parametras naudojamas nustatyti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo parenkamos
iS anksto nustatytos daznio vertés.

P3.5.1.23 2 ISANKST. NUST. DAZNIO PASIRINKIMAS (ID 421)

Sis parametras naudojamas nustatyti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo parenkamos
iS anksto nustatytos daznio verteés.

P3.5.1.24 VARIKLIO POTENCIOMETRO VERTE DIDEJA (ID 418)

Sis parametras naudojamas padidinti id&jimo jtampos daZniui su ivedamu skaitmeniniu
signalu. _
Variklio potenciometro nuorodiné verté DIDEJA, kol kontaktas yra atviras.

P3.5.1.25 VARIKLIO POTENCIOMETRO VERTE MAZEJA (ID 417)

Sis parametras naudojamas jvedamu skaitmeniniu signalu sumazinti iéjimo jtampos
dazniui. .
Variklio potenciometro nuorodiné verté MAZEJA, kol kontaktas yra atviras.

P3.5.1.26 STABD. AKTYVINIMAS (ID 1213]

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo jjungiama
greitojo stabdymo funkcija. Greitojo stabdymo funkcija sustabdo inverterj nepriklausomai
nuo valdymo vietos ir valdymo signalu bdsenos.

P3.5.1.27 1 LAIKMATIS (ID 447)

Sis parametras naudojamas parinkti ivedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo paleidZiamas
laikmatis.

Laikmatis paleidziamas, kai Sis signalas iSjungiamas (besileidziantis frontas). ISvestis
iSjungiama, kai praeina trukmeés parametre apibréztas laikas.

P3.5.1.28 2 LAIKMATIS (ID 448)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo paleidZiamas
laikmatis.

Laikmatis paleidziamas, kai $is signalas iSjungiamas (besileidzZiantis frontas). ISvestis
iSjungiama, kai praeina trukmés parametre apibréztas laikas.

P3.5.1.29 3 LAIKMATIS (ID 449)

Sis parametras naudojamas parinkti ivedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo paleidZiamas
laikmatis.

Laikmatis paleidziamas, kai Sis signalas iSjungiamas (besileidziantis frontas). ISvestis
iSjungiama, kai praeina trukmeés parametre apibréztas laikas.
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P3.5.1.30 PID NUSTATYT0JO TASKO INTENSYVINIMAS (ID 1046)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo jjungiama
PID nust. tasko vertés sustiprinimo funkcija.

Laikmatis paleidziamas, kai $is signalas iSjungiamas (besileidziantis frontas). ISvestis
iSjungiama, kai praeina trukmés parametre apibréztas laikas.

P3.5.1.31 PID NUST. TASKO PASIR. (ID 1047)

Sis parametras naudojamas nustatyti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo parenkama
naudotina PID nust. tasko verte.

P3.5.1.32 ISOR. PID PALEIDIMO SIGNALAS (ID 1049)

Sis parametras naudojamas parinkti ivedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo paleidziamas
ir stabdomas iSorinis PID valdiklis.

PASTABA!
Sis parametras neturés poveikio, jei iSor. PID valdiklis nebus jjungtas 3.14 grupéje.

P3.5.1.33 ISOR. PID NUST. TASKO PASIRINKIMAS (ID 1048)

Sis parametras naudojamas nustatyti ivedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo parenkama
naudotina PID nust. tasko verté.

P3.5.1.34 ATKURTI 1 TECHNINES PRIEZIUROS SKAITIKL] (ID 490)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo anuliuojami
techninés priezitros skaitiklio duomenys.

P3.5.1.36 PRAPL. NUOR. SUAKTYVINIMAS (ID 530]

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo jjungiama
praplovimo funkcija.

Nuor. praplovimo daznis yra dvikryptis, todél priesingos krypties komanda neturi jtakos
praplovimo nuorodos krypciai.

PASTABA!
Kai suaktyvinate skaitmeninj jvada, daznio keitiklis yra paleidziamas.

P3.5.1.38 ATVIRAS GAISRO REZIMO SUAKTYVINIMAS (ID 1596)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo jjungiama
gaisro rezimo funkcija.

P3.5.1.39 UZDARAS GAISRO REZIMO SUAKTYVINIMAS (ID 1619)

Sis parametras naudojamas parinkti jyedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo jjungiama
gaisro rezimo funkcija.
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P3.5.1.40 REVERSINIS GAISRO REZIMAS (ID 1618)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo siunciama
atgalinio sukimosi komanda, kai jjungtas gaisro rezimas.
Si funkcija jtakos jprastam prietaiso veikimui neturi.

P3.5.1.41 AUTOMATINIO VALYMO SUAKTYVINIMAS (ID 1715)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo paleidziama
automatinio plovimo seka.

Automatinis valymas sustabdomas, jei suaktyvinimo signalas iSjungiamas pries pasibaigiant
procesui.

PASTABA!
Jei jvadas yra suaktyvintas, daznio keitikis paleidziamas.

P3.5.1.42 1 SIURBLIO BLOK. (ID 426)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuris naudojamas
kaip blokavimo signalas keliu siurbliu sistemoje.
Pasirinkus programa P1.2 parametru, programa nurodo numatytaja verte.

P3.5.1.43 2 SIURBLIO BLOK. (ID 427)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuris naudojamas
kaip blokavimo signalas keliu siurbliy sistemoje.
Pasirinkus programa P1.2 parametru, programa nurodo numatytaja verte.

P3.5.1.44 3 SIURBLIO BLOK. (ID 428)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuris naudojamas
kaip blokavimo signalas keliu siurbliu sistemoje.
Pasirinkus programa P1.2 parametru, programa nurodo numatytaja verte.

P3.5.1.45 4 SIURBLIO BLOK. (ID 429)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuris naudojamas
kaip blokavimo signalas keliu siurbliu sistemoje.

P3.5.1.46 5 SIURBLIO BLOK. (ID 430)

Sis parametras naudojamas parinkti jivedamam skaitmeniniam signalui, kuris naudojamas
kaip blokavimo signalas keliu siurbliu sistemoje.

P3.5.1.47 6 SIURBLIO BLOK. (ID 486)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuris naudojamas
kaip blokavimo signalas keliu siurbliy sistemoje.
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P3.5.1.48 7 SIURBLIO BLOK. (ID 487)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuris naudojamas
kaip blokavimo signalas keliu siurbliu sistemoje.

P3.5.1.49 8 SIURBLIO BLOK. (ID 488)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuris naudojamas
kaip blokavimo signalas keliu siurbliy sistemoje.

P3.5.1.52 KWH SK. VERTES ATST. (ID 1053)

Sis parametras naudojamas jvedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo anuliuojami energijos
skaitiklio (kWh) duomenys, parinkti.

P3.5.1.53 1/2 PARAMETRU RINKINIO PASIRINKIMAS (ID 496)
Parametras nurodo skaitmeninj jvada, kuris yra naudojamas 1 arba 2 parametru rinkiniui

pasirinkti. Funkcija yra jjungiama, jei Siam parametrui pasirenkami kiti lizdai, nei Dig/N Slot0.
Pasirinkus parametru rinkinj, jis pakei¢iamas tik tuomet, kai dazniy keitiklis yra sustabdytas.

* Kontaktas atid. = 1 parametru rinkinys yra nustatytas kaip aktyvus rinkinys
« kontaktas uzdar. = 2 parametru rinkinys yra nustatytas kaip aktyvus rinkinys

PASTABA!

Parametry vertés yra saugomos 1ir 2 rinkiniuose, parametruose B6.5.4 . Jrasyti | 1
rinkinj” ir B6.5.4 ,Jrasyti j 2 rinkinj”. Siuos parametrus galite naudoti klaviatdra
arba kompiuterine programa ,VACON® Live".

10.6.4  ANALOGINIAI [VADAI

P3.5.2.1.1 Al1 SIGNALO PASIRINKIMAS [ID 377]

Sis parametras naudojamas prijungti jvedamam analoginiam 5|gnaLU| prie pasirinkto jéjimo.
Sis parametras programuojamas. Zr. Lent. 118 Numatytosios uZprogramuojamuy skaitmeniniy
ir analoginiu jvady funkcijos

P3.5.2.1.2 Al1 SIGNALO FILTRO LAIKAS (ID 378)

Sis parametras naudojamas filtruoti jvedamo analoginio signalo trukdziams.
Norédami suaktyvinti Sj parametra, jveskite uz 0 didesne verte.

PASTABA!
Deélilgos filtravimo trukmeés reakcija j komanda gali bati letesne.
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Analoginiy jvady
signaly diapazonas

A
[%]
Nefiltruotas signalas
100% H----}
Filtruotas signalas
63% f---fmmm e

t [sek.]

ID378
l———»

Pav. 56: Al1 signalo filtravimas

P3.5.2.1.3 Al1 SIGNALO DIAP. (ID 379]

§is parametras naudojamas analoginio signalo diapazonui keisti.
Sio parametro reikSmé apeinama, jei naudojami vartotojo nustatyti mastelio parametrai.

Naudokite valdymo plokstés DIP jungiklius, norédami nustatyti analoginio jvado signala
(srove arba jtampal. ISsamesnés informacijos zr. montavimo vadove.

Analoginio jvado signala galima naudoti kaip daznio nuoroda. 0 arba 1 pasirinkimas vertei
pakeicia analoginiy jvadu signalu mastel,.

Pasirinkties
Nr.

Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas

Analoginiy jvady signaly diapazonas yra 0-10 V arba 0-20 mA
0 0-10V/0-20 mA (ji nurodo DIP jungiklio nustatymai valdymo plokstéje). lvado
signalas yra 0-100 %.
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o
© 0% 50% 100% > © %]
0 mA 10 mA 20 mA
Pav. 57: Analoginiy jvady signalu diapazonas, 0 pasirinkimas
A. Nustatytas daznis C. Min. daznio nuor.
B. Maks. daznio nuor. D. Analoginiy jvadu signalu diapazonas

Pasirinkties
Nr.

Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas

Analoginiy jvady signalu diapazonas yra 2-10 V arba 4-20 mA
1 2-10V/ 4-20 mA (ji nurodo DIP jungiklio nustatymai valdymo plokétéje). Jvado
signalas yra 20-100 %.

®

[Hz]

0,
© 5% 36% 50% T OIS
0mA 4 mA 10 mA 20 mA

Pav. 58: Analoginiu jvadu signalu diapazonas, 1 pasirinkimas

A. Nustatytas daznis C. Min. daznio nuor.
B. Maks. daznio nuor. D. Analoginiy jvadu signalu diapazonas

P3.5.2.1.4 Al1 VART. NUST. VERTE. MIN. (ID 380)

Sis parametras naudojamas keisti jvedamo analoginio signalo diapazonui nuo -160 iki 160 %.
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P3.5.2.1.5 Al1 VART. NUST. VERTE. MAKS. (ID 381]

Sis parametras naudojamas keisti jvedamo analoginio signalo diapazonui nuo -160 iki 160 %.

Pavyzdziui, analoginio jvado signala galite naudoti kaip daznio nuor. ir nustatyti parametrus
P3.5.2.1.4 ir P3.5.2.1.5 nuo 40 iki 80 %. Tokiomis salygomis nuor. daznio verté pasikeicia |
verte nuo maziausio nuor. daznio iki didziausio nuor, daznio, o analoginio jvado signalo verté
- jverte nuo 8 iki 16 mA.

®

[Hz]

A

(o)
@ 0% 40% 80% 100%> @ [%]
0 mA 8 mA 16 mA 20 mA

® ®

Pav. 59: Maziausias / didzZiausias Al1 vart. nustat. signalas

A. Nustatytas daznis D. Analoginiy jvadu signalu diapazonas
B. Maks. daznio nuor. E. Al min. verte, vart.
C. Min. daznio nuor. F. Al maks. verte, vart.

P3.5.2.1.6 Al1 SIGNALO INVERSIJA [(ID 387)

Sis parametras naudojamas jvedamam analoginiam signalui invertuoti.
Kai analoginis jvesties signalas invertuotas, signalo kreivé pasikeicia j priesinga.

Analoginio jvado signala galima naudoti daznio nuorodai. 0 arba 1 pasirinkimas vertei
pakeicia analoginiu jvaduy signalu mastel|.

Pasirinkties

Nr Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas

Jokios inversijos. Analoginio jvado signalo verté 0 % sutampa
0 Normalus su maziausio nuor. daznio verte. Analoginio jvado signalo
verté 100 % sutampa su didziausio nuor. daznio verte.
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o
© 0% 50% 100% > © %]
0 mA 10 mA 20 mA
Pav. 60: Al1 signalo inversija, 0 pasirinkimas
A. Nustatytas daznis C. Min. daznio nuor.
B. Maks. daznio nuor. D. Analoginiy jvadu signalu diapazonas

Pasirinkties
Nr.

Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas

Signalo inversija. Analoginio jvado signalo verté 0 % sutampa
1 Inversija su didziausio nuor. daznio verte. Analoginio jvado signalo
verté 100 % sutampa su maziausio nuor. daznio verte.

®

[Hz]

%
© 0% 50% 100% > ® 1]
0 mA 10 mA mA
Pav. 61: Al1 signalo inversija, 1 pasirinkimas
A. Nustatytas daznis C. Min. daznio nuor.
B. Maks. daznio nuor. D. Analoginiy jvadu signalu diapazonas
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10.6.5  SK.ISVADAI

P3.5.3.2.1 RO1 FUNKCIJA (ID 11001)

Sis parametras naudojamas funkcijai arba signalui, prijungtam prie relinio i&&jimo, parinkti.
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Lent. 119: ISvadu signalai per RO1

Pasirinkties

Nr Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas
0 Nenaudojamas ISvadas nenaudojamas.
1 Paruosta Kintamosios srovés daznio keitiklis paruostas naudoti.
2 Dirba Kintamosios srovés daznio keitiklis veikia (variklis veikia).
3 Bendroji triktis Suveiké pertraukimas dél trikties.
4 Bendroji triktis, invertuotas Pertraukimas dél trikties nesuveikeé.
5 Bendrasis pavojaus signalas Suveiké pavojaus signalas.
6 Priesinga kryptis Duota atgalinés eigos komanda.
7 Nustatytu greiciu ISvado daznis tampa toks pat, kaip ir nustat. daznis.
8 Termistoriaus triktis Suveiké termistoriaus triktis.
9 Aktyvintas variklio reguliatorius | Aktyvintas vienas i$ ribiniy verciy reguliatoriu (pvz., srovés
ribos arba momento ribos).
10 Aktyvus paleidimo signalas Aktyvi daznio keitiklio paleidimo komanda.
1" ljungtas valdymas klaviatdra Valdymo klaviatira pasirinkimas (aktyvi valdymo vieta yra
klaviatara).
12 Aktyvus jv./isv. B valdymas Pasirinkimas yra iv./idv. valdymo vieta B (aktyvi valdymo vieta
yra iv./idv. B).
13 1 ribos stebéjimas Ribos stebéjimas aktyvinamas, jei signalo verté tampa
mazesné arba didesné uz nustatyta stebéjimo ribine verte
14 2 ribos stebéjimas (P3.8.3 arba P3.8.7).
15 Akt. gaisro rez. Gaisro rez. funkcija yra aktyvi.
16 Prapl. akt. .Jogging” funkcija yra aktyvi.
17 Aktyvus i$ anksto nustatytas IS anksto nustatytas daznis buvo pasirinktas naudojant skait-
daznis meninio jvado signalus.
18 Greit. stabd. akt. Greit. stabd. funkcija yra aktyvinta.
19 PID nustatytas miego rezimu PID valdiklis veikia miego reZimu.
20 PID sklandus uZpildymas akty- |Aktyvinta PID valdiklio sklandaus uzpildymo funkcija.
vus
21 PID atsako stebéjimas PID valdiklio atsako verté yra didesné arba mazesné uz ribi-
nes stebéjimo vertes.
29 ISorinio PID atsako stebéjimas |ISorinio PID valdiklio atsako verté yra didesné arba mazesneé
uz ribines stebéjimo vertes.
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Lent. 119: ISvadu signalai per RO1

Pasirinkties

Nr Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas
|einancio slégio pavojaus signa- |leinantis siurblio slégis yra Zemesnis uz verte, kuri buvo nus-
23
las tatyta parametru P3.13.9.7.
Apsaugos nuo uzSalimo pavo- ISmatuota siurblio temperatdra yra Zemesné uz lygj, kuris
24 . .
jaus signalas buvo nustatytas parametru P3.13.10.5.
25 1 laiko kanalas 1 laiko kanalo bisena.
26 2 laiko kanalas 2 laiko kanalo bisena.
27 3 laiko kanalas 3 laiko kanalo blsena.
28 13 = ,Fieldbus“magistralées Skaitmeninio (reles) iSvado valdymas naudojant ,.Fieldbus”
kontr. ZodZio 13 bitas magistralés kontr. ZodZio 13 bitas
29 .Fieldbus“magistralés kontr. Skaitmeninio (relés) idvado valdymas naudojant , Fieldbus”
Zodzio 14 bitas magistralés kontr. Zodzio 14 bitas
30 .Fieldbus“magistralés kontr. Skaitmeninio (releés) iSvado valdymas naudojant ,.Fieldbus”
Zodzio 15 bit. magistralés kontr. ZodZio 15 bitas
.Fieldbus” magistralés eigos Skaitmeninio (relés) iSvado valdymas naudojant . Fieldbus”
31 . ) . -
duomenu In1 0 bit. magistralés eigos duomeny In1 0 bitas
2 .Fieldbus” magistralés eigos Skaitmeninio (releés) iSvado valdymas naudojant ,.Fieldbus”
duomenu In1 1 bitas magistralés eigos duomenu In1 1 bitas
.Fieldbus” magistralés eigos Skaitmeninio (relés) iSvado valdymas naudojant ,Fieldbus”
33 . ) . -
duomenu In1 2 bit. magistralés eigos duomeny In1 2 bitas
34 1 techninés prieZitros skaitiklio | Techninés priezilros skaitiklis skaiciuoja iki ribinés signalo
ispéjamasis signalas verteés, kuri yra nustatoma parametru P3.16.2.
35 1 techninés priezidros skaitiklio | Techninés priezilros skaitiklis skaiciuoja iki ribinés signalo
triktis vertés, kuri yra nustatoma parametru P3.16.3.
1 bloko iSv. 1 programuojamo bloko i$vadas. Zr. parametru meniu M3.19
36 _— . ’
.Block Programming” (Bloko programavimas).
2 bloko isv. 2 programuojamo bloko iSvadas. Zr. parametru meniu M3.19
37 _— .
.Block Programming” (Bloko programavimas).
3 bloko isv. 3 programuojamo bloko igvadas. Zr. parametru meniu M3.19
38 _— .
.Block Programming” (Bloko programavimas).
4 bloko isv. 4 programuojamo bloko iSvadas. Zr. parametru meniu M3.19
39 _— .
.Block Programming” (Bloko programavimas).
5 bloko iSv. 5 programuojamo bloko idvadas. Zr. parametry meniu M3.19
40 _— .
.Block Programming” (Bloko programavimas).
6 bloko isv. 6 programuojamo bloko iSvadas. Zr. parametru meniu M3.19
41 _— . ’
.Block Programming” (Bloko programavimas).
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Lent. 119: ISvadu signalai per RO1

Pasirinkties

Nr Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas
7 bloko iSv. 7 programuojamo bloko idvadas. Zr. parametry meniu M3.19
42 o .
.Block Programming” (Bloko programavimas).
8 bloko isv. 8 programuojamo bloko iSvadas. Zr. parametru meniu M3.19
43 o .
.Block Programming” (Bloko programavimas).
9 bloko isv. 9 programuojamo bloko idvadas. Zr. parametry meniu M3.19
4t . .
.Block Programming” (Bloko programavimas).
45 10 bloko isv. 10 programuojamo bloko iSvadas. Zr. parametry meniu
M3.19 ..Block Programming” (Bloko programavimas).
46 .Jockey” siurblio valdymas ISorinio . Jockey” siurblio valdymo signalas.
47 Uzpildymo siurblio valdymas ISorinio uzpildymo siurblio valdymo signalas.
48 Aut. valymas akt. Automatinio siurblio valymo funkcija yra aktyvinta.
49 Keliu siurbliy K1 valdymas Keliy siurbliy funkcijos valdymo kontaktas.
50 Keliu siurbliu K2 valdymas Keliu siurbliy funkcijos valdymo kontaktas.
51 Keliu siurbliy K3 valdymas Keliy siurbliy funkcijos valdymo kontaktas.
52 Keliu siurbliy K4 valdymas Keliy siurbliy funkcijos valdymo kontaktas.
53 Keliu siurbliu K5 valdymas Keliu siurbliy funkcijos valdymo kontaktas.
54 Keliu siurbliy Ké valdymas Keliy siurbliy funkcijos valdymo kontaktas.
55 Keliu siurbliy K7 valdymas Keliy siurbliy funkcijos valdymo kontaktas.
56 Keliu siurbliu K8 valdymas Keliu siurbliy funkcijos valdymo kontaktas.
Rodomas aktyvus parametru rinkinys:
69 Pasirinktas parametry rinkinys o
ATID. = aktyvus 1 parametry rinkinys
UZDAR. = aktyvus 2 parametru rinkinys

P3.5.3.2.2 RO1 |JUNGIMO ATIDEJIMAS (ID 11002)
Sis parametras naudojamas relinio i$éjimo jjungimo delsai nustatyti.
P3.5.3.2.3 RO11SJ. ATID. (ID 11003]

Sis parametras naudojamas relinio i$éjimo i$jungimo delsai nustatyti.
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10.6.6  ANALOGINIAI ISVADAI

P3.5.4.1.1 AO1 FUNKCIJA (ID 10050)

Sis parametras naudojamas funkcijai arba signalui, prijungtam prie analoginio i$éjimo,
parinkti.

1 analoginio iSvado signalas pasirenkamas Siuo parametru. Analoginiy iSvadu signaly
mastelis priklauso nuo signalo.
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Pasirinkties

Nr Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas
0 TEST 0 % (nenaudojamas) Analoginis iSvadas nustatomas ties 0 % arba 20 %, kad jis
sutaptu su P3.5.4.1.3 parametru.
1 TEST 100% Analoginis iSvadas yra nustatytas ties 100 % signalo (10 V /
20 mA).
? Daznis iséjime Dabartinis iSvado daznis nuo 0 iki maksimalios nuor. daznio
vertés.
3 Nustatytas daznis Dabartinis daznis nuo 0 iki maksimalios nuor. daznio vertés.
4 Variklio greitis Dabartinis variklio greitis nuo 0 iki nominalios variklio srovés
vertes.
5 ISvesties srovés stipris Dazniu keitiklio iSéjimo sroveés verté siekia nuo 0 iki nomina-
lios variklio srovés vertes.
6 Variklio sukimo momentas Dabartinis variklio sukimo momentas nuo 0 iki nominalios
variklio sukimo momento vertés (100 %).
7 Variklio galia Dabartiné variklio galia siekia nuo 0 iki nominalios variklio
galios vertés (100 %).
8 Variklio jtampa Dabartiné variklio jtampa siekia nuo 0 iki nominalios variklio
itampos.
9 Nuolatinés jtampos jungties Dabartiné nuolatinés jtampos jungties jtampa 0-1000 V.
jtampa
10 PID nust. taskas Dabartiné PID valdiklio nustatytojo tasko verté (0-100 %).
11 PID atsakas Dabartiné PID valdiklio atsako verté (0-100 %).
12 PID isvadas PID valdiklio iSvadas (0-100 %).
13 [Sorinio PID isv. ISorinio PID valdiklio isvadas (0-100 %).
14 .Fieldbus” magistralés eigos .Fieldbus” magistralés eigos duomenuy 1 jvadas: 0-10000 (tai
duomeny 1 iSvadas sutampa su 0-100,00 %).
15 .Fieldbus” magistralés eigos .Fieldbus” magistralés eigos duomenuy 2 iSvadas: 0-10000
duomeny 2 iSvadas (tai sutampa su 0-100,00 %).
16 .Fieldbus” magistralés eigos .Fieldbus” magistralés eigos duomenu 3 iSvadas: 0-10000
duomenuy 3 ivadas (tai sutampa su 0-100,00 %).
17 .Fieldbus” magistralés eigos .Fieldbus” magistralés eigos duomenuy 4 iSvadas: 0-10000
duomeny 4 iSvadas (tai sutampa su 0-100,00 %).
18 .Fieldbus” magistralés eigos .Fieldbus” magistralés eigos duomenu 5 iSvadas: 0-10000
duomenuy 5 idvadas (tai sutampa su 0-100,00 %).
19 .Fieldbus” magistralés eigos .Fieldbus” magistralés eigos duomenuy 6 iSvadas: 0-10000
duomeny 6 iSvadas (tai sutampa su 0-100,00 %).
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Pasirinkties
Nr.

Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas

.Fieldbus” magistralés eigos .Fieldbus” magistralés eigos duomeny 7 iSvadas: 0-10000

20 duomenuy 7 idvadas (tai sutampa su 0-100,00 %).

.Fieldbus” magistralés eigos .Fieldbus” magistralés eigos duomeny 8 iSvadas: 0-10000

21 duomeny 8 idvadas (tai sutampa su 0-100,00 %).

1 bloko iSv. 1 uZprogramuojamo bloko idvadas: 0-10000 (tai sutampa su
22 0-100,00 %). zr. parametru meniu M3.19 , Dazn. keit. taik.
jrankis”.

2 bloko isv. 2 uzprogramuojamo bloko idvadas: 0-10000 (tai sutampa su
23 0-100,00 %). zr. parametru meniu M3.19 ,Dazn. keit. taik.
jrankis”.

3 bloko iSv. 3 uzprogramuojamo bloko iSvadas: 0-10000 (tai sutampa su
24 0-100,00 %). zr. parametru meniu M3.19 ,.Dazn. keit. taik.
jrankis”.

4 bloko isv. 4 uzprogramuojamo bloko i$vadas: 0-10000 (tai sutampa su
25 0-100,00 %). zr. parametru meniu M3.19 , Dazn. keit. taik.
jrankis”.

5 bloko isv. 5 uzprogramuojamo bloko idvadas: 0-10000 (tai sutampa su
26 0-100,00 %). zr. parametry meniu M3.19 ,Dazn. keit. taik.
jrankis”.

6 bloko isv. 6 uzprogramuojamo bloko iSvadas: 0-10000 (tai sutampa su
27 0-100,00 %). zr. parametru meniu M3.19 ,.Dazn. keit. taik.
jrankis”.

7 bloko isv. 7 uzprogramuojamo bloko iSvadas: 0-10000 (tai sutampa su
28 0-100,00 %). zr. parametru meniu M3.19 , Dazn. keit. taik.
jrankis”.

8 bloko isv. 8 uzprogramuojamo bloko i$vadas: 0-10000 (tai sutampa su
29 0-100,00 %). zr. parametry meniu M3.19 ,Dazn. keit. taik.
jrankis”.

9 bloko isv. 9 uzprogramuojamo bloko iSvadas: 0-10000 (tai sutampa su
30 0-100,00 %). zr. parametru meniu M3.19 ,.Dazn. keit. taik.
jrankis”.

10 bloko isv. 10 uzprogramuojamo bloko i$vadas: 0-10000 (tai sutampa su
31 0-100,00 %). zr. parametru meniu M3.19 , Dazn. keit. taik.
jrankis”.

P3.5.4.1.2 A01 FILTRO LAIKAS (ID 10051)

Sis parametras naudojamas nustatyti analoginio signalo filtravimo trukmei.
Filtravimo funkcija iSjungiama, kai filtravimo laikas yra 0. Zr. P3.5.2.1.2.

P3.5.4.1.3 A0O1 MINIMUMAS (ID 10052)

Sis parametras naudojamas keisti ivedamo analoginio signalo diapazonui.
Pvz., jei pasirinkta .4 mA”, analoginio iSvesties signalo diapazonas yra 4..20 mA.
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DIP jungikliais pasirinkite signalo tipa (srove / itampa). Analoginio iSvado signalo mastelio
keitimas P3.5.4.1.4 skiriasi. Taip pat zr. P3.5.2.1.3.

P3.5.4.1.4 MINIMALI AO1 VERTE (ID 10053)

Sis parametras naudojamas isvedamo analoginio signalo masteliui keisti.
Mastelio vertés (min. ir maks.) pateiktos proceso matavimo vienetais, nurodytais pasirenkant
AO funkcija.

P3.5.4.1.5 MAKSIMALI AO1 VERTE (ID 10054)

Sis parametras naudojamas iSvedamo analoginio signalo masteliui keisti.
Mastelio vertés (min. ir maks.) pateiktos proceso matavimo vienetais, nurodytais pasirenkant
AO funkcija.

Pavyzdziui, galite pasirinkti dazniy keitiklio iSéjimo srovés daznj analoginio iSvado signalo
turiniui ir nustatyti parametrams P3.5.4.1.4 ir P3.5.4.1.5 verte nuo 10 iki 40 Hz. Tuomet
dazniu keitiklio iSéjimo srovés daznis pasikeicia nuo 10 iki 40 Hz, o analoginio iSvado signalo
verté pasikeicia nuo 0 iki 20 mA.

®
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Pav. 62: AO1 signalo nurodymas skaleje

A. Analoginis iSvesties signalas D. Maks. daznio nuor.
B. AO maz. verté E. ISéjimo daznis
C. AOdidz. verté
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10.7 ~FIELDBUS“ DUOMENU PRISKYRIMAS

P3.6.1 FB 1 DUOMENU ISVESTIES PASIRINKIMAS (ID 852)

Sis parametras naudojamas duomenims, kurie siunciami j ..Fieldbus” su parametro arba
kontroliuojamos vertés identifikatoriumi, parinkti.

Duomenu skalé yra sudaroma nepriskirtam 16 bity formatui pagal valdymo pultelio formata.
PavyzdZiui, ekrane rodoma reikSmé 25.5 sutampa su 255.

P3.6.2 FB 2 DUOMENU ISVESTIES PASIRINKIMAS (ID 853)

Sis parametras naudojamas duomenims, kurie siunciami j ..Fieldbus” su parametro arba
kontroliuojamos vertés identifikatoriumi, parinkti.

Duomenu skalé yra sudaroma nepriskirtam 16 bity formatui pagal valdymo pultelio formata.
Pavyzdziui, ekrane rodoma reikSmé 25.5 sutampa su 255.

P3.6.3 FB 3 DUOMENU ISVESTIES PASIRINKIMAS (ID 854)

Sis parametras naudojamas duomenims, kurie siunciami j ..Fieldbus” su parametro arba
kontroliuojamos vertés identifikatoriumi, parinkti.

Duomenu skalé yra sudaroma nepriskirtam 16 bity formatui pagal valdymo pultelio formata.
PavyzdZiui, ekrane rodoma reikSmé 25.5 sutampa su 255.

P3.6.4 FB 4 DUOMENU ISVESTIES PASIRINKIMAS (ID 855)

Sis parametras naudojamas duomenims, kurie siunciami j ..Fieldbus” su parametro arba
kontroliuojamos verteés identifikatoriumi, parinkti.

Duomenu skalé yra sudaroma nepriskirtam 16 bity formatui pagal valdymo pultelio formata.
Pavyzdziui, ekrane rodoma reikSmé 25.5 sutampa su 255.

P3.6.5 FB 5 DUOMENU ISVESTIES PASIRINKIMAS (ID 856)

Sis parametras naudojamas duomenims, kurie siunciami j ..Fieldbus” su parametro arba
kontroliuojamos vertés identifikatoriumi, parinkti.

Duomenu skalé yra sudaroma nepriskirtam 16 bity formatui pagal valdymo pultelio formata.
PavyzdZiui, ekrane rodoma reikSmé 25.5 sutampa su 255.

P3.6.6 FB 6 DUOMENU ISVESTIES PASIRINKIMAS (ID 857)

Sis parametras naudojamas duomenims, kurie siunciami j ..Fieldbus” su parametro arba
kontroliuojamos vertés identifikatoriumi, parinkti.

Duomenu skalé yra sudaroma nepriskirtam 16 bity formatui pagal valdymo pultelio formata.
Pavyzdziui, ekrane rodoma reikSmé 25.5 sutampa su 255.

P3.6.7 FB 7 DUOMENU ISVESTIES PASIRINKIMAS (ID 858)

Sis parametras naudojamas duomenims, kurie siunciami j ..Fieldbus” su parametro arba
kontroliuojamos vertés identifikatoriumi, parinkti.

Duomenu skalé yra sudaroma nepriskirtam 16 bity formatui pagal valdymo pultelio formata.
PavyzdZiui, ekrane rodoma reikSmé 25.5 sutampa su 255.
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P3.6.8 FB 8 DUOMENU ISVESTIES PASIRINKIMAS (ID 859)

Sis parametras naudojamas duomenims, kurie siunciami j ..Fieldbus” su parametro arba
kontroliuojamos vertés identifikatoriumi, parinkti.

Duomenu skalé yra sudaroma nepriskirtam 16 bity formatui pagal valdymo pultelio formata.
PavyzdZiui, ekrane rodoma reikSmé 25.5 sutampa su 255.

10.8 DRAUDZIAMI DAZNIAI

Kai kuriose procesuose dél mechaninio rezonanso problemy gali reikéti vengti tam tikru
dazniy. Kai naudojama draudziamu dazniy funkcija, galima isvengti Siu dazniu naudojimo. Kai
daZnio nuoroda jéjime didéja, vidinis nuor. daznis lieka ties apatine ribine verte, kol daznio

nuorodos jéjime verté virsija virsutine ribine verte.
P3.7.1 1-0 DRAUDZIAMU DAZNIY DIAPAZONO APATINE RIBA (ID 509)

Sis parametras naudojamas uzdrausti daznio keitikliui veikti neleistinu dazniu.
Kai kuriuose procesuose del mechaninio rezonanso problemuy gali reiketi vengti tam tikru
dazniu.

P3.7.2 1-0 DRAUDZIAMUY DAZNIY DIAPAZONO VIRSUTINE RIBA (ID 510)

Sis parametras naudojamas uzdrausti daZnio keitikliui veikti neleistinu dazniu.
Kai kuriuose procesuose del mechaninio rezonanso problemy gali reikeéti vengti tam tikru
dazniu.

P3.7.3 2-0 DRAUDZIAMU DAZNIY DIAPAZONO APATINE RIBA (ID 511)

Sis parametras naudojamas uZdrausti daZnio keitikliui veikti neleistinu daZniu.
Kai kuriuose procesuose dél mechaninio rezonanso problemu gali reikéti vengti tam tikru
dazniu.

P3.7.4 2-0 DRAUDZIAMUY DAZNIY DIAPAZONO VIRSUTINE RIBA (ID 512)

Sis parametras naudojamas uzdrausti daznio keitikliui veikti neleistinu dazniu.
Kai kuriuose procesuose del mechaninio rezonanso problemuy gali reiketi vengti tam tikru
dazniu.

P3.7.5 3-0 DRAUDZIAMUY DAZNIY DIAPAZONO APATINE RIBA (ID 513)

Sis parametras naudojamas uzdrausti daznio keitikliui veikti neleistinu dazniu.
Kai kuriuose procesuose del mechaninio rezonanso problemy gali reikeéti vengti tam tikru
dazniu.

P3.7.6 3-0 DRAUDZIAMU DAZNIU DIAPAZONO VIRSUTINE RIBA (ID 514)

Sis parametras naudojamas uZdrausti daZnio keitikliui veikti neleistinu daZniu.
Kai kuriuose procesuose dél mechaninio rezonanso problemu gali reikéti vengti tam tikru
dazniu.
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Pav. 63: Draudziamieji dazniai

A. Dabartiné nuoroda C. Apatinériba
B. Virsutiné riba D. Pageidauta nuoroda

P3.7.7 KREIVES LAIKO FAKTORIUS (ID 518]

Sis parametras naudojamas parinktu charakteristikos pereinamojo proceso trukmeés ver¢iu
daugikliui, kai daznio keitiklio daznis iSéjime patenka j draudziamo daznio intervala,
nustatyti.

Kreivés laiko faktorius nustato greitéjimo ir létéjimo trukme, iSéjimo srovés dazniui esant
draudziamy dazniu diapazone. Kreivés laiko faktorius yra dauginamas i$ P3.4.1.2 (1

greitéjimo laikas) arba P3.4.1.3 (1 létéjimo laikas) vertés. Pavyzdziui, verté 0,1 greitéjimo /
létéjimo trukme sutrumpina desimt kartu.

H
[AZ]

)

©

> (F) s

Pav. 64: Parametras ,,Kreivés laiko faktoriaus”

A. Output Frequency D. Kreivés laiko faktorius = 0,3
B. Virsutiné riba E. Kreivés laiko faktorius = 2,5
C. Apatinériba F. laikas
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10.9 STEBEJIMAI

P3.8.1 1 STEBEJIMO ELEMENTO PASIRINKIMAS (ID 1431]

Sis parametras naudojamas kontrolés elementui parinkti.
Galime pasirinkti ,kad kontrolés rezultatas bitu iSvestas j relés is¢jima.

P3.8.2 1 STEBEJIMO REZIMAS (ID 1432]

Sis parametras naudojamas kontrolés reZimui nustatyti.

Kai pasirinktas rezimas . Ap. riba”, kontrolés funkcijos iSvestis yra aktyvi, kai signalas yra
Zzemiau kontrolés ribos.

Kai pasirinktas rezimas ,Virs. riba“, kontrolés funkcijos iSvestis yra aktyvi, kai signalas yra
virs kontrolés ribos.

P3.8.3 1 KONTROLES RIBA (ID 1433)

Sis parametras naudojamas nustatyti parinkto elemento kontrolés ribai.
Vienetai rodomi automatiskai.

P3.8.4 1 RIBINES VERTES STEBEJIMO HISTEREZE (ID 1434)

Sis parametras naudojamas parinkto elemento kontrolés ribos histerezei nustatyti.
Vienetai rodomi automatiskai.

P3.8.5 2 STEBEJIMO ELEMENTO PASIRINKIMAS (ID 1435]

Sis parametras naudojamas kontrolés elementui parinkti.
Galime pasirinkti ,kad kontrolés rezultatas batu iSvestas j relés iS¢jima.

P3.8.6 2 STEBEJIMO REZIMAS (ID 1436)

Sis parametras naudojamas kontrolés reZimui nustatyti.

P3.8.72 KONTROLES RIBA (ID 1437)

Sis parametras naudojamas nustatyti parinkto elemento kontrolés ribai.
Vienetai rodomi automatiskai.

P3.8.8 2 RIBINES VERTES STEBEJIMO HISTEREZE (ID 1438)

Sis parametras naudojamas parinkto elemento kontrolés ribos histerezei nustatyti.
Vienetai rodomi automatiskai.

10.10 APSAUGA

10.10.1 BENDRA

P3.9.1.2 ATSAKAS | ISORINE TRIKT] (ID 701)

Sis parametras naudojamas parinkti inverterio atsakui iSorinés trikties atveju.
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Atsiradus trikciai, daznio keitiklis gali parodyti jo pranesima daznio keitiklio ekrane.
ISoriné triktis aktyvinama skaitmeniniu jvado signalu. Numatytasis skaitmeninis jvadas yra
DI3. Taip pat galite uzprogramuoti, kad atsako duomenys bty perduodami j relés iSvada.

P3.9.1.3 JVADO FAZES KLAIDA [ID 730)

Sis parametras naudojamas daZnio keitiklio maitinimo fazés konfigiracijai parinkti.

PASTABA!
Jei naudojate 1 fazés tiekima, Sio parametro verteé turi bati nustatyta ties .1 fazés
palaikymas”.

P3.9.1.4 PER MAZ0S |TAMPOS TRIKTIS (ID 727)

Sis parametras naudojamas parinkti, ar nepakankamos jtampos triktys bus jrasomos j
trikciy sarasa, ar ne.

P3.9.1.5 ATSAKAS | ISVADO FAZES TRIKT] (ID 702)

Sis parametras naudojamas parinkti inverterio atsakui iséjimo fazés trikties atveju.

Jei variklio srovés matavimas aptinka, kad 1 variklio fazéje néra srovés, jvyksta iSvesties
fazés triktis.

Zr. P3.9.1.2.

P3.9.1.6 REAKCIJA | . FIELDBUS“ MAGISTRALES RYSIO TRIKT] (ID 733)

Sis parametras naudojamas parinkti inverterio atsakui ..Fieldbus” laiko limito virijimo
trikties atveju.
Jei duomenu rysys tarp pagrindinés ir ,Fieldbus” ploksciu sutrinka, jvyksta ,.Fieldbus™ triktis.

P3.9.1.7 RYSIO SU LIZDU TRIKTIS [ID 734)

Sis parametras naudojamas parinkti inverterio atsakui lizdo rysio trikties atveju.
Jei inverteris aptinka sugedusia papildoma plokste, jvyksta lizdo rysio triktis.
Zr.P3.9.1.2.

P3.9.1.8 TERMISTORIAUS TRIKTIS (ID 732)

Sis parametras naudojamas daznio keitiklio atsakui termistoriaus trikties atveju parinkti.
Jei termistorius singalizuoja apie per didele temperatura, jvyksta termistoriaus triktis.
Zr.P3.9.1.2.

P3.9.1.9 PID SKLANDAUS UZP. TRIKTIS (ID 748)

Sis parametras naudojamas parinkti inverterio atsakui PID valdiklio sklandaus uzpildymo
funkcijos trikties atveju.

Jei PID atsako reikSmeé nepasiekia nustatyto lygio per laiko riba, jvyksta sklandaus uzpildymo
triktis.

Zr. P3.9.1.2.
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P3.9.1.10 ATSAKAS | PID KONTROLES TRIKT] (ID 749)

Sis parametras naudojamas parinkti inverterio atsakui PID kontrolés trikties atveju.

Jei PID atsako reikSmeé nepatenka i kontrolés ribas ilgiau, nei kontrolés vélinimas, jvyksta
PID kontrolés triktis.

Zr.P3.9.1.2.

P3.9.1.11 ATSAKAS | ISOR. PID KONTROLES TRIKT] (ID 757]

Sis parametras naudojamas parinkti inverterio atsakui PID kontrolés trikties atveju.

Jei PID atsako reikSmé nepatenka i kontrolés ribas ilgiau, nei kontrolés vélinimas, jvyksta
PID kontrolés triktis.

Zr.P3.9.1.2.

P3.9.1.13 ISANKST. NUSTAT. PAVOJAUS SIGNALO DAZNIS (ID 183}

Sis parametras naudojamas nustatant daZnio keitiklio daznj, kuriuo jis veikia, kai yra aktyvi
triktis ir kai nustatyta, kad daznio keitiklis j triktj reaguoty signalizuodamas pavoju ir
pakeisdamas daznj j iS anksto nustatyta.

P3.9.1.14 ATSAKAS | TRIKT] ,,SAUGUS SUK. MOM. ISJ.“ (STO) (ID 775]
Sis parametras naudojamas parinkti inverterio atsakui STO trikties atveju.

Sis parametras nustato, kada saugus suk. mom. igj. (STO) funkcija yra suaktyvinta
(pavyzdziui, nuspaustas avarinio sustabdymo mygtukas arba suaktyvinta kokia nors STO
funkcija).

Zr. P3.9.1.2.

10.10.2 VARIKLIO SILUMINE APSAUGA
Variklio Siluminé apsauga yra skirta apsaugoti variklj nuo perkaitimo.

Kintamosios srovés daznio keitiklis gali j variklj tiekti srove, kuri yra stipresné uz nominaliaja
srove. Stipri srové gali bati batina ir ji turi bati naudojama. Tokiomis salygomis kyla
perkaitimo rizika. Zemi daZniai kelia didesne rizika. Zemu daZniu diapazone variklio ausinimo
efektyvumas ir galia sumazéja. Jei variklyje yra sumontuotas isorinis ventiliatorius, galios
apribojimas Zemuy dazniuy diapazone yra mazas.

Silumine variklio apsauga yra pagrista skaiciavimais. Apsaugos funkcijai naudojama daznio
keitiklio iStekanti srove, siekiant suzinoti variklio apkrova. Jei valdymo plokstei maitinimas
netiekiamas, skaiciavimai yra nustatomi is naujo.

Norédami reguliuoti Silumine variklio apsauga, naudokite parametrus nuo P3.9.2.1 iki
P3.9.2.5. Variklio Silumine bilsena galite stebéti valdymo pultelio ekrane. Zr. skyriy 3
Vartotojo sasajos

PASTABA!

Jei naudojate ilgus varikliu kabelius (maks. 100 m) su mazais daznio keitikliais (s
1,5 kW), variklio sroveé, kuria iSmatuoja dazniu keitiklis, gali bati kur kas didesné
negu dabartiné variklio srové. Taip yra dél variklio kabeliuose esanciy talpiniy
sroviu.
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é ATSARGIAI!
|sitikinkite, kad oro srautas j varikli néra blokuojamas. Jei oro srautas yra
blokuojamas, funkcija neapsaugo variklio, todél variklis gali perkaisti. Tai gali
pazeisti variklj.

P3.9.2.1 VARIKLIO SILUMINE APSAUGA (ID 704)

Sis parametras naudojamas daznio keitiklio atsakui variklio perkaitimo trikties atveju
parinkti.

Jeivariklio Siluminés apsaugos funkcija aptinka per auksta variklio temperatira, jvyksta per
dideles variklio temperaturos triktis.

PASTABA!
Jei turite variklio termistoriu, naudokite jj varikliui apsaugoti. Sio parametro

reikSme nustatykite lygia 0.

P3.9.2.2 APLINKOS TEMPERATURA [ID 705)

Sis parametras naudojamas nustatyti aplinkos, kurioje sumontuotas variklis, temperatirai.
Temperatiros reikSmeé pateikiama Celsijaus arba Farenheito laipsniais.

P3.9.2.3 AUSINIMO FAKTORIUS ESANT NULINIAM GREICIUI (ID 706)

Sis parametras naudojamas nustatyti ausinimo daugikliui, kai variklio sukimosi greitis yra 0;
jis apskaiciuojamas remiantis tasku, kuriame variklis sukasi vardiniu greiciu be iSorinio
ausinimo.

Numatytoji verté nustatoma salygoms, kai variklis néra ausinamas iSoriniu ventiliatoriumi.
Jei naudojate isorinj ventiliatoriu, galite nustatyti aukStesne verte, nei be ventiliatoriaus,
pavyzdZiui, 90 %.

Pakeitus parametra P3.1.1.4 (nominaliosios variklio srovés stipris), automatiskai atstatoma
P3.9.2.3 parametro numatytoji reikSme.

Net jei pakeiCiate Sj parametra, tai neturi jtakos maksimaliai daznio keitiklio iSéjimo srovés
vertei. Maksimalia daznio keitiklio iSéjimo sroveés verte pakeisti gali tik parametras P3.1.3.1
.Variklio srovés riba".

Silumines apsaugos kampinis daznis sudaro 70 % parametro P3.1.3.1 ,Variklio nominalusis
daznis” vertes.
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Pav. 65: Variklio siluminés srovés It kreive

P3.9.2.4 VARIKLIO SILUMINE LAIKO KONSTANTA (ID 707)

Sis parametras naudojamas nustatyti variklio Siluminei laiko konstantai.

Laiko konstanta yra laikas, per kurj apskaiciuota Silumos biklé pasiekia 63 % nuo savo
galutinés vertés. Galutiné Siluminé buklé atitinka nuolatinj variklio veikima su nominalia
apkrova nominaliu greiciu. Laiko konstanta yra susijusi su variklio matmenimis. Juo
stambesnis variklis, juo didesné laiko konstanta.

Skirtinguose varikliuose variklio Siluminé konstanta skiriasi. Ji taip pat skiriasi tarp skirtingy
varikliu gamintoju. Priklausomai nuo matmenu, parametro numatytoji verté skiriasi.

t6 laikas yra trukmé sekundémis, kiek variklis gali veikti su srove, Sesis kartus virsijancia
nominaliaja srove. Variklio gamintojas gali nurodyti Siuos variklio duomenis. Jei zinote
variklio té laika, ji naudodami galite nustatyti laiko konstantos parametra. Paprastai variklio
Siluminé laiko konstanta minutémis yra 2*t6. Jei daznio keitiklis yra sustabdomas, laiko
konstanta padidinama iki tris kartus virsijancios nustatyta parametro verte, nes ausinimas
vyksta konvekcijos budu.
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Pav. 66: Variklio Siluminé laiko konstanta

A. Srove B. T =variklio Siluminé laiko konstanta

P3.9.2.5 VARIKLIO SILUMINES APKROVOS GEBA (ID 708)

Sis parametras naudojamas nustatyti variklio apkrovos vertei, neviréijanciai $iluminio
atsparumo ribos.

PavyzdZiui, nustacius 130 % verte, nominalioji variklio temperatira pasiekiama esant 130 %
variklio nominalios srovés.
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Pav. 67: Variklio temperataros apskaiciavimas
A. Srove C. Suveikimo sritis
B. Triktis / signalas D. Apkrovos galia

10.10.3 VARIKLIO APSAUGA NUO UZSTRIGIMO

Variklio apsaugos nuo strigimo funkcija uztikrina variklio apsauga nuo trumpalaikiu
perkrovu. Pavyzdziui, perkrova gali sukelti uzstriges velenas. Apsaugos nuo strigimo
reakcijos laika galima nustatyti trumpesnij, nei variklio Siluminés apsaugos.

Variklio strigimo blisena nurodoma dviem parametrais: P3.9.3.2 ,Strigimo srové” ir P3.9.3.4
.Strigimo daznio riba”. Jei srove yra didesné, nei nustatyta riba, ir iSéjimo srovés daznis yra
mazesnis, nei nustatyta riba, varikliui nustatoma strigimo bisena.

Apsauga nuo strigimo yra apsaugos nuo virssrovio variantas.
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PASTABA!

Jei naudojate ilgus varikliy kabelius (maks. 100 m) su mazais daznio keitikliais (s
1,5 kW], variklio srové, kuria iSmatuoja dazniu keitiklis, gali bati kur kas didesné
negu dabartiné variklio srove. Taip yra dél variklio kabeliuose esanciuy talpiniy
sroviu.

P3.9.3.1 VARIKLIO STRIGIMO TRIKTIS (ID 709)

Sis parametras naudojamas daznio keitiklio atsakui variklio uZstrigimo trikties atveju
parinkti.
Jei strigimo apsauga aptinka, kad variklio velenas uzstrigo, jvyksta variklio strigimo triktis.

P3.9.3.2 STRIGIMO SROVE (ID 710)

Sis parametras naudojamas nustatyti ribai, kuri turi virsyti variklio srovétam, kad baty
uzregistruotas variklio strigimas.

Jei pakinta variklio srovés ribos parametro reikSme, Sis parametras automatiskai
nustatomas lygiu 90 % sroveés ribos.

Sio parametro verte galite nustatyti nuo 0,0 iki 2*IL. Kad bGtu nustatoma strigimo bisena,
sroves stipris turi virsyti Sia riba. Jei parametras P3.1.3.1 ,Variklio srovés riba” pakeiciamas,
Sis parametras automatiskai perskaiciuojamas j 90 % sroveés ribinés vertés.

PASTABA!
Strigimo srovés verté turi bati mazesné uz variklio srovés riba.

21

Strigimo
sritis

ID710

v

ID712

Pav. 68: Strigimo charakteristikos nustatymai

P3.9.3.3 STRIGIMO LAIKO RIBA (ID 711)

Sis parametras naudojamas nustatyti strigimo blisenos ilgiausiai trukmei.

Tai yra maksimali trukmé, kuria strigimo blsena gali bati aktyvi, pries jvykstant variklio
strigimo trikciai.

Sio parametro verte galite nustatyti nuo 1,0 iki 120,0 sek. Vidinis laikmatis skaiciuoja strigimo
laika.
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Jei strigimo laiko skaitiklio verté virsija Sia riba, daznio keitiklis stabdomas.

P3.9.3.4 STRIGIMO DAZNIO RIBA (ID 712)

Sis parametras naudojamas nustatyti ribai, Zemiau kurios turi bati inverterio i&¢jimo daZnis,
kad variklis sustotu del strigimo.

PASTABA!
Kad bty nustatyta strigimo blsena, iSéjimo srovés daznis tam tikra laiko tarpa turi
iSlikti Zemesnis uz Sia ribine verte.

10.10.4 APSAUGA NUO PER MAZ0S APKROVOS (SIURBLYS VEIKIA TUSCIA EIGA)

Variklio apsauga nuo per mazos apkrovos uztikrina, kad veikiant daznio keitikliui variklis
bltu apkraunamas. Jei variklis netenka apkrovos, gali iSkilti proceso problema. PavyzdZiui,
gali nutrikti dirzas arba siurblys gali veikti tuscia eiga.

Variklio apsauga nuo per mazos apkrovos galite paderinti parametrais: P3.9.4.2 (apsauga
nuo per mazos apkrovos: lauko silpnéjimo zonos apkrova) ir P3.9.4.3 (apsauga nuo per
mazos apkrovos: nulinio daznio apkrova). Per mazos apkrovos kreivé yra kvadrato tipo kreivé
tarp nulinio daznio ir lauko silpnéjimo tasko. Apsauga néra aktyvi, kai nustatomas daznis,
Zzemesnis uz 5 Hz. Per mazos apkrovos laiko skaitiklis neveikia esant zemesniam nei 5 Hz
dazniui.

Apsaugos nuo per mazos apkrovos parametrai yra nustatomi procentine nominalaus variklio
momento iSraiSka. Nustatant vidinj sikio momento reikSmés mastelio koeficienta, naudokite
variklio tipo plokstelés duomenis apie variklj, variklio nominaliaja srove ir daznio keitiklio
nominaliaja srove IH. Jei naudojate kita srove, nei nominalioji variklio srové, apskaiciavimo
tikslumas mazéja.

PASTABA!

Jei naudojate ilgus varikliu kabelius (maks. 100 m) su mazais daznio keitikliais (s
1,5 kW), variklio srové, kurig iSmatuoja dazniu keitiklis, gali bati kur kas didesné
negu dabartiné variklio srové. Taip yra dél variklio kabeliuose esanciy talpiniy
sroviu.

P3.9.4.1 PER MAZ0S APKROVOS TRIKTIS (ID 713)

Sis parametras naudojamas parinkti inverterio atsakui per mazos apkrovos trikties atveju.
Jei per mazos apkrovos apsaugos funkcija aptinka, kad néra pakankamos variklio apkrovos,
ivyksta per mazos apkrovos triktis.

P3.9.4.2 APSAUGA NUO PER MAZ0S APKROVOS: LAUKO SILPNEJIMO SRITIES APKROVA (ID
714)

Sis parametras naudojamas nustatyti maZziausiam sukimo momentui, kurio reikia varikliui,
kai inverterio daznis iSéjime virsija silpnéjimo tasko daznj.

Sio parametro verte galite nustatyti nuo 10,0 iki 150.0% x TnMotor. Si verte yra minimali
leistino sukimo momento riba, kai iSéjimo srovés daznis virsija lauko silpnéjimo riba.
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Pakeitus parametra P3.1 .1.4v[nominalus variklio sroveés stipris), automatiskai atstatoma Sio
parametro numatytoji verté. Zr. 10.10.4 Apsauga nuo per maZos apkrovos (siurblys veikia tuscia
eigal

1 Sukimo momentas

ID714

ID715 0
Per mazos
apkroyos sritis

5 Hz Lauko silpnéjimo
taskas

Pav. 69: Minimalios apkrovos nustatymas

P3.9.4.3 APSAUGA NUO PER MAZ0S APKROVOS: NULINIO DAZNIO APKROVA (ID 715)

Sis parametras naudojamas nustatyti maziausiam sukimo momentui, kurio reikia varikliui,
kai inverterio daznis yra 0.

Jei parametro P3.1.1.4 verte pakeiciate, Sis parametras automatiskai atstatomas |
numatytaja verte.

P3.9.4.4 APSAUGA NUO PER MAZ0S APKROVOS: LAIKO RIBA (ID 716}

Sis parametras naudojamas nustatyti, kiek ilgiausiai gali trukti bGsena su per maza apkrova.
Tai yra maksimali trukmé, kuria per maZzos apkrovos bisena gali bati aktyvi, pries jvykstant
per mazos apkrovos trikciai.

Laiko riba galite nustatyti nuo 2,0 iki 600,0 sek.

Vidinis skaitiklis skaiciuoja mazos apkrovos laika. Jei laikmacio verté virsija Sia riba, apsauga
sustabdo keitiklj. DaZnio keitiklis suveikia, kaip nustatyta parametre P3.9.4.1 ,Per mazos
apkrovos triktis”. Jei daznio keitiklis sustoja, per mazos apkrovos skaitiklio verté atstatoma
nulj.
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ID716 |

®

Pav. 70: Per maZos apkrovos laiko skaitiklio funkcija

A. Per mazos apkrovos laiko skaitiklis D. laikas

B. Stabdymo sritis E. Per maza apkrova

C. Stabdymas/jspéjimas ID713 F. Per maZos apkrovos néra

10.10.5 GREITASIS STABD.

P3.9.5.1 GREIT0JO STABD. REZIMAS (ID 1276)

Sis parametras naudojamas parinkti, kaip bus stabdomas inverteris, gavus staigaus

stabdymo komanda i$ skaitmeninio jéjimo arba i$ . Fieldbus”.

P3.9.5.2 GREITOJO STABD. AKTYVINIMAS [ID 1213)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo jjungiama
greitojo stabdymo funkcija.

Greitojo stabdymo funkcija sustabdo inverteri nepriklausomai nuo valdymo vietos ir valdymo
signalu bdsenos.

P3.9.5.3 GREITOJO STABD. LETEJIMO LAIKAS (ID 1256)

Sis parametras naudojamas nustatyti, kiek reikia laiko nuo staigaus stabdymo komandos
gavimo sumazinti iSéjimo grandinés dazniui nuo didZiausios vertés iki nulio.

Sio parametro reikSmeé taikoma tik kai greitojo stabdymo rezimo parametras nustatytas j
.Greitojo stabdymo létéjimo laikas™.

P3.9.5.4 ATSAKAS | GREIT0JO STABD. TRIKT] (ID 744)

Sis parametras naudojamas parinkti inverterio atsakui greitojo stabdymo trikties atveju.
Jei greitojo stabdymo komanda duodama i$ Dl arba .. Fieldbus”, jvyksta greitojo stabdymo
triktis.

Greitojo stabdymo funkcija galite sustabdyti daznio keitiklj nejprastos procediros metu
nejprastomis salygomis, naudodami jvadus / iSvadus arba . Fieldbus™ magistrale. Kai greitojo
stabdymo funkcija yra aktyvi, galite aktyvinti daznio keitiklio létéjima arba sustabdyma.
Galima uzprogramuoti signala arba triktj pazymeéti trikciy istorijoje buvusia greitojo
stabdymo uzklausa.
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é ATSARGIAI!
Greitojo stabdymo funkcijos nenaudokite kaip avarinio sustabdymo. Avarinis
sustabdymas turi sustabdyti maitinimo tiekima varikliui. Greitojo stabdymo funkcija
to nedaro.

( FB | Kontrolinis Zodis 812—

(v/iv] Greit. stabd. akt.)— ':',gﬂ?: nil: sS )

ARBA
IN1

IN 2

Taip

v

Pradékite sustab-
dymo seka pagal
parametrus
,Greitojo stabd.
rezimas" ir ,Grei-
tojo stabd. létéji-
mo laikas"

Daznio
keitiklis
sustabdytas?

Taip
v

Dazniy keitikliui
priverstinai jjungta
nepasiruosimo
blsena ir suaktyvin-
tas signalas / triktis
pagal parametrg
,Greit. stabd. triktis"

Greitasis
stabd.
suaktyvintas

Pav. 71: Greitojo stabdymo logika
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10.10.6 Al ZEMA APSAUGA

P3.9.8.1 PER ZEMO ANALOGINIO JVESTIES SIGNALO APSAUGA [ID 767)

Sis parametras naudojamas parinkti, kada bus jjungiama Zemo analoginio signalo lygio
kontrole.

Naudokite Zemo Al apsaugos parametra norédami suZinoti analoginiu jvadu signalu triktis. Si
funkcija apsaugo tik analoginius jvadus, kurie yra naudojami kaip nustat. daznis arba PID /
iSorinio PID valdikliuose.

Apsauga gali blti jjungta, kai daznio keitiklio bisena yra RUN (Veikla) arba RUN (Veikla) ir
STOP (Sustabdymas).

Pasm:khes Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas
1 Apsauga iSjungta
2 Apsauga jjungta esant blisenai |Apsauga yra jjungta tik tuomet, kai daznio keitiklio bisena
RUN (Veikla) yra RUN (Veikla).
Apsauga jjungta esant blise- [Apsauga jjungiama esant 2 bakléms: RUN (Veikla) ir STOP
3 noms RUN (Veikla) ir STOP (Sustabdymas).
(Sustabdymas).

P3.9.8.2 PER ZEMO ANALOGINIO JVESTIES SIGNALO KLAIDA (ID 700)

Sis parametras naudojamas parinkti inverterio atsakui Zemo analoginio signalo lygio trikties
atveju.

Jei analoginis signalas tampa mazesnis, nei 50 % maziausios signalo vertés, 500 ms, jvyksta
Zzemo Al apsaugos triktis.

Jei Zemo Al apsauga jjungta parametru P3.9.8.1, Sis parametras nurodo atsaka j trikties koda
50 (trikties ID 1050).

Zemo Al apsaugos funkcija stebi 1-6 analoginiy jvadu signalu lygj. Jei analoginis signalas
tampa mazesnis, nei 50 % maziausios signalo vertés, 500 ms, rodoma zemo Al apsaugos
triktis arba signalas.

PASTABA!
Verte jspéjimas + ankstesnis daZnis naudokite tik tuomet, kai naudojate 1 arba 2
analoginj jvada kaip nuor. daznj.
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Pasir;:kties Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas
0 Veiksmo néra Zemo Al apsauga néra naudojama.
1 Signalas
9 Signalas, iéank.st. nustat. daz- |Nustat. d.ainis nusvta.to“mas parametre P3.9.1.13 ,.ISankst.
nis nustat. signalo daznis”.
3 |spéjimas, ankstesnis daznis | Paskutinis galiojantis daznis saugomas kaip nustat. daznis.

Daznio keitiklis sustoja kaip nustatyta parametru P3.2.5

4 Triktis .Stabd. rez.”.

5 Triktis: savaiminiu bddu létinti | daZnio keitiklis sustabdomas iSnaudojant vidine inercija.

10.11  AUTOMATINIS ATKURIMAS

P3.10.1 AUTOMATINIS ATKURIMAS (ID 731)

Sis parametras naudojamas automatinio atstatymo funkcijai jjungti.
Norédami pasirinkti triktis, kurios atstatomos automatiskai, jveskite verte 0 arba 7
parametrams nuo P3.10.6 iki P3.10.13.

PASTABA!
Automatinio atstatymo funkcija galima naudoti tik kai kuriu tipu triktims.

P3.10.2 ATSTATYMO FUNKCIJA [ID 719]

Sis parametras naudojamas parinkti automatinio atstatymo funkcijos paleidimo rezimui.

P3.10.3 LAUKIMO LAIKAS (ID 717)

Naudokite Sj parametra laukimo laikui nustatyti pries pirmajj atstatyma.

P3.10.4 BANDYMO TRUKME (ID 718)

Naudokite Sj parametra automatinio atstatymo funkcijos bandymo trukmei nustatyti.

Visa bandymo trukme automatinio atstatymo funkcija bando atstatyti jvykusias triktis. Laikas
pradedamas skaiciuoti nuo pirmojo automatinio atstatymo. Jvykus kitai trikciai, bandymo
laikas skaicCiuojamas dar karta.

P3.10.5 BANDYMU SKAICIUS (ID 759)

Sis parametras naudojamas nustatyti, kiek kartu i$ viso bus bandoma automatiékai anuliuoti
klaida.

Jei bandymu, atlikty per bandymo trukme, skaicius virsija Sio parametro verte, rodoma
nuolatiné triktis. Jei ne, triktis pasalinama pasibaigus bandymo trukmei.

Trikties tipas neturi jtakos maksimaliam bandymuy skaiciui.
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Laukimo Laukimo Laukimo
trukme trukme trukme
— ID717 ID717 ID717
Trikties ) i ’7‘ i ’7‘
jungiklis
Signalas
1 atstatymas 2 atstatymas
Autom. _‘ _‘
atstatymas
Bandymo =
trulmé Bandymo trukmé -
ID718
Aktyvi
triktis

Bandymy skaicius: (ID759 = 2)

Pav. 72: Automatinio atstatymo funkcija

P3.10.6 AUTOM. ATKURIMAS: NEPAKANKAMA ITAMPA (ID 720

Sis parametras naudojamas jjungti automatiniam atstatymui po nepakankamos jtampos
trikties.

P3.10.7 AUTOM. ATKURIMAS: PER AUKSTA |ITAMPA (ID 721)

Sis parametras naudojamas jjungti automatiniam atstatymui po virsjitampio trikties.

P3.10.8 AUTOM. ATKURIMAS PER DIDELE SROVE (ID 722]

Sis parametras naudojamas automatiniam atstatymui po per didelés srovés trikties jjungti.

P3.10.9 AUTOM. ATKURIMAS ZEMAS Al (ID 723)

Sis parametras naudojamas automatiniam atstatymui po trikties, kuria sukelia per mazas
analoginis signalas, jjungti.

P3.10.10 AUTOM. ATKURIMAS: PER AUKSTA PRIETAISO TEMPERATURA (ID 724)

Sis parametras naudojamas jjungti automatiniam atstatymui po trikties, kuria sukelia
irenginio perkaitimas.

P3.10.11 AUTOM. ATKURIMAS: PER AUKSTA VARIKLIO TEMPERATURA (ID 725)

Sis parametras naudojamas jjungti automatiniam atstatymui po trikties, kuria sukelia
variklio perkaitimas.
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P3.10.12 AUTOM. ATKURIMAS: ISORINE KLAIDA (ID 726)

Sis parametras naudojamas jjungti automatiniam atstatymui po iSorinés trikties.

P3.10.13 AUTOM. ATKURIMAS: PER MAZ0S APKROVOS TRIKTIS (ID 738)

Sis parametras naudojamas jjungti automatiniam atstatymui po per mazos apkrovos trikties.

P3.10.14 AUTOM. ATKURIMAS: PID KONTROLES TRIKTIS (ID 776)

Sis parametras naudojamas jjungti automatiniam atstatymui po PID kontrolés trikties.

P3.10.15 AUTOM. ATKURIMAS: IS. PID KONTROLES TRIKTIS (ID 777)

Sis parametras naudojamas jjungti automatiniam atstatymui po iSorinés PID kontrolés
trikties.

10.12 PROGRAMOS NUSTATYMAI

P3.11.1 SLAPTAZODIS (ID 1806)

Sis parametras naudojamas nustatyti administratoriaus slaptazodziui.

P3.11.2 C/F PASIRINKIMAS (ID 1197]

Sis parametras naudojamas nustatyti temperatidros matavimo vienetui.
Sistema rodo visus su temperatura susijusius parametrus ir stebimas vertes nustatytais
matavimo vienetais.

P3.11.3 KW/ AG PASIRINKIMAS (ID 1198)

Sis parametras naudojamas nustatyti galios matavimo vienetui.
Sistema rodo visus su galia susijusius parametrus ir stebimas vertes nustatytais matavimo
vienetais.

3.11.4 SUD. EKRANO VAIZDAS (ID 1196)

Sis parametras naudojamas suskirstyti valdymo pultelio ekrano rodiniui j dalis, pritaikytas
rodyti keliuose monitoriuose.

10.13  LAIKMACIO FUNKCIJOS

Laikmacio funkcijos leidzia vidiniam realiojo laiko laikrodziui (RTC) valdyti funkcijas. Visas
funkcijas, kurias galima valdyti skaitmeniniu jvadu, taip pat galima valdyti RTC, naudojant 1-3
laiko kanalus. Skaitmeniniam jvadui valdyti nebdtina turéti iSorinj PLV. Uzdarytus ir
atidarytus jvado intervalus galite uzprogramuoti viduje.

Siekdami geriausiu laikmacio funkciju rezultaty, jdékite baterija ir paleisties vedlyje atidZiai
nustatykite realiojo laiko laikrodZio nustatymus. Baterija galima gauti kaip papildoma prieda.
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PASTABA!

Nerekomenduojame naudoti laikmacio funkciju be pagalbinés baterijos. Daznio
keitiklio laiko ir datos nustatymai yra atstatomi kiekviena karta nutrikus
maitinimui, jei RTC naudojamas be baterijos.

LAIKO KANALAI

Vidiniu ir (arba) laikmacio funkciju iSvada galite priskirti 1-3 laiko kanalams. Laiko kanalus
galite naudoti jjungimo / iSjungimo funkcijoms valdyti, pavyzdziui, relés iSvady arba
skaitmeniniu jvadu. Norédami konfigiruoti laiko kanaly jjungimo ir iSjungimo logika,
priskirkite jiems intervalus ir (arba) laikmacius. Laiko kanala galima valdyti daugybe
skirtingu intervaly ar laikmaciu.

1 intervalas 1 laiko kanalas
2 intervalas
3 intervalas |
4 intervalas
_ 2 laiko kanalas
5 intervalas
I
( 1 laikmatis '
) ——
I

(P| Priskirti kanalui )

Y YR YRYER

( 2 laikmatis
( 3 laikmatis

3 laiko kanalas |

Pav. 73: Intervalus ir laikmacius laiko kanalams galima priskirti lanksciai. Kiekvienas intervalas ir
laikmatis turi atskira parametra, kuriuo jus galite priskirti juos laiko kanalui.

INTERVALAI

Naudokite parametrus norédami nurodyti kiekvienam intervalui parametra ..Jjungimo laikas”
ir .ISjungimo laikas”. Tai yra kasdienis laikotarpis, kuriuo intervalas yra aktyvus, nustatomas
pagal parametrus .,Nuo dienos” ir .. Iki dienos”. PavyzdzZiui, toliau pateiktas parametro
nustatymas reiskia, kad intervalas bus aktyvus kiekvienag darbo diena nuo pirmadienio iki
penktadienio nuo 7 h iki 9 h ryto. Laiko kanalas yra kaip skaitmeninis jvadas, taciau virtualus.

ljungimo laikas: 07:00:00
ISjungimo laikas: 09:00:00
Nuo dienos: Pirmadienis
Iki dienos: Penktadienis

LAIKMACIAI

Naudokite laikmacius norédami nustatyti laiko kanala, kuris batu aktyvus tam tikra laiko
tarpa, gaunant komanda is skaitmeninio jvado arba laiko kanalo.
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Pav. 74: Aktyvinimo signalas gaunamas is skaitmeninio jvado arba virtualaus skaitmeninio jvado,
tokio kaip laiko kanalas. Laikmatis skaiciuoja mazZéjima nuo besileidZiancio fronto.

A. Likes laikas D. laikas
B. Aktyvinimas E. ISV.
C. Trukmé

Parametrais toliau nustatomas laikmatis, kuris bus aktyvus, kai 1 skaitmeninis jvadas A lizde
bus uzdarytas. Jis taip pat bus iSlaikomas aktyvus 30 sek. po to, kai jvadas bus atidarytas.

 Trukme:30s
« Laikmatis: ,.Digln SlotA.1"

0 sek. trukme galite naudoti, norédami apeiti laiko kanala, aktyvinta i$S skaitmeninio jvado. Po
krintancio fronto néra jokio iSjungimo atidéjimo.
Pavyzdys:

Problema:

Kintamosios srovés daznio keitiklis yra sandélyje ir kontroliuoja oro kondicionavima. Jis turi
veikti darbo dienomis nuo 7 iki 17 h ir savaitgaliais nuo 9 iki 13 h Jei pastate yra darbuotoju,

daznio keitiklis turi veikti ne tik Siomis valandomis. Darbuotojams iséjus, daznio keitiklis turi
veikti dar 30 min.

Sprendimas:

Nustatykite 2: 1 darbo dienoms ir 1 savaitgaliams. Laikmatis taip pat yra batinas norint
aktyvinti procesa ne nustatytomis valandomis. Zr. toliau pateikta konfiguracija.

1 intervalas

P3.12.1.1: ljungimo laikas: 07:00:00
P3.12.1.2: ISjungimo laikas: 17:00:00

P3.12.1.3: Dienos: pirmadienis, antradienis, treciadienis, ketvirtadienis, penktadienis
P3.12.1.4: Priskirti kanalui: 1 laiko kanalas
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STOP|C| READY e

m Interval 1
ID:1466 M3.12.1.3

ON Time

S 07:00:00

OFF Time

o 17:00:00

|

< Days

0 0]

Pav. 75: Laikmacio funkcijy naudojimas intervalui nustatyti

STOP | G] READY | 10
4 Days

D ID: M3.12.1.3
8f] Edit

@ Add to favourites

Pav. 76: Rezimo , Edit” (Redagavimas] jjungimas

STOP | & | READY | 10

Days

iD: M3.12.1.3.1

[ ] Monday

|| Tuesday

Wednesday

] Thursday

|| Friday

Pav. 77: Zymimojo langelio pasirinkimas savaités dienoms

2 intervalas

P3.12.2.1: Jjungimo laikas: 09:00:00
P3.12.2.2: ISjungimo laikas: 13:00:00
P3.12.2.3: Dienos: Sestadienis, sekmadienis
P3.12.2.4: Priskirti kanalui: 1 laiko kanalas

1 laikmatis

P3.12.6.1: Trukmeé: 1800 sek. (30 min.)

P3.12.6.2: 1 laikmatis: ,,Digln SlotA.1" (parametras yra skaitmeniniu jvadu meniu.)
P3.12.6.3: Priskirti kanalui: 1 laiko kanalas

P3.5.1.1: 1 A valdymo signalas: 1 laiko kanalas komandai .I/0 Run” (lvadu / iSvadu veik.)
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1 intervalas
Dienos = nuo pirmadienio iki penktadienio
D). = 07:00:00 val. 18). = 17:00:00 val. |\ (P| ! 4¥algymo ).,
2 intervalas |
Dienos = SesStadienis ir sekmadienis . E Paleidimas /
[J. = 09:00:00 val. IS]. = 13:00:00 val. 1 laiko kanalas
1 skaitmeninis :
ivadas lizde A 1 laikmacio trukmé
= 1800 sek.

Pav. 78: 1 laiko kanalas yra naudojamas kaip valdymo signalas paleidimo komandai vietoj
skaitmeninio jvado

P3.12.1.1 ]SIJUNGIMO LAIKAS (ID 1464)

Sis parametras naudojamas nustatyti, kuriuo laiku jjungiamas intervalinés funkcijos

iSéjimas.
P3.12.1.2 ISSIJUNGIMO LAIKAS (ID 1465)

Sis parametras naudojamas nustatyti, kuriuo laiku iSjungiamas intervalines funkcijos
iSéjimas.

P3.12.1.3 DIENOS (ID 1466)

Naudokite Sj parametra, norédami pasirinkti savaités dienas, kai intervalo funkcija
jjungiama.

P3.12.1.4 PRISKIRTI KANALUI (ID 1468)

Sis parametras naudojamas parinkti laiko kanalui, kuriam priskiriamas intervalu funkcijos
iSéjimas.

Laiko kanalus galite naudoti jjungimo / iSjungimo funkcijoms valdyti, pavyzdZiui, relés
iSvadams arba bet kokioms funkcijoms, kurias galima valdyti DI signalu.

P3.12.6.1 TRUKME (ID 1489]

Sis parametras naudojamas nustatyti, kiek laiko veiks laikmatis nutraukus paleidimo signala
(iSjungimo delsal.

P3.12.6.2 1 LAIKMATIS (ID 447)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo paleidziamas
laikmatis.

Laikmacio iSvestis jjungiama, kai Sis signalas jjungiamas. Laikmatis pradeda skaiciuoti, kai
Sis signalas iSjungiamas (besileidziantis frontas). ISvestis ijungiama, kai praeina trukmeés
parametre nustatytas laikas.

Kylantis frontas paleidzia 1 laikmatj, uZzprogramuota 3.12 parametro grupéje.
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P3.12.6.3 PRISKIRTI KANALUI (ID 1490)

Sis parametras naudojamas laiko kanalui, kuriam priskiriamas laikmacio funkcijos iséjimas,
parinkti.

Laiko kanalus galite naudoti jjungimo / iSjungimo funkcijoms valdyti, pavyzdZiui, relés
iSvadams arba bet kokioms funkcijoms, kurias galima valdyti DI signalu.

10.14  PID VALDIKLIS

10.14.1 BAZINIAI NUSTATYMAI

P3.13.1.1 PID STIPRINIMAS (ID 118]

Sis parametras naudojamas keisti PID valdiklio stiprinimo koeficientui.
Jei Sio parametro verté yra nustatyta j 100 %., paklaidos vertés pokytis 10 % nulems valdiklio
iSvesties pasikeitima 10 %.

P3.13.1.2 PID INTEGRAVIMO LAIKAS (ID 119]

Sis parametras naudojamas keisti PID valdiklio integravimo trukmei.
Jei Sio parametro verté yra nustatyta j 1,00 sek., paklaidos vertés pokytis 10 % nulems
valdiklio iSvesties pasikeitima 10,00 %. per sekunde

P3.13.1.3 PID ISVESTINES TRUKME (ID 132)

Sis parametras naudojamas keisti PID valdiklio reguliavimo pagal idvestine trukmei.
Jei Sio parametro verté yra nustatyta j 1,00 sek., paklaidos vertés pokytis 10 % per 1,00 sek.
nulems valdiklio iSvesties pasikeitima 10,00 %.

P3.13.1.4 PROCESO VIENETU PASIRINKIMAS (ID 1036)

Sis parametras naudojamas parinkti PID valdiklio grjztamojo rysio ir nust. tagko signalu
matavimo vienetams.
Pasirinkite vienetus faktinei vertei.

P3.13.1.5 PROCESO VIENETY MINIMALI VERTE (ID 1033)

Sis parametras naudojamas nustatyti maziausiai PID griZztamojo rysio signalo vertei.
Pvz., 4...20 mA analoginis signalas atitinka 0...10 baru slég;.

Reiksmeé esant 0 % atsakui arba nustatytajam taskui. Mastelio keitimas vykdomas tik
stebéjimo tikslais. PID valdiklis viduje vis dar naudoja procentinj dydj atsakams ir
nustatytiesiems taskams.

P3.13.1.6 PROCESO VIENETY MAKSIMALI VERTE (ID 1034]

Sis parametras naudojamas didZiausiai PID griztamojo ryio signalo vertei nustatyti.
Pvz., 4...20 mA analoginis signalas atitinka 0...10 baru slégi.

Reiksmeé esant 0 % atsakui arba nustatytajam taskui. Mastelio keitimas vykdomas tik
stebéjimo tikslais. PID valdiklis viduje vis dar naudoja procentinj dydj atsakams ir
nustatytiesiems taskams.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




PARAMETRU APRASYMAI VACON - 321

P3.13.1.7 PROCESO VIENETO SKAICIAI PO KABLELIO (ID 1035]

Sis parametras naudojamas nustatyti technologinio proceso parametru veréiu desimtainiu
skaitmenu skaiciui.

Pvz., 4...20 mA analoginis signalas atitinka 0...10 baru slég;.

Reiksmeé esant 0 % atsakui arba nustatytajam taskui. Mastelio keitimas vykdomas tik
stebéjimo tikslais. PID valdiklis viduje vis dar naudoja procentinj dydi atsakams ir
nustatytiesiems taskams.

P3.13.1.8 KLAIDOS INVERTAVIMAS (ID 340)

Sis parametras naudojamas PID valdiklio klaidos vertei invertuoti.

P3.13.1.9 NEJAUTROS JUOSTA (ID 1056)

Sis parametras naudojamas nustatyti nejautrumo zonai j abi puses nuo PID nust. tasko
vertés.

Sio parametro reikémé pateikiama pasirinkto proceso matavimo vienetais. PID valdiklio
iSvestis yra blokuojama, jei atsako verté nustatyta laiko tarpa islieka nejautros zonoje.

P3.13.1.10 NEJAUTROS JUOSTOS ATIDEJIMAS (ID 1057)

Sis parametras naudojamas nustatyti, kiek laiko griztamojo rysio signalo verté turi bati
nejautrumo zonoje pries uzblokuojant PID valdiklio iSéjima.

Jei dabartiné verté nejautros juostos atidéjimo parametre nustatyta laiko tarpa islieka
nejautros juostos srityje, PID valdiklio ieinantis signalas yra blokuojamas. Si funkcija saugo
nuo dévejimosi ir nereikalingu judesiu, pavyzdZiui, voZtuvu.

T/

\
\

\
\

Pav. 79: Nejautros juostos funkcija
A. Nejautros juosta (ID1056) B. Nejautros juostos atidéjimas (ID1057)
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C. Nuoroda E. ISvadas uzblokuotas
D. Dabartiné verte

10.14.2 NUSTATYTIEJI TASKAI

P3.13.2.1 1 KLAVIATUROS NUSTATYTASIS TASKAS (ID 167)

Sis parametras naudojamas nustatyti PID valdiklio nust. tasko vertei, kai nust. tagko altinis
yra .Keypad SP".
Sio parametro reikSmé pateikiama pasirinkto proceso matavimo vienetais.

P3.13.2.2 2 KLAVIATUROS NUSTATYTASIS TASKAS (ID 168]

Sis parametras naudojamas nustatyti PID valdiklio nust. tagko vertei, kai nust. tasko Zaltinis
yra .Keypad SP".
Sio parametro reikSmé pateikiama pasirinkto proceso matavimo vienetais.

P3.13.2.3 KREIVES LAIKO NUSTATYTASIS TASKAS (ID 1068]

Sis parametras naudojamas pereinamojo proceso didéjimo ir mazéjimo trukmei, kai
pakeiCiama nust. tasko verte, nustatyti.

Kreivés laikas yra laikas, kurio reikia nust. tasko reikSmei pasikeisti nuo maziausios iki
didZiausios. Nustacius parametro reikSme, lygia 0, kreivés nenaudojamos.

P3.13.2.4 PID NUSTATYTO0JO TASKO INTENSYVINIMO FUNKCIJA (ID 1046)

Sis parametras naudojamas parinkti skaitmeniniam signalui, kuriuo jjungiama PID nust.
tasko vertés sustiprinimo funkcija.

P3.13.2.5 PID NUST. TASKO PASIR. (ID 1047)

Sis parametras naudojamas nustatyti skaitmeniniam signalui, kuriuo parenkama naudotina
PID nust. tasko verte, nustatyti.

P3.13.2.6 1 NUSTATYT0JO TASKO SALTINIO PASIRINKIMAS (ID 332)

Sis parametras naudojamas parinkti PID nust. tasko signalo altiniui.
Analoginiai jvadai ir eigos duomenu ivadai yra traktuojami kaip procentinés israiskos (0,00-
100,00 %) ir skaléje nustatomi pagal minimalia ir maksimalia nustatytojo tasko verte.

PASTABA!
Eigos duomenu jvado reikSme sudaro 2 skaiciai po kablelio.

Jei pasirinkti temperatdros jvadai, reikia nustatyti parametru P3.13.1.5 ,,Process Unit Min”
(Proceso vienety minimali verté) ir P3.13.1.6 ,Process Unit Max” (Proceso vienety maksimali
verté) vertes taip, kad jie atitiktu temperatlros matavimo plokstés skale:
.ProcessVienetasMin” = -50 °C ir ,,ProcessVienetasMax" = 200 °C.

P3.13.2.7 1 NUSTATYT0JO TASKO MINIMUMAS (ID 1069)

Sis parametras naudojamas maziausiai nust. tasko signalo vertei nustatyti.
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P3.13.2.8 1 NUSTATYT0JO TASKO MAKSIMUMAS (ID 1070)

Sis parametras naudojamas nustatyti didZiausiai nust. taéko signalo vertei.

P3.13.2.9 1 NUST. TASKO STIPRINIMAS (ID 1071)

Sis parametras naudojamas nustatyti nust. tasko didinimo funkcijos daugikliui.
Davus nust. tasko stiprinimo komanda, nust. tasko reikSmé padauginama is koeficiento,
nustatyto Siame parametre.

10.14.3 ATSAKAS

P3.13.3.1 ATSAKO FUNKCIJA (ID 333)
Sis parametras naudojamas parinkti, kad griztamojo rysio verté bitu imama i$ vieno signalo

arba sujungiama is dvieju signalu.
Galite pasirinkti matematine funkcija, naudojama sujungiant du atsako signalus.

P3.13.3.2 ATSAKO FUNKCIJOS STIPRINIMAS (ID 1058)

Sis parametras naudojamas keisti grjztamojo rysio signalo stiprinimo koeficientui.
Pvz., Sis parametras naudojamas su 2 reiksmeé atsako funkcijoje.

P3.13.3.3 1 ATSAKO SALTINIO PASIRINKIMAS [ID 334)
Sis parametras naudojamas PID grjZztamojo rySio signalo $altiniui parinkti.

Analoginiai jvadai ir eigos duomenu ivadai yra traktuojami kaip procentinés israiskos (0,00-
100,00 %] ir skaléje nustatomi pagal minimalia ir maksimalia atsako vertes.

PASTABA!
Eigos duomenu jvado reikSme sudaro 2 skaiciai po kablelio.

Jei pasirinkti temperatiros jvadai, reikia nustatyti parametru P3.13.1.5 ,,Process Unit Min"
(Proceso vienety minimali verté) ir P3.13.1.6 ., Process Unit Max” (Proceso vienety maksimali
verté) vertes taip, kad jie atitikty temperatlros matavimo plokstés skale: ..ProcessUnit Min”
=-50°C ir .,ProcessUnit Max" = 200 °C.

P3.13.3.4 1 ATSAKO MINIMALI VERTE (ID 336}

Sis parametras naudojamas nustatyti maziausiai griztamojo rysio signalo vertei.

P3.13.3.5 1 ATSAKO MAKSIMALI VERTE (ID 337)
Sis parametras naudojamas nustatyti didZiausiai grjztamojo rysio signalo vertei.

10.14.4 TIESIOGINE EIGA (TIEKIMO)

P3.13.4.1 TIESIOGINES EIGOS (TIEKIMO) FUNKCIJA (ID 1059]
Sis parametras naudojamas parinkti, ar tiesioginio ry$io verté bus imama i$ vieno signalo ar

sujungiama is dvieju signalu.
Galite pasirinkti matematine funkcija, naudojama sujungiant du tiesioginius signalus.
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Tikslas procesu modeliai paprastai yra reikalingi tiesioginés eigos (tiekimo) funkcijai. Tam
tikrai atvejais pakanka tiesiog tiesioginés eigos (tiekimo) poslinkio vertés. Tiesioginés eigos
(tiekimo) dalis nenaudoja dabartinio valdomo proceso vertés griztamojo rysio matavimu.
Tiesioginés eigos (tiekimo) kontrolei naudojami kiti matavimai, kurie turi poveikj
kontroliuojamai proceso vertei.

1 PAVYZDYS:

Vandens lygj rezervuare galite kontroliuoti naudodami srauto valdyma. Numatytas vandens
lygis yra nustatomas kaip nustatytasis taskas, o dabartinis lygis kaip griztamasis signalas
(atsakas). Valdymo signalas stebi jeinantj srauta.

IStekantis srautas yra kaip trikdymas, kurj galima iSmatuoti. Remdamiesi trikdymo
iSmatavimais, galite bandyti §j trikdyma kompensuoti naudodami tiesioginés eigos [tiekimo)
kontrole (gavimo ir poslinkio), pridédami prie PID ivado. PID valdiklis kur kas greic¢iau
sureaguos j iSeinancio srauto pokycius negu tuo atveju, jei tik matuojate lygi.

@ PID ---f--Qf ------- FFW b

%ﬂ

S o o

\
L

A. Nuorod. lygis C. ISeinancio srauto kontrolé
B. Lygio kontrolé

Pav. 80: Tiesioginés eigos (tiekimo) valdymas

P3.13.4.2 TIESIOGINES EIGOS (TIEKIMO) STIPRINIMAS (ID 1060}

Sis parametras naudojamas keisti tiesioginio rysio signalo stiprinimo koeficientui.
P3.13.4.3 1 TIESIOGINES EIGOS [TIEKIMO) SALTINIO PASIRINKIMAS (ID 1061)

Sis parametras naudojamas parinkti PID tiesioginio ryio signalo altiniui.
P3.13.4.4 1 TIESIOGINES EIGOS [TIEKIMO) MINIMALI VERTE (ID 1062)

Sis parametras naudojamas nustatyti maZiausiai tiesioginio rysio signalo vertei.

P3.13.4.5 1 TIESIOGINES EIGOS [TIEKIMO] MAKSIMALI VERTE (ID 1063)

Sis parametras naudojamas nustatyti didziausiai tiesioginio ry$io signalo vertei.
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10.14.5 MIEGO FUNKCIJA.

P3.13.5.1 SP1 MIEGO REZIMO DAZNIS (ID 1016)

Sis parametras naudojamas ribai, kurios turi neviréyti daZnio keitiklio daZnis tam tikra
nustatyta laika pries daznio keitikliui pereinant | miego bisena, nustatyti.

Sio parametro verte yra naudojama, kai PID valdiklio nustatytasis taskas yra paimamas is 1
nustatytojo tasko Saltinio.

Miego rezimo jjungimo kriterijai

« ISéjimo daznis iSlieka Zemesnis uz miego rezimo daznj ilgiau uz nustatyta miego rezimo
jjungimo delsos laika.
« PID atsakas islieka didesnis uz nustatyta pazadinimo lygj

Pazadinimo iS miego rezimo kriterijai

« PID atsakas nukrenta Zemiau nustatyto pazadinimo lygio

PASTABA!
Netinkamai nustatytas pazadinimo lygis gali neleisti daznio keitikliui jjungti miego
rezimo.

P3.13.5.2 SP1 MIEGO R.ATID. (ID 1017]

Sis parametras naudojamas nustatyti, kiek laiko maZiausiai inverterio daZnis turi nevirgyti
nustatytos ribos pries inverteriui pereinant i miego bisena.

Sio parametro verte yra naudojama, kai PID valdiklio nustatytasis taskas yra paimamas is 1
nustatytojo tasko Saltinio.

P3.13.5.3 SP1 PAZADINIMO LYGIS (ID 1018]

Sis parametras naudojamas nustatyti lygiui, kurj pasiekus inverteris pabunda i$ miego
busenos.

Kai PID atsako verté sumazéja zemiau Siuo parametru nustatyto lygio, inverteris pabunda is
miego rezimo. Sio parametro veikimas pasirenkamas su pabudimo rezimo parametru.

P3.13.5.4 SP1 PAZADINIMO REZIMAS (ID 1019)
Sis parametras naudojamas parinkti zadinimo lygio nustatymo parametro veikimui.

Daznio keitiklis pabunda is miego rezimo, kai PID atsako verté sumazéja Zemiau pazadinimo
lygio vertés.

Sis parametras apibréZia, ar pazadinimo lygis yra naudojamas kaip statinis absoliutus lygis
ar kaip santykinis lygis, pagristas PID nustatytojo tasko verte.

0 pasirinkimas = absoliutus lygis ( pazadinimo lygis yra statinis lygis, nepagrjstas nustatytojo
tasko verte).

1 pasirinkimas = santykinis lygis ( pazadinimo lygis yra poslinkis, Zemesnis uz faktine
nustatytojo tasko verte. Pazadinimo lygis yra pagristas faktine nustatytojo tasko verte).
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Nust. taskas PID nust. taskas
v

Pazadinimo lygis

>t
Pav. 81: PaZadinimo reZimas: absoliutus lygis
Nust. taskas PID nust. taskas
A
PaZadinimo lygis
p t

Pav. 82: Pazadinimo reZimas: sant. nust.is taskas

P3.13.5.5 SP1 MIEGO REZ. INT. (ID 1793)

Sis parametras naudojamas nustatyti vertei, kuri pridedama prie dabartinés nust. tasko
vertés, kai naudojama miego busenos intensyvinimo funkcija.

Pries daznio keitikliui jsijungiant miego rezimu, PID reguliavimo nustatytasis taskas padidéja
automatiskai, todél gaunama didesné proceso verté. Miego rezimo bisena yra ilgesné, net ir
esant tam tikram vidutiniam nuotékiui.

Intensyvinimo lygis yra naudojamas esant ribinei daZnio vertei ir atidéjimui, o daznio keitiklis
persijungia i miego bisena. Nustatytajam taskui padidéjus dabartine verte, nustatytojo tasko
intensyvinimo padidéjimas yra iStrinamas ir daznio keitiklis persijungia j miego bisena, o
variklis sustoja. Intensyvinimo padidinimas yra teigiamas, kai naudojamas tiesioginis PID
reguliavimas (P3.13.1.8 = normal.], ir neigiamas, kai naudojamas atgalinés eigos PID
reguliavimas (P3.13.1.8 = priesing.).

Jei dabartiné verté nepasiekia padidéjimo nustatytojo tasko, intensyvinimo verté yra
iStrinama praéjus P3.13.5.5 parametre nustatytam laikui. Daznio keitiklis persijungia
normalaus reguliavimo rezima, kai naudojamas normalus nustatytasis taskas.

Jei keliy siurbliu sarankoje intensyvinimo metu paleidZziamas pagalbinis siurblys,
intensyvinimo seka sustabdoma ir tesiamas normalus reguliavimas.

P3.13.5.6 SP1 MIEGO REZ. INT. MAKSIMALI LAIKO VERTE (ID 1795)

Sis parametras naudojamas nustatyti miego blisenos intensyvinimo funkcijos laiko limitui.

P3.13.5.7 SP2 MIEGO REZIMO DAZNIS [ID 1075)

Sis parametras naudojamas nustatyti ribai, kurios turi nevirdyti inverterio daznis tam tikra
nustatyta laika pries inverteriui pereinant j miego bisena.
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P3.13.5.8 SP2 MIEGO R.ATID. (ID 1076)

Sis parametras naudojamas nustatyti, kiek laiko maziausiai inverterio daznis turi nevirsyti
nustatytos ribos pries inverteriui pereinant i miego bisena.

P3.13.5.9 SP2 PAZADINIMO LYGIS (ID 1077]

Sis parametras naudojamas nustatyti lygiui, kurj pasiekus inverteris pabunda i$ miego
busenos.

P3.13.5.10 SP2 PAZADINIMO REZIMAS (ID 1020)

Sis parametras naudojamas parinkti zadinimo lygio nustatymo parametro veikimui.

P3.13.5.11 SP2 MIEGO REZ. INT. (ID 1794)

Sis parametras naudojamas nustatyti vertei, kuri pridedama prie dabartinés nust. tadko
vertes, kal naudojama miego bUsenos intensyvinimo funkcija.

P3.13.5.12 SP2 MIEGO REZ. INT. MAKSIMALI LAIKO VERTE (ID 1796}

Sis parametras naudojamas nustatyti miego bisenos intensyvinimo funkcijos laiko limitui.

10.14.6 ATSAKO STEBEJIMAS

Naudokite atsako stebéjima norédami jsitikinti, kad PID atsako verté (procesiné verté arba
dabartiné verté) lieka nustatytose ribose. Su Sia funkcija galima, pavyzdziui, nustatyti
vamzdzio trukj ir sustabdyti uztvindyma.

Sie parametrai nustato diapazona, kuriame PID atsako signalas tenkina reikiamas salygas.
Jei PID atsako signalas néra diapazono ribose ir tai tesiasi ilgiau uz atidéjimo trukme,
rodoma atsako stebéjimo triktis (trikties kodas - 101).

P3.13.6.1 JJUNGTI ATSAKO STEBEJIMA (ID 735)
Sis parametras naudojamas griztamojo rysio kontrolés funkcijai jjungti.

Naudokite atsako kontrole, norédami uztikrinti, kad PID atsako reikmeé islieka nustatytose
ribose.
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Pav. 83: Atsako stebéjimo funkcija

A. Virsutiné riba (ID736) E. Atidéjimas (ID737)
B. Apatiné riba (ID758) F. Reguliavimo rezimas
C. Dabartineé verte G. Signalas ar triktis

D. Nustatytoji verte

P3.13.6.2 VIRSUTINE RIBA (ID 736}

Sis parametras naudojamas nustatyti PID griztamojo rysio signalo virgutinei ribai.
Jei PID atsako signalo reikSmeé virsija Sia riba ilgiau, nei nustatytas laikas, jvyksta atsako
kontroles triktis.

P3.13.6.3 APATINE RIBA (ID 758)

Sis parametras naudojamas PID grjztamojo ry$io signalo apatinei ribai nustatyti.

Jei PID atsako signalo reikSmé nukrenta Zemiau Sios ribos ilgiau, nei nustatytas laikas,
Ivyksta atsako kontrolés triktis.

Nustatykite virSutine ir apatine ribines vertes. Kai dabartiné verté yra mazesné arba didesné
uz ribines vertes, skaitiklis jjungia atskaita didéjancia seka. Kai dabartiné verteé yra tarp
ribiniu verciu, laikmatis jjungia atgaline atskaita. Kai skaitiklis gauna verte, kuri yra didesné
uz parametro P3.13.6.4 ,Atidéjimas” verte, rodomas signalas arba triktis. Atsaka galite
pasirinkti parametru P3.13.6.5 (atsakas i PID1 stebéjimo triktj).

P3.13.6.4 ATIDEJIMAS [ID 737)
Sis parametras naudojamas nustatyti, kiek ilgiausiai gali PID griztamojo ry$io signalas bati

uz kontrolés diapazono ribu pries jvykstant atsako kontrolés trikciai.
Jei numatyta verté nepasiekiama per §j laikotarpj, rodoma triktis arba jspéjimo signalas.
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P3.13.6.5 ATSAKAS | PID KONTROLES TRIKT] (ID 749)

Sis parametras naudojamas parinkti inverterio atsakui PID kontrolés trikties atveju.
Jei PID atsako reikSmeé nepatenka i kontrolés ribas ilgiau, nei kontrolés vélinimas, jvyksta
PID kontrolés triktis.

10.14.7 SLEGIO NUOSTOLIO KOMPENSAVIMAS

Kai kuriate slégj ilgame vamzdyje su daugybe isleidimo angu, geriausia jutiklio padétis yra
vamzdzio viduryje (2 padétis paveikslélyje). Jutiklj taip pat galite sumontuoti tiesiai uz
siurblio. Taip bus galima gauti reikiama slégj iSkart uz siurblio, bet judant toliau vamzdziu
slégis kris, priklausomai nuo srauto greicio.

®

A

\\
\ A

v

@
®

\ \/ \ \
A A /A A
Pav. 84: Slegio jutiklio padétis
A. Slégis D. Vamzdzio ilgis
B. Besrauto E. 1 padétis
C. Susrautu F. 2 padétis

P3.13.7.1 1 UZDUOTIES |JUNGIMAS (ID 1189)

Sis parametras naudojamas jjungti sumazéjusio siurbliu sistemos slégio kompensavimo
funkcijai.

Kontroliuojamo slégio sistemoje Si funkcija kompensuoja slégio sumazéjima, atsirandanti
vamzdyno gale dél skyscio téekmeés.

P3.13.7.2 1 UZDUOTIES MAKS. KOMPENSAVIMAS (ID 1190)

Sis parametras naudojamas nustatyti didZiausiai PID nust. tasko vertés kompensavimo
reikSmei, kuri taikoma, kai inverterio daznis iSéjimo grandinéje yra didZiausias.
Kompensavimo verté pridedama prie dabartinés uzduoties vertés, kaip iSéjimo daznio
funkcija.
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Uzduoties kompensacija = maks. kompensacija * (iSéjimo daznis - minimalus daznis) /
(maks. daznis - minimalus daznis).

Jutiklis montuojamas j 1 padétj. Kai néra srauto, slégis vamzdyje yra pastovus. Taciau Kkai
vamzdziu juda srautas, slégis toliau vamzdyje mazéja. Norédami tai kompensuoti, padidinkite
nustatytajj taska didéjant srautui. Tuomet iSéjimo daznis jvertina srauta, o nustatytasis
taskas didéja tiesiskai kartu su srautu.

Uzduotis
A

UZduotis + maks. kompensacija

Uzduotis
Min. daznis ir srautas Maks. daznis ir srautas
Slégis
A
/ Su Sra N
Be srauto utu ir kompensacija
//
//

»
>

Vamzdzio ilgis

1 padétis 2 padétis

Pav. 85: Jjungti 1 uZduotj slégio nuostoliui kompensuoti

10.14.8 SKLANDUS UZPILDYMAS

Sklandaus uzpildymo funkcija yra naudojama procesui pasiekti nustatyta lygj mazu greiciu
pries PID valdikliui pradedant valdyma. Jei procesas per skirta laika nepasiekia nustatyto
lygio, rodoma triktis.
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Funkcija galite naudoti norédami létai uzpildyti tuscig vamzdi ir iSvengti stipriy vandens
sroviu, kurios gali pazeisti vamzdj.

Rekomenduojame naudojant funkcija keliu siurbliu visuomet naudoti sklandaus uzpildymo
funkcija.

P3.13.8.1 SKLANDAUS UZPILDYMO FUNKCIJA [ID 1094)
Sis parametras naudojamas jjungti sklandaus uZpildymo funkcijai. Funkcija galite naudoti

norédami létai uzpildyti tuscia vamzdj ir iSvengti stipriu skyscio sroviu, kurios gali pazeisti
vamzdi.

Lent. 120: Pasirinkimo lentelé

Pam::ktles Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas
0 Neaktyvi
Ij. (lygis) Daznio keitiklis veikia pastoviu dazniu (P3.13.8.2 Sklandaus

uzpildymo daznis), kol PID atsako signalas pasiekia sklan-
daus uZpildymo lygj (P3.13.8.3 Sklandaus uzpildymo lygis).
Tuomet PID valdiklis pradeda reguliuoti.

Be to, jei PID atsako signalas nepasiekia sklandaus uzpil-

1 dymo lygio per sklandaus uzpildymo skirta laika (P3.13.8.4
sklandaus uzpildymo skirtas laikas), rodoma sklandaus
uzpildymo triktis (P3.13.8.4 Sklandaus uZpildymo skirtas lai-
kas nustatomas ties didesne verte, nei 0).

Sklandaus uzpildymo rezimas naudojamas vertikaliuose
irenginiuose.

|j. [skirtas laikas) Daznio keitiklis veikia pastoviu dazniu (P3.13.8.2 Sklandaus
uzpildymo daznis), kol pasibaigia sklandaus uZpildymo laikas
(P3.13.8.4 Sklandaus uZpildymo skirtas laikas). Pasibaigus
sklandaus uzpildymo laikui, PID valdiklis pradeda regulia-
vima.

Siuo rezimu sklandaus uZpildymo triktis negalima.
Sklandaus uzpildymo rezimas naudojamas horizontaliuose
irenginiuose.

P3.13.8.2 SKLANDAUS UZPILDYMO DAZNIS (ID 1055)

Sis parametras naudojamas nustatyti inverterio atskaitos dazniui, kuris taikomas, kai
naudojama sklandaus uzpildymo funkcija.

P3.13.8.3 SKLANDAUS UZPILDYMO LYGIS (ID 1095)

Sis parametras naudojamas nustatyti lygiui, kurio nepasiekus, inverterio paleidimo metu
jjungiama sklandaus uzpildymo funkcija.

Inverteris veikia PID paleidimo dazniu, kol atsakas pasiekia nustatyta verte. Tuomet PID
valdiklis pradeda kontroliuoti inverter;j.

Parametras taikomas, jei sklandaus uZpildymo funkcija nustatyta . Jjungta (lygis)”.
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P3.13.8.4 SKLANDAUS UZPILDYMO SKIRTAS LAIKAS (ID 1096)

Sis parametras naudojamas nustatyti sklandaus uZpildymo funkcijos laiko limitui. Kai
sklandaus uzpildymo funkcija nustatyta ties Ji. (lygis], $is parametras suteikia sklandaus
uzpildymo lygio skirtajj laika, po kurio jvyksta sklandaus uzpildymo triktis. Kai sklandaus
uzpildymo funkcija nustatyta ties ,]j. skirtas laikas”, inverteris veikia sklandaus uzpildymo
dazniu, kol baigiasi Siuo parametru nustatytas laikas.

Jei parametre P3.13.8.1 ,Sklandaus uzpildymo funkcija“ pasirinkote parinkti Jj. (skirtas
laikas], parametras ,Sklandaus uzpildymo skirtas laikas” suteikia daznio keitikliui laiko veikti
pastoviu sklandaus uzpildymo dazniu (P3.13.8.2 Sklandaus uzpildymo daznis) prie$ PID
valdikliui pradedant reguliuoti.

P3.13.8.5 SKLANDAUS UZP. TRIKTIS (ID 748]

Sis parametras naudojamas parinkti inverterio atsakui PID valdiklio sklandaus uzpildymo
funkcijos trikties atveju. Jei PID atsako reikSmé nepasiekia nustatyto lygio per laiko riba,
ivyksta sklandaus uzpildymo triktis.

0 = veiksmo néra

1 =|spéjimo signalas

2 = triktis (sustabdymas pagal sustabdymo rezima)
3 = triktis (sustabdymas iSnaudojant vidine inercija)

10.14.9 |EINANCIO SLEGIO STEBEJIMAS

Naudokite jeinancio slégio stebéjima norédami jsitikinti, kad siurblio jleidimo angoje yra
pakankamai vandens. Kai yra pakankamai vandens, siurblys nesiurbia oro ir néra jokios
siurbimo kavitacijos. Norédami naudoti funkcija, siurblio jleidimo angoje sumontuokite slégio
jutiklj.

Jei jeinantis siurblio slégis nukrenta Zemiau nustatytos signalo ribinés vertés, rodomas
pavojaus signalas. PID valdiklio nustatytojo tasko verté mazéja ir sukelia iSeinancio siurblio
slégio mazeéjima. Jei slégis nukrenta Zemiau trikties ribinés vertés, siurblys sustoja ir
rodoma triktis.
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A. Maitinimo tinklas C. ISleidimo anga
B. Jleidimo anga

Pav. 86: Slegio jutiklio vieta

Ieinantis slegis

A

Ieinancio slégio kontrolé

Stebéjimo pavoH'au_s
signalo lygis

Stebéﬂ'imo i :
trikties lygis|" 7 L [ ——
PID nust. | Stebéjimo | Stebéjimo
taskas | trikties | I trikties
A 1atidéjimas! atidéjimas
-~ [

PID nust. tadkaspb———m———----—--

"""""" i " PID nust. ta¢ko
sumazinimas

[N [ E . -

_ leinancio_slégio signalas
(skaitmeninio isvado signalas)
Variklis veikia

e I B B et b TSI P

Pav. 87: Jeinancio slégio stebéjimo funkcija

P3.13.9.1 JJUNGTI KONTROLE [ID 1685)

Sis parametras naudojamas jjungti jvadinio slégio kontrolés funkcijai.

Naudokite Sig funkcija, norédami jsitikinti, kad siurblio jleidimo angoje yra pakankamai
skyscio.

P3.13.9.2 KONTROLES SIGNALAS [ID 1686)

Sis parametras naudojamas parinkti jvadinio slégio signalo $altiniui.
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P3.13.9.3 KONTROLES VIENETUY PASIRINKIMAS (ID 1687]

Sis parametras naudojamas parinkti jvadinio slégio signalo matavimo vienetui.
Keisdami kontrolés signalo (P3.13.9.2) mastelj ,suderinsite ji su proceso vienetu rodmenimis
valdymo pultelyje.

P3.13.9.4 KONTROLES VIENETU SKAITMENYS PO KABLELIO (ID 1688]

Sis parametras naudojamas nustatyti jvadinio slégio signalo vienetu vertés deSimtainiu
skaitmenuy skaiciui.

Keisdami kontrolés signalo (P3.13.9.2) mastelj ,suderinsite jj su proceso vienety rodmenimis
valdymo pultelyje.

P3.13.9.5 KONTROLES VIENETU MAZIAUSIA REIKSME (ID 1689)

Sis parametras naudojamas nustatyti maZiausiai jvadinio slégio signalo vertei.
Jveskite reikSme pasirinkto proceso matavimo vienetais. Pvz., 4...20 mA analoginis signalas
atitinka 0...10 baru slégi.

P3.13.9.6 KONTROLES VIENETY MAKSIMALI REIKSME (ID 1690)

Sis parametras naudojamas nustatyti didZiausiai jvadinio slégio signalo vertei.
Jveskite reikSme pasirinkto proceso matavimo vienetais. Pvz., 4...20 mA analoginis signalas
atitinka 0...10 baru slégij.

P3.13.9.7 KONTROLES PAVOJAUS SIGNALO LYGIS (ID 1691]

Sis parametras naudojamas nustatyti jvadinio slégio pavojaus signalizavimo ribai.
Matuojamai jvesciai nukritus zemiau Sios ribos, pasirodo jvesties slégio pavojaus signalas.

P3.13.9.8 KONTROLES TRIKTIES LYGIS (ID 1692)

Sis parametras naudojamas nustatyti jvadinio slégio trikties signalizavimo ribai.
Matuojamai jvesciai likus Zemiau Sios ribos ilgiau, nei nustatytas laikas, jvyksta jvesties
slégio triktis.

P3.13.9.9 KONTROLES TRIKTIES ATIDEJIMAS (ID 1693)

Sis parametras naudojamas nustatyti, kiek ilgiausiai gali jvadinis slegis bati uz trikties
signalizavimo ribos pries signalizuojant jvadinio slégio trikti.

P3.13.9.10 PID NUST. TASKO SUMAZINIMAS (ID 1694]

Sis parametras naudojamas nustatyti PID nust. tasko vertés mazinimo spartai, kai
iSmatuotas jvadinis slégis yra Zemiau pavojaus signalizavimo ribos.

10.14.10 MIEGO REZIMO FUNKCIJA, KAl NENUSTATYTAS JOKS POREIKIS
Si funkcija uztikrina, kad siurblys neveiktu dideliu greiciu, kai sistemoje néra poreikio.

Funkcija tampa aktyvi, kai PID atsako signalas ir daznio keitiklio iSeinantis daznis lieka
nurodytoje histerezés srityje ilgiau, nei trukme, nustatyta parametru P3.13.10.4 ,MNJP
stebéjimo trukme”.
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PID atsako signalui ir iSéjimo srovés dazniui naudojami skirtingi histerezés nustatymai. PID
atsako histerezé (MNJP klaidos histerezé P3.13.10.2) nurodoma pasirinktais proceso
vienetais prie PID nustatytojo tasko vertés.

Kai funkcija yra aktyvi, prie atsako vertés pridedama trumpalaikio poslinkio verté (MNJP fakt.

pridéjimas).

« Jeisistemoje néra poreikio, PID iSvadas ir daznio keitiklio iSéjimo daznis mazéja link 0.
Jei PID atsako verté lieka histerezeés srityje, daznio keitiklis persijungia i miego rezima.

« Jei PID atsako verté nelieka histerezés srityje, funkcija yra iSjungiama, o daznio keitiklis
veikia toliau.

Hz

®

t

Pav. 88: Miego reZ., nenust. joks poreikis
A. Daznio keitiklio iSéjimo sroves daznis H. PID atsako verté ir daznio keitiklio
B. PID atsako verté iSéjimo daznis yra histerezés srityje
C. PID nustatytojo tasko verté nustatyta laika (MNJP stebéjimo
D. MNJP daznio histerezé (P3.13.10.3) trukmé). Poslinkio verté (MNJP fakt.
E. MNJP klaidos histerezé (P3.13.10.2) jtraukimas) yra pridedama prie PID

Histerezés sritis aplink PID nustatytojo atsako vertés.

tasko verte. I. SP1 miego rez. atid. (ID 1017)
F. MNJP fakt. jtraukimas (P3.13.10.5) J. Daznio keitiklis pradeda veikti miego
G. MNJP stebéjimo trukme (P3.13.10.4) rezimu.

K. Proceso vienetas (P3.13.1.4)

P3.13.10.1 JJUNGTI MIEGO REZIMA, KAl NENUSTATYTAS JOKS POREIKIS (ID 1649)

Sis parametras naudojamas aktyvinti miego rezimo jjungimo, kai nenustatomas joks poreikis
(MNJP), funkcijai.

P3.13.10.2 MNJP KLAIDOS HISTEREZE (ID 1658)

Sis parametras naudojamas nustatyti PID valdiklio klaidos vertes histerezei.

P3.13.10.3 MNJP DAZNIO HISTEREZE (ID 1663)

Sis parametras naudojamas nustatyti inverterio iSéjimo daznio histerezei.
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P3.13.10.4 MNJP KONTROLES LAIKAS (ID 1668]

Naudokite Sj parametra nustatyti laikui, kurj inverterio iSéjimo daznis ir PID valdiklio klaidos
reiksme turi likti histereziy srityse, pries jsijungiant MNJP funkcijai.

P3.13.10.5 MNJP FAKT. ITRAUKIMAS [(ID 1669)

Sis parametras naudojamas nustatyti vertei, kuri trumpam pridedama prie dabartinés PID
griztamojo rysio verteés, kai jjungta MNJP funkcija.

10.15  ISORINIS PID VALDIKLIS

P3.14.1.1 JJUNGTI ISORIN] PID (ID 1630}

Sis parametras naudojamas jjungti PID valdikliui.

PASTABA!
Sis valdiklis skirtas tik iSoriniam naudojimui. Jis gali bati naudojamas su analogine
iSvestimi.

P3.14.1.2 PAL. SIGNALAS (ID 1049

Sis parametras naudojamas nustatyti signalui, kuriuo paleidZiamas ir stabdomas iSorinio
naudojimo PID 2 valdiklis.

PASTABA!
Sis parametras neturi jokio poveikio, jei PID2 valdiklis PID2 baziniame meniu néra
ljjungtas.

P3.14.1.3 ISVESTIS STABD. PADETYJE (ID 1100)

Naudokite Sj parametra, norédami nustatyti PID valdiklio iSvesties verte procentais nuo
maksimalios iSvesties vertés, kol prietaisas yra sustabdytas i$ skaitmeniniu iSvadu.

Jei Sio parametro verté yra nustatyta j 100 %, paklaidos vertés pokytis 10 % nulems valdiklio
iSvesties pasikeitima 10 %.

10.16  KELIU SIURBLIU FUNKC.

Keliu siurbliu funkcija leidZia valdyti sistema, kurioje yra maks. 8 lygiagreciai veikiantys
skirtingu greiciu varikliai, pavyzdziui, siurbliai, ventiliatoriai arba kompresoriai. Vidinis daznio
keitiklio PID valdiklis valdo reikiama varikliu kiek] ir kontroliuoja varikliu greitj, kai yra
poreikis.

10.16.1  KELIU SIURBLIY (KELIU INVERTERIU) SISTEMOS PERDAVIMO EKSPLOATUOTI
ZYMIMASIS SARASAS

Zymimasis sarasas padeda jums sukonfigruoti bazinius keliy siurbliy (keliu inverteriu)
sistemos nustatymus. Jei parametrams pakeisti naudojate klaviatura, programos vedlys
padeda jums atlikti pagrindinius nustatymus.
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Pradékite paleidima j darba naudodami daznio keitiklius, kurie turi PID atsako signala
(pavyzdZziui, slégio jutiklj), prijungtus prie analoginio jvado (numatytasis: Al2). Pereikite visus
sistemos daznio keitiklius.
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Zingsnis Veiksmas

Patikrinkite elektrinius sujungimus.

. Zr. montavimo vadova, ar naudojamas tinkamas maitinimo kabelis (maitinimo tinklo
kabelis, variklio kabelis).

+  Arnaudojamas tinkamas valdymo kabelis [ jvado / iSvado, PID atsako jutiklio, rysio), zr.

1 Pav. 18 Keliy siurbliy [keliy inverteriy] sistemos elektros kabeliy schema, 1A pavyzdys ir
Pav. 16 Numatytosios keliy siurbliu (keliy inverteriy) programos valdymo jungtys.

. Jei reikia dubliuoti mechanizmus, jsitikinkite, kad PID atsako signalas (pagal numatytuo-
sius nustatymus: Al2) yra prijungtas bent prie 2 daznio keitikliu. Zr. kabeliu sujungimo
schemas Pav. 18 Keliy siurbliy (keliy inverteriy) sistemos elektros kabeliy schema, 1A
pavyzdys.

ljunkite daznio keitikliu maitinimo tiekima ir pradeékite keisti parametrus.

2 . Pradékite parametrus keisti tiems daznio keitikliams, kuriy PID atsako signalas yra pri-
jungtas. Inverteriai gali veikti kaip pagrindiniai keliu siurbliu sistemos inverteriai.
. Parametrus galite keisti klaviattira arba kompiuteriniu jrankiu.

Keliu siurbliu (keliu inverteriu) programos konfigiiracija pasirinkite para-
metru P1.2.

. Daugelis su keliais siurbliais susijusiu nustatymy ir konfigiracijy atliekama automatis-

3 kai, kai parametru P1.2 ,Programa” (ID 212] pasirenkama keliy siurbliy (keliy inverteriy)
programa. ir.25 Keliy siurbliy [keliy inverteriy) programos vedlys.

. Jei parametrams keisti naudojate klaviatiira, programos veldys paleidziamas, kai pakei-
Ciamas parametras P1.2 ,Programa” (ID 212). Programos vedlys padeda jums atsakyti j
klausimus, susijusius su keliy siurbliy sistema.

Nustatykite variklio parametrus.

4
. Nustatykite variklio tipo plokstelés parametrus, nurodytus variklio duomenu ploksteléje.
Nustatykite bendra inverteriu, naudojamu keliu siurbliu sistemoje,
skaiciu.

5

. Verté nustatoma parametru P1.35.14 ,Greitosios sarankos parametry meniu”.
. Tas pats parametras yra parametru meniu > 3.15 grupé -> P3.15.2
. Pagal numatytuosius nustatymus keliy siurbliu sistema turi 3 siurblius (inverterius).

Pasirinkite signalus, kurie yra prijungti prie daznio keitiklio.

. Eikite j parametra P1.35.16 (greitosios sarankos parametry meniu).

. Tas pats parametras yra parametry meniu > 3.15 grupé -> P3.15.4.

. Jei PID atsako signalas yra prijungtas, inverteris gali veikti kaip pagrindinis keliu siurbliu
sistemos inverteris Jei signalas néra prijungtas, daznio keitiklis veikia kaip priklauso-

6 mas jrenginys.

. Pasirinkite Signalai prijungti, jei paleidimo ir PID atsako signalai (pavyzdZiui, slégio jutik-
lio) yra prijungti prie daznio keitiklio.

. Pasirinkite Tik pal. signalas, jei prie daznio keitiklio prijungtas tik paleidimo signalas (PID
atsako signalas néra prijungtas).

. Pasirinkite Neprisijungta, jei prie daznio keitiklio neprijungti paleidimo ir PID atsako sig-
nalai.
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Zingsnis Veiksmas

Nustatykite siurblio ID numeri.

. Eikite j parametra P1.35.15 (greitosios sarankos parametry meniu).

. Tas pats parametras yra parametry meniu > 3.15 grupé -> P3.15.3.

7 . Kiekvienas keliu siurbliu sistemos inverteris privalo turéti tokj ID numerj, kurio neturi
joks kitas inverteris, kad tarp inverteriu batu uzmegztas tinkamas rysys. ID numeriai turi
bati nurodyti nuoseklia skaitine seka pradedant nuo 1.

. Daznio keitikliu, kuriu PID atsako signalas yra prijungtas, ID numeriai yra maziausi
(pavyzdziui, ID 1ir ID 2. Tai nurodo trumpiausia galima atidéjima, kai jjungiate sistemos
maitinima.

Sukonfiguruokite blokavimo funkcija.

. Eikite j parametra P1.35.17 (greitosios sarankos parametry meniu).

. Tas pats parametras yra parametry meniu > 3.15 grupé -> P3.15.5.

. Pagal numatytuosius nustatymus blokavimo funkcija yra iSjungta.

8 . Pasirinkite Jjungta, jei blokavimo signalas yra prijungtas prie daznio keitiklio skaitmeni-
nio jvado DI5. Blokavimo signalas yra skaitmeninio jvado signalas, kuris nurodo, ar Sis
siurblys yra prieinamas keliu siurbliu sistemoje.

. Pasirinkite Nenaudojamas, jei blokavimo signalas néra prijungtas prie daznio keitiklio
skaitmeninio jvado DI5. Sistema mato, kad visi keliu siurbliy sistemos siurbliai yra priei-
nami.

Patikrinkite PID nustatytojo tasko signalo saltini.

. Pagal numatytuosius nustatymus PID nustatytojo tasko verte nurodo parametras P1.35.9

9 .1 klaviatlros nustatytasis tagkas”.

. Jei reikia, PID nustatytojo tasko signalo Saltinj galite pakeisti P1.35.8 parametru. Pavyz-
dZiui, galite pasirinkite analoginj jvada arba ,.Fieldbus” magistralés eigos duomenu 1-8
ivada.

Baziniai keliu siurbliu sistemos nustatymai yra baigti. Zymimajj sarasa taip pat galite naudoti,
kai konfiglruojate kitus sistemos daznio keitiklius.

10.16.2 SISTEMOS KONFIGURACIJA
Keliu siurbliu funkcija turi 2 skirtingas konfiguracijas. Konfigtracija nurodoma sistemoje
naudojamu daznio keitikliu skaic¢iumi.

VIENO DAZNIO KEITIKLIO KONFIGURACIJA

Vieno daznio keitiklio rezimas sistemoje valdo 1 kintamo greicio siurblj ir maks. 7
pagalbinius siurblius. Vidinis daznio keitiklio PID valdiklis valdo 1 siurblio greitj ir relés
iSvestimis duoda valdymo signalus, paleidZiancius arba sustabdancius pagalbinius siurblius.
ISoriniai kontaktoriai yra batini pagalbiniams siurbliams prijungti prie maitinimo tinklo.
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Pav. 89: Vieno dazZnio keitiklio konfigaracija [SJ = slégio jutiklis]
KELIU SIURBLIU KONFIGURACIJA

Keliy daznio keitikliy rezimai (,Multi-Master” ir ,,Multi-Follower”) valdo sistema, kurioje yra
maks. 8 kintamo greicio siurbliai. Kiekviena siurblj valdo daznio keitiklis. Vidinis daznio
keitiklio PID valdiklis valdo visus siurblius. Daznio keitikliai rysSiui naudoja rysio magistrale
(.Modbus RTU").

Toliau pateiktame paveikslélyje pavaizduotas keliu daznio keitikliu konfiglracijos principas.
Taip pat zr. bendraja keliu siurbliu sistemos elektros schema, pateikiama Pav. 18 Keliy
siurbliy (keliy inverteriy] sistemos elektros kabeliy schema, 1A pavyzdys.
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Pav. 90: Keliy daZnio keitikliy konfigaracija [SJ = slegio jutiklis]
P3.15.1 KELIU SIURBLIU REZ. [ID 1785]

Sis parametras naudojamas parinkti keliu siurbliu sistemos konfigracijai ir valdymo
rezimui. Keliy siurbliy funkcija leidzia jums valdyti daugiausiai 8 variklius (t. y. siurblius,
ventiliatorius, kompresorius) su PID valdikliu.

0 = VIENAS DAZNIO KEIT.

Vieno daznio keitiklio rezimas valdo sistema su 1 siurbliu, galinciu keisti greitj, ir maks. 7
pagalbinius siurblius. Vidinis daznio keitiklio PID valdiklis valdo 1 siurblio greitj ir relés
iSvestimis duoda valdymo signalus, paleidZiancius arba sustabdancius pagalbinius siurblius.
ISoriniai kontaktoriai yra batini pagalbiniams siurbliams prijungti prie maitinimo tinklo.

1S siurbliy yra prijungtas prie daznio keitiklio ir valdo sistema. Kai valdantysis siurblys
pamato, jog reikia daugiau galios (veikia maksimaliu dazniu), daznio keitiklis relés iSvestimi
duoda valdymo signala paleisti kita pagalbinj siurblj. Kai paleidziamas pagalbinis siurblys,
valdantysis siurblys tesia valdyma ir pradeda nuo minimalios daZnio verteés.

Kai sistema valdantis siurblys pamato, kad galia yra per didelé (veikia minimaliu dazniu),
siurblys sustabdo paleista pagalbinj siurblj. Jei valdanciajam siurbliui nustacius perteklinj
pajéguma neveikia jokie pagalbiniai siurbliai, siurblys pradeda veikti miego rezimu (jei miego
rezimo funkcija yra jjungta).
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Pav. 91: Valdymas vieno daznio keitiklio reZimu

P1 Siurblys, kuris valdo sistema B Pagalbiniai siurbliai, prijungti prie
maitinimo tinklo (tiesioginis paleidimas)

1=, MULTI-FOLLOWER"

.Multi-Follower” rezimas valdo sistema, kurioje yra maks. 8 siurbliai, galintys keisti greitj.
Kiekviena siurblj valdo daznio keitiklis. Vidinis daznio keitiklio PID valdiklis valdo visus
siurblius.

1i$ siurbliy visuomet valdo sistema. Kai valdantysis siurblys pamato, jog reikia daugiau
galios (veikia maksimaliu dazniu), siurblys naudoja rysio magistrale kitam siurbliui paleisti.
Kitas siurblys padidina greitj ir pradeda veikti valdomo siurblio greiciu. Pagalbiniai siurbliai
veikia sistema valdancio siurblio greiciu.

Kai sistema valdantis siurblys pamato, kad galia yra per didelé (veikia minimaliu dazniu), jis
sustabdo paleista siurblj. Jei valdanciajam siurbliui nustacius perteklinj pajéeguma neveikia
jokie pagalbiniai siurbliai, siurblys pradeda veikti miego rezimu (jei miego rezimo funkcija yra
jjungta).

aps./min.

maks. d

min. d.

— -
= o= == t
98 9B L8
=
P1 P2 P3

Pav. 92: Valdymas .. Multi-Follower " rezimu

P1 Siurblys, kuris valdo sistema. P3 Siurblys seka P1 greitj.
P2 Siurblys seka P1 greiti.
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A Akreivé rodo pagalbinius siurblius, kurie
seka 1 siurblio greitj.

1=,MULTI-MASTER"

.Multi-Master™ rezimas valdo sistema, kurioje yra maks. 8 siurbliai, galintys keisti greit].
Kiekviena siurblj valdo daznio keitiklis. Vidinis daZnio keitiklio PID valdiklis valdo visus
siurblius.

1S siurbliy visuomet valdo sistema. Kai valdantysis siurblys pamato, jog reikia daugiau
galios (veikia maksimaliu dazniu), jis uzfiksuoja pastovu gamybos greitj, nurodo paleisti kita
siurblj ir kontroliuoti sistema.

Kai sistema valdantis siurblys pamato, kad galia yra per didelé (veikia minimaliu dazniu), jis
sustoja. Siurblys, kuris veikia pastoviu greiciu, pradeda valdyti sistema. Jei yra daug siurbliu,
veikianciu pastoviu gamybos greiciu, paleisti siurbliai pradeda valdyti sistema. Jei
valdanciajam siurbliui nustacius perteklinj pajéguma pastoviu greiciu neveikia jokie siurbliai,
siurblys pradeda veikti miego rezimu (jei miego rezimo funkcija yra jjungta).

aps./min. B

maks.

min. d

+y

- = =
£
E RE wUS

P3

P1 P2
Pav. 93: Valdymas ,Multi-Master”" reZimu

A. A kreivés vaizduoja siurbliu reguliavima B. Siurbliai yra uzfiksuoti veikti pastoviu
gamybos greiciu

P3.15.2 SIURBLIU SKAICIUS (ID 1001)

Sis parametras naudojamas nustatyti, kiek i$ viso yra varikliu / siurbliu keliu siurbliy
sistemoje. Maksimalus siurbliu skaicius keliy siurbliu sistemoje yra 8.

Nustatykite Sj parametra jrangoje. Jei pasalinsite 1 daznio keitiklj, pavyzdziui, siurblio
techniniam aptarnavimui atlikti, Sio parametro keisti nereikia.

PASTABA!
.Multi-Follower™ ir ,Multi-Master”" rezimais Siam parametrui visuose daznio

keitikliuose turi bati nustatyta ta pati verté, kad tarp daznio keitikliu bty
uzmegztas tinkamas rysys.
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P3.15.3 SIURBLIO ID NUMERIS (ID 1500)

Sis parametras naudojamas nustatyti inverterio identifikavimo numeriui. Sis parametras
naudojamas tik ,,Multi-Follower™ ir ,Multi-Master” rezimais.

Kiekvienas keliy siurbliu sistemos inverteris turéty turéti unikaly sekos (ID) numer;j,
visuomet pradedama nuo 1.

Siurblys nr. 1 visuomet yra pagrindinis keliu siurbliu sistemoje. daznio keitiklis nr. 1
kontroliuoja procesa ir PID valdikli. PID atsako ir PID nustatytojo tasko signalai turi bti
sujungti su daznio keitikliu nr. 1.

Jei inverteris nr. 1 yra neprieinamas sistemoje, pavyzdziui, nutrikus inverterio maitinimui,
kitas inverteris pradeda veikti kaip antrasis pagrindinis keliu siurbliy sistemos siurblys.

ﬂ PASTABA!

Rysys tarp daznio keitikliu yra netinkamas, jei:
+ siurblio ID numeriai nurodyti ne nuoseklia skaitine seka (pradedant nuo 1J;
e 2 daznio keitikliai turi ta patj ID numerij.

P3.15.4 PALEIDIMO IR ATSAKO SIGNALAI (ID 1782)

Sis parametras naudojamas parinkti signalams, kurie prijungti prie inverterio.

0 = paleidimo ir PID atsako signalai neprijungti prie svarstomo daznio keitiklio
1 = prie svarstomo daznio keitiklio prijungti tik paleidimo signalai
2 = paleidimo ir PID atsako signalai prijungti prie svarstomo daznio keitiklio

PASTABA!
Veikimo rezimas (pagrindinis arba priklausomas) keliu siurbliu sistemoje

nurodomas Siuo parametru. Inverteriai, kuriy paleidimo komandos ir PID atsako
signalai prijungti, gali veikti kaip pagrindiniai keliu siurbliu sistemos inverteriai. Jei
keliu siurbliu sistemoje yra daug inverteriu, kuriu visi signalai yra prijungti,
inverteris, kurio siurblio ID numeris (P3.15.3) yra maziausias, pradeda veikti kaip
pagrindinis.

10.16.3 BLOKAVIMAI

Blokavimai nurodo keliu siurbliu sistemai, kad variklio naudoti negalima. Taip gali nutikti, kai
variklis yra iSimamas i$ sistemos techninei priezidrai atlikti arba jj apeinant, kai naudojamas
rankinis valdymas.

P3.15.5 SIURBLIO BLOK. (ID 1032)

Sis parametras naudojamas jjungti arba ijungti blokuotéms. Blokavimo signalas nurodo
keliu siurbliu sistemai, ar galima naudoti variklj, ar ne. Blokavimo signalai pateikiami su DI
signalais.

Norédami jjungti blokavima, jjunkite P3.15.2 parametra. Pasirinkite kiekvienam varikliui
blsena skaitmeniniu jvadu (parametrai nuo P3.5.1.34 iki P3.5.1.3). Jei jvado verteé yra UZDAR,
t.y. jis yra aktyvus, keliu siurbliu sistemos logika prijungia variklj prie keliu siurbliy
sistemos.
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10.16.4 ATSAKO JUTIKLIO PRIJUNGIMAS KELIU SIURBLIU SISTEMOJE

Geriausias tikslumas ir mechanizmu dubliavimas keliy siurbliu sistemoje pasiekiamas, kai
kiekvienam inverteriui naudojate atsako jutiklius.

1 daznio keit.: Standartiné jv. / isv. ploksté

Faktine verte . 4 |A12+ 2+ analoginis jvadas
5 |Al12- 2- analoginis jvadas
(0) 4-20 mA | - 624V, 24 V pagalbiné jtampa
L 7 | GND Ivady / iSvady jZzeminimas

2 daznio keit.: Standartiné jv. / iSv. ploksté

Faktine verte . 4 [A12+ 2+ analoginis jvadas
5|A12- 2- analoginis jvadas
© 4-20malt || 624V, 24 V pagalbiné jtampa
L 7 | GND Ivady / iSvady jzeminimas

3 daznio keit.: Standartiné jv. / iSv. ploksté

Faktineé verte - 4 |A12+ 2+ analoginis jvadas
5|A12- 2- analoginis jvadas
(0) 4-20 mA -+ - 6(24V,, 24 V pagalbiné jtampa
L 7 | GND Ivady / iSvady jzeminimas

Pav. 94: Atsako jutikliu prijungimo kiekvienam daznio keitikliui schema

Ta patj jutiklj taip pat galite naudoti visiems daznio keitikliams. Jutikliui (davikliui) maitinimas
gali bati tiekiamas iS iSorinio 24 V maitinimo tiekimo Saltinio arba daznio keitiklio valdymo
plokstes.
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1 daznio keit.: Stall(ndartlne iv. /

Gnybtas

Faktiné 4 |Al12+ 2+ analoginis jvadas
verte Al2- 2- analoginis jvadas
(0) 4-20 mA ™

224V .

24 V pagalbiné jtampa

3|GND

Ivady / iSvady jzeminimas

1
%1
1

NN

7|CM

Bendrasis jéjimas DI1-DI6

2 daznio keit. Stzil(ndartme iv. /

4 |A12+

2+ analoginis jvadas

{“
z

Al2-

2- analoginis jvadas

24 V pagalbiné jtampa

Ivady / iSvady jzeminimas

\V

5
12|24V .
13| GND
17|CM

Bendrasis jéjimas DI1-DI6

3 daznio kelt Standartme iv. /

4 [a12+ |

2+ analoglms jvadas

Al2-

2- analoginis jvadas

24 V pagalbiné jtampa

5
12|24V .
13| GND

Ivady / iSvady jzeminimas

17|CM

Bendrasis jéjimas DI1-DI6

Pav. 95: To paties jutiklio prijungimas prie visy daznio keitikliy [maitinimas tiekiamas is daznio
keitiklio jvady / isvady plokstes)
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Papildomas 24V
+ Saltinis

1 daznio keit.: Standartiné jv. / iSv. ploksté

Fakting S 4 |A12+ 2+ analoginis jvadas
verte —1{ 5 [A12- 2- analoginis jvadas
(0) 4-20 ma | 6|24V, 24 V pagalbiné jtampa
7 | GND Ivady / iSvady jZeminimas

2 daznio keit.: Standartiné jv. / iSv. ploksté

L {4 |A12+ 2+ analoginis jvadas

—1 5 |Al2- 2- analoginis jvadas
6124V ., 24 V pagalbiné jtampa
7 | GND Ivady / iSvady jZzeminimas

3 daznio keit.: Standartiné jv. / iSv. ploksté

e

L 4 |A12+ 2+ analoginis jvadas
5|A12- 2- analoginis jvadas
6124V .. 24 V pagalbiné jtampa
7 | GND Ivady / iSvady jzeminimas

Pav. 96: To paties jutiklio prijungimas prie visy daznio keitikliy (maitinimas tiekiamas is papildomo
24V maitinimo Saltinio)

Jei jutikliui maitinimas tiekiamas daznio keitiklio i$ jvady / iSvadu plokstés ir diodai yra
prijungti prie 12-17 gnybtuy, skaitmeninius jvadus reikia izoliuoti nuo Zemés. Nustatykite DIP
jungiklj j padétj NejZemintas.

Skaitmeniniai jvadai yra aktyvis, kai jie yra prijungti prie GND; tai yra numatytoji salyga.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 348 PARAMETRU APRASYMAI

H
Y H Al1
S
Q
ol ;
i N © A2
= ©
E @ ILOAIIO"‘
- Olllon = I I J
H o i
S L
E S
— S
= ©
Pav. 97: Izoliavimo DIP jungiklis
A. Sk. jvadai C. Sujungtas su GND (numatytoji parinktis)

B. Nejzemintas

P3.15.6 AUTOMATINIS PERJUNGIMAS (ID 1027]

Sis parametras naudojamas jjungti arba igjungti paleidimo sekos ir varikliu pirmumo
rotacijai.

Automatinis pakeitimas pakeicia eilés tvarka, kuria paleidziami varikliai, kad jie dévétusi
tolygiai.

Pasirinkties
Nr.

Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas

|prasto veikimo atveju varikliy eilés tvarka visuomet yra

0 Disabled tokia: 1, 2, 3, 4, 5.inlés tvarka gali keisti veikvimo metu, jei
pridedate arba pasalinate blokavimu. Kai daznio keitiklis
sustoja, eilés tvarka visuomet pasikeicia j atgaline.

Sistema pakeicia intervalu seka, kad varikliai tolygiai nuside-
vétu. Automatinio perjungimo intervalus galite reguliuoti

! Jj-lintervalas] parametru P3.15.8. Automatinio keitimo intervaly laikmatis
veikia tik tuomet, kai veikia keliuy siurbliu sistema.
Paleidimo eilés tvarka pasikeicia pasirinkta savaités diena ir
dienos laika. Pasirinkite parametrais P3.15.9 ir P3.15.10.

2 Jjungta (realus laikas)
Norint naudoti $j rezima, laikrodzio baterija turi bati jdéta |
daznio keitiklj.

Pavyzdys

Po automatinio perjungimo pirmasis variklis tampa paskutiniu. Kiti varikliai perkeliami
virsy 1 padétimi.

Varikliu paleidimo eilés tvarka: 1, 2, 3, 4,5
--> Aut. per. -->
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Varikliu paleidimo eilés tvarka: 2, 3, 4, 5, 1
--> Aut. per. -->

Varikliu paleidimo eilés tvarka: 3, 4,5, 1, 2
P3.15.7 AUTOMATISKAI PERJUNGTI SIURBLIAI (ID 1028)

Sis parametras naudojamas jtraukti valdomam varikliui / siurbliui j automatinio keitimo ir
blokavimo sistema.

Pasirinkties
Nr.

Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas

Daznio keitiklis visuomet prijungtas prie 1 variklio. Blokavi-
0 Pag. siurbliai mai neturi poveikio 1 varikliui. 1 variklis néra jtrauktas j
automatinio perjungimo logika.

Daznio keitiklj galima prijungti prie bet kurio i$ sistemos
1 Visi siurbliai varikliu. Blokavimai turi jtakos visiems varikliams. Visi varik-
liai yra jtraukti j automatinio perjungimo logika.

SUJUNGIMAS

Sujungimai skiriasi parametru vertems 0ir 1.

0 PASIRINKIMAS, PAGALBINIAI SIURBLIAI

daZnio keitiklis yra tiesiogiai prijungtas prie 1 variklio. Kiti varikliai yra pagalbiniai. Jie gali
bati prijungti prie pagrindinio maitinimo tinklo kontaktoriais, kurie valdomi daznio keitiklio
relemis. Automatinis perjungimas arba blokavimo logika neturi jtakos 1 varikliui.

7 PASIRINKIMAS, VISI SIURBLIAI

Norédami jtraukti reguliuojantj variklj i automatinio perjungimo ar blokavimo logika,
vadovaukités nurodymais, pateiktais toliau esanciame paveikslélyje. 1 relé valdo kiekviena
variklj. Kontaktoriaus logika visuomet prijungia pirmaji variklj prie daznio keitiklio, o kitus
variklius prie maitinimo tinklo.
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Maitinimo jtampa

1 variklio valdymas 2 variklio valdymas 3 variklio valdymas

relémis relémis relémis
| | |
| | |
| | |
K3 K2 \ K3 K3 K1 \ K3 K1 K2 \ K1
K2 K1 K2
Ki.1 K1 K2.1 K2 K3.1 K3
K1 K1. K2 K2. K3 K3.

Pav. 98: 1 pasirinkimas

P3.15.8 AUTOMATINIO PERJUNGIMO INTERVALAS (ID 1029)

Sis parametras naudojamas nustatyti automatinio keitimo intervalams.

Automatinio keitimo intervalas yra laikas, po kurio automatinio keitimo funkcija paleidZziama,
jei naudojama galia yra maZesneé uz nustatyta lygj. Sio laikmacio reikmeé neveikia, kai keliu
siurbliu sistema yra sustabdyta arba miego rezime. Norédami naudoti parametra, parametru
P3.15.6 . Aut. keit. rezimas” pasirinkite Jj. (intervalas).

Automatinis perjungimas atliekamas, jei:
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+ veikia keliu siurbliu sistema (paleidimo komanda yra aktyvi),

» automatinio perjungimo intervalo laikas eina;

« sistema valdantis siurblys veikia Zzemiau daznio, nurodyto parametru P3.15.11
~Automatinio perjungimo daznio riba”“;

« veikianciu siurbliu skaicius yra mazesnis arba lygus ribinei vertei, nurodytai parametru
P3.15.12 ., Automatinio perjungimo riba".

P3.15.9 AUTOMATINIO PERJUNGIMO DIENOS (ID 1786)

Sis parametras naudojamas nustatyti savaités dienoms, kuriomis paleidZiama automatinio
keitimo funkcija. Parametro reikSmé naudojama, jei automatinio keitimo rezimas yra
.Jjungtas (Darbo dienos]”.

P3.15.10 AUTOMATINIO KEITIMO DIENOS LAIKAS (ID 1787)

Sis parametras naudojamas nustatyti, kuriuo laiku paleidZiama automatinio keitimo funkcija.
Parametro reik§mé naudojama, jei automatinio keitimo reZimas yra ,Jjungtas (Darbo
dienos)”.

Norédami naudoti parametrus, parametru P3.15.6 ., Aut. per.” pasirinkite Jj. [realus laikas).

Automatinis perjungimas atliekamas, jei:

« veikia keliy siurbliy sistema (paleidimo komanda yra aktyvi),

» taiyra automatinio perjungimo savaités diena ir dienos laikas;

« sistema valdantis siurblys veikia Zemiau daznio, nurodyto parametru P3.15.11
~Automatinio perjungimo daznio riba";

« veikianciu siurbliu skaicius yra mazesnis arba lygus ribinei vertei, nurodytai parametru
P3.15.12 ,Automatinio perjungimo riba".

P3.15.11 AUTOMATINIO PERJUNGIMO DAZNIO RIBA (ID 1031)

Sis parametras naudojamas nustatyti automatinio keitimo daznio ribai.
Automatinio keitimo daznio riba yra riba, Zemiau kurios turi bati reguliuojancios inverterio

iSéjimo daznis, kad prasidetu automatinis keitimas.
P3.15.12 AUTOMATINIO PERJUNGIMO SIURBLIU RIBA (ID 1030]

Sis parametras naudojamas nustatyti skaiciui siurbliu, naudojamu keliu siurbliu funkcijoje.
Automatinio keitimo siurbliu riba yra riba, kurios turi nevirsyti veikianciu varikliu skaicius,
kad prasidétu automatinis keitimas.

Automatinis keitimas gali jvykti, jei keliu siurbliu sistemoje veikianciy siurbliu skaicius yra

mazesnis arba lygus ribinei vertei, nurodytai P3.15.12 parametru, o sistema valdantis
siurblys veikia Zemiau daznio, nurodyto P3.15.11 parametru.

PASTABA!
Sie parametrai yra naudojami vieno daznio keitiklio reZimu, nes automatinis

perjungimas gali i$ naujo paleisti sistema (priklausomai nuo veikianciy varikliu
skaiciaus).

.Multi-Follower™ ir ,Multi-Master” rezimais nustatykite Siems parametrams maksimalias
vertes, kad automatinis perjungimas galétu jvykti iS karto automatinio perjungimo laiku.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 352 PARAMETRU APRASYMAI

.Multi-Follower™ ir ,Multi-Master” rezimais veikianciu siurbliu skaicius neturi jtakos
automatiniam perjungimui.

P3.15.13 DAZNIO JUOSTOS PLOTIS (ID 1097)

Sis parametras naudojamas nustatyti PID nust. tasko, pagal kurj paleidziami ir stabdomi
pagalbiniai varikliai, daznio juosto plocCio sriciai.

Kai PID atsako verté lieka daznio juostos plocCio srityje, pagalbiniai varikliai nepaleidziami
arba nesustabdomi. Sio parametro reikéme pateikiama kaip nustatymo tagko procentine
dalimi.

P3.15.14 DELSA ISEJUS IS JUOSTOS (ID 1098)

Sis parametras naudojamas nustatyti pagalbiniu varikliu paleidimo arba stabdymo delsos
trukmei.

Kai PID atsako signalas yra uz daznio juostos plocio srities ribu, su Siuo parametru
nustatytas laikas turi praeiti pries paleidziant arba sustabdant pagalbinius variklius.
Veikianciu siurbliy skaicius padidéja arba sumazéja, jei PID valdiklis negali iSlaikyti
procesinés vertés (atsako) diapazone prie nustatytojo tasko.

Juostos diapazonas yra nurodomas kaip procentiné PID nustatytojo tasko verté. Kai PID
atsako verté lieka daznio juostos diapazone, nereikia padidinti arba sumazinti veikianciu
siurbliy skaiciu.

Kai atsako verté yra uz daznio juostos diapazono ribu, parametru P3.15.14 nurodyta trukme
turi praeiti pries padidinant arba sumazinant veikianciu siurbliy skaiciu. Daugiau siurbliy turi
bdti prieinami.

P3.15.14 P3.15.14 e

" "
P3.15.13: : | I
b L

| | | | >
S
| | | |
| | | |
| | | |
| | | |

®

' — — 0

| I R ®

f ! @

Pav. 99: Pagalbiniy siurbliy paleidimas arba sustabdymas [P3.15.13 = daZnio juostos plotis,
P3.15.14 = dazZnio juostos delsa)

A. Sistema valdantis siurblys veikia dazniu,  B. Sistema valdantis siurblys veikia dazniu,

kuris yra netoli maksimalios vertés (-2 kuris yra netoli minimalios vertés (+2
Hz). Tai padidina veikianciu siurbliy Hz). Tai sumazina veikianciu siurbliy
skaiciu. skaiciu.
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C. Veikianciu siurbliu skaicius padidéja D. Nurodyto dazniu juostos plocio ribos yra
arba sumazéja, jei PID valdiklis negali prie nustatytojo tasko.
iSlaikyti procesinés vertés (atsako)
diapazone prie nustatytojo tasko.

P3.15.15 PASTOVIOS GAMYBOS GREITIS (ID 1513)

Sis parametras naudojamas nustatyti pastoviam greiciui, kuriuo pradeda suktis variklis, kai
keliy pagrindiniy jrenginiy sistemoje paleidziamas kitas variklis.
Sio parametro reikSmé pateikiama procentine maziausio ir didziausio daznio dalimi.

P3.15.16 VEIK. SIURBLIU RIBA (ID 1187)

Sis parametras naudojamas nustatyti, kiek daugiausia varikliu gali veikti vienu metu keliu
siurbliu sistemoje.

PASTABA!
Jei parametro P3.15.2 ,Siurbliy skaicius™ verté pasikeicia, ta pati Sio parametro
verté pasikeicCia automatiskai.
Pavyzdys:
Keliu siurbliu sistema turi 3 siurblius, taciau vienu metu gali veikti tik 2 siurbliai. Treciasis
siurblys sistemoje sumontuojamas dubliavimui. Siurbliy, galinciu veikti vienu metu, skaicius:

* Veik. siurbliu riba=2
P3.15.17.1 1 SIURBLIO BLOK. (ID 426)

Sis parametras naudojamas parinkti skaitmeniniam signalui, kuris naudojamas kaip
blokavimo signalas keliu siurbliu sistemoje.

Kai jjungta siurblio blokavimo funkcija (P3.15.5), daznio keitiklis nuskaito siurblio blokavimo
(atsako) skaitmeniniu jvadu basenas. Kai jvadas yra UZDAR., variklis keliu siurbliy sistemoje
yra prieinamas.

Kai iSjungta siurblio blokavimo funkcija (P3.15.5), daznio keitiklis nenuskaito siurblio
blokavimo (atsako) skaitmeniniu jvadu bisenu. Keliu siurbliy sistema mato, kad visi keliy
siurbliu sistemos siurbliai yra prieinami.

« Vieno inverterio rezimu Siuo parametru pasirinktas skaitmeninio jvado signalas
nurodo 1 siurblio blokavimo bisena keliu siurbliu sistemoje.

« .Multi-Follower” ir ,Multi-Master” rezimais $iuo parametru pasirinktas
skaitmeninio jvado signalas nurodo prie Sio daznio keitiklio prijungto siurblio
blokavimo bisena.

P3.15.17.2 2 SIURBLIO BLOK. (ID 427)

Sis parametras naudojamas parinkti skaitmeniniam signalui, kuris naudojamas kaip
blokavimo signalas keliu siurbliu sistemoje.
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P3.15.17.3 3 SIURBLIO BLOK. (ID 428)

Sis parametras naudojamas parinkti skaitmeniniam signalui, kuris naudojamas kaip
blokavimo signalas keliu siurbliu sistemoje.

P3.15.17.4 4 SIURBLIO BLOK. (ID 429)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuris naudojamas
kaip blokavimo signalas keliu siurbliy sistemoje.

P3.15.17.5 5 SIURBLIO BLOK. (ID 430)]

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuris naudojamas
kaip blokavimo signalas keliu siurbliy sistemoje.

P3.15.17.6 6 SIURBLIO BLOK. (ID 486)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuris naudojamas
kaip blokavimo signalas keliu siurbliu sistemoje.

P3.15.17.7 7 SIURBLIO BLOK. (ID 487)

Sis parametras naudojamas parinkti jvedamam skaitmeniniam signalui, kuris naudojamas
kaip blokavimo signalas keliu siurbliu sistemoje.

P3.15.17.8 8 SIURBLIO BLOK. (ID 488)

Sis parametras naudojamas parinkti skaitmeniniam signalui, kuris naudojamas kaip
blokavimo signalas keliu siurbliu sistemoje.

PASTABA!
Sie parametrai naudojami tik vieno daZnio keitiklio rezimu.

Kai jjungta siurblio blokavimo funkcija [P3'15;5]- daznio keitiklis nuskaito siurblio blokavimo
skaitmeniniu jvady biisenas. Kai jvadas yra UZDAR., variklis keliu siurbliu sistemoje yra
prieinamas.

Kai isjungta siurblio blokavimo funkcija (P3.15.5), daznio keitiklis nenuskaito siurblio
blokavimo skaitmeniniu jvadu bisenu. Keliu siurbliu sistema mato, kad visi keliu siurbliu
sistemos siurbliai yra prieinami.

10.16.5 PER DIDELIO SLEGIO STEBEJIMAS

Keliu siurbliu sistemoje galite naudoti per didelio slégio kontrolés funkcija. Pavyzdziui,
greitai uzdarius pagrindinj siurbliu sistemos voZzZtuva, slégis vamzdziu linijose padidéja. PID
valdikliui slégis gali padidéti per greitai. Per didelio slégio stebéjimo funkcija iSjungia keliu
siurbliy sistemos pagalbinius variklius, kad bUtu iSvengta vamzdziu trakimo.

P3.15.18.1 JJUNGTI PER DIDELIO SLEGIO STEBEJIMA (ID 1698]

Sis parametras naudojamas jjungti viréslégio kontroles funkcijai.

Per didelio slégio stebéjimo funkcija stebi PID valdiklio atsako signala, t. y. slégi. Jei signalas
tampa didesnis uz per didelio slégio lygj, visi pagalbiniai siurbliai yra nedelsiant sustabdomi.
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Toliau veikia tik reguliuojantis variklis. Kai slégis sumazéja, sistema tesia veikima ir po viena
prijungia pagalbinius variklius.

Slegis

PID atsakas (ID21)

Kontrolés lygis
ID1699

PID nust.
taskas ID167

B R B e

o
vl 1.
= 1S3,
M3l — 1.
= 1S3,

Pav. 100: Per didelio slégio stebéjimo funkcija

P3.15.18.2 KONTROLES SIGNALO LYGIS (ID 1699)

Sis parametras naudojamas nustatyti viréslégio ribai, kuri naudojama viréslegio kontroles
funkcijai.

Jei PID atsakas tampa didesnis uz nustatyta per didelio slégio riba, visi pagalbiniai varikliai
yra nedelsiant sustabdomi. Toliau veikia tik reguliuojantis variklis.

10.16.6 SIURBLIO VEIK. LAIKO SKAIT.

Keliu siurbliu sistemoje laika, kurj veikia kiekvienas siurblys, stebi veikimo laiko skaitiklis.
Pavyzdziui, veikimo laiko skaitikliu vertés nurodo siurbliu paleidimo seka, kad bato
uztikrintas tolygesnis sistemos siurbliu dévéjimasis.

Siurbliy veikimo laiko skaitikliai taip pat nurodo operatoriui atlikti siurblio technine priezitra
(toliau nurodyti P3.15.19.4 - P3.15.19.5 parametrai).

Siurblio veikimo laiko skaitikliai yra stebéjimo meniu; zr. Lent. 23 Keliy varikliu valdymo
stebejimas.

P3.15.19.1 NUST. VEIK. LAIKO SKAIT. (ID 1673)

Sis parametras naudojamas nustatyti vertei, kuri nurodyta .,Nust. veik. laikas: reikéme"
parametru ir naudojama parinkto siurblio veikimo trukmés skaitiklyje.

P3.15.19.2 NUST. VEIK. LAIKO SKAIT.: VERTE (ID 1087)

Sis parametras naudojamas nustatyti parinkto siurblio veikimo trukmes skaitiklio vertei, kai
parinktas parametras ,Set RunTime Counter” (nustatyti veikimo trukmés skaitiklj).
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PASTABA!
.Multi-Master” ir ,Multi-Follower" rezimais galima atkurti arba nustatyti tik

reikiama siurblio (1) veikimo laiko skaitiklio verte. ,Multi-Master™ ir ,,Multi-
Follower™ rezimais siurblio (1) veikimo laiko skaitiklio stebéjimo verté nurodo prie
Sio daznio keitiklio prijungto siurblio veikimo valandas; siurblio ID numeris neturi
jokios jtakos.

PAVYZDYS

Keliu siurbliu (vieno inverterio) sistemoje, siurblio numeris 4 yra pakei¢iamas nauju siurbliu.
4 siurblio veikimo laiko skaitiklio verte reikia nustatyti iS naujo.

1. Parametru P3.15.19.3 pasirinkite 4 siurblys.

2. Nustatykite parametro P3.15.19.2 verte lygia 0.
3. Nuspauskite parametro P3.15.19.1. mygtuka.

4. 4 siurblio veikimo laikas yra nustatytas iS naujo.

P3.15.19.3 NUST. VEIK. LAIKO SKAIT.: SIURBLI0 PASIRINKIMAS (ID 1088)

Sis parametras naudojamas parinkti siurbliams, kuriu veikimo trukmes skaitiklio verte
nurodoma parametru ,Set RunTime: Value”.

Jei pasirenkamas keliu siurbliy (vieno inverterio) rezimas, galimi toliau nurodyti
pasirinkimai:

0 = visi siurbliai

1 = siurblys (1)
2 =1 siurblys
3 =3 siurblys
4 = 4 siurblys
5 =5 siurblys
6 = 6 siurblys
7 =7 siurblys
8 = 8 siurblys

Jei pasirenkamas ,Multi-Follower” arba ,Multi-Master” reZimas, galimi tik toliau nurodyti
pasirinkimai:

1 = siurblys (1)
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PASTABA!

.Multi-Master” ir ,Multi-Follower" rezZimais galima atkurti arba nustatyti reikiama
siurblio (1) veikimo laiko skaitiklio verte. ,Multi-Master” ir ,,Multi-Follower”
rezimais siurblio (1) veikimo laiko skaitiklio stebéjimo verté nurodo prie $io daznio
keitiklio prijungto siurblio veikimo valandas; siurblio ID numeris neturi jokios
jtakos.

PAVYZDYS

Keliu siurbliu (vieno inverterio) sistemoje, siurblio numeris 4 yra pakei¢iamas nauju siurbliu.
4 siurblio veikimo laiko skaitiklio verte reikia nustatyti iS naujo.

1. Parametru P3.15.19.3 pasirinkite 4 siurblys.

2. Nustatykite parametro P3.15.19.2 verte lygia 0.
3. Nuspauskite parametro P3.15.19.1. mygtuka.

4. 4 siurblio veikimo laikas yra nustatytas iS naujo.

P3.15.19.4 SIURBLIO VEIK. LAIKO SIGNALO RIBA (ID 1109)]

Sis parametras naudojamas nustatyti siurblio veikimo trukmes skaitiklio pavojaus
signalizavimo ribai.

Kai siurblio veikimo laiko skaitiklio reikSmeé virsija Sia riba, jvyksta veikimo laiko skaitiklio
signalas.

P3.15.19.5 SIURBLIO VEIK. LAIKO TRIKTIES RIBA (ID 1110]

Sis parametras naudojamas nustatyti siurblio veikimo trukmeés skaitiklio trikties
signalizavimo ribai.

Kai siurblio veikimo laiko skaitiklio reikSmeé virsija Sia riba, jvyksta veikimo laiko skaitiklio
triktis.

10.16.7 ISPLESTINIAI NUST.

P3.15.22.1 PRIJUNGIMO DAZNIS (ID 15545)

Sis parametras naudojamas keisti i$éjimo daznio lygiui, kurj pasiekus keliu siurbliu
sistemoje paleidZziamas pagalbinis variklis.

PASTABA!
Parametras neturi jokio poveikio, jei jo verté nustatoma virs maksimalios

nuorodinio daZnio vertés (P3.3.1.2).

Pagal numatytuosius nustatymus pagalbinis siurblys yra paleidziamas (daznis didéja), jei PID
atsako signalas sumazéja Zzemiau nurodyto daznio juostos diapazono, o sistema valdantis
siurblys veikia maksimaliu dazniu.

Pagalbinis siurblys gali bti paleistas Zemesniu dazniu, kad bty gautos geresnés procesinés
vertés arba bltu sunaudota maziau energijos. Tuomet naudokite parametra pagalbinio
siurblio paleidimo daZniui nustatyti Zemiau maksimalios daZnio vertés.
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LT AND %J.-ATID.
(MIPID atsakas D IN1 IN1 N ISV.<V [Paleisti pag. siurblj)
WJINZ IN2 LAIKAS
(M|PID nust. tagkas »—{IN1
(P |Da2niqjuostos pIotis)"_M T
(Mlidv. daznis >—IN1

MIN_‘jM
(P |Maks. nuor. daznig—IN1

(P |Didéjantis daznis )-'_M

(P |Dazniy juost. plotio atid

Pav. 101: Prijungimo daZnis

P3.15.22.2 ATJUNGIMO DAZNIS (ID 15546)

Sis parametras naudojamas keisti i$éjimo daZnio lygiui, kurj pasiekus keliu siurbliu
sistemoje sustabdomas pagalbinis variklis.

PASTABA!
Parametras neturi jokio poveikio, jei jo verté nustatoma Zemiau minimalios

nuorodinio daznio vertés (P3.3.1.1).
Pagal numatytuosius nustatymus pagalbinis siurblys yra sustabdomas (daznis mazéja), jei
PID atsako signalas padidéja virs nurodyto daznio juostos diapazono, o sistema valdantis
siurblys veikia minimaliu dazniu.

Pagalbinis siurblys gali bati sustabdytas ties auksStesniu dazniu, kad bitu gautos geresnés
procesinés vertés arba bltu sunaudota maziau energijos. Tuomet naudokite parametra
pagalbinio siurblio paleidimo dazniui nustatyti virs minimalios daznio vertés.

GT [ AND %J.—ATID.
(MIPID atsakas D IN1 IN1 N  ISV.V [Sustabdyti pag. siurblj )
~ADD jINZ IN2 LAIKAS
(M|PID nust. tagkas »—{IN1

(P |pazniy juostos plot@—'_M T
(M[i8v. daznis >——IN1

(P [Min. nuor. daznis D_%N%

(P |MaZejantis daznis)—

(P |pazniy juost. plotio atidr

Pav. 102: Atjungimo daZnis

10.17  TECHNINES PRIEZIUROS SKAITIKLIAI

Techninés priezitros skaitiklis pasako jums, kad reikia atlikti technine prieziGra. Pavyzdziui,
reikia pakeisti dirZelj arba pavaru dézés alyva. Techninés prieziiros skaitikliams naudojami 2
skirtingi rezimai: valandy arba apsisukimy * 1000. Skaitikliy verteé didéja tik, kai daznio
keitiklio basena yra RUN (Veikimas).
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c ISPEJIMAS!
Neatlikite techninés priezidros, jei nesate jgalioti ja atlikti. Technine priezitra gali
atlikti tik patvirtintas elektrikas. Kyla suzalojimo pavojus.

PASTABA!
Apsisukimu rezimas naudoja variklio greitj, kuris apskaiciuojamas tik apytiksliai.
Daznio keitiklis matuoja greitj kiekviena sekunde.
Kai skaitiklio verté yra didesné uz jo ribine verte, rodomas signalas arba triktis. Signala arba
trikties signalus galite prijungti prie skaitmeninio iSvado arba relés iSvado.

Kai techniné priezidra baigta, atstatykite skaitiklji naudodami skaitmeninj jvada arba
parametra P3.16.4 1 sk. atstat.

P3.16.1 1 SK. REZ. (ID 1104]

Sis parametras naudojamas jjungti techninés prieZitiros skaitikliui.
Technineés priezilros skaitiklis pasako jums, kad reikia atlikti technine prieziira, kai
skaitiklio reikSme virsija nustatyta riba.

P3.16.2 1 SK. SIGN. RIBA (ID 1105)

Sis parametras naudojamas nustatyti technines prieziros skaitiklio pavojaus signalizavimo
ribai.

Kai skaitiklio reikSmeé virsija Sia riba, jvyksta techninés priezidros skaitiklio signalas.

P3.16.3 1 SK.TRIKT. RIBA (ID 1106)

Sis parametras naudojamas nustatyti technineés prieZitiros skaitiklio trikties ribai.
Kai skaitiklio reikSmeé virsija Sia riba, jvyksta techninés priezitros avarijos triktis.

P3.16.4 1 SK. ATSTAT. (ID 1107]

Sis parametras naudojamas anuliuoti techninés priezilros skaitiklio duomenims.

P3.16.5 1 SK. DI ATSTAT. [ID 490]

Sis parametras naudojamas parinkti skaitmeniniam signalui, kuriuo anuliuojami techninés
priezilros skaitiklio duomenys.

10.18  GAISRO REZIMAS

Kai gaisro rezimas yra aktyvus, daznio keitiklis atstato visas jvykusias triktis ir tesia veikima
tuo paciu greiciu, kol tai tampa nebejmanoma. Daznio keitiklis nepaiso jokiu komandu is
klaviatdros, ,Fieldbus” magistraliu ir kompiuteriniy programu. Jis paiso tik jv./iSv. komanduy
.Gaisro rez. suaktyv.”, ,Reversinis gaisro rez.”, ,lj. eiga”, .1 eigos blok." ir .2 eigos blok."
signalu.

Gaisro rezimo funkcija turi 2 rezimus: ,Patikr.” ir ,Jjungta”. Pasirinkite rezima, jrasykite
slaptazodj parametre P3.17.1 (gaisro rezimo slaptazodis). Rezimu ,Patikr.” daZnio keitiklis
automatiskai neatstato trikciu, todél atsiradus trikciai daznio keitiklis sustoja.
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Gaisro rezima taip pat galima sukonfiglruoti naudojant gaisro rezimo vedlj, kurj galite
aktyvinti greitojo nustatymo meniu parametru B1.1.4.

Aktyvinus gaisro rezimo funkcija, ekrane rodomas signalas.

C ATSARGIAI!
Aktyvinus gaisro rezimo funkcija, garantija nustoja galioti! Patikrinimo rezima
galite naudoti gaisro rezimo funkcijai patikrinti ir neprarasti garantijos.

P3.17.1 GAISRO REZIMO SLAPTAZODIS (ID 1599)

Sis parametras naudojamas gaisro rezimo funkcijai jjungti.

PASTABA!
Visi kiti gaisro rezimo parametrai bus uzrakinti, kai gaisro rezimas jgalintas ir
Siame parametre nustatytas teisingas slaptazodis.

Pasirinkties
Nr.

Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas

.. . “ Daznio keitiklis atstato visas ivykusias triktis ir tesia veikima
1002 Rezimas .Jjungta Y. oo . ’ . 7 ’
’ tuo paciu greiciu, kol tai tampa nebejmanoma
1234 atikr. res Daznio keitiklis automatiSkai neatstato trikciu, todél atsira-
P T dus trikciai daznio keitiklis sustoja.

P3.17.2 GAISRO REZIMO DAZNIO SALTINIS (ID 1617)

§is parametras naudojamas parinkti atskaitos daznio Saltiniui, kai jjungtas gaisro rezimas.
Sis parametras jjungia, pavyzdziui, Al1 arba PID valdiklio pasirinkima, kaip nuorodinj saltinj,
veikiant gaisro rezimu.

P3.17.3 GAISRO REZIMO DAZNIS (ID 1598)

Sis parametras naudojamas daZniui, kuris taikomas, kai jjungtas gaisro rezimas, nustatyti.
Daznio keitiklis naudoja $j daznj, kai parametro P3.17.2 ,Gaisro rezimo daznio Saltinis” verté
yra Gaisro rezimo daznis.

P3.17.4 ATVIRAS GAISRO REZIMO AKTYVINIMAS (ID 1596)

Sis parametras naudojamas parinkti skaitmeniniam signalui, kuriuo jjungiama gaisro rezimo
funkcija.

Jei aktyvinamas Sis skaitmeninio jvado signalas, ekrane rodomas signalas ir garantija
nebegalioja. Sis skaitmeninio jvado signalas yra NC (paprastai uzdaryto) tipo.

Gaisro reZima galima patikrinti naudojant slaptazodj, kuris aktyvina rezima ,.Patikr.”. Tuomet
garantija toliau galioja.
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PASTABA!
Jei gaisro reZimas yra jjungtas, o jis parametrui ,,Gaisro rezimo slaptaZzodis”

nurodote teisinga slaptazodi, visi gaisro reZzimo parametrai yra uzrakinami.
Norédami pakeisti gaisro rezimo parametrus, pirmiausia pakeiskite parametro
P3.17.1 ,Gaisro rezimo slaptazodis” verte j 0.

Normalus
paIeidimasJI

L. eigaJ I—l
I

|
|
|
|
|
t
1 eigos blok. JI | J
|
|
|
|

It

2 eigos blok. JI

I

Gaisro rezimo |
suaktyv(lnvlréwas

uzdar,— T |

kontaktas) | |

I

var.greitis
. Gaisro {_
rezimo greitis— T

Normalus
greitis

Sustabdyta

Pav. 103: Gaisro reZ. funkcija

P3.17.5 UZDARAS GAISRO REZIMO AKTYVINIMAS (ID 1619]

Sis parametras naudojamas parinkti skaitmeniniam signalui, kuriuo jjungiama gaisro rezimo
funkcija.

Sis skaitmeninio jvado signalas yra NO (paprastai atidaryto) tipo. Zr. parametro P3.17.4
.UZdaras gaisro rezimo aktyvinimas” aprasyma.

P3.17.6 REVERSINIS GAISRO REZIMAS (ID 1618)

Sis parametras naudojamas parinkti skaitmeniniam signalui, kuriuo siunciama atgalinio
sukimosi komanda, kai jjungtas gaisro rezimas.
Parametras neturi jtakos normaliam veikimui.

Jei gaisro rezimu variklis visuomet turi bati nustatytas PRIEKINES EIGOS kryptimi arba
ATGALINES EIGOS kryptimi, pasirinkite reikiama skaitmeninj jvada.

.DigIN Slot0.1" = visuomet PRIEKINE_S EIGOS kryptis
.DigIN Slot0.2" = visuomet ATGALINES EIGOS kryptis
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V3.17.7 GAISRO REZIMO BUSENA (ID 1597)

Si stebejimo verte rodo gaisro rezimo funkcijos bisena.

V3.17.8 GAISRO REZIMO SKAITIKLIS (ID 1679]

Si stebejimo verte rodo gaisro rezimo jjungimo atveju skaiciu.
PASTABA!

Skaitiklio duomeny anuliavimas nejmanomas.
10.19  VARIKLIO PASILDYMO FUNKCIJA

P3.18.1 VARIKLIO PASILDYMO FUNKCIJA (ID 1225]

Sis parametras naudojamas variklio pasildymo funkcijai jjungti arba iSjungti.

Variklio pasildymo funkcija palaiko daZnio keitiklj ir variklj Siltus bdsenos STOP
(Sustabdymas) metu. Variklio pasildymo metu sistema tiekia varikliui nuolatine srove.
Variklio pasildymas, pavyzdziui, neleidzia susidaryti kondensatui.

Pasirinkties
Nr.

Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas

0 Nenaudojamas Variklio pasildymo funkcija yra isjungta.

Variklio pasildymo funkcija yra visuomet aktyvinta, kai daznio

! Visuomet sustabdyta keitiklis yra STOP bisenoje.
Variklio pasildymo funkcija yra aktyvinta skaitmeninio jvado
. S signalu, kai daznio keitiklis yra STOP bisenoje. Skaitmeninj
2 Valdo skaitmeninis jvadas ; . . - . AN .
’ ivada, kurj norite aktyvinti, galite pasirinkti naudodami para-
metra P3.5.1.18.
Variklio pasildymo funkcija yra aktyvinama, jei daznio keitik-
3 Temperatdros riba (pasyvus lis yra STOP bisenoje, o daznio keitiklio ausintuvo tempera-
Silumok.) tdra nukrenta Zemiau ribinés temperatiros vertés, nustaty-

tos parametru P3.18.2.

Variklio pasildymo funkcija yra aktyvinama, jei daznio keitik-
lis yra STOP blsenoje, o iSmatuota variklio temperatira
nukrenta Zemiau ribinés temperatiros vertés, nustatytos
parametru P3.18.2. Variklio temperatiros iSmatavimo sig-

Ribiné temperaturos verté nala galite nustatyti parametru P3.18.5.

4 (iSmatuota variklio tempera-
tara)

PASTABA!

Norint naudoti veikimo rezima, temperatiros matavimui
privalote turite pasirinktine plokste (pavyzdziui, OPT-BH]).

P3.18.2 PASILDYMO TEMPERATUROS RIBA [ID 1226)

Sis parametras naudojamas nustatyti variklio pasildymo funkcijos temperatiros ribai.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




PARAMETRU APRASYMAI VACON - 363

Variklio pasildymas yra aktyvinamas, kai silumokaicio arba iSmatuota variklio temperatira
nukrenta Zemiau Sio lygio ir kai parametras P3.18.1 lygus 3 arba 4.

P3.18.3 VARIKLIO PASILDYMO SROVE (ID 1227)

Sis parametras naudojamas nustatyti variklio pasildymo nuolatinei srovei.
Nuolatiné sroveé, skirta pasildyti variklj ir daznio keitiklj, jiems neveikiant. Aktyvina kaip
parametru P3.18.1.

P3.18.4 VARIKLIO PASILDYMAS |JUNGTAS (ID 1044)

Sis parametras naudojamas parinkti skaitmeniniam signalui, kuriuo jjungiama variklio
pasildymo funkcija.

Sis parametras naudojamas, kai P3.18.1 yra lygus 2. Kai P3.18.1 verté yra 2, prie Sio
parametro taip pat galite prijungti laiko kanalu.

10.20 INVERTERIO TAIK. JRANKIS

P3.19.1 VEIKIMO REZIMAS (ID 15001)

Sis parametras naudojamas parinkti inverterio pritaikymo jrankio veikimo rezimui.

Pasirinkties
Nr.

Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas

Vykdyti programa Inverterio taikymo jrankis veikia. Inverterio taikymo jrankio
konfiglravimas neleidZiamas.

Programuoti Inverterio taikymo jrankis neveikia. Inverterio taikymo jran-
kio konfiglravimas leidziamas.

10.21  SIURBLIO VALD.

10.21.1  AUT. VALYMAS

Automatinio valymo funkcija naudokite nesSvarumams ir kitoms medziagoms pasalinti nuo
siurblio sparnuotés. Funkcija taip pat galite naudoti uzblokuotam vamzdziui arba voZtuvui
valyti. Pavyzdziui, automatinj valyma galite naudoti nuoteku valymo sistemose
patenkinamam siurblio veikimui palaikyti.

P3.21.1.1 VALYMO FUNKCIJA (ID 1714]

Sis parametras naudojamas jjungti automatinio plovimo funkcijai.
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Paa::ktles Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas
0 Uzdrausta
Ij. (Sk.In) Valymo seka pradedama nuo skaitmeninio jvado signalo.
Skaitmeninio jvado signalo (P3.21.1.2] kylantis frontas pra-

1 deda valymo seka, jei daznio keitiklio paleidimo komanda yra
aktyvi. Valymo seka taip pat galima aktyvinti, jei daznio kei-
tiklis veikia miego rezimu (PID miego rezimas).

lj. (srové) Valymo seka pradedama, kai variklio srové virSija ribine sro-

2 vés verte (P3.21.1.3) ilgiau, nei nurodyta parametru
P3.21.1.4.

3 ljungta (realus laikas) Valymo seka sutampa su vidiniu daznio keitiklio realiojo laiko
laikrodziu.

PASTABA!
Realiojo laiko laikrodyje turi biti jdéta baterija.

Jei daznio keitiklio paleidimo komanda yra aktyvi, valymo seka pradedama pasirinkta
savaités diena (P3.21.1.5) nurodytu dienos laiku (P3.21.1.6). Valymo seka taip pat galima
aktyvinti, jei daznio keitiklis veikia miego rezimu (PID miego rezimas).

Norédami sustabdyti valymo seka, iSjunkite daznio keitiklio paleidimo komanda.
Kai pasirinkta 0 verte, valymo funkcija yra nenaudojama.

P3.21.1.2 VALYMO SUAKTYVINIMAS (ID 1715)

Sis parametras naudojamas parinkti ivedamam skaitmeniniam signalui, kuriuo paleidziama
automatinio plovimo seka.

Automatinis valymas sustabdomas, jei suaktyvinimo signalas iSjungiamas pries pasibaigiant
sekai.

PASTABA!
Jei jvadas yra suaktyvintas, daznio keitikis paleidZziamas.

P3.21.1.3 VALYMO SROVES RIBA (ID 1712)

Sis parametras naudojamas nustatyti srovés ribai, kuria pasiekus pradedamas automatinis
plovimas.

Variklio srovei virsijus Sia riba ilgiau, nei nustatytas laikas, prasideda automatinio valymo
ciklas.

P3.21.1.4 VALYMO SROVES ATIDEJIMAS (ID 1713)

Sis parametras naudojamas nustatyti, kiek laiko variklio srove turi viréyti riba, kad batu
pradétas automatinio plovimo ciklas.

Parametrai P3.21.1.3 ir P3.21.1.4 yra naudojami tik tuomet, kai P3.21.1.1 = 2.
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Valymo seka pradedama, kai variklio sroveé virsija ribine sroves verte (P3.21.1.3]) ilgiau, nei
nurodyta parametru P3.21.1.4. Srovés riba nurodoma kaip nominalios variklio sroves
stiprumo dalis procentais.

P3.21.1.5 VALYMAS SIOKIADIENIAIS (ID 1723)

Sis parametras naudojamas nustatyti savaités dienoms, kuriomis vykdoma automatinio
plovimo funkcija.
Sis parametras naudojamas tik, kai P3.21.1.1 = 3.

P3.21.1.6 VALYMO DIENOS LAIKAS (ID 1700]

§is parametras naudojamas nustatyti, kuriuo laiku vykdoma automatinio plovimo funkcija.
Sis parametras naudojamas tik, kai P3.21.1.1 = 3.

PASTABA!
Realiojo laiko laikrodyje turi bati jdéta baterija.

P3.21.1.7 VALYMO CIKLAI (ID 1716)
Sis parametras naudojamas nustatyti tiesioginés ir atgalinés krypties plovimo ciklu skaiciui.
P3.21.1.8 H PR. EIGA DAZNIS [ID 1717)

Sis parametras naudojamas nustatyti inverterio atskaitos dazniui, kuris skirtas automatinio
plovimo ciklo metu sukti variklj j priekj.

Valymo cikly daznuma ir laika galite nustatyti parametrais P3.21.1.4, P3.21.1.5, P3.21.1.6 ir
P3.21.1.7.

P3.21.1.9 H PR. EIGA TRUKME (ID 1718)
Sis parametras naudojamas nustatyti, kiek laiko automatinio plovimo ciklo metu variklis

suksis eigos j priekj dazniu.
Zr. parametra P3.21.1.8 ,.h pr. eiga daznis”.

P3.21.1.10 H ATG. EIGA DAZNIS (ID 1719]

Sis parametras naudojamas nustatyti inverterio atskaitos dazniui, kuris skirtas automatinio
plovimo ciklo metu sukti variklj atgal.
Zr. parametra P3.21.1.8 ,h pr. eiga daznis”.

P3.21.1.11 H ATG. EIGA TRUKME (ID 1720}

Sis parametras naudojamas nustatyti, kiek laiko automatinio plovimo ciklo metu variklis
suksis atgalinés eigos dazniu.
Zr. parametra P3.21.1.8 ,.h pr. eiga daznis”.

P3.21.1.12 VALYMO GREITEJIMO TRUKME (ID 1721]

Sis parametras naudojamas nustatyti variklio jsibegéjimo trukmei, kai jjungta automatinio
plovimo funkcija.
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Automatinio valymo funkcijos greitéjimo ir létéjimo atkarpas galite nustatyti parametrais
P3.21.1.12ir P3.21.1.13.

P3.21.1.13 VALYMO LETEJIMO TRUKME (ID 1722)

Sis parametras naudojamas nustatyti variklio létéjimo trukmei, kai jjungta automatinio
plovimo funkcija.

Automatinio valymo funkcijos greitéjimo ir létéjimo atkarpas galite nustatyti parametrais
P3.21.1.12ir P3.21.1.18.

ISein. srovés  val. pr.
daznis i
2 eiga

trukme
————p

Val. pr. eiga daznis

Nulinis daznis

_ Val. atg.
eiga daznis ! -— ! !
v i : Val.atg. 1| | |
: . eiga 1| | |
! trukme ! | |
Valymo ciklai --------- : 1 ciklas =g< 2 ciklas =§ ______ ______
Valymo funkcija — | !
Valymo : |:
suaktyvinimas—|

Pav. 104: Automatinio valymo funkcija

10.21.2 ,JOCKEY"“ SIURBLYS

P3.21.2.1, JOCKEY“ FUNKCIJA (ID 1674)

Sis parametras naudojamas kontroliuoti . Jockey” siurblio funkcijai.
.Jockey” siurblys yra maZesnis siurblys, kuris palaiko slégj vamzdZiuose, kai pagrindinis
siurblys veikia miego rezimu. Taip gali bati, pavyzdziui, nakt;.

.Jockey” siurblio funkcija valdo .. Jockey” siurblj skaitmeninio jvado signalu. ., Jockey” siurbl;
galite naudoti, jei PID valdiklis yra naudojamas pagrindiniam siurbliui valdyti. Funkcija turi 3
veikimo rezimus.
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Pasirinkties
Nr.

Pasirinkties pavadinimas Apibudinimas

0 Nenaudojamas

.Jockey” siurblys paleidZiamas, kai aktyvinamas pagrindinio
1 PID miego rez. siurblio PID miego rezimas. ..Jockey” siurblys sustabdomas,
kai pagrindinis siurblys pazadinamas i$ miego rezimo.

.Jockey” siurblys paleidZiamas, kai aktyvinamas PID miego
rezimas, o PID atsako signalas yra mazesnis uz parametru
P3.21.2.2 nustatyta lygj.

.Jockey"” siurblys sustabdomas, kai PID atsako signalas yra
didesnis uz lygj, nustatyta parametru P3.21.2.3, arba pagrin-
dinis siurblys pabunda i$ miego rezimo.

2 PID miego rez. (lygis)

PID atsakas

A 1
.Jockey" stabd. lygisp” L N~
Jockey pal. lygis}-------- R N e
. PID valdiklio| ... __ [ [ N N
pazadinimo lygis ' ' B . . ;
. . 'PID miego ! :
isv. daznis | refimo |
A atidéjimas | ; :

e e e e e e e el oo o

PID miego rez.

~ ,Jockey" siurblio valdymas
(pasirinkta verté = PID miego rez.)

~Jockey" siurblio

valdymas (pasirinkta ! | | |

verte = PID
miego rez. (lygis))

Pav. 105: , Jockey” siurblio veikimas

P3.21.2.2,, JOCKEY“ PAL. LYGIS (ID 1675)

Sis parametras naudojamas nustatyti PID griZztamojo rysio signalo lygiui, kurj pasiekus
paleidziamas slégio palaikymo siurblys, kol pagrindinis siurblys yra miego bisenoje.
.Jockey” siurblys paleidziamas, kai PID miego rezimas yra aktyvus, o PID atsako signalas
sumazeéja zemiau Siuo parametru nustatyto lygio.
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PASTABA!
Sis parametras naudojamas tik, jei P3.21.2.1 = 2 PID miego reZ. (lygis).

P3.21.2.3,, JOCKEY“ STABD. LYGIS [ID 1676)

Sis parametras naudojamas nustatyti PID griztamojo rySio signalo lygiui, kurj pasiekus
sustabdomas slégio palaikymo siurblys, kol pagrindinis siurblys yra miego busenos.
.Jockey” siurblys sustabdomas, kai PID miego rezimas yra aktyvus, o PID atsako signalas
virsija lygi, nustatyta Siuo parametru, arba kai PID valdiklis pabunda iS miego rezimo.

PASTABA!
Sis parametras naudojamas tik, jei P3.21.2.1 =2 PID miego rez. (lygis).

10.21.3 UZPILDYMO SIURBLYS

UzZpildymo siurblys yra mazesnis siurblys, kuris uzpildo pagrindinio siurblio jleidimo anga,
kad baty iSvengta oro jsiurbimo.

UZpildymo siurblio funkcija valdo uzpildymo siurblj skaitmeninio jvado signalu. Galite
nustatyti uzpildymo siurbliu paleidimo atidéjima pries paleidZiant pagrindinj siurblj.
UzZpildymo siurblys veikia be perstojo, kol veikia pagrindinis siurblys. Jei pagrindinis siurblys
persijungia i miego rezima, uzpildymo siurblys taip pat bus sustabdytas tam laikui. Pazadinus
iS miego rezimo, pagrindinis siurblys ir uzpildymo siurblys paleidZziami vienu metu.

® | I

—‘
e,

o

Pav. 106: UZpildymo siurblio veikimas

A. Paleidimo komanda (pagr. siurblys] C. ISein. daznis (pagr. siurblys)
B. UZpildymo siurblio valdymas D. UzZpildymo laikas
(skaitmeninio iSvado signalas)

P3.21.3.1 UZPILDYMO FUNKCIJA (ID 1677]

Sis parametras naudojamas jjungti uZpildymo siurblio funkcijai.

Uzpildymo siurblys yra mazesnis siurblys, kuris uzpildo pagrindinio siurblio jleidimo anga,
kad bUtuy iSvengta oro jsiurbimo. UZpildymo siurblio funkcija valdo uzpildymo siurblj relés
iSvado signalu.
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P3.21.3.2 UZPILDYMO LAIKAS (ID 1678)

Sis parametras naudojamas nustatyti, kiek laiko turi veikti uzpildymo siurblys prie$
paleidZiant pagrindinj siurblj.
10.21.4 ANTIBLOKAVIMO FUNKCIJA

Antiblokavimo funkcija neleidZia uzblokuoti siurbliu, jei siurblys ilgam sustabdomas miego
rezimu. Siurblys paleidZziamas intervalais, kol jis veikia miego rezimu. Galite sukonfigdruoti
antiblokavimo intervala, veikimo laika ir greit;.

P3.21.4.1 ANTIBLOK. INTERVALAS (ID 1696)

§is parametras naudojamas nustatyti antiblokavimo funkcijos intervalui.
Sis parametras nurodo laika, po kurio siurblys paleidziamas nurodytu greiciu (P3.21.4.3
.Antiblok. daznis”) ir nurodyta laiko tarpa (P3.21.4.2 ,Antiblok. trukme”).

Antiblokavimo funkcija galima naudoti vieno daznio keitiklio arba keliu daznio keitikliu
sistemose tik tuomet, kai siurblys veikia miego rezimu arba parengties rezimu (keliu daznio
keitikliu sistemal).

Antiblokavimo funkcija yra jjungta, kai Sio parametro verté yra daugiau nei 0, o iSjungta, kai
parametro verté yra 0.

P3.21.4.2 ANTIBLOK. TRUKME (ID 1697)

Sis parametras naudojamas nustatyti, kiek laiko variklis turi suktis nustatytu greiciu, kai
suveikia antiblokavimo funkcija.

P3.21.4.3 ANTIBLOK. DAZNIS (ID 1504]

Sis parametras naudojamas nustatyti inverterio atskaitos dazniui, kuris taikomas, kai
jjungiama antiblokavimo funkcija.

10.21.5 APSAUGA NUO UZSALIMO

Naudokite apsaugos nuo uzsalimo funkcija siurbliui apsaugoti nuo uzsalimo zalos. Jei
siurblys veikia miego rezimu, o siurblyje iSmatuota temperatira nukrenta Zzemiau
nustatytosios apsaugos temperatdros, leiskite siurbliui veikti pastoviu dazniu (nustatytu
parametru P3.13.10.6 ,Aps. nuo uzsalimo daznis”“). Norint naudoti funkcija, ant siurblio arba
ant vamzdzio prie siurblio reikia sumontuoti temperatiros daviklj arba temperatiros jutiklj.

P3.21.5.1 APSAUGA NUO UZSALIMO (ID 1704)

Sis parametras naudojamas jjungti apsaugos nuo uz$alimo funkcijai.

Jei iSmatuota siurblio temperatira nukrenta Zemiau nustatyto lygio ir inverteris yra miego
blsenoje, apsauga nuo uzsalimo jjungia siurblj ir jis veikia pastoviu dazniu.

P3.21.5.2 TEMPERATUROS SIGNALAS (ID 1705)

Sis parametras naudojamas parinkti, is kurio Saltinio bus siunciamas temperatiros signalas,
naudojamas apsaugos nuo uzsalimo funkcijai.
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P3.21.5.3 TEMPERATUROS SIGNALO MINIMUMAS (ID 1706)

Sis parametras naudojamas nustatyti maZiausiai temperatiiros signalo vertei.
Pvz., 4-20 mA diapazono temperatiros signalas atitinka -50-200°C temperatira.

P3.21.5.4 TEMPERATUROS SIGNALO MAKSIMUMAS (ID 1707)

Sis parametras naudojamas nustatyti didZiausiai temperataros signalo vertei.
Pvz., 4-20 mA diapazono temperatiros signalas atitinka -50-200°C temperatura.

P3.21.5.5 APSAUGOS NUO UZSALIMO TEMPERATUROS RIBA (ID 1708)

Sis parametras naudojamas nustatyti temperatiros ribai, kuria pasiekus paleidZziamas
inverteris.

Jei siurblio temperatira nukrenta zemiau Sios ribos ir inverteris yra miego bisenoje,
apsaugos nuo uzsalimo funkcija jjungia inverteri.

P3.21.5.6 APSAUGOS NUO UZSALIMO DAZNIS (ID 1710}

Sis parametras naudojamas nustatyti inverterio atskaitos dazniui, kuris taikomas, kai
jjungiama apsaugos nuo uzsalimo funkcija.

V3.21.5.7 UZSALIMO TEMPERATUROS STEBEJIMAS (ID 1711)

Si kontroliuojama verté rodo reikSme temperatiros signalo, kuris naudojamas apsaugos nuo
uzsalimo funkcijoje.

10.22  SKAITIKLIAI

.VACON®" daznio keitiklis turi skirtingus skaitiklius, pagrjstus daznio keitiklio veikimo laiku
ir energijos sanaudomis. Kai kurie skaitikliai iSmatuoja bendras vertes, o kai kuriuos galima
atstatyti.

Energijos skaitikliai iSmatuoja elektros energija, kuri yra paimama is tiekimo tinklo. Kiti
skaitikliai yra naudojami, pavyzdziui, daznio keitiklio arba variklio veikimo laikui iSmatuoti.
Galima stebéti visas skaitiklio vertes naudojant kompiuteri, klaviattra arba ,Fieldbus”
magistrale. Jei naudojate klaviatura arba kompiuterj, skaitiklio vertes galite stebéti meniu
.Diagnostika“. Jei naudojate .. Fieldbus™ magistrale, galite perskaityti skaitiklio vertes su ID
numeriais. Siame skyriuje rasite informacijos apie $iuos ID numerius.

10.22.1 VEIKIMO LAIKO SKAITIKLIS

Valdymo jrenginio veikimo laiko skaitiklio atstatyti néra imanoma. Skaitiklis yra submeniu

.Bendrieji skaitikliai”. Skaitiklio verté turi 5 skirtingas 16 bity vertes. Norédami perskaityti
skaitiklio vertes naudodami ,Fieldbus” magistrale, naudokite Siuos ID numerius.

« ID 1754 veikimo laiko skaitiklis (metai)

« ID 1755 veikimo laiko skaitiklis (dienos)

« ID 1756 veikimo laiko skaitiklis (valandos)
» ID 1757 veikimo laiko skaitiklis [minutés)

« 1D 1758 veikimo laiko skaitiklis (sekundés)

Pavyzdys: JUs gausite ,Fieldbus” magistralés veikimo laiko skaitiklio verte Tm 743d 02:21.
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e ID1754: 1 [metai)

« ID1755: 143 (dienos)
+ ID1756: 2 (valandos)
« ID1757: 21 [(minutés)
« |D1758: 0 (sekundés)

10.22.2 VEIKIMO LAIKO SUVEIKIMO SKAITIKLIS

Valdymo jrenginio veikimo laiko suveikimo skaitiklj galima atstatyti. Jis yra submeniu ,,Suv.
skaitikliai”. Skaitiklj galima atstatyti naudojant kompiuterj, valdymo pultelj arba ,.Fieldbus”
magistrale. Skaitiklio verteé turi 5 skirtingas 16 bity vertes. Norédami perskaityti skaitiklio
vertes naudodami ,Fieldbus” magistrale, naudokite Siuos ID numerius.

« ID 1766 veikimo laiko suveikimo skaitiklis [metai)

« 1D 1767 veikimo laiko suveikimo skaitiklis (dienos)

« |D 1768 veikimo laiko suveikimo skaitiklis (valandos)
+ ID 1769 veikimo laiko suveikimo skaitiklis (minutés)

« ID 1770 veikimo laiko suveikimo skaitiklis (sekundés)

Pavyzdys: JUs gausite ,Fieldbus” magistralés veikimo laiko suveikimo skaitiklio verte Tm
143d 02:21.

o ID1766: 1 (metai)

e ID1767: 143 (dienos)

+ |D1768: 2 (valandos)

« ID1769: 21 [(minutés)
« |ID1770: 0 (sekundés)

ID 2311 VEIKIMO LAIKO SUVEIKIMO SKAITIKLIO ATSTATYMAS

Veikimo laiko suveikimo skaitiklj galite atstatyti naudodami kompiuteri, valdymo pultelj arba
.Fieldbus” magistrale. Jei naudojate kompiuterj arba valdymo pultelj, skaitiklj atstatykite
meniu ,Diagnostika”.

Jei naudojate ,,Fieldbus™ magistrale, skaitikliui atstatyti nustatykite kylantj fronta (0 => 1) ties
parametru ID2311 ,Veikimo laiko suveikimo skaitiklio atstatymas™.

10.22.3 VEIKIMO LAIKO SKAITIKLIS

Variklio veikimo laiko skaitiklio atstatyti negalima. Jis yra submeniu ,.Bendrieji skaitikliai".
Skaitiklio verté turi 5 skirtingas 16 bitu vertes. Norédami perskaityti skaitiklio vertes
naudodami ,Fieldbus™ magistrale, naudokite Siuos ID numerius.

« ID 1772 veikimo laiko skaitiklis (metai)

« ID 1773 veikimo laiko skaitiklis (dienos)

« ID 1774 veikimo laiko skaitiklis (valandos)
« 1D 1775 veikimo laiko skaitiklis (minutés)

« ID 1776 veikimo laiko skaitiklis (sekundés)

Pavyzdys: JUs gausite ,Fieldbus” magistralés veikimo laiko skaitiklio verte Tm 743d 02:21.
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e ID1772: 1 [metai)

« ID1773: 143 (dienos)
» ID1774: 2 (valandos)
« ID1775: 21 [(minutés)
« ID1776: 0 (sekundés)

10.22.4 ]J. LAIKO SKAITIKLIS

ljungto matinimo laiko skaitiklis yra submeniu ,,Bendrieji skaitikliai”. Skaitiklio atstatyti
neimanoma. Skaitiklio verte turi 5 skirtingas 16 bitu vertes. Norédami perskaityti skaitiklio
vertes naudodami ,Fieldbus” magistrale, naudokite Siuos ID numerius.

« ID 1777 ijungimo laiko skaitiklis [metai)

« 1D 1778 ijungimo laiko skaitiklis (dienos)

« ID 1779 ijungimo laiko skaitiklis (valandos)
+ 1D 1780 jjungimo laiko skaitiklis [minutés)
« 1D 1781 ijungimo laiko skaitiklis [sekundés)

Pavyzdys: JUs gausite ,Fieldbus” magistrale jjungto maitinimo skaitiklio verte Tm 240d 02:18.

e ID1777: 1 [metai)

« ID1778: 240 (dienos)
« ID1779: 2 (valandos)
« |D1780: 18 (minutés)
« |ID1781: 0 (sekundés)

10.22.5 ENERGIJOS SKAITIKLIS

Energijos skaitikliai iSmatuoja bendra elektros energijos, kurig daznio keitiklis gauna is
tiekimo tinklo, kieki. Sio skaitiklio atstatyti negalima. Norédami perskaityti skaitiklio vertes
naudodami ,Fieldbus” magistrale, naudokite Siuos ID numerius.

ID 2291 en. skaitiklis

Verté visuomet turi 4 skaitmenis. Skaitiklio formatas ir vienetai keiCiasi siekiant uztikrinti
sutapima su energijos skaitiklio verte. Zr. toliau pateikiama pavyzdi.

Pavyzdys:

« 0,001 kWh
« 0,010 kWh
« 0,700 kWh
« 1,000 kWh
« 10,00 kWh
« 100,0 kWh
+ 1,000 MWh
« 10,00 MWh
« 100,0 MWh
« 1,000 GWh
e irt.t

ID2303 En. skaitiklio formatas
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Energijos skaitiklio formatas nurodo kablelio vieta deSimtainéje energijos skaitiklio vertés
trupmenoje.

« 40 = 4 skaitmenys, 0 trupmeniniu skaiciu

* 41 =4 skaitmenys, 1 trupmeninis skaitmuo

* 42 =4 skaitmenys, 2 trupmeniniai skaitmenys
* 43 =4 skaitmenys, 3 trupmeniniai skaitmenys

Pavyzdys:
« 0,001 kWh (formatas = 43)

« 100,0 kWh (formatas = 41)
« 10,00 MWh (formatas = 42)

ID2305 en. skaitiklio vienetai

Energijos skaitiklis nurodo energijos skaitiklio vertés vienetus.

« 0=kWh
« 1=MWh
+ 2=GWh
+ 3=TWh
« 4=PWh

Pavyzdys: Jei gaunate 1D2291 verte 4500, ID2303 verte 42 ir ID2305 verte 0, rezultatas yra
45,00 kWh.

10.22.6 ENERGIJOS SUVEIKIMO SKAITIKLIS

Energijos suveikimo skaitiklis iSmatuoja bendra elektros energijos, kuria daznio keitiklis
gauna is tiekimo tinklo, kiekj. Skaitiklis yra submeniu ,Suveikimo skaitikliai”. Skaitiklj galite
atstatyti naudodami kompiuteri, valdymo pultelj arba .. Fieldbus” magistrale. Norédami
perskaityti skaitiklio vertes naudodami ., Fieldbus™ magistrale, naudokite Siuos ID numerius.

ID 2296 energijos suveikimo skaitiklis

Verté visuomet turi 4 skaitmenis. Skaitiklio formatas ir vienetai keiciasi siekiant uztikrinti
sutapima su energijos suveikimo skaitiklio verte. Zr. toliau pateikiama pavyzdi. Energijos
skaitiklio formata ir vienetus galite stebéti naudodami parametrus 1D2307 ,,En. suveikimo
skaitiklio formatas” ir ID2309 ,.En. suveikimo skaitiklio vienetai".

Pavyzdys:
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« 0,001 kWh
« 0,010 kWh
« 0,100 kWh
« 1,000 kWh
« 10,00 kWh
« 100,0 kWh
« 1,000 MWh
« 10,00 MWh
« 100,0 MWh
« 1,000 GWh
e irt.t.

ID2307 En. suveikimo skaitiklio formatas

Energijos suveikimo skaitiklio formatas nurodo kablelio vieta desSimtainéje energijos
suveikimo skaitiklio vertés trupmenoje.

e 40 =4 skaitmenys, 0 trupmeniniy skaiciu

* 41 =4 skaitmenys, 1 trupmeninis skaitmuo

* 42 =4 skaitmenys, 2 trupmeniniai skaitmenys
* 43 =4 skaitmenys, 3 trupmeniniai skaitmenys

Pavyzdys:
« 0,001 kWh (formatas = 43)

« 100,0 kWh (formatas = 41)
« 10,00 MWh (formatas = 42)

ID2309 energijos suveikimo skaitiklio vienetai

Energijos suveikimo skaitiklis nurodo energijos suveikimo skaitiklio vertés vienetus.

- 0=kWh
.« 1=MWh
. 2=GWh
- 3=TWh
.+ 4=PWh

ID2312 Energijos suveikimo skaitiklio atstatymas

Norédami atstatyti energijos suveikimo skaitiklj, naudokite kompiuterj, valdymo pultelj arba
.Fieldbus” magistrale. Jei naudojate kompiuterj arba valdymo pultelj, skaitiklj atstatykite
meniu skyriuje ,Diagnostika“. Jei naudojate ,Fieldbus” magistrale, nustatykite kylantj fronta
ties parametru ID2312 ,.Energijos suveikimo skaitiklio atstatymas”.

10.23 PAZANGUS HARMONINIS FILTRAS

P3.23.1 DANGTELIO ATJUNGIMO RIBA (ID 15510)

Sis parametras naudojamas pazangaus harmoninio filtro atjungimo ribai nustatyti. Verté yra
keitiklio vardinés galios procentas.
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P3.23.2 DANGTELIO ATJUNGIMO HISTEREZE (ID 15511)

Sis parametras naudojamas paZangaus harmoninio filtro atjungimo histerezei nustatyti.
Verté yra keitiklio vardinés galios procentas.

P3.23.3 PER AUKSTA AHF TEMPERATURA (ID 15513)

Siuo parametru nustatomas jvedamas skaitmeninis signalas, kuriuo suaktyvinama AHF
perkaitimo klaida (trikties ID 1118).

P3.23.4 AHF TRIKTIES ATSAKAS (ID 15512)

Sis parametras naudojamas parinkti daznio keitiklio atsakui AHF perkaitimo trikties atveju.
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11 TRIKCIU SEKIMAS

Jei kintamosios srovés daznio keitiklio valdymo diagnostikos programa nustato esant
nejprastas daznio keitiklio veikimo salygas, daznio keitiklyje rodomas pranesimas apie tai.
Pranesima galite matyti valdymo skydo ekrane. Ekrane rodomas trikties arba jspéjimo
signalo kodas, pavadinimas ir trumpas apibddinimas.

Saltinio informacija nurodo trikties Saltinj, tai, kas ja sukéle, kur jj atsirado, ir kitus
duomenis.
Naudojami 3 skirtingu tipu pranesimai.

« Informacija neturi jtakos daznio keitiklio veikimui. Jums reikia atstatyti informacija.

« Signalas informuoja jus apie nejprasta daznio keitiklio veikima. Jis nesustabdo daZznio
keitiklio veikimo. Jums reikia atstatyti signala.

« Triktis sustabdo daznio keitiklj. Jums reikia i$ naujo nustatyti daznio keitiklj ir rasti
problemos sprendima.

Kai kurioms triktims programoje galite uzprogramuoti skirtingus atsakus. Daugiau
informacijos zr. skyriuje 5.9 3.9 grupé: Apsauga.

Atstatykite triktj klaviatlros atstatymo mygtuku arba per jvadu / iSvadu plokste, . Fieldbus”
magistrale arba kompiuterine programa. Triktys iSlieka trikciu istorijoje, kuria galite jjungti ir
iSnagrineti triktis. Skirtingus trik¢iu kodus zr. skyriuje 11.3 Trikciy kodai.

Pries susisiekdami su pardavéju arba gamykla dél nejprasto veikimo paruoskite kai kuriuos
duomenis. Ekrane jrasykite visus tekstus, trikties koda, trikties ID, Saltinio informacija,
aktyvias triktis ir trikciu istorija.

1.1 IJUNGIAMAS TRIKTIES VAIZDAS

Kai daznio keitiklis rodo triktj ir sustoja, nustatykite trikties priezastj ir atstatykite triktj.
Trikciai atstatyti naudojamos 2 procediros: atstatymo mygtuku arba parametru.
ATSTATYMAS NAUDOJANT ATSTATYMO MYGTUKA

1 Nuspauskite klaviatiros mygtuka ..Reset”
(Atstatyti) ir palaikykite 2 sekundes.

ATSTATYMAS PARAMETRU GRAFINIAME EKRANO RODINYJE

1 Eikite j meniu ,.Diagnostika”.
stoP |G| READY | | o

c) Main Menu
ID: M4
Monitor
(5)
Y Parameters
( 12)
= Diagnostics
(g6 )
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2  Eikite j submeniu ,.ISjungti triktis”.

3 Pasirinkite parametra ..ISjungti triktis”.

STOP|C| READY| | 10

G Diagnostics
ID: M4.1

Active faults
(0)
Reset faults
O

I‘il Fault history
(39)

STOP|C| READY| | 10

= Reset faults
ID: M4.2

Va Reset faults
@ Help

ATSTATYMAS PARAMETRU TEKSTINIAME EKRANO RODINYJE

1 Eikite j meniu ,.Diagnostika”.

2 Rodykliu aukstyn ir Zemyn mygtukai suraskite
parametra ..ISjungti triktis”.
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3 Pasirinkite verte Taip ir nuspauskite OK (Gerai.

READY RUN STOP  ALARM  FAULT
A - A
\ /7 7N
- -
T
v \
v h 4
FWD REV /0 KEYPAD BUS

11.2  ,FAULT HISTORY" (TRIKCIU ISTORIJA)

Trikciu istorijoje galite rasti daugiau informacijos apie triktis. DidZiausias trikciy skaicius
trikciu istorijoje yra 40.

TRIKCIU ISTORIJOS NAGRINEJIMAS GRAFINIAME EKRANO RODINYJE

1 Norédami perzilréti duomenis apie triktis, eikite |

trikéiu istorija. STOP|G| READY 10
@ Diagnostics
ID: M4.1

Active faults

(0)
Reset faults

Iil Fault history

(39)
2 Norédami iSnagrinéti trikties duomenis,
nuspauskite rodyklés dedinén mygtuka. STOP|G| READY | Vo
D Fault history

ID:

M4.3.3

Fault old

External Fault 51

891384s

Fault old

External Fault 51

— Device removed 39
Info old 862537s

871061s

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/



TRIKCIU SEKIMAS

VACON - 379

3

Matote duomeny sarasa.

storP| (G| READY | wo
Fault history

ID: M4.3.3.2
Code 39 I
ID 380
State Info old
Date 7.12.2009
Time 04:46:33
Operating time 862537s
Source 1
Source 2
Source 3

TRIKCIUY ISTORIJOS NAGRINEJIMAS TEKSTINIAME EKRANO RODINYJE

1

2
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Norédami eiti j trikciu istorija, nuspauskite

mygtuka OK (Gerai).

Norédami perzilréti trikties duomenis, dar karta

nuspauskite mygtuka OK (Gerai).

READY  RUN STOP ALARM FAULT

. _
A 4
FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A

FWD REV 1/0  KEYPAD  BUS
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3 Norédami perzilreéti visus duomenis, naudokite

rodyklés Zemyn mygtuka.

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A
T

Lo

L- - &,

,— —’

b 4 b 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT
A A

I T

I A

h 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT
A A

CTOTEC

1071

v v

FWD REV 1/0  KEYPAD  BUS
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11.3

Trikties
GLET

TRIKCIU KODAI

Trikties

D Trikties pavadinimas

Galima priezastis

Trikties pasalinimas

. IGBT defektas

. desaturacijos trumpa-
sis jungimas IGBT

. trumpas jungimasis
arba stabdZio rezisto-
riaus perkrova

1 1 Virgijama srové (apa- |Variklio laide aptikta per Patikrinkite apkrova.
rataros klaida) auksta srové (> 4*| H). Jos Patikrinkite variklj.
priezastis gali bati viena is Patikrinkite laidus ir sujungimus.
2 Virsijama srové (pro- |Siu: Atlikite identifikacine paleist;.
gramines irangos Nustatykite ilgesne greitéjimo
klaida) . e trukme (P3.4.1.2 ir P3.4.2.2).
. staiga padidéjo didelée
apkrova
. trumpas jungimasis
variklio laiduose
. variklis yra netinkamo
tipo
. parametry nustatymas
netinkamai atliktas
2 10 Virsijama jtampa Nuolatinés srovés jtampa Nustatykite ilgesne létéjimo
(aparatdros klaida) virsija nustatytas jtampos trukme (P3.4.1.3 ir P3.4.2.3).
ribines vertes. ljunkite virsjtampio valdiklj.
11 Virsijama jtampa Patikrinkite jeinancios srovés
(programinés jrangos e itampa.
klaida) . per trumpa létéjimo
trukme
. labai Sokinéja tiekiama
jtampa, virsijant leisti-
nas jtampos vertes
3 20 |Zeminimo triktis Srovés matavimas nurodo, Patikrinkite variklio laidus ir
(aparatiros klaida) kas variklio faziu sroviu variklj.
suma néra nuliné. Patikrinkite filtrus.
21 |Zeminimo triktis
(programinés jrangos ) o
klaida) . l.a|d.t.1, arbavva?rl.kho izo-
liacijos pazeidimas
« filtro (du/dt, sinus)
gedimas
5 40 |krovos jungiklis |krovos jungiklis yra uzdary- |Atstatykite klaida ir paleiskite daz-
tas, o atsako informacija - nio keitiklj i$ naujo.
ATID. Patikrinkite atsako signala ir laidu
jungtj tarp valdymo plokstes ir
o ) maitinimo plokstés.
* velvklrno gedimas Jei triktis vél atsiranda, teiraukités
: pazeistas komponentas nurodymu i$ artimiausio pardavéjo.
7 60 Sotis Sios trikties negalima atkurti val-

dymo skyde.

Atjunkite daznio keitiklio maiti-
nima.

NEPALEISKITE DAZNIO KEITIKLIO
arba NEPRIJUNKITE MAITINIMO!
Teiraukités nurodymu is gamyklos.
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Trikties | Trikties

kodas D Trikties pavadinimas Galima priezastis Trikties pasalinimas
8 600 Sistemos triktis Tarp valdymo plokstés ir Atstatykite klaida ir paleiskite daz-
maitinimo bloko néra jokio nio keitiklj i$ naujo.
601 rysio. Atsisiuskite naujausia programine
jranga i$ ..Danfoss Drives” inter-
602 Komponentas su defektu. neto svetainés. Atnaujinkite ja daz-
Veikimo gedimas. nio keitiklj.
Jei triktis vel atsiranda, teiraukitées
603 Komponentas su defektu. nurodymu i$ artimiausio pardavéjo.

Veikimo gedimas.

Per maza papildomo maiti-
nimo jtampa maitinimo
bloke.

604 Komponentas su defektu.
Veikimo gedimas.
ISeinancios srovés fazés
itampa neatitinka koman-
dos.

Atsako triktis.

605 Komponentas su defektu.
Veikimo gedimas.

606 Programiné jranga ir val-
dymo blokas néra suderi-
nami su maitinimo bloko
programine jranga.

607 Nepavyksta nuskaityti pro-
graminés jrangos versijos.
Maitinimo bloke néra pro-
graminés jrangos.
Komponentas su defektu.
Veikimo gedimas (maitinimo
plokstés arba matavimy
plokstés problema).

608 Procesoriaus perkrova.
609 Komponentas su defektu. Atstatykite triktj ir du kartus atjun-
Veikimo gedimas. kite daznio keitiklio maitinima.

Atsisiuskite naujausia programine
jranga i$ ..Danfoss Drives” inter-
neto svetainés. Atnaujinkite ja daz-
nio keitiklj.
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Trikties | Trikties
GLET )

Trikties pavadinimas

Galima priezastis

Trikties pasalinimas

8 610

614

647

648

649

Sistemos triktis

Komponentas su defektu.
Veikimo gedimas.

Konfigiracijos klaida.
Programineés jrangos klaida.
Komponentas su defektu
(valdymo plokstés defektas).
Veikimo gedimas.

Komponentas su defektu.
Veikimo gedimas.

Veikimo gedimas.

Sistemos programiné jranga
ir programa yra nesuderina-
mos.

Atstatykite klaida ir paleiskite i$
naujo.

Atsisiuskite naujausia programine
jranga i$ ..Danfoss Drives” inter-
neto svetainés. Atnaujinkite ja daz-
nio keitiklj.

Jei triktis vel atsiranda, teiraukitées
nurodymu i$ artimiausio pardavéjo.

Saltinio perkrova.
Parametro jkélimo, atka-
rimo arba jrasymo triktis.

|kelkite numatytuosius gamyklinius
nustatymus.

Atsisiuskite naujausia programine
jranga i$ ..Danfoss Drives” inter-
neto svetainés. Atnaujinkite ja daz-
nio keitiklj.
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Trikties
GLET

Trikties
ID

667

670

827

828

829

830

Trikties pavadinimas

Sistemos triktis

Galima priezastis

Eterneto PHY neatpazintas
arba jis yra netinkamos
bUsenos.

Trikties pasalinimas

Atstatykite klaida ir paleiskite daz-
nio keitiklj i$ naujo.

Atsisiuskite naujausia programine
jranga i$ ..Danfoss Drives” inter-
neto svetainés. Atnaujinkite ja daz-
nio keitiklj.

Jei triktis vel atsiranda, teiraukitées
nurodymu i$ artimiausio pardavéjo.

[Seinanti srovés jtampa yra
per maza dél perkrovos,
defekty turinc¢io kompo-
nento arba trumpojo jun-
gimo.

Patikrinkite pagalbinés iSvesties
apkrovima.

Atstatykite klaida ir paleiskite daz-
nio keitiklj i$ naujo.

Atsisiuskite naujausia programine
jranga i$ .. Danfoss Drives” inter-
neto svetainés. Atnaujinkite ja daz-
nio keitiklj.

Jei triktis vél atsiranda, teiraukités
nurodymu i$ artimiausio pardavéjo.

Pateiktas negaliojantis /
neteisingas licencijos kodas
(naudojant klaviatira arba
VCX).

Licencijos kodas yra netei-
singas arba skirtas ne Siam
keitikliui.

Atstatykite klaida ir paleiskite daz-
nio keitiklj i$ naujo.

Dar karta jveskite licencijos koda |
daznio keitiklj.

Atsisiyskite naujausia programine
jranga i$ ..Danfoss Drives” inter-
neto svetainés. Atnaujinkite ja daz-
nio keitiklj.

Jei triktis vel atsiranda, teiraukités
nurodymu i$ artimiausio pardavéjo.

|vestas licencijos kodas
buvo priimtas ir iSsaugotas
keitiklyje.

Naujos licencijos buvo pra-
détos naudoti po ankstesnio
paleidimo.

Licencijos buvo pasalintos i$
keitiklio.
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Trikties
GLET

Trikties

1D

Trikties pavadinimas

Galima priezastis

Trikties pasalinimas

tiklio temperatdra
(triktis)

tyje ar maitinimo plokstéje
iSmatuota temperatira yra
per zema.

9 80 Nepakankama jtampa |Nuolatinés srovés jtampa Jei laikinai nutriko maitinimo
(triktis) yra zemesneé uz nustatytas itampa, atstatykite klaida ir paleis-
jtampos ribines vertes. kite daznio keitiklj i$ naujo.
Patikrinkite tiekiamos sroves
o . itampa. Jei tiekiama jtampa yra
' Tleklmo /tampa yra per pakankama, yra vidiné triktis.
zema Patikrinkite elektros tinkla, ar néra
. pazeistas komponentas trikties.
: SUQ'fd,O ,|va.d.ov sgug|kl|s Teiraukités nurodymu is artimiau-
. peuzadgre iSorinis sio pardavéjo.
ikrovos jungiklis
PASTABA!
Si triktis suaktyvinama tik
tuo atveju, kai daznio kei-
tiklis yra veikimo blsenos.
10 91 iv. faze Patikrinkite tiekiama jtampa, sau-
. tiekiamos jtampos trik- |9giklius ir maitinimo tiekimo laidus,
tis srovés iSlyginimo tiltelj ir tiristo-
. nudeges saugiklis arba |riaus varty valdyma (MRé->).
maitinimo tiekimo laidu
triktis
Maziausia stebéjimo ir
darbo apkrova turéty bati
10-20 %.
11 100 |Svado fazés kontrolé |Srovés matavimas nurodo, Patikrinkite variklio laidus ir
kas 1 variklio fazéje néra variklj.
Sroves. Patikrinkite du/dt arba sinus filtra.
. variklio arba varikli
laidy gedimas
. filtro (du/dt, sinus)
gedimas
13 120 Per Zema daznio kei- | Maitinimo bloko Silumokai- |Aplinkos temperatira daznio kei-

tikliui yra per Zema. Perkelkite
daznio keitiklj j Siltesne vieta.
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Trikties | Trikties Trikties pavadinimas Galima priezastis Trikties pasalinimas
kodas 1D
14 130 Per auksta daznio Maitinimo bloko Silumokai- | Patikrinkite faktinj ausinamojo oro
keitiklio temperatdra |tyje ar maitinimo plokstéje kiekj ir srauta.
(triktis, pasyvaus $ilu- |iSmatuota temperatlirayra |Patikrinkite, ar Silumokaityje néra
mokaicio) per zema. Silumokaicio ribi- |dulkiu.
nés temperaturos vertés Patikrinkite aplinkos temperatira.
131 Per auksta daznio skiriasi visuose remuose. Atsizvelgdami j aplinkos tempera-
keitiklio temperatira tdra ir variklio apkrova jsitikinkite,
(ispéjimo signalas, kad perjungimo daznis néra per
pasyvaus Silumokai- didelis.
cio) Patikrinkite ausinimo ventiliatoriu.
132 Per auksta daznio
keitiklio temperatira
(triktis, plok3tés)
133 Per auksta daznio
keitiklio temperatira
(ispéjimo signalas,
plok&tés)
136 Apsaugos nuo per Per didelé iSeinancios sro- Patikrinkite kabelius ir varikli.
aukstos jtampos vés elektriné talpa arba
grandinés tempera-  |jZzeminimo triktis nejzemin-
tdra (signalas) tajame tinkle.
137 Apsaugos nuo per Per didelé iSeinancios sro- Patikrinkite kabelius ir varikli.
aukstos jtampos vés elektriné talpa arba
grandinés tempera-  |izeminimo triktis nejzemin-
tara (triktis) tajame tinkle.
15 140 Variklio strigimas Variklis stringa. Patikrinkite variklj ir apkrova.
16 150 Per auksta variklio Variklio apkrova yra per Sumazinkite variklio apkrova. Jei
temperatira didelé. néra jokios variklio perkrovos,
patikrinkite variklio Siluminés
apsaugos parametrus (parametru
grupé 3.9 ., Apsaugos”).
17 160 Per maza variklio Variklio apkrova yra nepa- Patikrinkite apkrova.
apkrova kankama. Patikrinkite parametrus.
Patikrinkite du/dt ir sinus filtrus.
19 180 Galios perkrova Daznio keitiklio galia per Sumazinkite apkrova.
(trumpalaikis stebéji- |didelé. Patikrinkite daznio keitiklio mat-
mas) menis. Patikrinkite, ar jis néra per
mazas apkrovai.
181 Galios perkrova (ilga-
laikis stebéjimas])
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Trikties | Trikties

kodas D Trikties pavadinimas Galima priezastis Trikties pasalinimas
25 240 var.vald. triktis Si triktis atsiranda tik, jei Atstatykite klaida ir paleiskite daz-
naudojate konkretaus kli- nio keitiklj i$ naujo.

241 ento programa. Paleidimo Padidinkite identifikavimo srove.
kampo identifikavimo gedi- |ISsamesnés informacijos zr. trikciy
mas. istorijos Saltinyje.

. Identifikavimo metu

rotorius juda.
. Naujasis kampas nesu-
tampa su senaja verte.

26 250 Apsauga nuo pal. Daznio keitiklio paleisti Atstatykite klaida ir sustabdykite
nejmanoma. Kai paleidimo daznio keitiklj.
uzklausa yra JJUNGTA, |kelkite programine jranga ir
nauja programiné jranga paleiskite daznio keitiklj.

(aparatiné jranga arba pro-
grama), parametro nustaty-
mas ar kitas failas, turintis
jitakos daznio keitiklio veiki-
mui, yra jkeliamas j daznio

keitiklj.

29 280 Atex termistorius ATEX termistorius nurodo Atstatykite triktj. Patikrinkite ter-
esancia per auksta tempe- mistoriy ir jo jungtis.
ratura.
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Trikties
GLET

30

Trikties

290

1D

Trikties pavadinimas

Saugus isj.

Galima priezastis

Saugaus iSjungimo signalas
A neleidZia jums nustatyti
daznio keitiklio PARENG-
TIES bisenos.

291

Saugus iSj.

Saugaus iSjungimo signalas
B neleidzia jums nustatyti
daznio keitiklio PARENG-
TIES bisenos.

Trikties pasalinimas

Atstatykite klaida ir paleiskite daz-
nio keitiklj i$ naujo.

Patikrinkite signalus i$ valdymo
plokstés j maitinimo bloka ir D
jungti.

500

Saugos konfigiracija

Saugos konfigiracijos jun-
giklis buvo sumontuotas.

IS valdymo plokstés iSimkite sau-
gos konfigiracijos jungiklj.

501

Saugos konfigdracija

Yra per daug STO pasiren-
kamuju ploksciu. Galima
turéti tik 1.

Palaikykite 1i$ STO pasirenl«amqjq
ploksciy. Kitas pasalinkite. Zr. sau-
gos vadova.

502

Saugos konfigdracija

STO pasirenkamoji ploksté
buvo jstatyta j netinkama
lizda.

|statykite STO pasirenkamaja
plokste j tinkama lizda. Zr. saugos
vadova.

503

Saugos konfigiracija

Valdymo plokstéje néra
jokio saugos konfigdracijos
jungiklio.

Sumontuokite saugos konfigdraci-
jos jungiklj valdymo plokstéje. Zr.
saugos vadova.

504

Saugos konfigdracija

Saugos konfiglracijos jun-
giklis valdymo plokstéje
sumontuotas netinkamai.

Sumontuokite saugos konfigdraci-
jos jungiklj tinkamoje valdymo
plokstes padétyje. Zr. saugos
vadova.

505

Saugos konfigiracija

Saugos konfigdracijos jun-
giklis STO pasirenkamojoje
plokstéje sumontuotas
netinkamai.

Patikrinkite, kaip saugos konfigQ-
racijos jungiklis sumontuotas STO
pasirenkamojoje plok&teje. Zr. sau-
gos vadova.

506

Saugos konfigdracija

Néra rysio su STO pasiren-
kamaja plokste.

Patikrinkite, kaip sumontuota STO
pasirenkamoji plokste. Zr. saugos
vadova.

507

Saugos konfigiracija

STO pasirenkamoji ploksté
yra nesuderinama su apara-
tine jranga.

Atstatykite daznio keitiklj ir paleis-
kite ji iS naujo. Jei triktis vél atsi-
randa, teiraukités nurodymu is$
artimiausio pardavéjo.
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Trikties | Trikties

kodas ID Trikties pavadinimas

Galima priezastis

Trikties pasalinimas

mas

gaisro rezimas. Daznio kei-
tiklio apsaugos nenaudoja-
mos.

Sis signalas atstatomas
automatiskai, kai gaisro
rezimas yra isjungtas.

30 520 Aps. diagnostika STO jvady bisenos yra skir- | Patikrinkite iSorinj saugos jungiklj.

tingos. Patikrinkite jvadu sujungima ir
saugos jungiklio laida.
Atstatykite daznio keitiklj ir paleis-
kite ji iS naujo.
Jei triktis vél atsiranda, teiraukités
nurodymu i$ artimiausio pardavéjo.

521 ATEX termistoriaus diag- Atstatykite daznio keitiklj ir paleis-
nostikos gedimas. ATEX ter- |kite jj i$ naujo.
mistoriaus jvade néra rysio. |Jei triktis vél atsiranda, pakeiskite

pasirenkamaja plokste.

522 Trumpasis jungimas ATEX Patikrinkite ATEX termistoriaus
termistoriaus jvade. ivado sujungima.

Patikrinkite iSorinj ATEX sujun-
gima.

Patikrinkite iSorinio ATEX termis-
toriaus sujungima.

530 Saugus suk. mom. iSj. |Prijungtas avarinis stabdik- |Kai STO funkcija suaktyvinta, daz-
lis arba suaktyvintas kitas nio keitiklis yra saugios busenos.
STO veikimo rezimas.

32 311 Ausinimo Vent. Ventiliatoriaus greitis tiksliai |Atstatykite klaida ir paleiskite daz-
nesutampa su nuorodiniu nio keitiklj i$ naujo. Nuvalykite arba
greiciu, taciau daznio keitik- |pakeiskite ventiliatoriu.
lis veikia teisingai. Si triktis
rodomas tik MR7 ir uz MR7
didesniuose dazniokeitik-
liuose.

312 Ausinimo Vent. Ventiliatoriaus naudojimo Pakeiskite ventiliatoriu ir nustaty-
trukmeé (t. y. 50 000 h) pasi- |kite ventiliatoriaus naudojimo truk-
baigé. més matuoklj i$ naujo.

33 320 ljungtas gaisro rezi- |ljungtas daznio keitiklio Patikrinkite parametru nustatymus

ir signalus. Kai kurios daznio kei-
tiklio apsaugos yra iSjungtos.
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Trikties | Trikties

kodas D Trikties pavadinimas Galima priezastis Trikties pasalinimas
37 361 Pakeistas prietaisas Maitinimo blokas pakeistas [Atstatykite trikti.
(to paties tipo) tokio paties dydzio nauju Atstacius triktj, daznio keitiklis

maitinimo bloku. Jrenginys paleidZziamas iS$ naujo.
yra paruostas naudoti. Para-
metrai yra prieinami daznio

keitiklyje.
362 Pakeistas prietaisas Pasirenkamoji plokstée B Atstatykite trikti. Daznio keitiklis
(to paties tipo) lizde pakeista nauja plokste, |pradeda naudoti senus parametru
kuria pries tai naudojote nustatymus.

tame paciame lizde. |rengi-
nys yra paruostas naudoti.

363 Pakeistas prietaisas |Ta pati priezastis, kaip
(to paties tipo) ID362, taciau nurodomas C
lizdas.
364 Pakeistas prietaisas | Ta pati priezastis, kaip
(to paties tipo) ID362, taciau nurodomas D
lizdas.
365 Pakeistas prietaisas  |Ta pati priezastis, kaip
(to paties tipo) ID362, taciau nurodomas E
lizdas.
38 372 Pridétas prietaisas (to |Pasirenkamoji ploksté jsta- |lrenginys yra paruostas naudoti.
paties tipo) tyta j B lizda. JUs pries tai Daznio keitiklis pradeda naudoti
naudojote pasirenkamaja senus parametru nustatymus.

plokste tame paciame lizde.
Irenginys yra paruostas

naudoti.
373 Pridétas prietaisas (to |Ta pati priezastis, kaip
paties tipo) ID372, taciau nurodomas C
lizdas.
374 Pridétas prietaisas (to |Ta pati prieZastis, kaip
paties tipo) ID372, taciau nurodomas D
lizdas.
375 Pridétas prietaisas (to |Ta pati priezastis, kaip
paties tipo) ID372, taciau nurodomas E
lizdas.
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Trikties | Trikties Trikties pavadinimas Galima priezastis Trikties pasalinimas
kodas 1D
39 382 Prietaisas atjungtas Pasirenkamoji ploksté buvo |Irenginys nepasiekiamas. Atstaty-
atjungta nuo A arba B lizdo. |Kkite trikt;.
383 Prietaisas atjungtas Ta pati priezastis, kaip
ID380, taciau nurodomas C
lizdas
384 Prietaisas atjungtas Ta pati priezastis, kaip
ID380, taciau nurodomas D
lizdas
385 Prietaisas atjungtas | Ta pati priezastis, kaip
ID380, taciau nurodomas E
lizdas
40 390 Nez. prietaisas Prijungtas nezinomas prie- ||renginys nepasiekiamas. Jei triktis
taisas (maitinimo blokas / vél atsiranda, teiraukités nuro-
pasirenkamoji ploksté) dymu i$ artimiausio pardaveéjo.
41 400 IGBT temperatira Apskaiciuota IGBT tempera- | Patikrinkite parametru nustaty-
tdra per auksta. mus.
Patikrinkite faktinj ausinamojo oro
o kiekj ir srauta.
' V‘_ar'kl_'o apkrova yra per | payikrinkite aplinkos temperatira.
d'd?le _ Patikrinkite, ar Silumokaityje néra
. aplinkos temperatira dulkiu.
yra per d.|de.le Atsizvelgdami j aplinkos tempera-
: aparatmes irangos tdra ir variklio apkrova jsitikinkite,
gedimas kad perjungimo daznis néra per
didelis.
Patikrinkite ausinimo ventiliatoriu.
Atlikite identifikacine paleist;j.
44 431 Pakeistas prietaisas Naudojamas naujas kitokio [Atstatykite triktj.
(kitokio tipo) tipo maitinimo blokas. Para- |Atstacius triktj, daznio keitiklis
metrai yra neprieinami nus- |paleidZiamas i$ naujo.
tatymuose. Dar karta nustatykite maitinimo
bloko parametrus.
433 Pakeistas prietaisas Pasirenkamoji ploksteé C Atstatykite triktj. Dar karta nusta-
(kitokio tipo) lizde pakeista nauja plokste, [tykite parinkciu plokstés paramet-
kurios pries tai nenaudojote |rus.
tame paciame lizde. Ploks-
tés parametry nustatymai
neiSsaugomi.
434 Pakeistas prietaisas  |Ta pati priezastis, kaip
(kitokio tipo) ID433, taciau nurodomas D
lizdas.
435 Pakeistas prietaisas  |Ta pati priezastis, kaip
(kitokio tipo) ID433, taciau nurodomas D
lizdas.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 392

TRIKCIU SEKIMAS

Trikties | Trikties Trikties pavadinimas Galima priezastis Trikties pasalinimas

kodas 1D

45 441 Pridetas prietaisas Naudojamas naujas kitokio [Atstatykite trikti.

(kitokio tipo) tipo maitinimo blokas. Para- |Atstacius triktj, daznio keitiklis
metrai yra neprieinami nus- |paleidZziamas i$ naujo.
tatymuose. Dar karta nustatykite maitinimo

bloko parametrus.
443 Pridetas prietaisas Nauja pasirenkamoji Dar karta nustatykite parinkciu

(kitokio tipo) ploksté, kurios pries tai plokstés parametrus.
nenaudojote tame paciame
lizde, prijungta prie C lizdo.

Nejrasomi jokie parametru
nustatymai.
Lbb Pridétas prietaisas Ta pati priezastis, kaip

(kitokio tipo) ID443, taciau nurodomas D
lizdas.

445 Pridetas prietaisas Ta pati priezastis, kaip

(kitokio tipo) ID443, tadiau nurodomas E
lizdas.

46 662 Realiojo laiko laikro- |RTC baterijos jtampa yra Pakeiskite akumuliatoriy.

dis Zema.

47 663 Programiné jranga Daznio keitiklio programiné |Jokiu veiksmuy nereikia imtis.

atnaujinta iranga buvo atnaujinta; pil-
nas programinés jrangos
paketas arba programa.

50 1050 Zemo Al triktis 1 arba daugiau galimu ana- | Pakeiskite dalis su defektais.
loginiy jvaduy signaly yra Patikrinkite analoginio jvado gran-
mazesnis uz 50 % minima- |dine.
lios signalo diapazono ver- |sitikinkite, kad Al1 signalo diap.
tés. parametras nustatytas teisingai.
Nutrauktas arba atsileides
valdymo laidas.

Signalo Saltinio gedimas.

51 1051 ISoriné jrenginio trik- |Suaktyvintas skaitmeninis Vartotojo nustatyta triktis.

tis jvadas, nustatytas para- Patikrinkite skaitmeninius jvadus ir
metru P3.5.1.11 arba schemas.

P3.5.1.12.

52 1052 Klaviatdros rysio trik- |RySys tarp valdymo skydo ir |Patikrinkite valdymo skydo rysj ir

tis daznio keitiklio yra sutrikes. |valdymo skydo laida, jei jj turite.

1352

53 1053 .Fieldbus” magistra- |Duomenuy rySys tarp pagrin- |Patikrinkite instaliacija ir .,Field-

lés rySio triktis dinés ,Fieldbus” magistra- |bus” magistralés pagrindinj bloka.
lés ir ,Fieldbus™ magistra-
lés plokstés yra sutrikes.
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Trikties | Trikties

kodas D Trikties pavadinimas Galima priezastis Trikties pasalinimas
54 1354 A lizdo gedimas Pazeista pasirenkamoji Patikrinkite plokste ir lizda.
ploksté arba lizdas. Nurodymuy teiraukités artimiausio
1454 B lizdo gedimas pardavéjo.

1554 C lizdo triktis

1654 D lizdo gedimas

1754 E lizdo gedimas

57 1057 Identif. Atliekant identifikavima Isitikinkite, kad variklis prijungtas
ivyko klaida. prie daznio keitiklio.

|sitikinkite, kad néra jokios variklio
veleno apkrovos.

Uztikrinkite, kad paleidimo
komanda nebity pasalinta pries
pasibaigiant identifikavimui.

1157 Identifikacinés eigos metu |sitikinkite, kad tinkamai nustaty-
keitikliui nepavyko pasiekti |tos maziausia ir didZiausia daznio
reikiamos daznio nuorodos. |nuorodos. Dél per mazo didZiausio
daznio keitikliui gali nepavykti
pasiekti reikiama daznj.

1257 Identifikacinés eigos metu |sitikinkite, kad tinkamai nustatyta
keitikliui nepavyko pasiekti  |greitéjimo trukmé. Dél per ilgos
reikiamos daznio nuorodos. |greitéjimo trukmeés keitikliui gali
nepavykti per 40 sekundziu pasiekti
reikiama daznj.

1357 Identifikacinés eigos metu |sitikinkite, kad tinkamai nustaty-
keitikliui nepavyko pasiekti [tos keitiklio srovés, sukimo
reikiamos daZnio nuorodos. |momento ir maitinimo ribos. Dél
per mazy ribu nuostaty keitikliui
gali nepavykti pasiekti reikiama
daznj.

63 1063 Greit. stabd. triktis Greit. stabd. funkcija yra Suzinokite greit. stabd. funkcijos
suaktyvinta suaktyvinimo priezastj. Surade
1363 Greit. stabd. signalas priezastj, pasalinkite ja. Atstatykite
klaida ir paleiskite daznio keitiklj i$
naujo.

Zr. parametra P3.5.1.26 ir greitojo
stabdymo parametrus.

65 1065 RysSio su kompiuteriu [Duomenuy rysys tarp kom- Patikrinkite instaliacija, laida ir
triktis piuterio ir daznio keitiklio kompiuterio bei daznio keitiklio
yra sutrikes jungtis.
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TRIKCIU SEKIMAS

Trikties | Trikties Trikties pavadinimas Galima priezastis Trikties pasalinimas

kodas 1D

66 1366 1 termistoriaus jvado |Variklio temperatdra padi- Patikrinkite variklio ausinima ir

triktis déjo. apkrova.
Patikrinkite termistoriaus jungt;.

1466 2 termistoriaus jvado Jeigu termistoriaus jvadas nenau-

triktis dojamas, vadinasi, jis trumpai
sujungtas.

1566 3 termistoriaus jvado Nurodymuy teiraukités artimiausio

triktis pardavéjo.

68 1301 1 techninés priezia- Techninés priezitros skai- Atlikite reikiama technine prie-

ros skaitiklis tiklio verté yra didesné uz zitra. Nustatykite skaitiklj iS naujo.
signalo ribine verte. Zr. parametra B3.16.4 arba
P3.5.1.40.
1302 1 techninés priezia- Techninés priezitros skai-
ros skaitiklio triktis tiklio verté yra didesné uz
trikties ribine verte.
1303 2 techninés priezia- Techninés priezitros skai-
ros skaitiklis tiklio verté yra didesné uz
signalo ribine verte.
1304 2 techninés priezia- Techninés priezitros skai-
ros skaitiklio triktis tiklio verté yra didesné uz
trikties ribine verte.
69 1310 .Fieldbus” magistra- [ID numeris, naudojamas Patikrinkite ,,Fieldbus” magistralés
lés rysio triktis .Fieldbus” magistralés pro- |duomeny priskyrimo meniu para-
cesiniy duomenu iSvado ver- [ metrus.
téms pazymeéti, yra neteisin-
gas.

1311 Nepavyko konvertuoti 1 ar Vertés tipas nenurodomas. Patik-
daugiau verd¢iy ,Fieldbus” rinkite ,,Fieldbus” magistralés duo-
magistralés apdorojimo menu priskyrimo meniu paramet-
duomenu isvadui. rus.

1312 Priskiriant ir konvertuojant | Patikrinkite ., Fieldbus” magistralés
vertes ,Fieldbus” magistra- |duomenu priskyrimo meniu para-
lés apdorojimo duomenu metrus.
iSvadui (16 bity) buvo virsy-
tas leistinas srautas.

76 1076 Apsauga nuo pal. Paleidimo komanda blokuo- |Nustatykite daznio keitiklj i$ naujo,
jama siekiant iSvengti atsi- kad bitu paleistas tinkamas veiki-
tiktiniy variklio apsuky pir- | mas. Parametru nustatymai
mojo maitinimo jjungimo nurodo, ar daznio keitiklj reikia
metu. nustatyti iS naujo.

77 1077 > 5 jungtys Yra daugiau nei 5 aktyvios Palaikykite 5 aktyvias jungtis.
.Fieldbus” magistraliy arba |Pasalinkite kitas jungtis.
kompiuteriniy jrankiu jung-
tys. Vienu metu galite nau-
doti tik 5 jungtis.
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Trikties | Trikties

kodas ID Trikties pavadinimas

Galima priezastis

Trikties pasalinimas

ros jvado signalu (nustatyty
parametru P3.9.6.5) viréija
ribine trikties verte
(P3.9.6.7).

100 1100 Minksto uzpildymo ID valdiklio minksto uzpil- Patikrinkite procesa.
pertrauka dymo funkcijai naudojama Patikrinkite M3.13.8 meniu para-
pertrauka. Daznio keitiklis metrus.
nepasiekeé ribinés procesi-
nés verteés.
Priezastis gali bato trakes
vamzdis.
101 1101 Atsako stebéjimo PID valdiklis: nustacius ati- | Patikrinkite procesa.
triktis (PID1) déjima, atsako verté yra uz | Patikrinkite parametru nustaty-
stebéjimo (P3.13.6.2 ir mus, stebéjimo ribines vertes ir
P3.13.6.3] ir atidéjimo atidéjima.
(P3.13.6.4]ribiniy ver&iy dia-
pazono.
105 1105 Atsako stebéjimo [Sorinis PID valdiklis: nusta-
triktis (,.ExtPID") Cius atidéjima, atsako verté
yra uz stebéjimo (P3.14.4.2
ir P3.14.4.3) ir atidéjimo
(P3.14.4.4) ribiniy vergiy dia-
pazono.
109 1109 leinancio slégio ste-  |leinanéio slégio (P3.13.9.2)  [Patikrinkite procesa.
béjimas stebéjimo signalas yra Patikrinkite M3.13.9 meniu para-
Zemesnis uZ ribine signalo metrus.
verte (P3.13.9.7). Patikrinkite jeinancio slégio jutiklj
ir jungtis.
1409 |einancio slégio (P3.13.9.2)
stebéjimo signalas yra
Zemesnis uZ ribine trikties
verte (P3.13.9.8).
111 1315 1 temperatiros 1 arba daugiau temperatd- |Suraskite temperatdros padidéjimo
klaida ros jvado signalu (nustatyty |priezast;j.
parametru P3.9.6.1] viréija Patikrinkite temperataros jutiklj ir
ribine signalo verte jungtis.
(P3.9.6.2). Jei neprijungtas joks jungiklis, jsiti-
kinkite, kad temp. jv. yra prijung-
1316 1 arba daugiau temperatd- |[tas.
ros jvado signalu (nustatyty [ISsamesnés informacijos zr. pasi-
parametru P3.9.6.1) virgija renkamosios plokstés vadove.
ribine trikties verte
(P3.9.6.3).
112 1317 2 temperatlros 1 arba daugiau temperata-
klaida ros jvado signalu (nustatyty
parametru P3.9.6.5) viréija
ribine trikties verte
(P3.9.6.6).
1318 1 arba daugiau temperata-
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Trikties | Trikties

kodas D Trikties pavadinimas Galima priezastis Trikties pasalinimas
113 1113 Siurblio veik. laikas Keliu siurbliy sistemoje 1 ar |Atlikite reikiamus techninés prie-
daugiau siurbliu veikimo Zitros veiksmus, atstatykite vei-

laiko skaitikliu vir&ija varto- |kimo laiko skaitiklj ir signala. Zr.
tojo nurodyta ribine signalo |siurblio veikimo laiko skaitiklius.
verte.

1313 Keliu siurbliy sistemoje 1 ar
daugiau siurbliy veikimo
laiko skaitikliy virsija varto-
tojo nurodyta ribine signalo

verte
118 1118 AHF perkaitimas Dél pazangaus harmoninio Patikrinkite pazangaus harmoninio
filtro funkcijos, naudojant filtro funkcija.

skaitmeninj jvada, pateikta
perkaitimo triktis.

300 700 Nepalaikom. Nesuderinama (nepalai- Pakeiskite programa.
koma) programa.

701 Nesuderinama (nepalai- Atjunkite pasirenkamaja plokste.
koma) pasirenkamoji
ploksté arba lizdas.
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12 1 PRIEDAS

12.1 NUMATYTOSIOS SKIRTINGU PROGRAMU PARAMETRU VERTES
Simboliu paaiskinimai pateikiami lenteléje

A = standartiné programa

B = HVAC programa

C = PID valdymo programa

D = Keliu siurbliy (vieno inverterio) programa
E = Keliy siurbliu (keliu inverteriy) programa
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1 PRIEDAS

Lent. 121: Numatytosios skirtingu programuy parametru vertés

Parametras

Numatytoji verté

Apibudinimas

P3.2.1 Nuot. vald. vieta |0 0 0 0 0 172 0 = jvadu / iSvady
(I/0) valdymas
P3.2.2 Vietinis/nuotoli- |0 0 0 0 0 211
nis 0 = nuotoliné
P3.2.6 jv./idv. loginé 2 2 2 0 0 300
verté A Pirmyn - atgal
2 =pr. eiga - atg.
eiga (krast.)
P3.2.7 jv./idv. loginé 2 2 2 2 2 363
verte B 2 = pr. eiga - atg.
eiga (krast.)
P3.3.1.5 lvady /isvadu A |6 6 7 7 7 17
nuor. pasirinki- 6=AI1+AI2
mas 7=PID
P3.3.1.6 Jvady /isvadu B |4 4 4 4 4 131
nuor. pasirinki- 4 =Al1
mas
P3.3.1.7 Klaviatlros 2 2 2 2 2 121
nuor. pasirinki- 2 = klaviatdros
mas komanda
P3.3.1.10 .Fieldbus” 3 3 3 3 3 122
magistralés 3 =, Fieldbus”
nuor. pasirinki- magistralés
mas nuor.
P3.3.3.1 ISankst. nust. 0 0 0 0 0 182
daznio rezimas 0 = dvinaris koda-
vimas
P3.3.3.3 1i$ ankstonus- [10.0 [10.0 [10.0 [10.0 [10.0 |[Hz 105
tatytas daznis
P3.3.3.4 2 iS anksto nus- [15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 Hz 106
tatytas daznis
P3.3.3.5 3iSankstonus- [20.0 |20.0 |20.0 ]20.0 ]20.0 |Hz 126
tatytas daznis
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Lent. 121: Numatytosios skirtingu programuy parametru vertés

Parametras Numatytoji verté i Apibudinimas

P3.3.6.1 Aktyvi prapl. 0 0 0 0 101 532
nuor.

P3.3.6.2 Prapl. nuor. 0 0 0 0 101 530

P3.3.6.4 1 svyravimo 0.0 0.0 0.0 0.0 50.0 |Hz 1239
nuor.

P3.3.6.6 Svyravimo 10.0 [10.0 [10.0 [10.0 |3.0 sek. 1257
kreive

P3.5.1.1 1 Avald. signa- |100 100 100 100 100 403
las

P3.5.1.2 2 Avald. signa- |101 101 0 0 0 404
las

P3.5.1.4 1 B vald. signa- |0 0 103 101 0 423
las

P3.5.1.7 Jvadu / isvadu B |0 0 105 102 0 425
valdymo galia

P3.5.1.8 Ivadu /isvadu B |0 0 105 102 0 343
nuorodiné galia

P3.5.1.9 .Fieldbus”val- |0 0 0 0 0 411
dymo galia

P3.5.1.10 Klaviattros val- |0 0 0 0 0 410
dymo galia

P3.5.1.11 ISoriné triktis 102 102 101 0 105 405
(uzdar.)

P3.5.1.13 ISoriné triktis 105 105 102 0 103 414
(atid.)

P3.5.1.21 IS anksto nust. 0 [103 103 104 0 0 419
daznio pasir.

P3.5.1.22 IS anksto nust. 1 [104 104 0 0 0 420

daznio pasir.

P3.5.1.23 IS anksto nust. 2 |0 0 0 0 0 421
daznio pasir.

P3.5.1.31 PID nust. tasko |0 0 0 0 102 1047
pasir.

P3.5.1.35 Jjungti DI svyra- |0 0 0 0 101 532
vima

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 400 1 PRIEDAS

Lent. 121: Numatytosios skirtingu programuy parametru vertés

Parametras Numatytoji verté i Apibudinimas

P3.5.1.36 Prapl. nuor. 0 0 0 0 101 530
suaktyvinimas
P3.5.1.42 1 siurblio blok. |0 0 0 103 0 426
P3.5.1.43 2 siurblio blok. |0 0 0 104 0 427
P3.5.1.44 3 siurblio blok. |0 0 0 105 0 428
P3.5.2.1.1 Al1 signalo pasi- [100 100 100 100 100 377
rinkimas
P3.5.2.1.2 Al1 filtro laikas  [0.1 0.1 0.1 0.1 0.1 sek. 378
P3.5.2.1.3 Al1 signalo diap. |0 0 0 0 0 379
0=0-10V/0-20
mA
P3.5.2.1.4 Al1, 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 380
min.verté,vart.
P3.5.2.1.5 Al1,maks.verté,v [100.0 [100.0 [100.0 [100.0 [100.0 381
art.
P3.5.2.1.6 Al1 signalo 0 0 0 0 0 387
inversija
P3.5.2.2.1 Al2 signalo pasi- [101 101 101 101 101 388
rinkimas
P3.5.2.2.2 Al2 filtro laikas  [0.1 0.1 0.1 0.1 0.1 sek. 389
P3.5.2.2.3 Al2 signalo diap. |1 1 1 1 1 390
1=2-10V/4-20
mA
P3.5.2.2.4 Al2, 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 391
min.verté,vart.
P3.5.2.2.5 Al2,maks.verté,v [100.0 [100.0 [100.0 |[100.0 [100.0 392
art.
P3.5.2.2.6 Al2 signalo 0 0 0 0 0 398
inversija
P3.5.3.2.1 RO1 funkcija 2 2 2 49 2 11001
2 = veikia
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Lent. 121: Numatytosios skirtingu programuy parametru vertés

Parametras Numatytoji verté i Apibudinimas

P3.5.3.2.4 RO2 funkcija 3 3 3 50 3 11004
3 = triktis
P3.5.3.2.7 RO3 funkcija 1 1 1 51 1 11007
1 = paruostas
P3.5.4.1.1 AO01 funkcija 2 2 2 2 2 10050
2 = |$éjimo daznis
P3.5.4.1.2 AO01 filtro laikas 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 sek. 110051
P3.5.4.1.3 AO1 min. signa- |0 0 0 0 0 10052
las
P3.5.4.1.4 AO1 maz. skale [0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 10053
P3.5.4.1.5 AO1 didz. skalé |0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 10054
P3.10.1 aut. atkar. 0 0 1 1 1 731
0 = iSjungtas
1 =ijungtas
P3.13.2.5 PID nust. tasko |0 0 0 0 102 1047
pasir.
P3.13.2.6 1 PID nustaty- - - 1 1 1 332
tojo tasko Salti- 1 =1 klaviatiros
nis nustatytasis tas-
kas
P3.13.2.10 2 PID nustaty- - - - - 2 431
tojo tasko salti- 2 = 2 klaviatiiros
nis nustatytasis tas-
kas
P3.13.3.1 PID atsako - - 1 1 1 333
funkcija
P3.13.3.3 PID atsakas - - 2 2 2 334
(Saltinis)
P3.15.1 Keliy siurbliy - - - 0 2 1785
rez.
P3.15.2 Siurbliy skaicius |1 1 1 3 3 1001
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Lent. 121: Numatytosios skirtingu programuy parametru vertés

Parametras Numatytoji verté i Apibudinimas

P3.15.5 Siurblio blok. - - - 1 1 1032

P3.15.6 Aut. pakeit. - - - 1 1 1027

P3.15.7 Automatiskai - - - 1 1 1028
perjungti siurb-
liai

P3.15.8 Automatinio - - - 48.0 |48.0 1029
perjungimo
intervalas

P3.15.11 Automatinio - - - 25.0 [50.0 Hz 1031
perjungimo daz-
nio riba

P3.15.12 Automatinio - - - 1 3 1030
perjungimo
siurblio riba

P3.15.13 dazniojuostos - - - 10.0 100 |% 1097
plotis

P3.15.14 dazniojuost. plo- |- - - 10 10 sek. 1098
cio atid.

P3.15.15 Pastovios gamy- |- - - - 100.0 |% 1513
bos greitis

P3.15.16 Veik. siurbliy - - - 3 3 1187
riba

P5.7.1 Pertraukos lai- |5 5 5 5 5 min. |[804
kas

P5.7.2 Numatytasis 4 5 4 4 4 2318
puslapis 4 = sudetinis

ekranas
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